
- 6 Dijit Proses (PV) ve 6 dijit Set (SV) deðeri göstergesi
- 2 Setli Çalýþma
- Reset , Pause ve ChA-ChB sayma giriþleri
- Konfigüre edilebilir Sayýcý / Toplam Sayýcý , Batch Sayýcý , Zaman
Rölesi , Kronometre , Frekansmetre ve Devir Ölçme fonksiyonlarý

- Zaman Rölesi ve Kronometre için Programlanabilir zaman
skalalarý (Saniye , Dakika , Saat )

- Otomatik ve Manuel Resetli Çalýþma
- Output modül sistemi
- NPN/PNP tipi Çalýþma
- Sayýcý fonksiyonunda INC , DEC , INC / INC , INC / DEC ,
UP / DOWN , x1 / x2 / x4 faz kaymalý sayma seçeneði

- Çarpým faktörü ve desimal nokta pozisyonu
- Frekansmetre ve Devir Ölçme fonksiyonlarýnda farklý Alarm
seçenekleri

- Toplam Sayýcý fonksiyonunda Mutlak veya Ofsetli çalýþma
- Modbus ASCII veya RTU protokolüyle RS-232 (standart) veya
RS-485 (opsiyonel) Haberleþme

EZM-4950 96 x 48 DIN 1/8
Üniversal Giriþli , Output Modül Sistemli

Programlabilir Timer & Counter Cihazý
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EZM- Programlanabilir Timer & Counter cihazý kullaným kýlavuzu 2 ana bölümden
oluþmaktadýr. Ayrýca cihazýn sipariþ bilgilerinin ve teknik özelliklerinin yer aldýðý bölümler de
mevcuttur. Kullaným kýlavuzu içerisinde yer alan tüm baþlýklar ve sayfa numaralarý

dizininde yer almaktadýr. Kullanýcý , dizinde yer alan herhangi bir baþlýða bölüm
numarasý üzerinden eriþebilir.

Bu bölümde, cihazýn fiziksel boyutlarý, panel üzerine montajý, elektriksel baðlantý, cihaz
üzerine modül montajý konularý yer almaktadýr. Fiziksel ve elektriksel olarak cihazýn nasýl
devreye alýnacaðý anlatýlmaktadýr.

Bu bölümde, cihazýn kullanýcý arayüzü, parametrelere eriþim, parametre tanýmlamalarý
konularý yer almaktadýr.

4950

“ÝÇÝNDEKÝLER”

Kurulum:

Çalýþma Þekli ve Parametreler :

Ayrýca bölümler içerisinde, fiziksel ve elektriksel montajda veya kullaným esnasýnda
meydana gelebilecek tehlikeli durumlarý engellemek amacý ile uyarýlar konmuþtur.

Aþaðýda bölümler içerisinde kullanýlan Sembollerin açýklamalarý belirtilmiþtir.

Elektrik çarpmasý sonucu oluþabilecek tehlikeli durumlarý belirtir.
Kullanýcýnýn bu sembolle verilmiþ uyarýlarý kesinlikle dikkate almasý
gerekmektedir.�

� Güvenlik uyarýlarý yandaki sembolle belirginleþtirilmiþtir. Uyarýlarýn kullanýcý
tarafýndan dikkate alýnmasý gerekmektedir.

Cihazýn fonksiyonlarý ve kullanýmý ile ilgili önemli notlar bu sembol ile
belirginleþtirilmiþtir.i
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EZM serisi Programlanabilir Timer & Counter cihazý , paketleme makineleri, üretim ve
kalite kontrol bantlarýnýn yaný sýra cam, plastik, mermer, sac, kumaþ kesim ve iþleme
makinelerindeki tüm boyut, adet, toplam adet, hýz, devir, verimlilik ve zaman ölçü ve kontrolü
sorunlarýnýzda, bu tür ihtiyaçlarýnýzýn tümünde güvenle kullanabileceðiniz, her türlü mekanik
yapýya ve otomasyon sistemine kolaylýkla adapte edebileceðiniz bir üründür.Kontrol çýkýþlarý ve
seri haberleþme birimi ve Çýkýþ modülleri ile pek çok uygulamada kullanýlabilir.

Kullanýldýðý sektör ve uygulamalardan bir kýsmý aþaðýda verilmiþtir:

1.Önsöz

Çýkýþ Modülü-1

Besleme Gerilim
Giriþi

Opsiyonel

1.1 Genel Özellikler

E M-4950Z

Opsiyonel

Standart

Çýkýþ Modülü-2

Seri Haberleþme RS-232 1200-19 0 baud' a kadar
haberleþme hýzý

Modbus ASCII veya RTU
Protokolü

20

RS-485

6

Cam
Plastik
Mermer
Sac
Otomotiv
Makina imalat sektörü

Uygulama Alanlarý

Kontrol Çýkýþý
Alarm ÇýkýþýOpsiyonel

Röle, SSR Sürücü ,
Dijital (Transistör)

Çýkýþ Modülü

Standart

Üniversal Besleme Giriþi
100-240 V , 50/60Hz�

Düþük Voltajlý (opsiyonel)
Besleme Giriþi

24V 50/60Hz ,24V� �



E M- 950z 4 ( 96x48 1/8 DIN)

A

00

0

01

1

02

2

03

3

0

1

2

Yok -

Sayýcý / Toplam Sayýcý

Röle Çýkýþ Modülü ( 3A@250V Rezistif Yükte )� EMO-400

Batch Sayýcý

SSR Sürücü Çýkýþ Modülü EMO-410

Frekansmetre ve Devir Ölçer

Dijital (Transistör) Çýkýþ Modülü EMO-420

Zaman Rölesi

Yok

RS-232

RS-485

BC D E FG HI /

/

U V W Z/

/

Seri HaberleþmeD
-
EMC-400

EMC-410

Ürün Kodu

Z Programlanabilir Timer &
Counter cihazýna ait tüm sipariþ bilgileri
yandaki tabloda verilmiþtir. Kullanýcý
kendisine uygun cihaz konfigürasyonunu
tablodaki bilgi ve kod karþýlýklarýndan
faydalanarak oluþturabilir ve bunu sipariþ
koduna dönüþtürebilir.

Standart özellikler dýþýnda kalan
istekleriniz için bizimle irtibata geçiniz.

E M-4950

Öncelikle sisteminizde kullanmak
istediðiniz cihazýn besleme gerilimi daha
sonra cihaz ile birlikte kullanýlacak çýkýþ
modülleri ve diðer özellikler belirlenmelidir.

Belirlediðiniz seçenekleri tablonun
üzer inde yer a lan kod oluþturma
kutucuklarýna yerleþtiriniz.

1.2 Sipariþ Bilgileri

0

7

00 0 0

4 Kronometre

0

1

NPN

PNP

Ürün KoduModül-1FG

00

01

02

03

Yok -

Röle Çýkýþ Modülü ( 3A@250V Rezistif Yükte )� EMO-400

SSR Sürücü Çýkýþ Modülü EMO-410

Dijital (Transistör) Çýkýþ Modülü EMO-420

Ürün KoduModül-2HI

Cihaz FonksiyonuU

Giriþ TipiV

Vac tanýmý olarak simgesi
Vdc tanýmý olarak simgesi
Vac ve Vdc ’n in b i r l i k te
kullanýldýðý tanýmlarda
simgesi kullanýlmýþtýr.

�
�

�

�

Besleme GerilimiA
100-240V (-%15;+%10) 50/60Hz�

24 V (-%15;+%10) 50/60Hz 24V (-%15;+%10)� �

1
2

Müþteriye Özel (Maksimum 240V (-%15;+%10))50/60Hz�9
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1.3 Garanti

Malzeme ve iþçilik hatalarýna karþý iki yýl süreyle garanti edilmiþtir. Bu garanti cihazla birlikte
verilen garanti belgesinde ve kullanma kýlavuzunda yazýlý olan müþteriye düþen görev ve
sorumluklarýn eksiksiz yerine getirilmesi halinde yürürlükte kalýr.

1.4 Bakým

Cihazýn tamiri eðitimli kiþiler tarafýndan yapýlmalýdýr. Cihazýn dahili parçalarýna eriþmek için
öncelikle cihazýn enerjisini kesiniz.
Cihazý hidrokarbon içeren çözeltilerle (Petrol , Trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Bu
çözeltilerle cihazýn temizlenmesi , cihazýn mekanik güvenirliðini azaltabilir.
Cihazýn dýþ plastik kýsmýný temizlemek için etil alkol yada suyla nemlendirilmiþ bir bez kullanýnýz.



Cihazýn montajýna baþlamadan önce kullaným kýlavuzunu ve aþaðýdaki uyarýlarý
dikkatle okuyunuz.

2.Kurulum

�

9

Paketin içerisinde,
- 1 adet cihaz
- 2 adet MontajAparatý
- Garanti belgesi

Taþýma sýrasýnda meydana gelebilecek hasarlara karþý, cihazýn montajýna baþlanmadan
önce göz ile kontrol edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma iþleminin mekanik ve
elektrik teknisyenleri tarafýndan yapýlmasý gerekmektedir. Bu sorumluluk alýcýya aittir.

Cihaz üzerindeki herhangi bir hata veya arýzadan kaynaklanabilecek bir tehlike söz
konusu ise sistemin enerjisini kapatarak cihazýn tüm elektriksel baðlantýlarýný sistemden
ayýrýnýz.

Cihaz üzerinde, sigorta ve cihaz enerjisini kapatacak bir anahtar yoktur. Cihazýn besleme
giriþinde enerjisini kapatacak bir anahtarýn ve sigortanýn kullanýcý tarafýndan sisteme
ilave edilmesi gerekmektedir.

Cihazýn besleme gerilimi aralýðýnýn kontrol edilmesi ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasý gerekmektedir. Bu kontrol iþlemi, yanlýþ besleme gerilimi uygulanarak
cihazýn, sistemin zarar görmesini ve olabilecek kazalarý engelleyecektir.

Elektrik þoklarýný ve benzeri kazalarý engellemek için cihazýn tüm baðlantýlarý
tamamlanmadan cihaz ve montajýn yapýldýðý sisteme enerji verilmemelidir.

Cihaz üzerinde deðiþiklik yapmayýn ve tamir etmeye çalýþmayýn. Cihaz üzerindeki
müdahaleler, cihazýn hatalý çalýþmasýna, cihazýn ve sistemin zarar görmesine, elektrik
þoklarýna ve yangýna sebep olabilir.

Cihazý, yanýcý ve patlayýcý gazlarýn bulunduðu ortamlarda kesinlikle kullanmayýnýz.

Cihazýn montajýnýn yapýlacaðý mekanik aksam üzerinde tehlike yaratabilecek tüm aksam
ile ilgili gerekli tedbirlerin alýnmasý gerekmektedir. Bu tedbirler, montajý yapacak
personelin güvenliði için gereklidir.

Cihazýn kendi sabitleme parçalarý ile sistem üzerine montajýnýn yapýlmasý gerekmektedir.
Uygun olmayan sabitleme parçalarý ile cihazýn montajýný yapmayýnýz. Sabitleme parçalarý
ile cihazýn düþmeyeceðinden emin olacak þekilde montajýný yapýnýz.

Cihazýn , bu kullaným kýlavuzunda belirtilen kullaným þekilleri ve amaçlarý dýþýnda
kullanýlmasý durumunda tüm sorumluluk kullanýcýya aittir.

- Kullanma Kýlavuzu bulunmaktadýr.
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2.1 Genel Tanýtým

2.2 Boyutlar

Cihazýn montajýnýn yapýldýðý panel
(maksimum kalýnlýk 15 mm / 0.59 inch)

Ürün etiketi

Terminal koruma kapaðý

Ön Panel
IP65koruma
NEMA 4X

Montaj Aparatý

Maksimum 15 0.59 inchmm /

4
8

m
m

/
1
.8

9
in

c
h

96 mm / 3.78 inch

76 mm / 2.99 inch10.5 ± 1 mm / 0.41 inch

S1

S2

O1

O2

Timer & Counter ESM-4430EZM-4950

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET
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2.3 Panel Kesiti

92mm / 3.62 inch

129 mm / 5.08 inch (min)

6
5

m
m

/
2

.5
6

in
c

h
(m

in
)

4
6

m
m

/
1

.8
1

in
c

h
(m

in
)
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1-Cihazýn montaj yapýlacaðý
panel kesitini verilen ölçülerde
hazýrlayýnýz.

2-Cihazýn ön paneli üzerinde
b u l u n a n s ý z d ý r m a z l ý k
contalarýnýn takýlý olduðundan
emin olunuz.

3-Cihazý panel üzerindeki
kesite yerleþtiriniz. Cihazýn
montaj aparatlarý üzerinde ise
panel üzerine yerleþtirmeden
çýkarýnýz.

Çalýþma Sýcaklýðý :

Maksimum Rutubet :

Yükseklik :

0 ile 50 °C aralýðýnda

90 %Rh (Yoðunlaþma olmaksýzýn)

2000m'ye kadar

Çalýþma Koþullarý

Cihazýn kullanýmýnýn yasak olduðu ortam ve uygulamalar:
Aþýndýrýcý atmosferik ortamlar
Patlayýcý atmosferik ortamlar
Ev uygulamalarý (Cihaz sadece endüstriyel uygulamalarda kullanýlabilir.)

2.4 Ortam Þartlarý

�

Cihazýn montajýnýn yapýlacaðý mekanik aksam üzerinde tehlike yaratabilecek
tüm aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alýnmasý gerekmektedir. Bu tedbirler,
montajý yapacak personelin güvenliði için gereklidir.

1

2

3

�

2.5 Cihazýn Panel Üzerine Montajý
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2.6 Cihazýn Montaj Aparatlarý Ýle Panel Üzerine Sabitlenmesi

Cihazý panel üzerinden ayýrma iþlemine baþlamadan önce cihazýn ve baðlý
olduðu sistemin enerjisini kesiniz, cihazýn tüm baðlantýlarýný ayýrýnýz.

Cihazýn kendi sabitleme parçalarý ile sistem üzerine montajýnýn yapýlmasý
gerekmektedir. Uygun olmayan sabitleme parçalarý ile cihazýn montajýný
yapmayýnýz. Sabitleme parçalarý ile cihazýn düþmeyeceðinden emin olacak
þekilde montajýný yapýnýz.

2.7 Cihazýn Panel Üzerinden Çýkarýlmasý

�

�

1-Montaj aparatýnýn vidalarýný
gevþetiniz.

3-Cihazý panelin ön tarafýndan
çekerek çýkarýnýz.

2-Montaj aparatlarýný, üst ve alt
sabitleme yuvalarýndan hafifçe
çekerek çýkartýn.

Cihaz panel montajýna uygun
olarak tasarlanmýþtýr.

1-Cihazý panelin ön tarafýndan
açýlan kesite iyice yerleþtiriniz.

2-Montaj aparatlarýný üst ve alt
sabitleme yuvalarýna yerleþtirip
aparat vidalarýný sýkarak cihazý
panele sabitleyin

1

2

1

2

3

1
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DIP Switch’ler cihaz kutusunun üst kýsmýndaki kapaðýn altýndadýr.

NPN PNP

Fonksiyon Seçimi

2.8 Dip Switch ile Çalýþma Fonksiyonu ve Giriþ Tipinin Seçimi

Cihazýn kutusu üzerindeki DIP Switch’in pozisyonlarý deðiþtirilerek çalýþma
Fonksiyonu ve Giriþ Tipi ( NPN / PNP ) deðiþtirilebilinir.�

Sayýcý / Toplam Sayýcý
1
2

3

ONOFF
1
2

3

ONOFF

1
2

3

ONOFF
1
2

3

ONOFF

1
2

3

ONOFF

4
ONOFF

4
ONOFF

Batch Sayýcý

Zaman Rölesi
Frekansmetre ve
Devir Ölçer

Kronometre

Giriþ Tipi Seçimi

1
3

ChA

ChB

PAUSE

RESET

1

1
4 2

1
5 3

1
6 4

1
7 5

1
8 6

1
9 7

2
0 8

2
1 9

2
2

1
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Cihazýn sisteme göre konfigüre edilmiþ olduðunu garanti altýna alýnýz. Yanlýþ
konfigürasyon sonucu sistem ve/veya personel üzerinde oluþabilecek zarar
verici sonuçlarýn sorumluluðu alýcýya aittir.
Cihaz parametreleri, fabrika çýkýþýnda belirli deðerlere ayarlanmýþtýr, bu
parametreler kullanýcý tarafýndan mevcut sistemin ihtiyaçlarýna göre
deðiþtirilmelidir.

Cihaz, bu tür ürünlerde deneyimi olan vasýflý operatör veya teknisyenler
tarafýndan kullanýlmalýdýr. Cihaz aksamýndaki voltaj insan hayatýný tehdit
edebilir düzeydedir, yetkisiz müdahaleler insan hayatýný tehlikeye sokabilir.

Cihazýn besleme gerilimi aralýðýnýn kontrolü ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasý gerekmektedir. Bu kontrol iþlemi, yanlýþ besleme gerilimi
uygulanarak cihazýn, sistemin zarar görmesini ve olabilecek kazalarý
engelleyecektir.

Elektrik þoklarýný ve benzeri kazalarý engellemek için cihazýn tüm baðlantýlarý
tamamlanmadan cihaz ve montajýn yapýldýðý sisteme enerji verilmemelidir.

3.Elektriksel Baðlantý

�

�

�

�

15

3.1 Terminal Yerleþimi ve Baðlantý Talimatlarý

1
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14

3

15

4

16
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17

6

18

7

19

8

20

9

21

10

22

11

23

12

24

0.5 Nm

6 mm / 0.236 inch
Kablo Kesiti :
18AWG / 1 mm²
Tekli / Çoklu

24 adet
Terminal M3

Opsiyonel
Baðlantýlar

Boþ terminaller

Vida sýkma yönü
0.5 Nm

Tornavida 0.8x3mm



3.2 Elektriksel Baðlantý Þemasý

Sayma Giriþleri

Opsiyonel Çýkýþ Modül Terminalleri
Röle Çýkýþ Modülü

SSR Sürücü Modülü
Dijital (Transistör) Çýkýþ Modülü

1
2

V
�

M
a

x
5

0
m

A

Sistemin zarar görmemesi ve olabilecek kazalarý engellemek için Cihazýn
Elektriksel baðlantýlarýnýn aþaðýda verilen Elektriksel Baðlantý Þemasýna göre
yapýlmasý gerekmektedir.�

16

1 2 3 4 5 6

MODULE-1

7 8 9

�

10 11 12
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T

Sensör
Besleme Gerilimi

Besleme Gerilimi Giriþi

(Sipariþte belirtilmelidir.)

100-240V (-%15;+%10) 50/60Hz - 6VA�
24 V (-%15;+%10) 50/60Hz - 6VA�

24V (-%15;+%10) - 6W�

MODULE-2

Haberleþme
Soketi

P/N : Z 4E M- 950

�� �
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3.3 Cihaz Besleme Giriþi Baðlantýsý

Cihazýn besleme gerilimini belirtilen terminallere uygulayýnýz.
Cihazýn besleme gerilimini tüm elektriksel baðlantýlar yapýldýktan sonra veriniz.
Cihazýn çalýþacaðý besleme gerilim aralýðý sipariþte belirtilmelidir. Düþük ve
yüksek gerilim aralýðý için cihaz farklý üretilmektedir. Montaj sýrasýnda, cihazýn
besleme gerilimi aralýðýnýn kontrolü ve uygun besleme geriliminin uygulanmasý
gerekmektedir. Bu kontrol iþlemi, yanlýþ besleme gerilimi uygulanarak cihazýn,
sistemin zarar görmesini ve olabilecek kazalarý engelleyecektir.

Cihaz üzerinde , cihazýn enerjisini kapatacak bir besleme anahtarý yoktur.
Cihazýn besleme giriþinde cihazýn enerjisini kapatacak bir besleme anahtarýn
kullanýcý tarafýndan sisteme ilave edilmesi gerekmektedir. Besleme anahtarýnýn
cihaza ait olduðu belirtilmeli ve kullanýcýnýn rahatça ulaþabileceði yere
konulmalýdýr.
Besleme anahtarý Faz ve Nötr giriþlerini ayýracak þekilde iki kutuplu olmalý ,
Elektriksel baðlantý besleme anahtarýnýn açýk / kapalý konumlarýna dikkat
edilerek yapýlmalýdýr. Besleme anahtarýnýn açýk/kapalý konumlarý iþaretlenmiþ
olmalýdýr.
�
�

Besleme giriþlerinde Harici Sigorta Faz baðlantýsý üzerinde olmalýdýr.
Besleme giriþlerinde Harici Sigorta (+) hat baðlantýsý üzerinde olmalýdýr.

�

�

�

Not-1 :

Not-2 : L N
Not-3 :

100-240 V 50/60Hz Besleme giriþinde 33R dahili alev almaz sigorta direnci
bulunmaktadýr.
24V 50/60Hz ve 24V Besleme giriþlerinde 4R7 dahili alev almaz sigorta direnci
bulunmaktadýr.

24V Besleme kullanýlýrken ile belirtilen ( + ) , ile belirtilen ( - ) uçtur.
Harici sigorta tavsiye edilir.

�

� �

�

�

�

Cihazýn besleme giriþinde dahili alev almaz sigorta direnci bulunmaktadýr.
(Detaylý bilgi için Not-1’e bakýnýz. ) Herhangi bir sorunla karþýlaþýlmasý
durumunda , onarým için üretici ile irtibata geçiniz.

Üniversal Besleme Giriþi
Baðlantýsý

Düþük Voltaj 24 V
Besleme Giriþi Baðlantýsý

�

Besleme
100 - 240 V

(-%15;+%10) 50/60 Hz
� 24V (-%15;+%10) 50/60Hz�

23
N L

24

Not-1�

23
L

24

Not-1�

Besleme
Anahtarý

�

Veya 24V (-%15;+%10)�

�

� �

Harici
Sigorta

(1 A T)�

Harici
Sigorta

(24V : 1 A T)
(24V : 1 A T)

� �
� �

Not-2N

Besleme
Anahtarý

Besleme
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DIP SWITCH AYARI : PNP
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3.4.1 Proximity & Switch Baðlantýsý

3.4 Sayma Giriþi Baðlantýlarý

DIP SWITCH AYARI : NPN

NOT-1 : Harici Transmitter için yardýmcý güç beslemesi.
12V ± %10 , 50 mAmaksimum kýsa devre korumasý.�
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NOT-2

NOT-2

NOT-2 : Reset ve Pause giriþleri elektriksel gürültüye karþý korumalý giriþlerdir.
Koruma süresi parametresi ile ayarlanabilir (2-250 ms.)
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NOT-2 : Reset ve Pause giriþleri elektriksel gürültüye karþý korumalý giriþlerdir.
Koruma süresi parametresi ile ayarlanabilir (2-250 ms.)
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3.4.3 Switch Baðlantýsý

DIP SWITCH AYARI : PNP
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NOT-1 : Harici Transmitter için yardýmcý güç beslemesi.
12V ± %10 , 50 mAmaksimum kýsa devre korumasý.�

NOT-2

NOT-2

NOT-2 : Reset ve Pause giriþleri elektriksel gürültüye karþý korumalý giriþlerdir.
Koruma süresi parametresi ile ayarlanabilir (2-250 ms.)
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3.5 ZE M-4950 Programlanabilir Timer & Counter Cihazý ve Çýkýþ Modülleri Galvanik
Ýzolasyon Test Deðerleri

2

EMO-400
Röle Çýkýþ Modülü

EMO-410
SSR Sürücü

Modülü

2000 ( EZM-4950 1 )
5

V . ...... için�
00V ( EZM-4950.2...... için )�

500V�

EMO-420
Dijital Çýkýþ Modülü

23

24

2000V�

2000V�

2000V�

2000V�

500V�

EMC-410
RS-485 Seri

Haberleþme Modülü

EMC-400
RS-232 Seri

Haberleþme Modülü
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500V�
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Besleme Giriþi
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4. Çýkýþ Modüllerinin Tanýmlamalarý ve Spesifikasyonlar

Çýkýþ Modüllerinin Boyutlarý

Z 44 programlanabilir Timer & Counter cihazý, kullanýcýnýn uygulamada ihtiyaç
duyabileceði çýkýþ birimlerinin kullanýmýna olanak tanýyacak þekilde tasarlanmýþ modüler bir
cihazdýr.

Cihaz üzerinde çýkýþ modüllerinin takýlabileceði iki adet modül yuvasý mevcuttur. Kullanýcý
bu bölümde anlatýlan çýkýþ modülleri ile farklý uygulamalarda sistem ihtiyaçlarýna göre cihazý
konfigüre edebilir ve sisteme kolaylýkla adapte edebilir.

E M- 50

4.1 4 Röle Çýkýþ ModülüEMO- 00

41.4mm
8.5mm

1.5mm
2

0
.3

m
m

5
m

m

3
0

.7
m

m

14mm

EMO- 004 Röle Çýkýþ Modülü Spesifikasyonlarý
Çýkýþ
Boyutlar
Elektriksel Ömrü

: 3A @ 250V , Tek Açýk Kontak
: 14x30.7x41.4mm
:

�Rezistif Yükte

100.000 anahtarlama (Tam Yükte)

EMO- 004 Röle Çýkýþ Modülü Modül-1 veya Modül-2 yuvasýna, Röle çýkýþý gerektiren
uygulamalarda kullanmak amacý ile takýlabilir.

EMO- 004 Röle Çýkýþ Modülünün Uygulamalarda Kullanýmý

Kontrol çýkýþý veya Alarm çýkýþý olarak kullanýcý tarafýndan programlanabilen farklý fonksiyonlar
için kullanýlabilir.
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4.2 4 SSR Sürücü ModülüEMO- 10

EMO- 104 SSR Sürücü Modülü Spesifikasyonlarý
Çýkýþ :
Boyutlar :

Maksimum 20 mA, 15-18V
14x30.7x41.4mm

� ±%10, izolasyonlu

EMO- 104 SSR Sürücü Modülü Modül-1 veya Modül-2 yuvasýna, SSR sürücü çýkýþý gerektiren
uygulamalarda kullanmak amacý ile takýlabilir.

EMO- 104 SSR Sürücü Modülünün Uygulamalarda Kullanýmý

Kontrol veya Alarm çýkýþý olarak kullanýcý tarafýndan programlanabilen farklý fonksiyonlar için
kullanýlabilir.

SSR sürücü modülü, kontrol çýkýþýnýn çok sýk devreye girip çýktýðý uygulamalarda röle
çýkýþ modülü yerine tercih edilmelidir (Röle, çok sýk devreye girip çýkan sistemlerde, mekanik
ömrü nedeniyle belirli adetteki açma/kapama iþleminden sonra arýzalanmaktadýr).

Not 1:

4.3 4 Dijital (Transistör) Çýkýþ ModülüEMO- 20

EMO- 204 Dijital (Transistör) çýkýþ modülü Modül-1 veya Modül-2 yuvasýna, Dijital Çýkýþ
gerektiren uygulamalarda kullanmak amacý ile takýlabilir.

EMO- 204 Dijital Çýkýþ Modülünün Uygulamalarda Kullanýmý(Transistör)

Kontrol veya Alarm çýkýþý olarak kullanýcý tarafýndan programlanabilen farklý fonksiyonlar için
kullanýlabilir.

EMO- 204 Dijital Çýkýþ Modülü Spesifikasyonlarý(Transistör)
Çýkýþ :
Boyutlar :

Maksimum 40 mA, 15-18V , izolasyonlu
14x30.7x41.4mm

� ±%10
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Çýkýþ modülü ilave etmek veya deðiþtirmek istediðiniz cihaz, panel üzerine
takýlý ve baðlantýlarý yapýlmýþ ise öncelikle cihazýn ve sistemin enerjisini
kapatýnýz. Cihaz üzerindeki baðlantýlarý ayýrýnýz ve panelden çýkarýnýz.

Cihazýn altýnda ve üstünde bulunan ön panel kilitleme pimlerini
içeriye doðru bastýrýnýz.

Diðer elinizle dýþ kutuyu ön panelden geriye doðru çekiniz.

Dýþ kutuyu cihazdan tamamen ayýrýnýz.

Ýlave etmek istediðiniz modülü yuvasýna yerleþtiriniz.
Deðiþtirmek istediðiniz modülü yuvasýndan çýkarýnýz yerine modülün yenisini
veya kullanmak istediðiniz diðer modülü takýnýz.

Dýþ kutuyu terminal numaralarýna göre uygun pozisyonda
yerleþtiriniz.

Cihaz üzerinde modül ilaveleri veya deðiþiklikleri yapýldýktan sonra
kullanýlacaðý sisteme montajý yapýlýrken bu deðiþikliklerin dikkate alýnmasý
gerekmektedir. Bu deðiþiklikler dikkate alýnmadan yapýlacak baðlantýlar
sistem, operatör veya montaj personeline zarar verebilecek kazalarýn
oluþmasýna neden olabilir. Bu iþlemlerde oluþabilecek zarar verici sonuçlarýn
sorumluluðu alýcýya aittir.

4.4 Çýkýþ Modüllerinin Cihaz Üzerine Takýlmasý ve Çýkarýlmasý

�

�
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MODÜL-2 yuvasýna takýlan modüle ait terminal baðlantýlarýný
gösteren küçük etiketin yapýþtýrýlacaðý bölge

MODÜL-1/2 yuvasýna taktýðýnýz her modülün, cihazýn baðlantý terminalleri ile iliþkisini
gösteren etiketi vardýr. Bu etiketler, cihazýn üzerindeki etikette MODUL-1/2 için ayrýlmýþ boþ
kutucuklara yapýþtýrýlýr.Aþaðýdaki çizimlerde her modül için küçük etiket çizimleri ve bu etiketlerin
yapýþtýrýlacaðý alanlar gösterilmiþtir.

4.5 Çýkýþ Modüllerinin Cihaz Üzerindeki Etiketlerinin Takýlmasý

MODÜL-1 yuvasýna takýlan modüle ait terminal baðlantýlarýný
gösteren küçük etiketin yapýþtýrýlacaðý bölge
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ÇIKIÞ MODÜLLERÝNE AÝT ETÝKETLER

EMO- 004 Röle Çýkýþ Modülü için cihaz üzerine yapýþtýrýlan etiket

EMO- 104 SSR Sürücü Modülü için cihaz üzerine yapýþtýrýlan etiket

EMO- 204 Dijital (Transistör) Çýkýþ Modülü için cihaz üzerine yapýþtýrýlan
etiket
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Örnek : MODÜL-1 yuvasýna Röle Çýkýþ Modülü, MODÜL-2 yuvasýna SSR
Sürücü Çýkýþ Modülü taktýðýmýzda ve cihazýn üst etiketine modüller ile ilgili etiketleri
yapýþtýrdýðýmýzda görünüm aþaðýdaki gibi olacaktýr.
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5. Çýkýþ Modül Baðlantý Terminalleri ve Baðlantý Þekilleri

Modül-1 / Modül-2 Opsiyonel Çýkýþ Modülleri

Modül-1 Baðlantý Terminalleri

Modül-2 Baðlantý Terminalleri

5.1 EMO-400 Röle Çýkýþ Modülü Baðlantýsý

5.2 EMO-410 SSR Sürücü Modülü Baðlantýsý

13

16

14

17

13

16

14

17

13

16

14

17

NOC

Relay Output
Module

EMO-400

3A@250V�

SSR Driver
Output Module

EMO-410
Digital Output

Module

EMO-420

Max.
20mA@18V�

Max.
40mA@18V�

Sigortalar, uygulama dikkate alýnarak seçilmelidir.�

Modül-1

13

14

Sigorta

Yük

L N

Son Kontrol Elemaný
(Kontaktör)

�

Modül-2

16

17

Sigorta

Yük

L N

�

Son Kontrol Elemaný
(Kontaktör)

3A T Sigorta� 3A T Sigorta�

NO

C

NO

C

Sigorta

Yük

Son Kontrol
Elemaný

(SSR)
14

Modül-1
L N

13

Sigortalar, uygulama dikkate alýnarak seçilmelidir.�

�
Sigorta

Yük

Son Kontrol
Elemaný

(SSR)

17
Modül-2

L N

16

�

15-18 V
Maks. 20mA

� 15-18 V
Maks. 20mA

�
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5.3 EMO-420 Dijital (Transistör) Çýkýþ Modülünün Baðlantýsý

14

Modül-1

Yük

13
15-18 V
Maks. 40mA

�

17

Modül-2

Yük

16
15-18 V
Maks. 40mA

�
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6. RS-232 / RS-485 Seri Haberleþme Baðlantýlarý

1

2

3

TX

RX

GND

1

13

2

14

3

15

4

16

5

17

6

18

7

19

8

20

9

21

10

22

11

23

12

24

TX TX

TX

TX

RX RX

RX

RX

GND

GND

GND

GND

1

2 D+

D-

3

6.1 Cihazýn RS-232 terminali ile PC(Kiþisel bilgisayar) arasýndaki kablo baðlantýsý

E M- 0Z 495
Kablo uzunluðu 9600
baud için maksimum

12 metre

PC (Kiþiþel Bilgisayar)
9 Pin DCON baðlantýsý

PC (Kiþiþel Bilgisayar)
25 Pin DCON baðlantýsý

RS-232 Terminal Tanýmlarý RS-485 Terminal Tanýmlarý

1

2

3

4

5
6

7

8

9

1

6
21

11
16

2

7
20

12
15

3

8
19

13
14

4

9
18

5

10
17

22

23

24

25

1

13

2

14

3

15

4

16

5

17

6

18

7

19

8

20

9

21

10

22

11

23

12

24

1

13

2

14

3

15

4

16

5

17

6

18

7

19

8

20

9

21

10

22

11

23

12

24

Kablo uzunluðu 9600
baud için maksimum

12 metre

E M-Z 4950

1

13

2

14

3

15

4

16

5

17

6

18

7

19

8

20

9

21

10

22

11

23

12

24
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6.2 RS-485 Seri Haberleþme Baðlantýlarý

D+

D-

D+

Rt
MASTER

SLAVE-1

SLAVE-2

SLAVE-N

Rt

D-

RS-232 --> RS-485
Konvertör

RS-232
Baðlantý
Kablosu

RS-485 hattý üzerine maksimum 32
adet terminal baðlanabilir.

Rt Direnci = 120 olmalýdýr.

Haberleþme baðlantýlarý için Twisted
Pair Kablo Kullanýlmalýdýr.

9600 Haberleþme Hýzýnda Kablo
uzunluðu maksimum 1000 m olabilir.

Haberleþme hýzý arttýkça kablo
uzunluðu azaltýlmalýdýr.

�

1

13

2

14

3

15

4

16

5

17

6

18

7

19

8

20

9

21

10

22

11

23

12

24

D+

D-
1

13

2

14

3

15

4

16

5

17

6

18

7

19

8

20

9

21

10

22

11

23

12

24

D+

D-
1

13

2

14

3

15

4

16

5

17

6

18

7

19

8

20

9

21

10

22

11

23

12

24

PC(Kiþisel bilgisayar)
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RS-232
veya
RS-485
modülü

RS-232
veya
RS-485
modülü

A

Üst kart

Üst kart

Üst kart

Alt kart

Alt kart

Alt kart

A

A

B

B

B

"ÇIKIÞ MODÜLLERÝNÝN CÝHAZ ÜZERÝNE TAKILMASI VE ÇIKARILMASI" bölümünde
anlatýldýðý gibi cihaz kutusunun arka gövdesini ayýrýnýz. Cihazýn MODÜL-1/2 yuvasý üzerinde
bulunan modülleri arka taraftan çekerek çýkarýnýz. Cihazýn alt tarafýnda bulunan besleme kartýný
ön paneldeki týrnaklarýndan kurtararak ayýrýnýz. Alt ve üst kartlar arasýndaki kablo baðlantýsýna
dikkat ediniz. Bu kabloda meydana gelebilecek hasar cihazýn çalýþmamasýna neden olacaktýr.

RS-232 veya RS-485 modülü aþaðýdaki þekillerde A ve B olarak iþaretlenen soketlere
takýlacaktýr. Cihazý ön paneli saðýnýzda kalacak þekilde ve aþaðýda gösterildiði gibi tutunuz.
Haberleþme modülünü de þekilde gösterildiði gibi, haberleþme soketi solunuzda ve 5 terminalli
modül baðlantý soketi yukarýda kalacak þekilde tutunuz. 5 terminalli modül baðlantý soketini üst
kart üzerindeki yuvasýna yerleþtiriniz. Ayný iþlemi alt kart üzerinde bulunan terminal yuvasý ve
modül üzerindeki 3’lü terminal için yapýnýz. Alt kartý ön panel üzerindeki yerine takýnýz. Cihaz
üzerinden çýkardýðýnýz diðer modülleri MODÜL-1/2 yuvalarýna takýnýz ve cihazý kutusunun
içerisine yerleþtiriniz.

6.3 RS-232 / RS-485 Seri Haberleþme Modüllerinin Cihaz Üzerine Yerleþtirilmesi



S1

S2

O1

O2

Timer & Counter ESM-4430EZM-4950

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

7.1 Ön Panelin Tanýmý

7. Ön Panelin Tanýmý ve SET Parametrelerine Eriþim

32

NOT-1 : Sayýcý / Toplam Sayýcý Fonksiyonunda Toplam sayma deðeri 12 basamaklýdýr.

NOT-2 : Sayýcý / Toplam Sayýcý Fonksiyonu kullanýlýyorken , SET1 Çalýþma Þekli Seçimi
parametresi = ise SET1 deðeri negatif bir deðer alabilir. Bu iþlem
esnasýnda SET1 deðerinin 6. basamaðý Arttýrma butonu ile 0’dan 9’a kadar herhangi bir
deðer alabilir “9” rakamýndan sonra arttýrma butonuna tekrar basýldýðýnda “-” iþareti gelir.
Ekranda “-” iþareti varken SET1 deðeri onaylanýrsa SET1 deðeri negatif olur.

SET1 deðerine baðlý
olan Çýkýþ Aktif LED’i Aktüel Deðer ve

Parametre
Göstergesi

SET1 , SET2
deðeri ve
Parametre
Göstergesi

SET1 ve PROG Butonu :
SET1 deðerine ulaþmak ve
bu deðerin deðiþtirilmesi

gereken durumlarda
kullanýlýr. Ayrýca 3sn

sürekli basýlmasý
durumunda , Programlama

bölümüne giriþ için
kullanýlýr.

S1 S2/ : SET1 / SET2
Deðeri Gösterim LED'i

SET2 deðerine baðlý
olan Çýkýþ Aktif LED’i

RESET ve ARTTIRMA Butonu:
Aktüel Deðer Göstergesindeki

Sayýnýn Sýfýrlanmasý için
kullanýlýr. Ayrýca Kaydýrma

butonu ile seçilen
basamaktaki sayýnýn deðerini
arttýrmak için kullanýlýr.(0 ile 9

arasýnda deðer alabilir.)

SET2 ve ONAY Butonu :
SET2 deðerine ulaþmak ve
bu deðerin deðiþtirilmesi

gereken durumlarda
kullanýlýr. Ayrýca tüm

deðiþikliklerin
kaydedilmesi ve

Programlama bölümünde
parametreler arasýnda

dolaþmak için kullanýlýr.

NOT-2

NOT-1

KAYDIRMA ve TOTAL Butonu :
Deðiþtirilmek istenilen
parametrelerin ilgili
basamaðýna eriþmek için
kullanýlýr. SAYICI / TOPLAM
SAYICI fonksiyonunda 3sn
sürekli basýlmasý durumunda
Sayýlan Toplam deðeri görmek
için kullanýlýr.



S1

S2

O1

O2

Timer & Counter ESM-4430EZM-4950

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

7.2 EZM - Programlanabilir Timer & Counter Cihazýna Enerji Verilmesi ve Yazýlým
Revizyonunun Göstergeden Ýzlenmesi

4950

33

Cihaza enerji uygulandýðýnda cihazda kullanýlan yazýlýmýn revizyon numarasý Aktüel deðer
ekranýnda belirtilir daha sonra cihaz normal çalýþma ekranýna döner.

Cihazýn açýlýþý sýrasýnda beklenmeyen bir durumla karþýlaþýlýrsa cihazýn
enerjisini kesiniz ve yetkili kiþileri bilgilendiriniz.�

Cihaza enerji uygulandýðýndaki ekran bilgileri aþaðýdaki gibidir:

“ rEu”Revizyon yazýsý Revizyon numarasý

Ana Çalýþma Ekranýna gelinir.Yazýlým Revizyonu

S1

S2

O1

O2

Timer & Counter ESM-4430EZM-4950

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

Timer & Counter ESM-4430EZM-4950

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET
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7.3 SET1 ve SET2 Deðerlerinin Ayarlanmasý

KAYDIRMA butonuna bastýðýnýzda
SET2 deðerinin 6.Basamaðý Yanýp
sönmeye baþlar.

KAYDIRMA
Butonuna
tekrar basýnýz.

Set deðerini
kaydetmeden çýkmak için
SET1 veya SET2
Butonuna basýnýz.

Çalýþma
Ekraný

SAYICI / TOPLAM SAYICI Çalýþma Fonksiyonunda olan bir Cihazýn SET2 deðerini
deðiþtirelim.

SET2
Ekraný

SET2 deðerinin 5.basamaðý
Yanýp sönmeye baþlar.

ARTTIRMA Butonuna basarak yanýp sönen basamaktaki sayýyý arttýrýnýz.

ONAY Butonuna basarak ilgili deðeri
SET2 deðeri olarak kaydediniz.

Çalýþma
Ekraný

KAYDIRMA Butonuna
Tekrar basýnýz.

SET2
deðerinin
4.basamaðý
Yanýp
sönmeye
baþlar.

SET2
Ekraný

Reset ve Set Korumasý Parametresi , veya
ise SET2 deðerinin deðiþtirilmesine izin verilmez. Detaylý açýklama

için Parametreler bölümüne bakýnýz.
i

SET2
Ekraný

SET2
Ekraný

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET
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SAYICI / TOPLAM SAYICI Çalýþma Fonksiyonunda olan bir Cihazýn SET1 deðerini
deðiþtirelim.

Reset ve Set Korumasý Parametresi , veya
ise SET1 deðerinin deðiþtirilmesine izin verilmez. Detaylý açýklama

için Parametreler bölümüne bakýnýz.
i

Çalýþma
Ekraný

SET1
Ekraný

SET1 deðerinin 6.basamaðý
Yanýp sönmeye baþlar.

ARTTIRMA Butonuna basarak yanýp sönen basamaktaki sayýyý arttýrýnýz.

ONAY Butonuna basarak ilgili deðeri
SET1 deðeri olarak kaydediniz.

Çalýþma
Ekraný

KAYDIRMA Butonuna
Tekrar basýnýz.

SET1
deðerinin
5.basamaðý
Yanýp
sönmeye
baþlar.

SET1
Ekraný

SET1
Ekraný

SET1
Ekraný

SET1 butonuna basýnýz. Ekranda
SET1 deðerinin içeriði görüntülenir.

KAYDIRMA
Butonuna
tekrar basýnýz.

Set deðerini
kaydetmeden çýkmak için
SET1 veya SET2
Butonuna basýnýz.

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET
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7.4 SAYICI / TOPLAM SAYICI Fonksiyonunda sayma deðerinin sýfýrlanmasý ve
TOPLAM SAYMA deðerinin gözlenmesi

Çalýþma
Ekraný

Total
Ekraný

Çalýþma Ekraný

Çalýþma
Ekraný

Total
Ekraný

RESET butonuna bastýðýnýzda Cihazýn o ana
kadar saymýþ olduðu deðer sýfýrlanýr ve bu
sayma deðeri TOPLAM sayma deðerine eklenir.

Sayma deðeri
sýfýrlandýktan

sonra 3sn
boyunca TOTAL

Butonuna basýnýz.

Toplam Sayma deðeri
12 Basamaklýdýr.

TOTAL Butonuna basmaya devam
ediniz.
(Total Butonu býrakýldýðýnda Ana
çalýþma ekranýna dönüþ yapýlýr.)

Butonlar býrakýldýðýnda Ana çalýþma ekranýna dönüþ yapýlýr.

TOTAL butonuna basarken ,
RESET Butonuna basýlýrsa Toplam
Sayma deðerini Sýfýrlayabilirsiniz..

Reset ve Set Korumasý Parametresi veya ise
Toplam Sayma deðerinin sýfýrlanmasýna izin verilmez. Detaylý açýklama için
Parametreler bölümüne bakýnýz.

i

i

Not-2: Sayma deðerininin
sýfýrlanmasý iþlemi Sayma
yönü parametresinin ;

=
durumu için anlatýlmýþtýr.

=
durumunda cihaz SET2
deðerini alýr

Not-1: Sayma yönü
parametresi ;

=
durumunda Manuel Reset
uygulandýðýnda Toplam
sayma deðerine :
SET2 ile Ekran deðeri
arasýndaki fark eklenir.

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET
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7.5 SAYICI / TOPLAM SAYICI Parametreleri

SET2

SET1 Cihazýn Çýkýþ-1 için SET deðeridir. Çýkýþ-1 kontrolü bu
deðere göre gerçekleþtirir.
arasýnda bir deðer alabilir.

ile

SET1 Çalýþma Þekli seçimi parametresi Ofsetli çalýþma olarak
seçilmiþ ise SET1 ; arasýnda bir deðer

alabilir.
ile

Cihazýn Çýkýþ-2 için SET deðeridir. Çýkýþ-2 kontrolü bu
deðere göre gerçekleþtirir.
arasýnda bir deðer alabilir.

ile

O
N

O
F

F
1 2 3

1
O

N
O

F
F

2 3 4

+

Giriþ Tipleri ve Fonksiyonlarý

Ch-Agiriþinin yükselen kenarýndaAþaðý doðru sayma yapýlýr. (DEC)

Ch-Agiriþinin yükselen kenarýnda Yukarý doðru sayma yapýlýr. (INC)

Ch-B = Lojik “0” iken Ch-Agiriþinin yükselen kenarýnda Yukarý doðru ,
Ch-B = Lojik “1” iken Ch-A giriþinin yükselen kenarýnda Aþaðý doðru sayma
yapýlýr. (UP / DOWN)

x1 Faz Kaymalý Sayma yapýlýr. (Incremental Enkoder için)

x2 Faz Kaymalý Sayma yapýlýr. (Incremental Enkoder için)

x4 Faz Kaymalý Sayma yapýlýr. (Incremental Enkoder için)

Çýkýþ Fonksiyonlarý

Manuel Reset-2. Cihazýn sayma deðeri SET2 deðerine ulaþana kadar
sayma iþlemine devam edilir. Sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda
Manuel Reset bekler.Çýkýþ-2 pulse zamaný dikkate alýnmaz.

Manuel Reset-3. Manuel Reset-1 ile ayný þekilde çalýþýr. Tek fark Çýkýþ-2
pulse zamanýnýn dikkate alýnmasýdýr.

i

Manuel Reset-1. Cihaz sayma iþlemine Manuel Reset uygulanana kadar
devam eder. Çýkýþ-2 pulse zamaný dikkate alýnmaz.

Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýz

i

Hem Ch-A hem de Ch-B giriþlerinin yükselen kenarlarýnda Yukarý doðru
sayma yapýlýr. (INC / INC)

Ch-A giriþinin yükselen kenarýnda Yukarý doðru , Ch-B giriþinin yükselen
kenarýnda iseAþaðý doðru sayma yapýlýr. (INC / DEC)

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause giriþlerinin kabul edilebilir pulse süresini belirler.
Elektriksel gürültüden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen sürenin altýnda
kalan pulslerin deðerlendirme dýþýnda tutulmasý için kullanýlýr.

msn arasýnda deðer alabilir. Parametre deðeri olarak
ile

girildiðinde Ch-A ve Ch-B giriþlerinde süre korumasý yapýlmaz. Parametre
deðeri yada olarak girildiðinde Reset ve Pause için
koruma süresi 2 ms. olarak kabul edilir.

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriþlerinin Pulse Süresi
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Otomatik Reset-3. Cihazýn sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda sayma
deðeri sýfýrlanýr (0->P için) ve o an’a kadar sayýlan deðer , Toplam sayma
deðerine eklenir ve deðerinden sayma iþlemine tekrar baþlanýr.
Bu sýrada Aktüel deðer ekranýnda SET2 deðeri gösterilir. Çýkýþ - 2
pulse zamaný sonunda gerçek sayma deðeri gözlenir.

Otomatik Reset-4. Cihazýn sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda sayma
iþlemine devam edilir. Çýkýþ-2 pulse zamaný dolduðunda sayma
deðeri sýfýrlanýr (0->P için) ve o an’a kadar sayýlan deðer , Toplam sayma
deðerine eklenir ve deðerinden sayma iþlemine tekrar baþlanýr.

Çýkýþ -1 Çalýþma Þekli

Çýkýþ - 1 Normalde Enerjisiz.

Çýkýþ - 1 Normalde Enerjili.

Çýkýþ-1 Pulse Zamaný

Çýkýþ-1’in aktif kalacaðý süreyi belirler. ile sn arasýnda
deðer alabilir. girilmesi durumunda süresiz çalýþma seçilmiþ olur.

Çýkýþ-2 Pulse Zamaný

Cihazýn Sayma Yönü

Cihaz yukarý yönde sayma yapar. ( 0 --> Preset’e )

Cihaz aþaðý yönde sayma yapar. ( Preset’den --> 0’a )

Otomatik Reset-5.

Ayný anda Azalan veya Artan yönde sayma yapan sistemlerde tercih
edilir.

Cihaz , sayma iþlemine Manuel Reset aktif olana kadar
devam eder. Çýkýþ-1 veya Çýkýþ-2 pulse zamanlarý ,
dikkate alýnmaz.

i

Otomatik Reset-2. Cihazýn sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda sayma
deðeri durdurulur . Çýkýþ-2 pulse zamaný sonunda sayma deðeri
sýfýrlanarak (0->P için) o an’a kadar sayýlan deðer ,Toplam sayma deðerine
eklenir ve deðerinden sayma iþlemine tekrar baþlanýr.

Çýkýþ -2 Çalýþma Þekli

Çýkýþ - 2 Normalde Enerjisiz.

Çýkýþ - 2 Normalde Enerjili.

Çýkýþ-2’nin aktif kalacaðý süreyi belirler. ile sn arasýnda
deðer alabilir. girilmesi durumunda süresiz çalýþma seçilmiþ olur.

Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýz

i

Otomatik Reset-1. Cihazýn sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda sayma
deðeri sýfýrlanýr (0->P için), o an’a kadar sayýlan deðer Toplam sayma
deðerine eklenir ve deðerinden sayma iþlemine tekrar baþlanýr.
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Modbus Protokol Tipi seçimi

Haberleþme Eriþim Adresi

Cihazýn haberleþme sýrasýnda kullandýðý cihaz eriþim adresidir.
ile arasýnda deðer alabilir.

MODBUSASCII haberleþme protokolü seçilir.

MODBUS RTU haberleþme protokolü seçilir.

Haberleþme Parity Seçimi

Parity kontrolü yok.

Tek parity kontrolü yapýlýr.(Odd)

Çift parity kontrolü yapýlýr.(Even)

Haberleþme iletiþim Hýzý

Cihaz 1200 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 2400 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 4800 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 9600 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 19200 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

i

Veri Kayýt

Enerji kesintisinde cihazýn sayma deðeri kaydedilir. Cihaz tekrar
enerjilendiðinde kaldýðý deðerden sayma iþlemine devam edilir.

Enerji kesintisinde cihazýn sayma deðeri kaydedilmez.

SET1 Çalýþma Þekli Seçimi

Ofsetli Çalýþma seçilir. SET1 deðeri SET2 deðerine baðlý ± Ofset olarak
tanýmlanabilir ( SET1 = SET1 + SET2 )

Gösterge için Nokta Pozisyonu

Nokta pozisyonu aktif deðil.

Nokta pozisyonu 2.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 3.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 4.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 5.basamakta aktif.

Mutlak çalýþma seçilir. SET1 deðeri baðýmsýz olarak ile
arasýnda herhangi bir deðere ayarlanabilir.

Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýz
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i

Haberleþme Stop Biti Seçimi

Cihaz haberleþme sýrasýnda 1 Stop Biti kullanýr.

Cihaz haberleþme sýrasýnda 2 Stop Biti kullanýr.

Reset ve Set korumasý (Ön Panelden Eriþim için)

Reset ve Set korumasý yoktur.

Reset Butonu korumasý aktif.

SET1 ve SET2 korumasý aktif.

Reset Butonu , SET1 ve SET2 korumasý aktif.(Tam Koruma)

SET1 korumasý aktif.

SET2 korumasý aktif.

Program Þifresi

Çarpým Katsayýsý

Cihazýn sayma giriþlerinden okuduðu deðer , bu parametredeki deðer ile
çarpýlýr. ile arasýnda deðer alabilir. olarak
girilirse etkisizdir.

Program parametrelerine eriþim sýrasýnda girilen Program þifresidir.
ile arasýnda deðer alabilir. girilmesi

durumunda programlama bölümüne giriþte þifre sorulmaz.

Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýz



7.5.1 SAYICI / TOPLAM SAYICI Uygulamalarý ile ilgili Örnekler :

Cihazýn sadece Ch-A kanalý kullanýlarak bir üretim
bandýndaki ürünlerin artan yönde saymasý bu þekilde
yapýlabilir. Sayma deðeri kullanýcý tarafýndan Manuel Reset
ile sýfýrlandýðýnda sýfýrlanan sayma deðeri TOPLAM Sayma
deðerine eklenir.

Ch-A
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ÖRNEK-2 :
Elimizde þekildeki gibi bir kumaþ tezgahý olsun. Bu sisteme baðlý 100 pulse’lik bir enkoder’ýn
baðlantýsý da Cihazýn Ch-Ave Ch-B giriþlerine yapýlsýn.

= Ölçülen Kumaþ uzunluðu
Ekran deðeri

çarpým katsayýsý deðeri = 100/200 = “00.5000” olmalýdýr.
Çarpým katsayýsý parametresi ayarlandýktan sonra elde edilen deðer Kumaþ uzunluðunu verir ve
Aktüel deðer ekranýnda kumaþ uzunluðu gösterilir..

Kumaþ tezgahýnýn 100 cm’lik ilerlemesinde Aktüel deðer
ekranýnda 200 deðeri gözlensin. Cihazýn aktüel deðer
ekranýnda kumaþ uzunluðu bilgisini görmek istiyorsak
program parametreleri bölümündeki Çarpým Katsayýsý
parametresini aþaðýdaki ayarlamamýz
gerekmektedir.

ÖRNEK-1 :
Elimizde þekildeki gibi üretim bandý olsun. Cihazýn Ch-A giriþine Proximity Sensör ile þiþe
bilgileri gelsin.

; iken ;= =

Ch-A

ÖRNEK-3 :
Elimizde þekildeki gibi bir sistem olsun. Cihazýn Ch-A giriþine uygun bir sensör ile akýþ bilgileri
gelsin.

; iken ;= =

; ;
ve iken ;

==
= =

Ch-A ve Ch-B
100 pulse’lik

Enkoder
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ÖRNEK - 4 :
Elimizde þekildeki gibi kesici bir sistem olsun. Bu sisteme baðlý 100 pulse’lik bir enkoder’ýn
baðlantýsý da Cihazýn Ch-Ave Ch-B giriþlerine yapýlsýn.

; ; ;
ve iken ;

==
= =

=

Bu uygulamadaki deðerinin olmasý SET1 çalýþma þekli seçiminin Ofset’ i
olduðunu gösterir. SET1 deðerine negatif bir deðer girmemiz durumunda Çýkýþ-1 sürekli olarak
SET2 nin SET1 kadar altýnda aktif olacaktýr. Bu da hýzlý bir mekanik sistemde , kesim anýnda
hedefe yavaþ yaklaþarak hatalý kesim sorununu en aza indirmemizi saðlayacaktýr.

Örneðin ; SET1 = -000100 ; SET2 = 000500 ise ; SET1 = -100+500 = 400 olur.

l

(SET1=SET1 +SET2)

Örneðin ; Yukarýdaki gibi bir kesici bir sistemde
giriþlerine 100’lük bir Enkoder baðlansýn. C 50 pulse aldýðýnda sistem

100 cm ilerlesin ;
Bu durumda enkoder’ýn 1 pulse’ine karþýlýk sistem 2 cm ilerlemiþ olur.

Cihaz sayma yaparken Ch-A ve
Ch-B ihaz Enkoder’dan

x1 Faz Kaymalý

Cihaz sayma yaparken ; sistemin 100 cm ilerlemesinde Ch-A ve Ch-Bx2 Faz Kaymalý
giriþlerine baðlý olan 100’lük Enkoder’dan bu kez 100 pulse alacaktýr.
Bu durumda enkoder’ýn 1 pulse’ine karþýlýk sistem 1 cm ilerlemiþ olur.

Cihaz sayma yaparken ; sistemin 100 cm ilerlemesinde Ch-A ve Ch-B
giriþlerine baðlý olan 100’lük Enkoder’dan bu kez 200 pulse alacaktýr.

x4 Faz Kaymalý

Bu durumda enkoder’ýn 1 pulse’ine karþýlýk sistem 0.5 cm ilerlemiþ olur.

Görüldüðü gibi sistemin hassasiyeti 2 cm’den 0.5 cm’ye kadar indirilmiþ olur.

Daha fazla hassasiyet gerektiren uygulamalarda , deðeri veya
yapýlabilir.

Ch-A
Ch-B

Kesici niteÜ

100 pulse’lik
Enkoder

Sistem Kanal-1’den geçen sývýdan 20 litre ,
Kanal-2’den geçen sývýdan da 40 litre Tank’a
doldurulsun ; Cihazýn Aktüel ekranýnda toplam
akýþkan miktarý olan 60 litre deðeri gözlenir.

ÖRNEK-5 :
Þekildeki gibi ; cihazýn Ch-A giriþinde Kanal-1’den geçen , Ch-B giriþinde de Kanal-2’den geçen
sývýnýn miktarýný veren iki sensör olsun. Çarpým katsayýsý parametresi sývýlarýn
miktarýný ve cinsiniAktüel deðer ekranýnda birebir gösterecek þekilde ayarlansýn. (Örneðin litre)
Toplam sývý miktarýný bulmak istersek olmalýdýr.=

Ch-A Ch-B

Kanal-1 Kanal-2



Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause giriþlerinin kabul edilebilir pulse süresini belirler.
Elektriksel gürültüden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen sürenin altýnda
kalan pulslerin deðerlendirme dýþýnda tutulmasý için kullanýlýr.

msn arasýnda deðer alabilir. Parametre deðeri olarak
ile

girildiðinde Ch-A ve Ch-B giriþlerinde süre korumasý yapýlmaz. Parametre
deðeri yada olarak girildiðinde Reset ve Pause için
koruma süresi 2 ms. olarak kabul edilir.

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriþlerinin Pulse Süresi
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7.6 BATCH SAYICI Parametreleri

SET2

SET1 Cihazýn Çýkýþ-1 için SET deðeridir. Çýkýþ-1 kontrolü bu
deðere göre gerçekleþtirir.
arasýnda bir deðer alabilir.

ile

Cihazýn Çýkýþ-2 için SET deðeridir. Çýkýþ-2 kontrolü bu
deðere göre gerçekleþtirir.
arasýnda bir deðer alabilir.

ile

O
N

O
F

F
1 2 3

1
O

N
O

F
F

2 3 4

+

Giriþ Tipleri ve Fonksiyonlarý

Ch-Agiriþinin yükselen kenarýndaAþaðý doðru sayma yapýlýr. (DEC)

Ch-Agiriþinin yükselen kenarýnda Yukarý doðru sayma yapýlýr. (INC)

Ch-B = Lojik “0” iken Ch-Agiriþinin yükselen kenarýnda Yukarý doðru ,
Ch-B = Lojik “1” iken Ch-A giriþinin yükselen kenarýnda Aþaðý doðru sayma
yapýlýr. (UP / DOWN)

x1 Faz Kaymalý Sayma yapýlýr. (Incremental Enkoder için)

x2 Faz Kaymalý Sayma yapýlýr. (Incremental Enkoder için)

x4 Faz Kaymalý Sayma yapýlýr. (Incremental Enkoder için)

Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýzi

i
SET1 deðer gösterimi yapýlýrken MANUEL RESET uygulanýrsa , Batch Sayma
deðeri ; SET2 deðer gösterimi yapýlýrken MANUEL RESET uygulanýrsa , normal
sayma deðeri sýfýrlanýr.

i
Manuel veya Otomatik Reset’li çalýþmalarda Cihazýn normal sayma deðeri ;
Reset iþlemi sonunda sayma yönü parametresi = ( 0 -> P )
ise deðerini , = ( P - > 0 ) ise SET2 deðerini alýr.
Batch sayma deðeri ise her iki durumda da ( 0 - > P veya P - > 0 )
deðerini alýr.

Hem Ch-A hem de Ch-B giriþlerinin yükselen kenarlarýnda Yukarý doðru
sayma yapýlýr. (INC / INC)

Ch-A giriþinin yükselen kenarýnda Yukarý doðru , Ch-B giriþinin yükselen
kenarýnda iseAþaðý doðru sayma yapýlýr. (INC / DEC)
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Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýzi

Çýkýþ-1 Pulse Zamaný

Çýkýþ-1’in aktif kalacaðý süreyi belirler. ile sn arasýnda
deðer alabilir. girilmesi durumunda süresiz çalýþma seçilmiþ olur.

Çýkýþ-2 Pulse Zamaný

Cihazýn Sayma Yönü

Cihaz yukarý yönde sayma yapar. ( 0 --> Preset’e )

Cihaz aþaðý yönde sayma yapar. ( Preset’den --> 0’a )

Çýkýþ -2 Çalýþma Þekli

Çýkýþ - 2 Normalde Enerjisiz.

Çýkýþ - 2 Normalde Enerjili.

Çýkýþ-2’nin aktif kalacaðý süreyi belirler. ile sn arasýnda
deðer alabilir. girilmesi durumunda süresiz çalýþma seçilmiþ olur.

Veri Kayýt

Enerji kesintisinde cihazýn sayma deðeri kaydedilir. Cihaz tekrar
enerjilendiðinde kaldýðý deðerden sayma iþlemine devam edilir.

Enerji kesintisinde cihazýn sayma deðeri kaydedilmez.

Gösterge için Nokta Pozisyonu

Nokta pozisyonu aktif deðil.

Nokta pozisyonu 2.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 3.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 4.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 5.basamakta aktif.

Çýkýþ -1 Çalýþma Þekli

Çýkýþ - 1 Normalde Enerjisiz.

Çýkýþ - 1 Normalde Enerjili.

Çýkýþ Fonksiyonlarý

Manuel Reset. BATCH sayma iþlemine Manuel Reset uygulanana kadar
devam edilir.

Otomatik Reset. sayma iþlemine Batch sayma deðeri SET1 deðerine
ulaþana kadar sayma devam edilir. Bu deðere ulaþtýðýnda Batch Sayma
deðeri sýfýrlanýr (0->P için) ve tekrar baþlar.

BATCH

Haberleþme Eriþim Adresi

Cihazýn haberleþme sýrasýnda kullandýðý cihaz eriþim adresidir.
ile arasýnda deðer alabilir.
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Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýzi

Haberleþme iletiþim Hýzý

Cihaz 1200 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 2400 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 4800 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 9600 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 19200 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Haberleþme Stop Biti Seçimi

Cihaz haberleþme sýrasýnda 1 Stop Biti kullanýr.

Cihaz haberleþme sýrasýnda 2 Stop Biti kullanýr.

Reset ve Set korumasý (Ön Panelden Eriþim için)

Reset ve Set korumasý yoktur.

Reset Butonu korumasý aktif.

SET1 ve SET2 korumasý aktif.

Reset Butonu , SET1 ve SET2 korumasý aktif.(Tam Koruma)

SET1 korumasý aktif.

SET2 korumasý aktif.

Program Þifresi

Çarpým Katsayýsý

Cihazýn sayma giriþlerinden okuduðu deðer , bu parametredeki deðer ile
çarpýlýr. ile arasýnda deðer alabilir. olarak
girilirse etkisizdir.

Program parametrelerine eriþim sýrasýnda girilen Program þifresidir.
ile arasýnda deðer alabilir. girilmesi

durumunda programlama bölümüne giriþte þifre sorulmaz.

Haberleþme Parity Seçimi

Parity kontrolü yok.

Tek parity kontrolü yapýlýr.(Odd)

Çift parity kontrolü yapýlýr.(Even)

Modbus Protokol Tipi seçimi

MODBUSASCII haberleþme protokolü seçilir.

MODBUS RTU haberleþme protokolü seçilir.
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7.6.1 BATCH SAYICI Uygulamalarý ile ilgili Örnekler :

ÖRNEK-1 :
Elimizde þekildeki gibi üretim bandý olsun. Cihazýn Ch-A giriþine Proximity Sensör ile þiþe
bilgileri gelsin.

; iken ;= =

Ch-A Yandaki þekilde cihaz bir paketleme sistemi
üzerinde kullanýlmaktadýr. Sistem 4’lü
s e r i l e r h a l i n d e ü r ü n l e r i k a s a y a
yerleþtirmektedir. Buna göre SET2 deðeri
"4", SET1 deðeri "4" tanýmlanmýþtýr. Cihaz
4’lü seriler halinde, 4 adet paket
yapýlmasýna izin verecektir.

= olmasý durumunda ;
(Otomatik Reset-1) cihaz þekildeki gibi
kasaya þiþeleri yerleþtirdikten sonra Çýkýþ-1
aktif olacak ve sistemi durduracaktýr. Daha
sonra Batch Sayma deðeri sýfýrlanacak ve
yeni paketi saymaya hazýr hale gelecektir.

ÖRNEK-2 :
Elimizde þekildeki gibi bir kumaþ tezgahý olsun. Bu sisteme baðlý 100 pulse’lik bir enkoder’ýn
baðlantýsý da Cihazýn Ch-Ave Ch-B giriþlerine yapýlsýn.

Cihazýn Çarpým katsayýsý , kumaþýn gerçek uzunluk deðerini Aktüel deðer ekranýnda birebir
gösterecek þekilde ayarlanmýþ olsun.
Kumaþýn 5 m uzunluðunda eþit parçalara ayrýlmasý ve sistemin 5m’lik 40 parça yapýnca
durmasýný istiyorsak SET1=40 ; SET2 = 5 olarak tanýmlanmasý gerekmektedir.

; ;
ve iken ;

==
= =

Ch-A
Ch-B

Kesici niteÜ

100 pulse’lik
Enkoder
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7.7 ZAMAN RÖLESÝ Parametreleri

SET2

SET1 Cihazýn Çýkýþ-1 için SET deðeridir. Çýkýþ-1 kontrolü bu
deðere göre gerçekleþtirir. Zaman tipleri seçimine göre

Deðiþkendir.

Cihazýn Çýkýþ-2 için SET deðeridir. Çýkýþ-2 kontrolü bu
deðere göre gerçekleþtirir. Zaman tipleri seçimine göre

deðiþkendir.

O
N

O
F

F
1 2 3

1
O

N
O

F
F

2 3 4

+

Cihaz Saniye tabanýndan sayma yapar.
ile arasýnda deðer alabilir.

Cihaz Dakika tabanýndan sayma yapar.
ile arasýnda deðer alabilir.

Cihaz Saat tabanýndan sayma yapar.
ile arasýnda deðer alabilir.

Cihaz Saat / Dakika tabanýndan sayma yapar.
ile arasýnda deðer alabilir.

Cihaz Saniye / Salise tabanýndan sayma yapar.
ile arasýnda deðer alabilir.

Cihaz Dakika / Saniye tabanýndan sayma yapar.
ile arasýnda deðer alabilir.

Cihaz Saat / Dakika tabanýndan sayma yapar.
ile arasýnda deðer alabilir.

Zaman Birim ve Skala Seçimi

Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýzi

Çýkýþ Fonksiyonlarý

Manuel Reset-2. Cihazýn sayma deðeri SET2 deðerine ulaþana kadar
sayma iþlemine devam edilir. Sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda
Manuel Reset bekler.Çýkýþ-2 pulse zamaný dikkate alýnmaz.

Manuel Reset-3. Manuel Reset-1 ile ayný þekilde çalýþýr. Tek fark Çýkýþ-2
pulse zamanýnýn dikkate alýnmasýdýr.

Otomatik Reset-1. Cihazýn sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda sayma
deðeri sýfýrlanýr (0->P için) sayma iþlemine tekrar baþlanýr.

Manuel Reset-1. Cihaz sayma iþlemine Manuel Reset uygulanana kadar
devam eder. Çýkýþ-2 pulse zamaný dikkate alýnmaz.

Otomatik Reset-2. Cihazýn sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda sayma
deðeri durdurulur . Çýkýþ-2 pulse zamaný sonunda sayma deðeri
sýfýrlanarak (0->P için) sayma iþlemine tekrar baþlanýr.

i
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Otomatik Reset-3. Cihazýn sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda sayma
deðeri sýfýrlanýr (0->P için) ve sayma iþlemine tekrar baþlanýr. Bu sýrada
Aktüel deðer ekranýnda SET2 deðeri gösterilir. Çýkýþ - 2 pulse zamaný

sonunda gerçek sayma deðeri gözlenir.

Otomatik Reset-4. Cihazýn sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda sayma
iþlemine devam edilir. Çýkýþ-2 pulse zamaný dolduðunda sayma
deðeri sýfýrlanýr (0->P için) ve sayma iþlemine tekrar baþlanýr.

Otomatik Reset-5. (Sýralý Çalýþma) Sayýlan deðer SET2 deðerine
ulaþtýðýnda SET1 konum deðiþtirir. sayma deðeri sýfýrlanýr. (0->P için) Sayma
deðeri SET2 deðerine tekrar ulaþana kadar Çýkýþ-1 ve Çýkýþ-2 konum
deðiþtirmez.

Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýzi

Çýkýþ -1 Çalýþma Þekli

Çýkýþ - 1 Normalde Enerjisiz.

Çýkýþ - 1 Normalde Enerjili.

Çýkýþ-1 Pulse Zamaný

Çýkýþ-1’in aktif kalacaðý süreyi belirler. ile sn arasýnda
deðer alabilir. girilmesi durumunda süresiz çalýþma seçilmiþ olur.

Çýkýþ-2 Pulse Zamaný

Cihazýn Sayma Yönü

Cihaz yukarý yönde sayma yapar. ( 0 --> Preset’e )

Cihaz aþaðý yönde sayma yapar. ( Preset’den --> 0’a )

Çýkýþ -2 Çalýþma Þekli

Çýkýþ - 2 Normalde Enerjisiz.

Çýkýþ - 2 Normalde Enerjili.

Çýkýþ-2’nin aktif kalacaðý süreyi belirler. ile sn arasýnda
deðer alabilir. girilmesi durumunda süresiz çalýþma seçilmiþ olur.

Veri Kayýt

Enerji kesintisinde cihazýn sayma deðeri kaydedilir. Cihaz tekrar
enerjilendiðinde kaldýðý deðerden sayma iþlemine devam edilir.

Enerji kesintisinde cihazýn sayma deðeri kaydedilmez.

Haberleþme Eriþim Adresi

Cihazýn haberleþme sýrasýnda kullandýðý cihaz eriþim adresidir.
ile arasýnda deðer alabilir.

i
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Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýzi

Modbus Protokol Tipi seçimi

MODBUSASCII haberleþme protokolü seçilir.

MODBUS RTU haberleþme protokolü seçilir.

Haberleþme Parity Seçimi

Parity kontrolü yok.

Tek parity kontrolü yapýlýr.(Odd)

Çift parity kontrolü yapýlýr.(Even)

Haberleþme iletiþim Hýzý

Cihaz 1200 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 2400 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 4800 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 9600 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 19200 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Haberleþme Stop Biti Seçimi

Cihaz haberleþme sýrasýnda 1 Stop Biti kullanýr.

Cihaz haberleþme sýrasýnda 2 Stop Biti kullanýr.

Reset ve Set korumasý (Ön Panelden Eriþim için)

Reset ve Set korumasý yoktur.

Reset Butonu korumasý aktif.

SET1 ve SET2 korumasý aktif.

Reset Butonu , SET1 ve SET2 korumasý aktif.(Tam Koruma)

SET1 korumasý aktif.

SET2 korumasý aktif.

Program Þifresi

Program parametrelerine eriþim sýrasýnda girilen Program þifresidir.
ile arasýnda deðer alabilir. girilmesi

durumunda programlama bölümüne giriþte þifre sorulmaz.



7.7.1 ZAMAN RÖLESÝ Uygulamalarý ile ilgili Örnekler :

Switch “On” yapýldýðýnda cihaz süre saymaya (Dakika /
saniye) baþlar. Switch “Off” yapýldýðýnda da süre sayma
iþlemi durdurulur. Cihazýn Aktüel deðer ekranýnda Switch’in
açýlýp kapanmasý arasýnda geçen süre gözlenir.
Manuel Reset uygulanýp geçen süre sýfýrlanabilir.
Kullanýcý tekrarlý çalýþmalarda sistemin toplam çalýþma
süresini cihaz ekranýnda görmek isterse , Manuel Reset
uygulanmaz ve cihazýn her Start/Stop iþleminden sonra
kaldýðý yerden çalýþmasýna devam ederek toplam geçen
süreyi göstermesi saðlanýr.
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ÖRNEK-1 :
Cihazýn PAUSE giriþinde Start ve Stop sinyali vermek için bir switch bulunsun.

iken ;=

Pause
Switch

NOT: Çýkýþ-1’i veya Çýkýþ-2’yi Alarm çýkýþý olarak kullanmak istersek ;

Örneðin ; SET1 = 10.00 ; SET2= 30.00 ve = olsun.
Switch “On” yapýldýðýnda cihaz süre saymaya (Dakika / saniye) baþlar. SET1 ve SET2 süreleri
dolduðunda cihazýn ikaz vermesi ayrýca ve Çýkýþ-1/2 Pulse zamaný
parametrelerine süre bilgisi girilerek ikazlarýn süre dolduðunda durmasý da saðlanabilir.

S1

S2

O1

O2

Timer & Counter ESM-4430EZM-4950

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET



7.8 FREKANSMETRE / DEVÝR ÖLÇER Parametreleri

SET2

SET1 Cihazýn Çýkýþ-1 için SET deðeridir. Çýkýþ-1 kontrolü bu
deðere göre gerçekleþtirir.
arasýnda bir deðer alabilir.

ile

Cihazýn Çýkýþ-2 için SET deðeridir. Çýkýþ-2 kontrolü bu
deðere göre gerçekleþtirir.
arasýnda bir deðer alabilir.

ile
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Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýzi

O
N

O
F

F
1 2 3

Ölçme Metodu Seçimi

Cihazýn Ch-A giriþine gelen iþaretlerin Dönüþ (Tur) zamanýný ölçülerek
Frekans veya devir bilgisini hesaplar.

Giriþ Sinyali Sýfýrlama Zamaný (Time Out)

Ch-A giriþine bu parametrede girilen süre kadar herhangi bir iþaret
uygulanmazsaAktüel deðer ekranýndaki sayma deðeri sýfýrlanýr.

ile sn arasýnda deðer alabilir.

Cihazýn Ch-A giriþine gelen iþaretlerin Ölçme periyodu
parametresinde belirlenen süre içerisindeki pulse’lerini sayarak , frekans
veya devir bilgisini hesaplar.

Çýkýþ-1 Fonksiyonu

Kalýcý Çýkýþ þekli seçilmiþ olur. (Latching). Manuel Reset uygulanana kadar
Çýkýþ-1 konum deðiþtirmez.

Kalýcý olmayan (Non-Latching) ve Histerisiz tanýmlanabilen çýkýþ þekli
seçilmiþ olur.

Çýkýþ-1 Alarm Çýkýþý olarak seçilmiþ olur. Detaylý bilgi için Çýkýþ-1 için
Alarm fonksiyonlarý parametresine bakýnýz.

Ölçme Periyodu

Ch-A giriþine uygulanan iþaretin , tanýmlanan süre içerisindeki Pulse adedi
sayýlýr.

ile sn arasýnda deðer alabilir.

1
O

N
O

F
F

2 3 4

+

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause giriþlerinin kabul edilebilir pulse süresini belirler.
Elektriksel gürültüden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen sürenin altýnda
kalan pulslerin deðerlendirme dýþýnda tutulmasý için kullanýlýr.

msn arasýnda deðer alabilir. Parametre deðeri olarak
ile

girildiðinde Ch-A ve Ch-B giriþlerinde süre korumasý yapýlmaz. Parametre
deðeri yada olarak girildiðinde Reset ve Pause için
koruma süresi 2 ms. olarak kabul edilir.

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriþlerinin Pulse Süresi
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Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýzi

Çýkýþ-2 Fonksiyonu

Kalýcý Çýkýþ þekli seçilmiþ olur. (Latching). Manuel Reset uygulanana kadar
Çýkýþ-2 konum deðiþtirmez.

Kalýcý olmayan (Non-Latching) ve Histerisiz tanýmlanabilen çýkýþ þekli
seçilmiþ olur.

Çýkýþ-1 içinAlarm Fonksiyonlarý

YüksekAlarm.

Düþük Alarm.

Sapma Yüksek Alarm.

Sapma Düþük Alarm.

Sapma Band Alarm.

Çýkýþ-1 için Histerisiz

Çýkýþ-1 için Histerisiz deðerinin tanýmlandýðý parametredir. Çýkýþ-1 Kalýcý
olmayan çýkýþ (Non-Latching) olarak seçilmiþ ise kullanýlýr.

ile arasýnda deðer alabilir.

Çýkýþ-2 için Histerisiz

Çýkýþ-2 için Histerisiz deðerinin tanýmlandýðý parametredir. Çýkýþ-2 Kalýcý
olmayan çýkýþ (Non-Latching) olarak seçilmiþ ise kullanýlýr.

ile arasýnda deðer alabilir.

Çýkýþ -1 Çalýþma Þekli

Çýkýþ - 1 Normalde Enerjisiz.

Çýkýþ - 1 Normalde Enerjili.

Çýkýþ-1 Pulse Zamaný

Çýkýþ-1’in aktif kalacaðý süreyi belirler. ile sn arasýnda
deðer alabilir. girilmesi durumunda süresiz çalýþma seçilmiþ olur.

Çýkýþ-2 Pulse Zamaný

Çýkýþ -2 Çalýþma Þekli

Çýkýþ - 2 Normalde Enerjisiz.

Çýkýþ - 2 Normalde Enerjili.

Çýkýþ-2’nin aktif kalacaðý süreyi belirler. ile sn arasýnda
deðer alabilir. girilmesi durumunda süresiz çalýþma seçilmiþ olur.
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Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýzi

Kontrol Baþlangýcý

Cihaza Enerji verildiðinde kontrol iþlemi baþlatýlýr.

Sayma deðeri SET1 deðerine ulaþtýðýnda kontrol iþlemi baþlatýlýr.

Sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda kontrol iþlemi baþlatýlýr.

Gösterge için Nokta Pozisyonu

Nokta pozisyonu aktif deðil.

Nokta pozisyonu 2.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 3.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 4.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 5.basamakta aktif.

Modbus Protokol Tipi seçimi

Haberleþme Eriþim Adresi

Cihazýn haberleþme sýrasýnda kullandýðý cihaz eriþim adresidir.
ile arasýnda deðer alabilir.

MODBUSASCII haberleþme protokolü seçilir.

MODBUS RTU haberleþme protokolü seçilir.

Haberleþme Parity Seçimi

Parity kontrolü yok.

Tek parity kontrolü yapýlýr.(Odd)

Çift parity kontrolü yapýlýr.(Even)

Haberleþme iletiþim Hýzý

Cihaz 1200 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 2400 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 4800 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 9600 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 19200 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Haberleþme Stop Biti Seçimi

Cihaz haberleþme sýrasýnda 1 Stop Biti kullanýr.

Cihaz haberleþme sýrasýnda 2 Stop Biti kullanýr.
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Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýzi

Reset ve Set korumasý (Ön Panelden Eriþim için)

Reset ve Set korumasý yoktur.

Reset Butonu korumasý aktif.

SET1 ve SET2 korumasý aktif.

Reset Butonu , SET1 ve SET2 korumasý aktif.(Tam Koruma)

SET1 korumasý aktif.

SET2 korumasý aktif.

Program Þifresi

Çarpým Katsayýsý

Cihazýn sayma giriþlerinden okuduðu deðer , bu parametredeki deðer ile
çarpýlýr. ile arasýnda deðer alabilir. olarak
girilirse etkisizdir.

Program parametrelerine eriþim sýrasýnda girilen Program þifresidir.
ile arasýnda deðer alabilir. girilmesi

durumunda programlama bölümüne giriþte þifre sorulmaz.

Frekans / Devir Ölçer Çarpým Katsayýsý

Cihazýn sayma giriþlerinden okuduðu deðer , bu parametredeki deðer ile
çarpýlýr. ile arasýnda deðer alabilir.



Parametresinin olmasý durumu ;

7.8.1 FREKANSMETRE / DEVÝR ÖLÇER Uygulamalarý ile ilgili Örnekler :
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Cihaz Ch-A giriþinden uygulanan iþaretin yükselen kenarýnda ölçme iþlemi baþlatýlýr. Bir sonraki
yükselen kenarýna kadar ki süre (T) bulunur.

Ch-A
Ekran deðeri = f = 1 / T ‘dir

T

Ch-A

ÖRNEK-1 :
Elimizde þekildeki gibi bir kumaþ tezgahý olsun.
Cihazdaki parametresi ve parametresi iken ;
Silindir’in 1 tam turunda , kumaþ 80 cm ilerlesin ve bu sýrada kullanýcý cihazýn ekranýnda 20
devir/sn deðerini gözlesin.
Kullanýcý ve parametrelerini aþaðýdaki ayarlamak suretiyle 80cm’lik
kumaþ uzunluðu bilgisini cihazýn ekranýndan gözleyebilir.

= Bir tam turdaki Kumaþ uzunluðu
* Ekran deðeri ( f )

Bu durumda = 1 için
çarpým katsayýsý deðeri = 80/20 = 4 olmalýdýr.

Parametreler ayarlandýktan sonra elde edilen deðer
Kumaþýn ilerleme hýzý olarak kabul edilir ve Ekran deðeri 80
cm/sn olur.

Kumaþýn ilerleme hýzýný cm /dk cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ;

Kumaþýn ilerleme hýzýný cm / saat cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ayarlamak yeterli olacaktýr.

Bu metod Hýz deðerinin 100 devir / sn’yi geçmediði durumlarda kullanýlmalýdýr.i

Hýz ölçümünü Devir/dk cinsinden izlemek istersek ; parametresini olarak ;
Hýz ölçümünü Devir/saat cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ayarlamak yeterli olacaktýr.

Parametresi ve parametresi olarak girilmiþ ise cihaz
Hýz ölçümünü Devir/sn cinsinden yapar.

Metot -1 :



Cihaz 2 sn içerisinde 10 pulse okumuþsa ; 1 pulse’un uzunluðu
2sn 10 pulse
T 1 pulse eþitliðinden ;

T = 2 / 10 =0.2sn f= 1/T’den f = Ekran deðeri = 5 devir / sn elde edilir.
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Parametresinin olmasý durumunda ;

Cihaz Ölçme periyodu parametresindeki süre boyunca , Ch-A giriþinden uygulanan
iþaretleri sayar ve 1 pulse’a ait ortalama süreyi hesaplar.

Ch-A

ÖRNEK-2 :
Yandaki gibi bir sistemde ; = süresi
boyunca , Silindir bir tam tur attýðýnda 10 pulse’lýk bir iþaret
cihazýn Ch-Agiriþine uygulansýn.

Ch-A

Cihaz Bir tam turda 10 pulse alsýn

1 2 3 8 9 10

=

Süresi baþlatýlýr

Sn

Ekran deðeri = 5 olur.

T T T T T T

Hýz ölçümünü Devir/dk cinsinden izlemek istersek ; parametresini olarak ;
Hýz ölçümünü Devir/saat cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ayarlamak yeterli olacaktýr.

Parametresi ve parametresi olarak girilmiþ ise cihaz
Hýz ölçümünü Devir/sn cinsinden yapar.

Ch-A
ÖRNEK-3 :
Yandaki gibi bir sisteme baðlantýlarý yapýlmýþ olan cihazýn ;
Ch-Agiriþine = süresi boyunca 8
pulse’lýk bir iþaret (Diþlinin bir tam turundaki pulse sayýsý)
uygulansýn.

Parametresi ve
Parametresi olarak girilmiþ ise bu

durumda Diþlinin hýzýný Devir/sn cinsinden hesaplayalým.

Cihaz 0.5 sn içerisinde 8 pulse okumuþsa ; 1 pulse’un uzunluðu
0.5 sn 8 pulse
T 1 pulse eþitliðinden ;

T = 0.5 / 8 =0.0625sn f= 1/T’den f = Ekran deðeri = 16 devir / sn elde edilir.

Diþlinin ilerleme hýzýný devir/dk cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ;

Diþlinin ilerleme hýzýný devir / saat cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ayarlamak yeterli olacaktýr.

Metot -2 :
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7.9 KRONOMETRE Parametreleri

SET2

SET1 Cihazýn Çýkýþ-1 için SET deðeridir. Çýkýþ-1 kontrolü bu
deðere göre gerçekleþtirir. Zaman tipleri seçimine göre

deðiþkendir.

Cihazýn Çýkýþ-2 için SET deðeridir. Çýkýþ-2 kontrolü bu
deðere göre gerçekleþtirir. Zaman tipleri seçimine göre

deðiþkendir.

1
O

N
O

F
F

2 3 4

+

Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýzi

Kronometre için Giriþ Tipi ve Fonksiyon Seçimi

Ch-Agiriþine uygulanan iþaretlerin , periyotlarýnýn ölçümü yapýlýr.

Ch-Agiriþine uygulanan iþaretlerin pulse sürelerinin ölçümü yapýlýr.

Ch-A ve Ch-B giriþlerindeki yükselen kenarlar arasýndaki zaman farký ölçüm
deðerlerinin toplamý hesaplanýr.

Cihaz Saniye tabanýndan sayma yapar.
ile arasýnda deðer alabilir.

Cihaz Dakika tabanýndan sayma yapar.
ile arasýnda deðer alabilir.

Cihaz Saat tabanýndan sayma yapar.
ile arasýnda deðer alabilir.

Cihaz Saat / Dakika tabanýndan sayma yapar.
ile arasýnda deðer alabilir.

Cihaz Saniye / Salise tabanýndan sayma yapar.
ile arasýnda deðer alabilir.

Cihaz Dakika / Saniye tabanýndan sayma yapar.
ile arasýnda deðer alabilir.

Cihaz Saat / Dakika tabanýndan sayma yapar.
ile arasýnda deðer alabilir.

Zaman Birim ve Skala Seçimi

i

O
N

O
F

F
1 2 3

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause giriþlerinin kabul edilebilir pulse süresini belirler.
Elektriksel gürültüden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen sürenin altýnda
kalan pulslerin deðerlendirme dýþýnda tutulmasý için kullanýlýr.

msn arasýnda deðer alabilir. Parametre deðeri olarak
ile

girildiðinde Ch-A ve Ch-B giriþlerinde süre korumasý yapýlmaz. Parametre
deðeri yada olarak girildiðinde Reset ve Pause için
koruma süresi 2 ms. olarak kabul edilir.

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriþlerinin Pulse Süresi
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Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýzi

Manuel Reset-2. Cihazýn sayma deðeri SET2 deðerine ulaþana kadar
sayma iþlemine devam edilir. Sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda
Manuel Reset bekler.Çýkýþ-2 pulse zamaný dikkate alýnmaz.

Manuel Reset-3. Manuel Reset-1 ile ayný þekilde çalýþýr. Tek fark Çýkýþ-2
pulse zamanýnýn dikkate alýnmasýdýr.

Otomatik Reset-1. Cihazýn sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda sayma
deðeri sýfýrlanýr (0->P için) sayma iþlemine tekrar baþlanýr.

Otomatik Reset-2. Cihazýn sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda sayma
deðeri durdurulur . Çýkýþ-2 pulse zamaný sonunda sayma deðeri
sýfýrlanarak (0->P için) sayma iþlemine tekrar baþlanýr.

Otomatik Reset-3. Cihazýn sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda sayma
deðeri sýfýrlanýr (0->P için) ve sayma iþlemine tekrar baþlanýr. Bu sýrada
Aktüel deðer ekranýnda SET2 deðeri gösterilir. Çýkýþ - 2 pulse zamaný

sonunda gerçek sayma deðeri gözlenir.

Otomatik Reset-4. Cihazýn sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda sayma
iþlemine devam edilir. Çýkýþ-2 pulse zamaný dolduðunda sayma
deðeri sýfýrlanýr (0->P için) ve sayma iþlemine tekrar baþlanýr.

Otomatik Reset-5. (Sýralý Çalýþma) Sayýlan deðer SET2 deðerine
ulaþtýðýnda SET1 konum deðiþtirir. sayma deðeri sýfýrlanýr. (0->P için) Sayma
deðeri SET2 deðerine tekrar ulaþana kadar Çýkýþ-1 ve Çýkýþ-2 konum
deðiþtirmez.

Çýkýþ -1 Çalýþma Þekli

Çýkýþ - 1 Normalde Enerjisiz.

Çýkýþ - 1 Normalde Enerjili.

Çýkýþ-1 Pulse Zamaný

Çýkýþ-1’in aktif kalacaðý süreyi belirler. ile sn arasýnda
deðer alabilir. girilmesi durumunda süresiz çalýþma seçilmiþ olur.

Çýkýþ -2 Çalýþma Þekli

Çýkýþ - 2 Normalde Enerjisiz.

Çýkýþ - 2 Normalde Enerjili.

Çýkýþ-2 Pulse Zamaný

Çýkýþ-2’nin aktif kalacaðý süreyi belirler. ile sn arasýnda
deðer alabilir. girilmesi durumunda süresiz çalýþma seçilmiþ olur.

Cihazýn Sayma Yönü

Cihaz yukarý yönde sayma yapar. ( 0 --> Preset’e )

Cihaz aþaðý yönde sayma yapar. ( Preset’den --> 0’a )

i

Çýkýþ Fonksiyonlarý

Manuel Reset-1. Cihaz sayma iþlemine Manuel Reset uygulanana kadar
devam eder. Çýkýþ-2 pulse zamaný dikkate alýnmaz.
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Haberleþme Eriþim Adresi

Cihazýn haberleþme sýrasýnda kullandýðý cihaz eriþim adresidir.
ile arasýnda deðer alabilir.

Modbus Protokol Tipi seçimi

MODBUSASCII haberleþme protokolü seçilir.

MODBUS RTU haberleþme protokolü seçilir.

Haberleþme Parity Seçimi

Parity kontrolü yok.

Tek parity kontrolü yapýlýr.(Odd)

Çift parity kontrolü yapýlýr.(Even)

Haberleþme iletiþim Hýzý

Cihaz 1200 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 2400 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 4800 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 9600 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Cihaz 19200 Baud Rate hýzýnda haberleþir.

Haberleþme Stop Biti Seçimi

Cihaz haberleþme sýrasýnda 1 Stop Biti kullanýr.

Cihaz haberleþme sýrasýnda 2 Stop Biti kullanýr.

Reset ve Set korumasý (Ön Panelden Eriþim için)

Reset ve Set korumasý yoktur.

Reset Butonu korumasý aktif.

SET1 ve SET2 korumasý aktif.

Reset Butonu , SET1 ve SET2 korumasý aktif.(Tam Koruma)

SET1 korumasý aktif.

SET2 korumasý aktif.

Program Þifresi

Program parametrelerine eriþim sýrasýnda girilen Program þifresidir.
ile arasýnda deðer alabilir. girilmesi

durumunda programlama bölümüne giriþte þifre sorulmaz.

Parametrelerin detaylý açýklamalarý için Bölüm 8’e (Program Parametreleri)
bakýnýzi

Veri Kayýt

Enerji kesintisinde cihazýn sayma deðeri kaydedilir. Cihaz tekrar
enerjilendiðinde kaldýðý deðerden sayma iþlemine devam edilir.

Enerji kesintisinde cihazýn sayma deðeri kaydedilmez.



7.9.1 KRONOMETRE Uygulamalarý ile ilgili Örnekler :

Switch “On” yapýldýðýnda cihaz süre saymaya (Dakika /
saniye) baþlar. Switch “Off” yapýldýðýnda da süre sayma
iþlemi durdurulur. Cihazýn Aktüel deðer ekranýnda Switch’in
açýlýp kapanmasý arasýnda geçen süre gözlenir.
Manuel Reset uygulanýp geçen süre sýfýrlanabilir.
Kullanýcý tekrarlý çalýþmalarda sistemin toplam çalýþma
süresini cihaz ekranýnda görmek isterse , Manuel Reset
uygulanmaz ve cihazýn her Start/Stop iþleminden sonra
kaldýðý yerden çalýþmasýna devam ederek toplam geçen
süreyi göstermesi saðlanýr.
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ÖRNEK-1 :
Cihazýn Ch-Agiriþinde Start ve Stop sinyali vermek için bir switch bulunsun.

; ; iken ;= = =
Ch-A

Switch

Ch-B
Ch-A

ÖRNEK-2 :
Elimizde þekildeki gibi üretim bandý olsun. Ch-A giriþinde Start vermek için bir sensör Ch-B
giriþinde de Stop vermek için baþka bir sensör bulunsun.

; ; iken ;= = =

Malzeme Ch-A giriþine baðlý olan sensör’ün önünden
geçerken cihaz süre saymaya (Dakika / saniye) baþlar.
Malzeme Ch-B giriþine baðlý olan sensör’ün önünden
geçtiði anda da süre sayma iþlemi durdurulur. Böylece iki
malzeme arasýnda geçen süre tespit edilir.

S1

S2

O1

O2

Timer & Counter ESM-4430EZM-4950

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET



7.10 Program Parametrelerine Eriþim

Cihaz üzerindeki parametreler Program parametreleri olarak gruplandýrýlmýþtýr. Program
parametrelerine eriþim iþlemi tüm fonksiyonlarda ayný þekilde olduðu için aþaðýda SAYICI /
TOPLAM SAYICI fonksiyonu için Program parametrelerine eriþim iþlemi anlatýlmaktadýr. Tüm
parametrelerin detaylý açýklamasý bölümünde anlatýlmýþtýr.PROGRAM PARAMETRELERÝ
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Çalýþma Ekraný Þifre Ekraný

Parametrenin
alabileceði,en
yüksek deðer
basamaðý ;
(Bu parametre
için 4. basamak)
yanýp söner.

3 sn boyunca PROG butonuna
bastýðýnýzda Program bölümüne
giriþ için þifre sorulacaktýr.

Kaydýrma ve
Arttýrma Butonu
ile þifrenizi
giriniz.

Þifre Ekraný Giriþ Tipleri ve Fonksiyonlarý

Parametrenin
alabileceði,en
yüksek deðer
basamaðý ;
(Bu parametre
için 1. basamak)
yanýp söner.

Þifrenizi yazdýktan sonra
ONAY butonuna basýnýz.

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

ONAY butonuna
basýnýz.

Ch-A, Ch-B, Reset ve
Pause Giriþlerinin Pulse

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basýnýz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 3.
basamak) yanýp söner.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz.

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET
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Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz.

Çýkýþ Fonksiyonlarý

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basýnýz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 1.
basamak) yanýp söner.

Çýkýþ-1 Çalýþma Þekli

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 1.
basamak) yanýp söner.

Çýkýþ-2 Çalýþma Þekli

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 1.
basamak) yanýp söner.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz. ONAY butonuna basýnýz.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz. ONAY butonuna basýnýz.

Çýkýþ-1 Pulse Zamaný

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 4.
basamak) yanýp söner.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz. ONAY butonuna basýnýz.

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET
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Çýkýþ-2 Pulse Zamaný

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 4.
basamak) yanýp söner.

Cihazýn Sayma Yönü

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 1.
basamak) yanýp söner.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz. ONAY butonuna basýnýz.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz. ONAY butonuna basýnýz.

Gösterge için Nokta
Pozisyonu

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 1.
basamak) yanýp söner.

Veri Kayýt

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 1.
basamak) yanýp söner.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz. ONAY butonuna basýnýz.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz. ONAY butonuna basýnýz.

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET
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SET1 Çalýþma Þekli
Seçimi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 1.
basamak) yanýp söner.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz. ONAY butonuna basýnýz.

Haberleþme Eriþim Adresi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 3.
basamak) yanýp söner.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz. ONAY butonuna basýnýz.

Modbus Protokol Tipi
Seçimi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 1.
basamak) yanýp söner.

Haberleþme Parity Seçimi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 1.
basamak) yanýp söner.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz. ONAY butonuna basýnýz.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz. ONAY butonuna basýnýz.

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET
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Haberleþme Ýletiþim Hýzý

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 1.
basamak) yanýp söner.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz. ONAY butonuna basýnýz.

Haberleþme Stop Biti
Seçimi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 1.
basamak) yanýp söner.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz. ONAY butonuna basýnýz.

Reset ve Set Korumasý

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 1.
basamak) yanýp söner.

Çarpým Katsayýsý

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 6.
basamak) yanýp söner.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz. ONAY butonuna basýnýz.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz. ONAY butonuna basýnýz.

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET
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Program Þifresi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin içeriðini
d e ð i þ t i r e b i l i r , O N AY
butonu ile deðiþtirdiðiniz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
geçiþ yapabilirsiniz.

Parametrenin alabileceði ,
en yüksek deðer basamaðý;
(Bu parametre için 4.
basamak) yanýp söner.

Deðiþiklik yapmadan
Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz.

Parametreler arasýnda
dolaþmaya devam etmek
için ONAY butonuna
basmaya devam ediniz.

Programlama bölümüne
giriþteki þifre ekraný

, Onay butonu ile
geçildiðinde bu parametre
gözlenmez.

Giriþ Tipleri ve
Fonksiyonlarý

Çalýþma Ekraný

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET
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Giriþ Tipleri ve Fonksiyonlarý.
(SAYICI / TOPLAM SAYICI ve BATCH SAYICI FONKSÝYONLARINDA
GÖZLENÝR.)

8. PARAMETRELER8. Program Parametreleri

Cihaz Ch-A giriþinin Yükselen Kenarýnda Yukarý doðru
sayma yapar.

Cihaz Ch-A giriþinin Yükselen Kenarýnda Aþaðý doðru
sayma yapar.

Ch-A

Pause

Ekran
Deðeri 1 2 3 4

Baþlangýç
Deðeri = 0

Ch-A

Pause

Ekran
Deðeri 7 6 5 4

Baþlangýç
Deðeri = 8

Cihaz Ch-A giriþinin Yükselen Kenarýnda Yukarý doðru
sayma yapar.
Ch-B giriþinin Yükselen Kenarýnda Aþaðý doðru sayma
yapar.

Ch-A

1 2 2 2
Baþlangýç
Deðeri = 0

Ch-B

Ekran
Deðeri

Baþlangýç
Deðeri = 8

Sayma yönü
YUKARI

Sayma yönü
AÞAÐI

Ekran
Deðeri

3 1 3

7 6 6 65 7 5
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i , olarak seçildiðinde parametresi olarak
seçilmelidir aksi halde cihaz sayma yapmaz.

Cihaz Ch-A giriþinin Yükselen Kenarýnda Yukarý doðru
sayma yapar.
Ch-B giriþinin Yükselen Kenarýnda Yukarý doðru sayma
yapar.

Ch-A

1 2 4 6
Baþlangýç
Deðeri = 0

Ch-B

Ekran
Deðeri

Baþlangýç
Deðeri = 8

Sayma yönü
YUKARI

Sayma yönü
AÞAÐI

Ekran
Deðeri 3 5 7

7 6 4 25 3 1

Cihaz Ch-B = 0 iken Ch-A giriþinin Yükselen Kenarýnda
Yukarý doðru sayma yapar.
Ch-B = 1 iken Ch-A giriþinin Yükselen Kenarýnda Aþaðý
doðru sayma yapar.

Ch-A

1 2 0
Baþlangýç
Deðeri = 0

Ch-B

Ekran
Deðeri

Baþlangýç
Deðeri = 8

Sayma yönü
YUKARI

Sayma yönü
AÞAÐI

Ekran
Deðeri 1 1

7 6 87 7

YUKARI YUKARIAÞAÐI

Cihaz ; x1 Faz Kaymalý Sayma yapar.
( Incremental Enkoder için)
Cihaz Ch-A Giriþinin Çýkan kenarýnda Yukarý
doðru sayma yapar.
Cihaz Ch-A Giriþinin Çýkan kenarýnda Aþaðý
doðru sayma yapar.

Ch-B=0 iken

Ch-B=1 iken

Ch-A

6 7 9
Baþlangýç
Deðeri = 5

Ch-B

Ekran
Deðeri

Baþlangýç
Deðeri = 8

Sayma yönü
YUKARI

Sayma yönü
AÞAÐI

Ekran
Deðeri

8 10

7 6 45 3

Ch-A

9876

4567

Artým Yönünde
Ýlerleme

Azalým Yönünde
Ýlerleme
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i

Cihaz ; x2 Faz Kaymalý Sayma yapar.
( Incremental Enkoder için)
Cihaz Ch-A Giriþinin Çýkan kenarýnda Ch-B=0 iken Yukarý
doðru sayma yapar.
Cihaz Ch-A Giriþinin Çýkan kenarýnda Ch-B=1 iken Aþaðý
doðru sayma yapar.
Cihaz Ch-A Giriþinin Düþen kenarýnda Ch-B=1 iken Yukarý
doðru sayma yapar.
Cihaz Ch-A Giriþinin Düþen kenarýnda Ch-B=0 iken Aþaðý
doðru sayma yapar.

Ch-A

6 7 9
Baþlangýç
Deðeri = 5

Ch-B

Ekran
Deðeri

Baþlangýç
Deðeri = 14

Sayma yönü
YUKARI

Sayma yönü
AÞAÐI

Ekran
Deðeri 8 10

Ch-A

9876

Artým Yönünde
Ýlerleme

Azalým Yönünde
Ýlerleme

11

10

13 12 11 10 9 8

910111213

5

14

Cihaz x4 Faz Kaymalý Sayma yapar.
( Incremental Enkoder için)
Ch-A Giriþinin Çýkan kenarýnda Ch-B=0 iken Yukarý doðru
sayma yapar.
Ch-A Giriþinin Çýkan kenarýnda Ch-B=1 iken Aþaðý doðru
sayma yapar.
Ch-A Giriþinin Düþen kenarýnda Ch-B=0 iken Aþaðý doðru
sayma yapar.
Ch-A Giriþinin Düþen kenarýnda Ch-B=1 iken Yukarý doðru
sayma yapar.
Ch-B Giriþinin Çýkan kenarýnda Ch-A=0 iken Aþaðý doðru
sayma yapar.
Ch-B Giriþinin Çýkan kenarýnda Ch-A=1 iken Yukarý doðru
sayma yapar.
Ch-B Giriþinin Düþen kenarýnda Ch-A=0 iken Yukarý doðru
sayma yapar.
Ch-B Giriþinin Düþen kenarýnda Ch-A=1 iken Aþaðý doðru
sayma yapar.

Ch-A

Ch-B

Sayma yönü
YUKARI

Sayma yönü
AÞAÐI

Ch-A

Artým Yönünde
Ýlerleme

Azalým Yönünde
Ýlerleme

Ch-B

Artým Yönünde
Ýlerleme

Azalým Yönünde
Ýlerleme

Baþlangýç
Deðeri = 5

Ekran
Deðeri

Baþlangýç
Deðeri = 17

Ekran
Deðeri

6 7 98 10 11 12 13 14 15 16

17161514131211109876

16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5

678910111213141516
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Kronometre için Giriþ Tipi Fonksiyon Seçimi.
(SADECE KROMETRE FONKSÝYONUNDAGÖZLENÝR.)

Ch-A giriþine uygulanan iþaretlerin , periyotlarýnýn ölçümü
yapýlýr.

Kronometre için Giriþ Tipi Fonksiyon seçimi parametresinde seçilen
ölçümler , Zaman Birim ve Skala seçimi parametresinde belirlenen
zaman tabanýna göre yapýlýr.

Ch-A giriþine uygulanan iþaretlerin pulse sürelerinin ölçümü
yapýlýr.

Ch-A

Ekran Deðeri

T1 T2 T3

0

T1

T1+T2

T1+T2+T3

Ch-A

Ekran Deðeri

T1 T2 T3

0

T1

T1+T2

T1+T2+T3

Ch-A ve Ch-B giriþlerindeki yükselen kenarlar arasýndaki
zaman farký ölçüm deðerlerinin toplamý.

Ch-A
T1 T2 T3

0

T1

T1+T2

T1+T2+T3

Ch-B

Ekran Deðeri

i
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Ölçme Metodu Seçimi.
(SADECE FREKANSMETRE / DEVÝR ÖLÇER FONKSÝYONUNDA
GÖZLENÝR.)

Cihazýn Ch-Agiriþine gelen iþaretlerin Dönüþ (Tur) zamanýný
ölçülerek Frekans veya devir bilgisi hesaplanýr.

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriþlerinin Pulse Süresi.
(ZAMAN RÖLESÝ FONKSÝYONU DIÞINDAKÝ FONKSÝYONLARDA
GÖZLENÝR.)

SAYICI / TOPLAM SAYICI ve BATCH SAYICI fonksiyonlarýnda ; Giriþ tipleri ve
fonksiyonlarý parametresi ; , veya
seçildiðinde Ch-A ve Ch-B giriþlerinin pulse süresi ;
olarak girilmelidir.Aksi halde Cihaz sayma yapmaz.

“Frekansmetre/Devir Ölçer ile ilgili uygulama örnekleri” Bölüm 7.8.1’de bu
metotlar detaylý olarak açýklanmýþtýr.
Frekansmetre / Devir ölçer Fonksiyonunda sadece Ch-AGiriþi çalýþýr.

Zaman Birim ve Skala Seçimi.
(ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE FONKSÝYONLARINDA
GÖZLENÝR.)

Cihaz Saat / Dakika tabanýndan sayma yapar.
‘dan Saat / dakika’ya kadar sayma

yapabilir.

Cihaz Dakika / Saniye tabanýndan sayma yapar.
‘dan Dakika / saniye’ye kadar sayma

yapabilir.

Cihaz Saniye / Salise tabanýndan sayma yapar.
‘dan Saniye / salise’ye kadar sayma

yapabilir.

Cihaz Saat / Dakika tabanýndan sayma yapar.
‘dan Saat / dakika’ya kadar sayma

yapabilir.

i

i

Cihazýn Ch-A giriþine gelen iþaretlerin Ölçme
periyodu parametresinde belirlenen süre
içerisindeki pulse’lerini sayarak , frekans veya devir bilgisi
hesaplanýr.

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause giriþlerinin kabul edilebilir pulse süresini belirler.
Elektriksel gürültüden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen sürenin altýnda
kalan pulslerin deðerlendirme dýþýnda tutulmasý için kullanýlýr.

msn arasýnda deðer alabilir. Parametre deðeri olarak
ile

girildiðinde Ch-A ve Ch-B giriþlerinde süre korumasý yapýlmaz. Parametre
deðeri yada olarak girildiðinde Reset ve Pause için
koruma süresi 2 ms. olarak kabul edilir.
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Cihaz Saat tabanýndan sayma yapar.
Saatten saate kadar sayma

yapabilir.

Cihaz Dakika tabanýndan sayma yapar.
Dakika’dan dakika’ya kadar sayma

yapabilir.

Cihaz Saniye tabanýndan sayma yapar.
Saniyeden saniye’ye kadar sayma

yapabilir.

Z SET1 ve SET2
deðerleri seçilen zaman tabanýnýn alabileceði maksimum deðere uygun
deðilse, Cihaz SET deðerlerini otomatik olarak seçilen zaman tabanýna uyarlar.

aman Birim ve skala seçimi yapýldýktan sonra

Sayýlan deðer SET1 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur. Çýkýþ-1
pulse zamaný ise Çýkýþ-1 Manuel Reset aktif
olana kadar konum deðiþtirmez. Çýkýþ-1 pulse zamaný
sýfýrdan farklý ise Çýkýþ-1 , girilen pulse zamaný sonunda pasif olur.
Sayýlan deðer SET2 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-2 aktif olur. Sayma
iþlemi SET2’nin üzerinde de devam eder. Çýkýþ - 2 pulse zamaný

dikkate alýnmaz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset iþlemi aktif
olduðunda , Sayma deðeri Toplam deðere eklenir.

Manuel Reset-1.
Cihaz sayma iþlemine Manuel Reset aktif olana kadar
devam eder.
(Çýkýþ-2’nin Pulse Zamaný dikkate alýnmaz)

Çýkýþ Fonksiyonlarý.
(FREKANSMETRE/DEVÝR ÖLÇER FONKSÝYONU DIÞINDAKÝ
FONKSÝYONLARDA GÖZLENÝR.)
Bu parametre BATCH SAYICI fonksiyonununda ile

arasýnda deðer alabilir ve çalýþma þekli farklýdýr.

SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE için
aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Sayma yönü : 0 --> P (Yukarý doðru sayma) =

Set1

0

Çýkýþ-1

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

=

=

=
=

Veya

i



Sayýlan deðer SET1 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur. Çýkýþ-1
pulse zamaný ise Çýkýþ-1 Manuel Reset aktif
olana kadar konum deðiþtirmez. Çýkýþ-1 pulse zamaný
sýfýrdan farklý ise Çýkýþ-1 girilen pulse zamaný sonunda pasif olur.
Sayýlan deðer deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-2 aktif olur. Sayma
iþlemi ýn altýnda da devam eder. Çýkýþ - 2 pulse zamaný

dikkate alýnmaz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset iþlemi aktif
olduðunda , Sayma deðeri Toplam deðere eklenir.
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SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE için
aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Manuel Reset-2.
(Çýkýþ-2’nin Pulse Zamaný dikkate alýnmaz)

SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE için
aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Sayma yönü : 0 --> P (Yukarý doðru sayma) =

Sayma yönü : P --> 0 (Aþaðý doðru sayma) =

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

=

=

=
=

Veya

Set1

0

Çýkýþ-1

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

=

=

=
=

Veya
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Sayýlan deðer SET1 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur. Çýkýþ-1
pulse zamaný ise Çýkýþ-1 Manuel Reset aktif
olana kadar konum deðiþtirmez. Çýkýþ-1 pulse zamaný
sýfýrdan farklý ise Çýkýþ-1 girilen pulse zamaný sonunda pasif olur.
Sayýlan deðer SET2 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-2 aktif olur. Sayma
iþlemi SET2’ nin üzerinde devam . Cihaz Manuel Reset
bekler. Çýkýþ - 2 pulse zamaný dikkate alýnmaz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset iþlemi aktif
olduðunda , Sayma deðeri Toplam deðere eklenir.

ETMEZ

Sayýlan deðer SET1 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur. Çýkýþ-1
pulse zamaný ise Çýkýþ-1 Manuel Reset aktif
olana kadar konum deðiþtirmez. Çýkýþ-1 pulse zamaný
sýfýrdan farklý ise Çýkýþ-1 girilen pulse zamaný sonunda pasif olur.
Sayýlan deðer deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-2 aktif olur. Sayma
iþlemi ‘ýn altýnda devam . Cihaz Manuel Reset
bekler. Çýkýþ - 2 pulse zamaný dikkate alýnmaz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset iþlemi aktif
olduðunda , Sayma deðeri Toplam deðere eklenir.

ETMEZ

SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE için
aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Sayma yönü : P --> 0 (Aþaðý doðru sayma) =

Set1

0

Çýkýþ-1

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

=

=

=
=

Veya



Sayma yönü : 0 --> P (Yukarý doðru sayma) =
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Sayýlan deðer SET1 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur. Çýkýþ-1
pulse zamanýna sýfýrdan farklý bir deðer girilmiþse süre
sonunda Çýkýþ-1 konum deðiþtirir. Çýkýþ-1 pulse zamaný

ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Çýkýþ-2’nin
durumuna göre konum deðiþtirir.
Sayýlan deðer SET2 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-2 aktif olur. Sayma
iþlemi Manuel Reset aktif olana kadar devam eder. Çýkýþ-2’nin pulse
zamaný sýfýrdan farklý ise süre sonunda Çýkýþ-2 konum
deðiþtirir. Bu durumda Çýkýþ-1 aktif ise Çýkýþ-2 ile beraber pasif duruma
getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset iþlemi aktif
olduðunda , Sayma deðeri Toplam deðere eklenir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE için
aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Manuel Reset-3.
Cihaz sayma iþlemine Manuel Reset aktif olana kadar
devam eder.
(Çýkýþ-2’nin Pulse Zamaný dikkate alýnýr.)

Çýkýþ-1

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

=

=

=

=

=



Sayma yönü : P --> 0 (Aþaðý doðru sayma) =
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SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE için
aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Sayýlan deðer SET1 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur. Çýkýþ-1
pulse zamanýna sýfýrdan farklý bir deðer girilmiþse süre
sonunda Çýkýþ-1 konum deðiþtirir. Çýkýþ-1 pulse zamaný

ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Çýkýþ-2’nin
durumuna göre konum deðiþtirir.
Sayýlan deðer deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-2 aktif olur. Sayma
iþlemi Manuel Reset aktif olana kadar devam eder. Çýkýþ-2’nin pulse
zamaný sýfýrdan farklý ise süre sonunda Çýkýþ-2 konum
deðiþtirir. Bu durumda Çýkýþ-1 aktif ise Çýkýþ-2 ile beraber pasif duruma
getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset iþlemi aktif
olduðunda , Sayma deðeri Toplam deðere eklenir.

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

=

=

=

=

=



SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE için
aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Sayýlan deðer SET1 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur. Çýkýþ-1
pulse zamanýna sýfýrdan farklý bir deðer girilmiþse süre
sonunda Çýkýþ-1 konum deðiþtirir. Çýkýþ-1 pulse zamaný

ise

Sayýlan deðer SET2 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-2 aktif olur. Sayýlan
deðer sýfýrlanýr. Çýkýþ-2’nin pulse zamaný sýfýrdan farklý ise
süre sonunda Çýkýþ-2 konum deðiþtirir. Bu durumda Çýkýþ-1 aktif ise
Çýkýþ-2 ile beraber pasif duruma getirilir.

Manuel Reset aktif olana kadar veya Çýkýþ-2’nin
durumuna göre konum deðiþtirir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset iþlemi
gerçekleþtiðinde , Sayma deðeri Toplam deðere eklenir.
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Otomatik Reset-1

Çýkýþ fonksiyonlarý parametresi Otomatik Reset olarak
seçilmiþse ( , , veya )

: sýfýrdan farklý bir deðer girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerçekleþmez.

Sayma yönü : 0 --> P (Yukarý doðru sayma) =

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

=

=

=

=

=

i
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Sayýlan deðer SET1 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur. Çýkýþ-1
pulse zamanýna sýfýrdan farklý bir deðer girilmiþse süre
sonunda Çýkýþ-1 konum deðiþtirir. Çýkýþ-1 pulse zamaný

ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Çýkýþ-2’nin
durumuna göre konum deðiþtirir.
Sayýlan deðer deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-2 aktif olur. Sayýlan
deðer SET2 deðerine eþitlenir ve sayma iþlemi tekrar baþlatýlýr.
Çýkýþ-2’nin pulse zamaný sýfýrdan farklý ise süre sonunda
Çýkýþ-2 konum deðiþtirir. Bu durumda Çýkýþ-1 aktif ise Çýkýþ-2 ile beraber
pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset iþlemi
gerçekleþtiðinde , Sayma deðeri Toplam deðere eklenir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE için
aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Sayma yönü : P --> 0 (Aþaðý doðru sayma) =

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

=

=

=

=

=

Çýkýþ fonksiyonlarý parametresi Otomatik Reset olarak
seçilmiþse ( , , veya )

: sýfýrdan farklý bir deðer girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerçekleþmez.

i



SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE için
aþaðýdaki þekilde çalýþýr.
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Sayýlan deðer SET1 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur. Çýkýþ-1
pulse zamanýna sýfýrdan farklý bir deðer girilmiþse süre
sonunda Çýkýþ-1 konum deðiþtirir. Çýkýþ-1 pulse zamaný

Sayýlan deðer SET2 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-2 aktif olur. Sayma
iþlemi durdurulur. Çýkýþ-2’nin pulse zamaný sýfýrdan farklý ise
süre sonunda sayma deðeri sýfýrlanýr ve Çýkýþ-2 pasif hale getirilir. Bu
durumda Çýkýþ-1 aktif ise Çýkýþ-2 ile beraber pasif duruma getirilir.

ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Çýkýþ-2’nin
durumuna göre konum deðiþtirir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset iþlemi
gerçekleþtiðinde , Sayma deðeri Toplam deðere eklenir.

Sayma yönü : 0 --> P (Yukarý doðru sayma) =

Otomatik Reset-2

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

=

=

=

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

Çýkýþ-1

=

=

=

Çýkýþ fonksiyonlarý parametresi Otomatik Reset olarak
seçilmiþse ( , , veya )

: sýfýrdan farklý bir deðer girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerçekleþmez.

i
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Sayýlan deðer SET1 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur. Çýkýþ-1
pulse zamanýna sýfýrdan farklý bir deðer girilmiþse süre
sonunda Çýkýþ-1 konum deðiþtirir. Çýkýþ-1 pulse zamaný

ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Çýkýþ-2’nin
durumuna göre konum deðiþtirir.
Sayýlan deðer deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-2 aktif olur. Sayma
iþlemi durdurulur. Çýkýþ-2’nin pulse zamaný sýfýrdan farklý ise
süre sonunda sayma deðeri SET2 deðerine eþitlenir ve sayma iþlemi
tekrar baþlatýlarak Çýkýþ-2 pasif hale getirilir. Bu durumda Çýkýþ-1 aktif
ise Çýkýþ-2 ile beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset iþlemi
gerçekleþtiðinde , Sayma deðeri Toplam deðere eklenir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE için
aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Sayma yönü : P --> 0 (Aþaðý doðru sayma) =

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

=

=

=

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

Çýkýþ-1

=

=

=

Çýkýþ fonksiyonlarý parametresi Otomatik Reset olarak
seçilmiþse ( , , veya )

: sýfýrdan farklý bir deðer girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerçekleþmez.

i



Sayýlan deðer SET1 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur. Çýkýþ-1
pulse zamanýna sýfýrdan farklý bir deðer girilmiþse süre
sonunda Çýkýþ-1 konum deðiþtirir. Çýkýþ-1 pulse zamaný

Sayýlan deðer SET2 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-2 aktif olur ve Sayma
deðeri sýfýrlanarak devam eder. Ancak Aktüel deðer göstergesinde
SET2 deðeri gözlenir. Çýkýþ-2’nin pulse zamaný sýfýrdan farklý
ise süre sonunda Aktüel deðer ekranýnda gerçek sayma deðeri gözlenir
ve Çýkýþ-2 pasif hale getirilir. Bu durumda Çýkýþ-1 aktif ise Çýkýþ-2 ile
beraber pasif duruma getirilir.

ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Çýkýþ-2’nin
durumuna göre konum deðiþtirir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset iþlemi
gerçekleþtiðinde , Sayma deðeri Toplam deðere eklenir.
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SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE için
aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Sayma yönü : 0 --> P (Yukarý doðru sayma) =

Otomatik Reset-3

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

=

=

=

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

Çýkýþ-1

=

=

=

Çýkýþ fonksiyonlarý parametresi Otomatik Reset olarak
seçilmiþse ( , , veya )

: sýfýrdan farklý bir deðer girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerçekleþmez.

i
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Sayýlan deðer SET1 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur. Çýkýþ-1
pulse zamanýna sýfýrdan farklý bir deðer girilmiþse süre
sonunda Çýkýþ-1 konum deðiþtirir. Çýkýþ-1 pulse zamaný

ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Çýkýþ-2’nin
durumuna göre konum deðiþtirir.
Sayýlan deðer deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-2 aktif olur ve
Sayma deðeri SET2 deðerine eþitlenerek sayma iþlemine devam edilir.
AncakAktüel deðer göstergesinde deðeri gözlenir. Çýkýþ-
2’nin pulse zamaný sýfýrdan farklý ise süre sonunda Aktüel
deðer ekranýnda gerçek sayma deðeri gözlenir ve Çýkýþ-2 pasif hale
getirilir. Bu durumda Çýkýþ-1 aktif ise Çýkýþ-2 ile beraber pasif duruma
getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset iþlemi
gerçekleþtiðinde , Sayma deðeri Toplam deðere eklenir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE için
aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Sayma yönü : P --> 0 (Aþaðý doðru sayma) =

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

=

=

=

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

Çýkýþ-1

=

=

=

Çýkýþ fonksiyonlarý parametresi Otomatik Reset olarak
seçilmiþse ( , , veya )

: sýfýrdan farklý bir deðer girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerçekleþmez.

i



Sayýlan deðer SET1 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur. Çýkýþ-1
pulse zamanýna sýfýrdan farklý bir deðer girilmiþse süre
sonunda Çýkýþ-1 konum deðiþtirir. Çýkýþ-1 pulse zamaný

ýfýrdan farklý ise süre sonunda sayma deðeri sýfýrlanýr ve
Çýkýþ-2 pasif hale getirilir. Bu durumda Çýkýþ-1 aktif ise Çýkýþ-2 ile
beraber pasif duruma getirilir.

ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Çýkýþ-2’nin
durumuna göre konum deðiþtirir.
Sayýlan deðer SET2 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-2 aktif olur ve Sayma
deðeri SET2’nin üzerinde de devam eder , Çýkýþ-2’nin pulse zamaný

s

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset iþlemi
gerçekleþtiðinde , Sayma deðeri Toplam deðere eklenir.
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SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE için
aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Sayma yönü : 0 --> P (Yukarý doðru sayma) =

Otomatik Reset-4

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

=

=

=

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

Çýkýþ-1

=

=

=

Çýkýþ fonksiyonlarý parametresi Otomatik Reset olarak
seçilmiþse ( , , veya )

: sýfýrdan farklý bir deðer girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerçekleþmez.

i



Sayýlan deðer SET1 deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur. Çýkýþ-1
pulse zamanýna sýfýrdan farklý bir deðer girilmiþse süre
sonunda Çýkýþ-1 konum deðiþtirir. Çýkýþ-1 pulse zamaný

Sayýlan deðer deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-2 aktif olur ve
Sayma deðeri sýfýrýn altýnda da devam eder , Çýkýþ-2’nin pulse zamaný

ýfýrdan farklý ise süre sonunda sayma deðeri SET2 deðerine
eþitlenir ve Çýkýþ-2 pasif hale getirilir. Bu durumda Çýkýþ-1 aktif ise
Çýkýþ-2 ile beraber pasif duruma getirilir.

ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Çýkýþ-2’nin
durumuna göre konum deðiþtirir.

s

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset iþlemi
gerçekleþtiðinde , Sayma deðeri Toplam deðere eklenir.
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SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE için
aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Sayma yönü : P --> 0 (Aþaðý doðru sayma) =

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

=

=

=

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

Çýkýþ-1

=

=

=

Çýkýþ fonksiyonlarý parametresi Otomatik Reset olarak
seçilmiþse ( , , veya )

: sýfýrdan farklý bir deðer girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerçekleþmez.

i
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Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-2

Çýkýþ-1

=
=

=
=

Veya

Veya

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-2

Çýkýþ-1

=
=

=
=

Veya

Veya

Otomatik Reset-5
pulse zamanlarý dikkate alýnmaz.ve

Sayýlan deðer SET1 deðerine eþit veya büyük ise Çýkýþ-1 aktif olur.
SET1 deðerinden küçük ise Çýkýþ-1 pasif olur. Çýkýþ -1 pulse zamaný

dikkate alýnmaz.
Sayýlan deðer SET2 deðerine eþit veya büyük ise Çýkýþ-2 aktif olur.
SET2 deðerinden küçük ise Çýkýþ-2 pasif olur. Çýkýþ -2 pulse zamaný

dikkate alýnmaz.

Manuel Reset iþlemi gerçekleþtiðinde , Sayma deðeri Toplam deðere
eklenir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI için aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Sayma yönü : 0 --> P (Yukarý doðru sayma) =

Sayma yönü : P --> 0 (Aþaðý doðru sayma) =

Ayný anda azalan veya artan yönde sayma yapan sistemlerde tercih edilir.i
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Otomatik Reset-5
Çýkýþ-2’nin Pulse Zamaný dikkate alýnmaz.

Sayýlan deðer SET1 deðerine eþit veya büyük ise Çýkýþ-1 aktif olur.
Çýkýþ-1 pulse zamanýna sýfýrdan farklý bir deðer girilmiþse
süre sonunda Çýkýþ-1 konum deðiþtirir. Çýkýþ-1 pulse zamaný

ise Sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda pasif olur.
Sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda Sayma deðeri sýfýrlanýr ve
Çýkýþ-2 aktif olur. Çýkýþ-2 , Sayma deðeri SET2 deðerine yeniden
ulaþana kadar konumunu deðiþtirmez. Çýkýþ -2 pulse zamaný
dikkate alýnmaz.

Not: Çýkýþ-1 ve Çýkýþ-2 dönüþümlü olarak aktif olur.

Sayýlan deðer SET1 deðerine eþit veya küçük ise Çýkýþ-1 aktif olur.
Çýkýþ-1 pulse zamanýna sýfýrdan farklý bir deðer girilmiþse
süre sonunda Çýkýþ-1 konum deðiþtirir. Çýkýþ-1 pulse zamaný

ise Sayma deðeri deðerine ulaþtýðýnda pasif olur.
Sayma deðeri deðerine ulaþtýðýnda Sayma deðeri SET2
deðerine eþitlenir ve Çýkýþ-2 aktif olur. Çýkýþ-2 ,Sayma deðeri
deðerine yeniden ulaþana kadar konumunu deðiþtirmez. Çýkýþ -2 pulse
zamaný dikkate alýnmaz.

Not: Çýkýþ-1 ve Çýkýþ-2 dönüþümlü olarak aktif olur.

ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE için aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Sayma yönü : 0 --> P (Yukarý doðru sayma) =

Sayma yönü : P --> 0 (Aþaðý doðru sayma) =

=

=

=
=

Veya

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

Set1

0

Set2

Reset

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

=

=

=
=

Veya
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BATCH SAYICI için aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Manuel Reset

Sayýlan deðer SET2 deðerine ulaþtýðýnda Sayma deðeri sýfýrlanýr ve
Çýkýþ ise Çýkýþ-2 Manuel Reset aktif
olana kadar konum deðiþtirmez. Çýkýþ-2 pulse zamaný
sýfýrdan farklý ise Çýkýþ-2 , girilen pulse zamaný sonunda pasif olur.

-2 aktif olur.

Çýkýþ-2’nin aktif olmasý Set1 butonuna basýldýðýnda çýkan Batch Sayma
deðerinin “1” arttýrmasý demektir. Çýkýþ-2’nin aktif olma sayýsý SET1
deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur. Çýkýþ-1 pulse zamaný

ise Çýkýþ-1 Manuel Reset aktif olana kadar konum
deðiþtirmez. Çýkýþ-1 pulse zamaný sýfýrdan farklý ise Çýkýþ-1
girilen pulse zamaný sonunda pasif olur.

BATCH SAYICI için Çýkýþ Fonksiyonlarý.

Sayma yönü : 0 --> P (Yukarý doðru sayma) =

Reset

SET2

Sayma
deðeri

Ch-A

SET1
Batch
deðeri

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

0

0

=

=

=
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Sayýlan deðer deðerine ulaþtýðýnda Sayma deðeri SET2
deðerine eþitlenir ve Çýkýþ ise Çýkýþ-2
Manuel Reset aktif olana kadar konum deðiþtirmez. Çýkýþ-2 pulse
zamaný sýfýrdan farklý ise Çýkýþ-2 , girilen pulse zamaný
sonunda pasif olur.

-2 aktif olur.

Çýkýþ-2’nin aktif olmasý Set1 butonuna basýldýðýnda çýkan Batch Sayma
deðerinin “1” arttýrmasý demektir. Çýkýþ-2’nin aktif olma sayýsý SET1
deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur. Çýkýþ-1 pulse zamaný

ise Çýkýþ-1 Manuel Reset aktif olana kadar konum
deðiþtirmez. Çýkýþ-1 pulse zamaný sýfýrdan farklý ise Çýkýþ-1
girilen pulse zamaný sonunda pasif olur.

BATCH SAYICI için aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Sayma yönü : P --> 0 (Aþaðý doðru sayma) =

Reset

SET2

Sayma
deðeri

Ch-A

SET1
Batch
deðeri

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

0

0

=

=

=
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Otomatik Reset

Sayýlan deðer SET2 deðerine ulaþtýðýnda Sayma deðeri sýfýrlanýr ve
Çýkýþ ise Çýkýþ-2 Manuel Reset aktif
olana kadar konum deðiþtirmez. Çýkýþ-2 pulse zamaný
sýfýrdan farklý ise Çýkýþ-2 , girilen pulse zamaný sonunda pasif olur.

-2 aktif olur.

Çýkýþ-2’nin aktif olmasý Set1 butonuna basýldýðýnda çýkan Batch Sayma
deðerinin “1” arttýrmasý demektir. Çýkýþ-2’nin aktif olma sayýsý SET1
deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur ve Batch Sayma deðeri otomatik
olarak sýfýrlanýr . Çýkýþ-1 pulse zamaný ise Çýkýþ-1
Manuel Reset aktif olana kadar konum deðiþtirmez. Çýkýþ-1 pulse
zamaný sýfýrdan farklý ise Çýkýþ-1 girilen pulse zamaný
sonunda pasif olur.

BATCH SAYICI için aþaðýdaki þekilde çalýþýr.

Sayma yönü : 0 --> P (Yukarý doðru sayma) =

Reset

SET2

Sayma
deðeri

Ch-A

SET1

Batch
deðeri

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

0

0

=

=

=



Sayýlan deðer deðerine ulaþtýðýnda Sayma deðeri SET2
deðerine eþitlenir ve Çýkýþ ise Çýkýþ-2
Manuel Reset aktif olana kadar konum deðiþtirmez. Çýkýþ-2 pulse
zamaný sýfýrdan farklý ise Çýkýþ-2 , girilen pulse zamaný
sonunda pasif olur.

-2 aktif olur.

Çýkýþ-2’nin aktif olmasý Set1 butonuna basýldýðýnda çýkan Batch Sayma
deðerinin “1” arttýrmasý demektir. Çýkýþ-2’nin aktif olma sayýsý SET1
deðerine ulaþtýðýnda Çýkýþ-1 aktif olur ve Batch Sayma deðeri otomatik
olarak sýfýrlanýr . Çýkýþ-1 pulse zamaný ise Çýkýþ-1
Manuel Reset aktif olana kadar konum deðiþtirmez. Çýkýþ-1 pulse
zamaný sýfýrdan farklý ise Çýkýþ-1 girilen pulse zamaný
sonunda pasif olur.
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Sayma yönü : P --> 0 (Aþaðý doðru sayma) =

Reset

SET2

Sayma
deðeri

Ch-A

SET1

Batch
deðeri

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-2

0

0

=

=

=



91

Giriþ Sinyali Sýfýrlama Zamaný (Time Out)
(SADECE FREKANSMETRE / DEVÝR ÖLÇER FONKSÝYONUNDA
GÖZLENÝR.)

Ch-A giriþine bu parametrede girilen süre kadar herhangi bir iþaret
uygulanmazsaAktüel deðer ekranýndaki sayma deðeri sýfýrlanýr.

ile sn arasýnda deðer alabilir.

Ölçme Periyodu
(SADECE FREKANSMETRE / DEVÝR ÖLÇER FONKSÝYONUNDA
GÖZLENÝR.)

Ch-A giriþinden uygulanan iþaretin , tanýmlanan süre içerisindeki Pulse
adedi sayýlýr.

ile sn arasýnda deðer alabilir.

Çýkýþ-1 Fonksiyonu
(SADECE FREKANSMETRE / DEVÝR ÖLÇER FONKSÝYONUNDA
GÖZLENÝR.)

Kalýcý Çýkýþ þekli seçilmiþ olur. (Latching).
Çýkýþ-1 konum deðiþtirmez.

Manuel Reset
uygulanana kadar

Çýkýþ-1 fonksiyonu kalýcý ( Latching ) seçili

SET1

Çýkýþ-1

Reset

i

i

Ölçme Metodu Seçimi parametresi olarak seçilmiþ ise bu
parametre gözlenir.
Frekansmetre / Devir ölçer Fonksiyonunda sadece Ch-AGiriþi çalýþýr.

Ölçme Metodu Seçimi parametresi olarak seçilmiþ ise bu
parametre gözlenir.
Frekansmetre / Devir ölçer Fonksiyonunda sadece Ch-AGiriþi çalýþýr.



Frekansmetre / Devir ölçer Fonksiyonunda sadece Ch-AGiriþi çalýþýr.

SET1
SET1 - HYS1

Çýkýþ-1

Çýkýþ-1 fonksiyonu kalýcý olmayan (Non- Latching) seçili

Kalýcý olmayan (Non-Latching) ve Histerisiz tanýmlanabilen
çýkýþ þekli seçilmiþ olur.

Çýkýþ-1 Alarm Çýkýþý olarak seçilmiþ olur. Detaylý bilgi için
Çýkýþ-1 için Alarm fonksiyonlarý parametresine
bakýnýz.

Çýkýþ-2 Fonksiyonu
(SADECE FREKANSMETRE / DEVÝR ÖLÇER FONKSÝYONUNDA
GÖZLENÝR.)

Kalýcý Çýkýþ þekli seçilmiþ olur. (Latching).Manuel Reset
uygulanana kadar Çýkýþ-2 konum deðiþtirmez.

Çýkýþ-2 fonksiyonu kalýcý ( Latching ) seçili

SET2

Çýkýþ-2

Reset

92

i

Frekansmetre / Devir ölçer Fonksiyonunda sadece Ch-AGiriþi çalýþýr.i



Çýkýþ-2 fonksiyonu kalýcý olmayan (Non- Latching) seçili

Kalýcý olmayan (Non-Latching) ve Histerisiz tanýmlanabilen
çýkýþ þekli seçilmiþ olur.

SET2

SET2 - HYS2

Çýkýþ-2

Çýkýþ-1 içinAlarm Fonksiyonlarý
(SADECE FREKANSMETRE / DEVÝR ÖLÇER FONKSÝYONUNDA
GÖZLENÝR.)

YüksekAlarm.

Düþük Alarm.

Çýkýþ-1 fonksiyonu parametresi ,Alarm Çýkýþý
olarak seçilmiþ ise Çýkýþ-1 bu parametreye göre aktif olur.

ON

OFF

Çýkýþ-1

Sayma Deðeri

Set1Set1-Hys1

Set1 Set1+Hys1

ON

OFF

Çýkýþ-1

Sayma Deðeri

93

Frekansmetre / Devir ölçer Fonksiyonunda sadece Ch-AGiriþi çalýþýr.i

Frekansmetre / Devir ölçer Fonksiyonunda sadece Ch-AGiriþi çalýþýr.i
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Sapma Yüksek Alarm.

Set1+Set2

Set2

- Hys1

Çýkýþ-1

Sayma Deðeri

ON

OFF

Sapma Düþük Alarm.

Set2-Set1

Set2

+ Hys1

Çýkýþ-1

Sayma Deðeri

ON

OFF

Sapma Band Alarm.

- Hys1 Set1+Set2Set2-Set1

Set2

+ Hys1

Çýkýþ-1

Sayma Deðeri

ON

OFF

Çýkýþ-1 için Histerisiz
(SADECE FREKANSMETRE / DEVÝR ÖLÇER FONKSÝYONUNDA
GÖZLENÝR.)

Çýkýþ-1 için Histerisiz deðerinin tanýmlandýðý parametredir. Çýkýþ-1
Kalýcý olmayan çýkýþ (Non-Latching) olarak seçilmiþ ise kullanýlýr.

ile arasýnda deðer alabilir.

Frekansmetre / Devir ölçer Fonksiyonunda sadece Ch-AGiriþi çalýþýr.i

Frekansmetre / Devir ölçer Fonksiyonunda sadece Ch-AGiriþi çalýþýr.i
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Çýkýþ-2 için Histerisiz
(SADECE FREKANSMETRE / DEVÝR ÖLÇER FONKSÝYONUNDA
GÖZLENÝR.)

Çýkýþ-2 için Histerisiz deðerinin tanýmlandýðý parametredir. Çýkýþ-2
Kalýcý olmayan çýkýþ (Non-Latching) olarak seçilmiþ ise kullanýlýr.

ile arasýnda deðer alabilir.

Çýkýþ-2 Pulse Zamaný

Çýkýþ-1 Pulse Zamaný

Çýkýþ -2 Çalýþma Þekli

Çýkýþ -1 Çalýþma Þekli

Çýkýþ - 1 Normalde Enerjisiz.

Çýkýþ - 1 Normalde Enerjili.

Çýkýþ - 2 Normalde Enerjisiz.

Çýkýþ - 2 Normalde Enerjili.

Çýkýþ-2’nin aktif kalacaðý süreyi belirler.
0000.00 ile 0099.99 saniye arasýnda deðer alabilir.
0000.00 saniye girilmesi durumunda süresiz çalýþma seçilmiþ olur.
Detaylý bilgi için Çýkýþ fonksiyonlarýnýn açýklandýðý bölüme
bakýnýz.

Çýkýþ-1’in aktif kalacaðý süreyi belirler.
0000.00 ile 0099.99 saniye arasýnda deðer alabilir.
0000.00 saniye girilmesi durumunda süresiz çalýþma seçilmiþ olur.
Detaylý bilgi için Çýkýþ fonksiyonlarýnýn açýklandýðý bölüme
bakýnýz.

Kontrol Baþlangýcý
(SADECE FREKANSMETRE / DEVÝR ÖLÇER FONKSÝYONUNDA
GÖZLENÝR.)

Cihaza Enerji verildiðinde kontrol iþlemi baþlatýlýr.

Sayma deðeri SET1 deðerine ulaþtýðýnda kontrol iþlemi
baþlatýlýr.

Çýkýþlarýn Kontrol edilmesi bu parametreye göre yapýlýr.

Sayma deðeri SET2 deðerine ulaþtýðýnda kontrol iþlemi
baþlatýlýr.

Frekansmetre / Devir ölçer Fonksiyonunda sadece Ch-AGiriþi çalýþýr.i



Cihazýn Sayma Yönü
(FREKANSMETRE / DEVÝR ÖLÇER FONKSÝYONU DIÞINDAKÝ
FONKSÝYONLARDAGÖZLENÝR.)
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Artan yönde Sayma. ( 0 --> Preset’e )

Azalan yönde Sayma. ( Preset’den --> 0 )

SAYICI / TOPLAM SAYICI ve BATCH SAYICI fonksiyonlarýnda , Giriþ Tipleri ve
fonksiyonlarý parametresi : veya seçilmiþ
ise Cihazýn sayma yönü parametresi kullanýcý tarafýndan
gözlenmez.

Veri Kayýt
(FREKANSMETRE / DEVÝR ÖLÇER FONKSÝYONU DIÞINDAKÝ
FONKSÝYONLARDAGÖZLENÝR.)

Gösterge için Nokta Pozisyonu
(ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE FONKSÝYONLARI DIÞINDAKÝ
FONKSÝYONLARDAGÖZLENÝR.)

Enerji kesintisi durumunda Aktüel deðer ekranýndaki sayma
deðeri Kalýcý hafýzaya kaydedilir. Cihaz Enerjilendiðinde
kaldýðý yerden çalýþmasýna devam eder.

Nokta pozisyonuAktif deðildir. Ekran görünümü

Nokta pozisyonuAktif. Ekran görünümü

Nokta pozisyonuAktif. Ekran görünümü

Nokta pozisyonuAktif. Ekran görünümü

Nokta pozisyonuAktif. Ekran görünümü

Enerji kesintisi durumunda herhangi bir kayýt yapýlmaz.
Cihaz enerjilendiðinde Ekran deðeri olur.

i



SET1 Çalýþma Þekli Seçimi
(SADECE SAYICI / TOPLAM SAYICI FONKSÝYONUNDA
GÖZLENÝR.)
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Ofsetli çalýþma seçilmiþ olur. SET1 deðeri SET2 deðerine
baðlý ± Ofset olarak tanýmlanabilir ( SET1 = SET1 + SET2 )

Örneðin ; Ofset SET seçilmiþ iken ;
Set ekranlarýnda SET1 = 5000 ; SET2 = 10000 olsun.
Bu durumda Cihaz Çýkýþ-1’i ;
SET1 = 5000 + 10000 = 15000 deðerine göre aktif veya
pasif eder.

Örneðin ; Ofset SET seçilmiþ iken ;
SET1 deðerinin ayarlandýðý bölümde (Bkz. Bölüm 7.3)
6.Basamak deðeri , Arttýrma butonu ile “-” karakteri gelecek
þekilde ayarladýktan sonra SET1 deðeri kaydedilirse ;
Set ekranlarýnda SET1 = -05000 ; SET2 = 10000 olur.
Bu durumda Cihaz Çýkýþ-1’i ;
SET1 = SET1 + SET2 hesabýna uyarak ;
SET1 = - 5000 +10000 = 5000 deðerine göre aktif veya
pasif eder.

Haberleþme Parity Seçimi

Modbus Protokol Tipi seçimi

Haberleþme Eriþim Adresi

Cihaz haberleþme sýrasýnda haberleþme protokolünü
kullanýr.

ASCII

Cihaz haberleþme sýrasýnda haberleþme protokolünü
kullanýr.

RTU

Haberleþme sýrasýnda Parity Kontrolü .YOK

Haberleþme sýrasýnda Tek Parity kullanýlýr. (Odd Parity)

Haberleþme sýrasýnda Çift Parity kullanýlýr. (Even Parity)

Cihazýn haberleþmede sýrasýnda kullandýðý Cihaz eriþim adresidir.
ile arasýnda deðer alabilir.

Mutlak Çalýþma seçilmiþ olur. SET1 deðeri baðýmsýz olarak
ile arasýnda herhangi bir deðere

ayarlanabilir.



Haberleþme Stop Biti Seçimi

Haberleþme iletiþim Hýzý
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Haberleþme sýrasýnda 1 Stop Biti kullanýlýr.

Haberleþme sýrasýnda 2 Stop Biti kullanýlýr.

Frekans / Devir Ölçer Çarpým Katsayýsý
(SADECE FREKANSMETRE / DEVÝR ÖLÇER FONKSÝYONUNDA
GÖZLENÝR.)

Reset ve Set korumasý (Ön Panelden Eriþim için)

Cihaz üzerinde Reset ve Set korumasý uygulanmaz.

Sadece RESET Butonu korumasý aktiftir. Cihaz üzerinden
Reset Butonu kullanýlarakAktüel Sayma deðeri silinemez.
Cihazýn Aktüel sayma deðeri RESET Giriþine pulse
uygulayarak silinebilir.

SET1 ve SET2 deðerleri deðiþtirilemez.

Tam Koruma ; Reset korumasý aktiftir ayrýca SET1 ve SET2
deðerleri deðiþtirilemez.

SET1 deðeri deðiþtirilemez.

SET2 deðeri deðiþtirilemez.

Parametre deðeri ile arasýnda deðer alabilir.
Sayma deðeri bu parametrede girilmiþ olan deðer ile çarpýlýr.

ise çarpma iþlemi gerçekleþmez. Sayýlan darbe sayýsý ayný
þekilde göstergeye yansýtýlýr.

Cihaz haberleþmeyi 1200 Baud Rate hýzýnda yapar.

Cihaz haberleþmeyi 2400 Baud Rate hýzýnda yapar.

Cihaz haberleþmeyi 4800 Baud Rate hýzýnda yapar.

Cihaz haberleþmeyi 9600 Baud Rate hýzýnda yapar.

Cihaz haberleþmeyi 19200 Baud Rate hýzýnda yapar.



Program Þifresi

Çarpým Katsayýsý
(ZAMAN RÖLESÝ ve KRONOMETRE FONKSÝYONLARI DIÞINDAKÝ
FONKSÝYONLARDAGÖZLENÝR.)
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Parametre deðeri ile arasýnda deðer alabilir. Bu
parametrede yapýlan her deðiþiklik cihazýn saymaya baþlamasýyla
birlikte deðerlendirilir.

Çarpma iþlemi gerçekleþmez. Sayýlan darbe sayýsý ayný
þekilde göstergeye yansýtýlýr.

Program parametrelerine eriþim sýrasýnda girilen Program þifresidir.
ile arasýnda deðer alabilir.

Bu deðer ise Program parametrelerine giriþte þifre sorulmaz.
Programlama Butonuna basýldýðýnda ilk önce ekraný gelir.

Kullanýcý deðerini yanlýþ girerse :
Parametre deðerlerini göremedenAna çalýþma ekranýna döner.

Kullanýcý þifresini yazmadan Enter butonu ile Programlama
bölümüne girerse (Parametreleri gözlemek amacýyla) :
Program þifresi parametresi dýþýndaki tüm parametre deðerlerini
görebilir ancak parametrelerde herhangi bir deðiþiklik yapamaz.
(Bkz. Bölüm 9. EZM- Programlanabilir Timer & Counter
Cihazýndaki Hata Mesajlarý (2))

Bu deðer “ 0”dan farklý iken Program parametrelerine eriþim
sýrasýndaki þifre ekranýnda ;
1-

2-

4950



9. EZM- Programlanabilir Timer & Counter Cihazýndaki Hata Mesajlarý4950
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1- Cihazýn Çalýþma Fonksiyonu belirten ve Cihazýn üst
kapaðýnýn altýnda bulunan DIP Switch’in konumu hatalý.
Detaylý bilgi için Bölüm 2.8’e “DIP Switch’le çalýþma
Fonksiyonunun seçimi” bölümüne bakýnýz.

2- Programlama bölümüne giriþte bir þifre deðeri varken ;
Kullanýcý , þifre bölümüne herhangi bir deðer girmeden , sadece ONAY butonunu kullanarak ,
Programlama bölümüne geçiþ yapabilir.
Kullanýcý Programlama bölümünde Programlama Þifresi Parametresi hariç tüm
parametreleri görebilir ancak ilgili program parametrelerinde deðiþiklik yapamaz. Programlama
bölümüne giriþte , parametrelerin en yüksek deðerlikli
basamaðý yanýp sönerken , þifrenin girilmediði durumlarda bu yanýp sönme iþlemi gerçekleþmez.

Þifrenin doðru olarak girildiði durumlarda

PROG butonuna 3 sn süresince
bastýðýnýzda Program bölümüne
giriþ için þifre sorulacaktýr.

Þifre bölümüne
herhangi bir þifre
yazmadan
ONAY butonuna
basýlýrsa ;

Çalýþma Ekraný Þifre Ekraný

Parametrenin
alabileceði,en
yüksek deðer
basamaðý ;
(Bu parametre
için 4. basamak)
yanýp söner.

Giriþ Tipleri ve
Fonksiyonlarý

Herhangi bir yanýp sönme
iþlemi gerçekleþmez.

ONAY butonuna basarak ,
Program Þifresi hariç tüm
Program parametrelerini
görebilirsiniz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI
FONKSÝYONU için

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET



S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET
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Programlama bölümünden
çýkmak için PROG
Butonuna basýnýz.

Parametreler arasýnda
dolaþmaya devam etmek
için ONAY butonuna
basmaya devam ediniz.

Çarpým KatsayýsýSAYICI / TOPLAM SAYICI
FONKSÝYONU için

4- Aktüel Ekran deðerinin yanýp sönmesi ve cihazýn
sayma yapmamasý durumu ;

sýnýrýný aþmasý durumunda ortaya
çýkar.

Cihazýn Sayma deðerlerinden herhangi birisinin
Minimum Sayma

(Sayýcý/Toplam Sayýcý Fonksiyonunda ,Toplam Sayma
deðeri - Batch Sayýcý Fonksiyonunda Batch Sayma
Deðeri )
RESET Butonu kullanýlarak , Sayma deðerleri ile birlikte
bu uyarý ekraný da silinebilir.

3- Aktüel Ekran deðerinin yanýp sönmesi ve cihazýn
sayma yapmamasý durumu ;
Cihazýn Sayma deðerlerinden herhangi birisinin

(Sayýcý/Toplam Sayýcý Fonksiyonunda ,Toplam Sayma
deðeri - Batch Sayýcý Fonksiyonunda Batch Sayma
Deðeri )
RESET Butonu kullanýlarak , Sayma deðerleri ile birlikte
bu uyarý ekraný da silinebilir.

Maksimum Sayma sýnýrýný aþmasý durumunda ortaya
çýkar.

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET

S1

S2

O1

O2

SET1 SET2 TOTAL

P
RESET



10. Spesifikasyonlar

Cihaz Türü
Fiziksel Özellikler

Koruma Sýnýfý
Aðýrlýk
Ortam Þartlarý

Stoklama / Ortam sýcaklýðý
Stoklama / Ortam nem oraný
Montaj Tipi
Aþýrý Gerilim Kategorisi
Elektriksel Kirlilik
Çalýþma Periyodu

Besleme Voltajý Ve Gücü

Dijital Giriþlerin
Elektriksel Özellikleri

Maksimum Giriþ Frekansý

Opsiyonel Çýkýþ Modülleri

Standart Haberleþme Modülü
Opsiyonel Haberleþme Modülü
Haberleþme Protokolü
Aktüel Deðer Göstergesi
Set Göstergesi
LED Göstergeler

Uyumlu Standartlar

: Programlanabilir Timer & Counter Cihazý
: 96mm x 48mm x 6.5 1/8 DIN 43700 Panel montajý

için Plastik koruma. Panel kesiti 92 46 .
: NEMA 4X (önden IP65, arkadan IP20).
: Yaklaþýk olarak 0.21 Kg.
: Deniz seviyesinden 2000 metre yüksekliðe kadar, yoðun
nem olmayan ortamlarda.

: -40 C ile +85 C / 0 C ile +50 C arasýnda.
: 90 % max. (Yoðunlaþma olmayan ortamda)
: Sabit montaj kategorisi.
: II.
: II. Ofis veya iþ ortamýnda, iletken olmayan kirlenmelerde.
: Sürekli.

: 100 - 240 V (-%15 / +%10) 50/60 Hz. 6VA

24 V (-%15 / +%10) 50/60 Hz. 6VA

24 V (-%15 / +%10) 6W

: Nominal Giriþ gerilimi : 16 VDC @ 5mA
Maksimum uygulanabilecek gerilim : 30 VDC
Lojik 1 minimum seviye : 3 VDC
Lojik 0 maksimum seviye : 2 VDC

: Sayýcý / Toplam Sayýcý ve Batch Sayýcý için ;
= 0 , 1 , 2 ise 6000Hz
= 3 , 4 ise 4000Hz
= 5 , 6 ise 3500Hz
= 7 ise 2000Hz

Frekansmetre / Devir ölçer için ; 10kHz
ise 30Hz

:- Röle çýkýþ modülü :

- SSR sürücü çýkýþ modülü
(Max 20mA@18V )
- Dijital (Transistör) çýkýþ modülü
(Max 40mA@18V )

: EMC-400 RS-232 Haberleþme Modülü
: EMC-410 RS-485 Haberleþme Modülü
: MODBUS-ASCII veya RTU
: 13.2 mm Kýrmýzý 6 dijit LED Gösterge
: 8 mm Yeþil 6 dijit LED Gösterge
: S1 (Set1 deðeri), S2 (Set2 deðeri) , O1 / 2 (Kontrol
veya Alarm Çýkýþ ) LED leri,

: UL (Dosya Numarasý: E 254103), GOST-R,

8 mm
x mm

EMO-400

EMO-410

EMO-420

o o o o

�

�

�

�

�

Rezistif Yükte 3A@250V
100.000 anahtarlama (Tam Yükte)

�
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