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B EZM-4450 48 x 48 DIN 1/16
Universal Girisli , Output Mod(il Sistemli
Programlabilir Timer & Counter Cihazi

- 6 Dijit Proses (PV) ve 6 dijit Set (SV) degeri gostergesi

- 2 Setli Calisma

- Reset, Pause ve ChA-ChB sayma girigleri

- Konfigiire edilebilir Sayici / Toplam Sayici, Batch Sayici, Zaman
Rélesi , Kronometre , Frekansmetre ve Devir Olgme fonksiyonlar

- Zaman Rdlesi ve Kronometre i¢in Programlanabilir zaman
skalalari (Saniye , Dakika , Saat)

- Otomatik ve Manuel Resetli Calisma

- Output modiil sistemi

- NPN/PNP tipi Calisma

- Sayici fonksiyonunda INC , DEC, INC/INC , INC / DEC,
UP/DOWN , x1/x2/x4 faz kaymali sayma segenegi

- Carpim faktorii ve desimal nokta pozisyonu

- Frekansmetre ve Devir Olgme fonksiyonlarinda farkli Alarm
secenekleri

- Toplam Sayici fonksiyonunda Mutlak veya Ofsetli calisma

- Modbus ASCII veya RTU protokoliiyle RS-232 (standart) veya
RS-485 (opsiyonel) Haberlesme
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KULLANIM KILAVUZU HAKKINDA

EZM-4450 Programlanabilir Timer & Counter cihazi kullanim kilavuzu 2 ana bélimden
olusmaktadir. Ayrica cihazin siparis bilgilerinin ve teknik 6zelliklerinin yer aldigi bolimler de
mevcuttur. Kullanim kilavuzu igerisinde yer alan tim bagliklar ve sayfa numaralar
“IGINDEKILER?” dizininde yer almaktadir. Kullanici , dizinde yer alan herhangi bir basliga bélim
numarasi lizerinden erisebilir.

Kurulum:

Bu béliimde, cihazin fiziksel boyutlari, panel lizerine montaji, elektriksel baglanti, cihaz
lizerine modil montaji konular yer almaktadir. Fiziksel ve elektriksel olarak cihazin nasil
devreye alinacagdi anlatiimaktadir.

Calisma Sekli ve Parametreler:

Bu bélimde, cihazin kullanici arayiizii, parametrelere erisim, parametre tanimlamalari
konulari yer almaktadir.

Ayrica bolumler igerisinde, fiziksel ve elektriksel montajda veya kullanim esnasinda
meydana gelebilecek tehlikeli durumlari engellemek amaci ile uyarilar konmustur.

Asagida bolimler igerisinde kullanilan Sembollerin agiklamalari belirtilmistir.

Guvenlik uyarilari yandaki sembolle belirginlestiriimistir. Uyarilarin kullanici
tarafindan dikkate alinmasi gerekmektedir.

Elektrik garpmasi sonucu olusabilecek tehlikeli durumlari belirtir.
Kullanicinin bu sembolle verilmis uyarilari kesinlikle dikkate almasi
gerekmektedir.

Cihazin fonksiyonlari ve kullanimi ile ilgili 6nemli notlar bu sembol ile
belirginlestirilmistir.
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EU Uyum Deklarasyonu

Uretici Firma Adi : Emko Elektronik Sanayi Ve Ticaret A.S.
Uretici Firma Adresi : DOSAB, Karanfil Sokak, No:6, 16369 Bursa, Tirkiye

Uretici bu iiriiniin agagidaki standartlara ve sartlara uygunlugunu beyan eder.

Uriin Adi : Programlanabilir Timer & Counter Cihazi

Model Kodu : EZM-4450

Tip Kodu : EZM-4450

Uriin Kategorisi : Kontrol ve laboratuvar kullanimli , elektriksel teghizat

Donanimh 6lgiim cihazi
Uriiniin Uyumlu Oldugu Direktifler:
73123 | EEC The Low Voltage Directive as amended by 93 / 68 / EEC

89 /336 / EEC The Electromagnetic Compatibility Directive

Asagidaki 6zelliklere gore tasarlanmig ve imal edilmigtir:
EN 61000-6-4:2001 EMC Generic Emission Standard for the Industrial Environment
EN 61000-6-2:2001 EMC Generic Immunity Standard for the Industrial Environment

EN 61010-1:2001 Safety Requirements for electrical equipment for measurement,
control and laboratory use



EZM serisi Programlanabilir Timer & Counter cihazi , paketleme makineleri, tretim ve
kalite kontrol bantlarinin yani sira cam, plastik, mermer, sac, kumas kesim ve isleme
makinelerindeki tim boyut, adet, toplam adet, hiz, devir, verimlilik ve zaman 6I¢l ve kontrolli
sorunlarinizda, bu tir ihtiyaglarinizin timiinde giivenle kullanabileceginiz, her tirli mekanik
yaplya ve otomasyon sistemine kolaylikla adapte edebileceginiz bir triindir.Kontrol ¢ikislari ve
seri haberlesme birimi ve Cikis modiilleriile pek ok uygulamada kullanilabilir.

Kullanildi§i sektér ve uygulamalardan bir kismi asagida verilmistir:

Uygulama Alanlari
Cam

Plastik

Mermer

Sac

Otomotiv

Makina imalat sektorii

1.1 Genel Ozellikler

EZM'4450 Standart
Universal Besleme Girisi
Gerilim 100-240 V ~_, 50/60Hz
Girigi Diisiik Voltajh (opsiyonel)
Besleme Girigi

24V ~_ 50/60Hz ,24V —

Role, SSR Siiriicii ,
Dijital (Transistor)
Cikis Modiilii
Opsiyonel
Cikis Modiilii-1
) Kontrol Gikisi
Opsiyonel Alarm Gikisi
Cikis Modiilii-2
Standart

1200-19200 baud’ a kadar
haberlesme hizi

Seri Haberlesme

Opsiyonel
Modbus ASCII veya RTU




EZM-4450 Programlanabilir Timer &
Counter cihazina ait tim siparis bilgileri
yandaki tabloda verilmistir. Kullanici
kendisine uygun cihaz konfiglirasyonunu
bilgi ve kod karsiliklarindan
faydalanarak olusturabilir ve bunu siparis
koduna doniistirebilir.

Oncelikle sisteminizde kullanmak
istediginiz cihazin besleme gerilimi daha
sonra cihaz ile birlikte kullanilacak c¢ikis
modiilleri ve diger 6zellikler belirlenmelidir.

Belirlediginiz segenekleri tablonun
lizerinde yer alan kod olusturma
kutucuklarina yerlestiriniz.

Standart Ozellikler disinda kalan
istekleriniz igin bizimle irtibata geginiz.

Vac tanimi olarak ~~ simgesi
' Vdc tanimi olarak === simgesi

[Alecle e [ Jref [ ol v]w]z]
(ol To [ T To]]

| A |Besleme Gel
|_1 ] 100-240V ~ (-%15:+%10) 50/60Hz tabladakl
2 |24V ~ (%15,+%10) 50/60Hz _ 24 %15:+%10)

9 | Misteriye Ozel (Maksimum 240V ~ (-%15,+%10))50/60Hz

D | Seri Haberlesme Oriin Kodu

0 [ Yok -

1 |RS-232 EMC-400

2 |Rs-485 EMC-410

FG| Modiil-1 Uriin Kodu

00 [ Yok .

01 [Réle Gikis Modiilii ( 3A@250V~_Rezistif Yiikte ) |EMO-400

02 [ SSR Siiriicii Gikis Modilli EMO-410

03 Dijital (Transistér) Cikis Modili EMO-420
[HI Modiil-2 Oriin Kodu
00 [ Yok -

01| Réle Gikis Modiilii ( 3A@250V~Rexzistif Yiikte ) |EMO-400

02 [ SSR Siiriicii Gikis Modillis EMO-410

03 | Dijital (Transistér) Cikis Modili EMO-420

U [Cihaz y

0 | Sayici / Toplam Sayict

1 | Batch Sayior

2 | Zaman Rélesi

3 ve Devir Olger

4 .
V | Girig Tipi
[0 [NPN
[1 NP

Vac ve Vdc'nin birlikte
kullanildigi tanimlarda =<
simgesi kullaniimistir.



1.3 Garanti

Malzeme ve iscilik hatalarina karsi iki yil siireyle garanti edilmistir. Bu garanti cihazla birlikte
verilen garanti belgesinde ve kullanma kilavuzunda yazili olan musteriye disen gorev ve
sorumluklarin eksiksiz yerine getirilmesi halinde y(rirltkte kalir.

1.4 Bakim

Cihazin tamiri egitimli kisiler tarafindan yapiimalidir. Cihazin dahili pargalarina erismek icin
oncelikle cihazin enerjisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon igeren cozeltilerle (Petrol , Trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Bu
cOzeltilerle cihazin temizlenmesi, cihazin mekanik glivenirligini azaltabilir.

Cihazin dig plastik kismini temizlemek igin etil alkol yada suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz.



2.Kurulum

Cihazin montajina baglamadan 6nce kullanim kilavuzunu ve asagidaki uyarilari
dikkatle okuyunuz.

Paketinigerisinde,

-1adetcihaz

-2adet MontajAparati

-Garanti belgesi

- Kullanma Kilavuzu bulunmaktadir.

Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina bagslanmadan
once gozile kontrol edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma igleminin mekanik ve
elektrik teknisyenleri tarafindan yapilmasi gerekmektedir. Bu sorumluluk aliciya aittir.

Cihaz lizerindeki herhangi bir hata veya arizadan kaynaklanabilecek bir tehlike s6z
konusu ise sistemin enerjisini kapatarak cihazin tiim elektriksel baglantilarini sistemden
ayinniz.

Cihaz lizerinde, sigorta ve cihaz enerjisini kapatacak bir anahtar yoktur. Cihazin besleme
girigsinde enerjisini kapatacak bir anahtarin ve sigortanin kullanici tarafindan sisteme
ilave edilmesi gerekmektedir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrol edilmesi ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol igslemi, yanlis besleme gerilimi uygulanarak
cihazin, sistemin zarar gérmesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek igin cihazin tiim baglantilan
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

Cihaz iizerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye caligmayin. Cihaz lzerindeki
miidahaleler, cihazin hatali caligsmasina, cihazin ve sistemin zarar gérmesine, elektrik
soklarina ve yangina sebep olabilir.

Cihazi, yanici ve patlayici gazlarin bulundugu ortamlarda kesinlikle kullanmayiniz.

Cihazin montajinin yapilacag mekanik aksam lizerinde tehlike yaratabilecek tiim aksam
ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak
personelin glivenligi icin gereklidir.

Cihazin kendi sabitleme pargalari ile sistem lizerine montajinin yapilmasi gerekmektedir.
Uygun olmayan sabitleme pargalari ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme pargalari
ile cihazin diigmeyeceginden emin olacak sekilde montajiniyapiniz.

Cihazin , bu kullanim kilavuzunda belirtilen kullanim sekilleri ve amaglari disinda
kullanilmasi durumunda tiim sorumluluk kullaniciya aittir.



2.1 Genel Tanitim

Uriin etiketi

Montaj Aparati

Terminal koruyucu kapak

Cihazin montajinin yapildigi panel
(maksimum kalinhk 5 mm / 0.2 inch)

On Panel
IP65 koruma
NEMA 4X

2.2 Boyutlar

Maksimum 5 mm /0.2 inch

g (000000 ooooooo
3 (000000 I aonoono I
= (000000 = 0oooooo
P oL o mser || E (000000 ooooooo
¥
48 mm/1.89 inch |
1.5% ‘1 mm‘l 0.45 inch 104.5 mm/ 4.11 inch



2.3 Panel Kesiti

65 mm / 2.56 inch (min)

65 mm / 2.56 inch (min)

46 mm / 1.81 inch (min)

46 mm / 1.81 inch (min)

1"



2.4 Ortam Sartlan

Calisma Kosullar
ﬁ Galisma Sicakhgi
% Maksimum Rutubet

‘ Yiikseklik

: 2000m'ye kadar

: 0ile 50 °C araliginda

: 90 %Rh (Yogunlagsma olmaksizin)

Cihazin kullaniminin yasak oldugu ortam ve uygulamalar:
/'\ Asindirici atmosferik ortamlar

Patlayici atmosferik ortamlar

Evuygt 1(Cihaz

endiistriyel uygulamalarda kullanilabilir.)

2.5 Cihazin Panel Uzerine Montaji

1-Cihazin montaj yapilacagi panel
kesitini, verilen o&lgllerde
hazirlayiniz.

2-Cihazin 6n paneli Ulzerinde
bulunan sizdirmazlik contalarinin
takili oldugundan emin olunuz.

3-Cihazi panel Uzerindeki kesite
yerlestiriniz. Cihazin montaj
aparati lUzerinde ise panel lizerine
yerlestirmeden gikariniz.

tiim aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler,

ij Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam uizerinde tehlike yaratabilecek

montaji yapacak personelin glivenligi icin gereklidir.
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2.6 Cihazin Montaj Aparatlari ile Panel Uzerine Sabitlenmesi

Cihaz panel montajina uygun
olarak tasarlanmistir.

1-Cihazi panelin 6n tarafindan
acilan kesite iyice yerlestiriniz.

2-Montaj aparatlarini Ust ve alt
sabitleme yuvalarina yerlestirip
aparat vidalarini sikarak cihazi
panele sabitleyin

gerekmektedir. Uygun olmayan sabitleme parcalar ile cihazin montajini
yapmayiniz. Sabitleme pargalan ile cihazin diigmeyeceginden emin olacak

j Cihazin kendi sabitleme parcalar ile sistem {lizerine montajinin yapilmasi
sekilde montajiniyapiniz.

2.7 Cihazin Panel Uzerinden Gikarilmasi

Cihazi panel lizerinden ayirma iglemine baglamadan 6nce cihazin ve bagh
oldugu sistemin enerjisini kesiniz, cihazin tim baglantilarini ayiriniz.

1-Montaj aparatinin vidalarini
gevsetiniz.

2-Montaj aparatlarini, tst ve alt
sabitleme yuvalarindan hafifce
cekerek gikartin.

3-Cihazi panelin 6n tarafindan
cekerek gikariniz.




2.8 Dip Switch ile Caligma Fonksiyonu ve Girig Tipinin Segimi

Fonksiyonu ve Girig Tipi (NPN/PNP) degistirilebilinir.

ijj Cihazin kutusu lzerindeki DIP Switch’in pozisyonlari degistirilerek galisma

a1l [2
hof
100 to 240 V-~
50160 Hz - 6VA

v3n0on

N O o

DIP Switch’ler cihaz kutusunun tst kismindaki kapagin altindadir.

Fonksiyon Segimi

OFF ON OFF ON

1 .| 1 .

2o Sayici / Toplam Sayici 2mmi Batch Sayici
k]l Jumm] 3 mm

OFF ON OFF ON

1 L 1[CE] | Frekansmetre ve
2[C_mm| | Zaman Rélesi 2(mm ] | Devir Olger
]l Jumm] 3w

OFF ON

! Kronomet

2 ronometre

3w

Girig Tipi Secimi
OFF ON OFF ON
4 NPN 4 mm] | PNP




3.Elektriksel Baglanti

Cihazin sisteme gore konfigiire edilmis oldugunu garanti altina aliniz. Yanhg
konfigiirasyon sonucu sistem ve/veya personel lizerinde olusabilecek zarar
verici sonuglarin sorumlulugu aliciya aittir.

Cihaz parametreleri, fabrika cikiginda belirli degerlere ayarlanmistir, bu
parametreler kullanici tarafindan mevcut sistemin ihtiyaclarina gore
degistirilmelidir.

Cihaz, bu tiir iirlinlerde deneyimi olan vasifli operatér veya teknisyenler
tarafindan kullanilmalidir. Cihaz aksamindaki voltaj insan hayatini tehdit

A edebilir diizeydedir, yetkisiz miidahaleler insan hayatini tehlikeye sokabilir.

Cihazin besleme gerilimi arahginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanlis besleme gerilimi
uygulanarak cihazin, sistemin zarar goérmesini ve olabilecek kazalar
engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek igin cihazin tiim baglantilar
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

3.1 Terminal Yerlesimi ve Baglanti Talimatlar

6mm/0.236inch
Kablo Kesiti :
I 18 AWG/1 mm?
Tekli/ Goklu

12 adet terminal M3

Opsiyonel baglantilar

Vidasikmayo6nii0.5Nm

Tornavida 0.8x3mm




3.2 Elektriksel Baglanti Semasi

Elektriksel baglantilarinin agagida verilen Elektriksel Baglanti Semasina gore

Sistemin zarar gérmemesi ve olabilecek kazalar engellemek igin Cihazin
A yapilmasi gerekmektedir.

Sensér Sayma Girigleri
Besleme Gerilimi

T O P A
[1T[2][3][4][5][6]
SEMKO

PIN : EZM-4450 ;s C€

AO
E }aberleg_me
Soketi

MODUL-1 MODUL-2

Tmmw%ﬁ

1NN
Z N

Opsiyonel Gikis Modiil Terminalleri

Réle Gikis Modiili Besleme Gerilimi Girisi
_ SSR Siiriicti Modiili 100-240V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz - 6VA
Dijital (Transistor) Gikis Modulii 24V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz - 6VA

24V — (-%15;+%10) - 6W
(Siparigte belirtilmelidir.)



3.3 Cihaz Besleme Girisi Baglantisi

Universal Besleme Girigi Diisiik Voltaj 24 V =~
Baglantisi Besleme Girigi Baglantisi
O o |Not-1 « INot-1
T T
| A
N L N L [Not2
1] |12 1| |12
AN AN 4L QD .
Harici
o Harici - Sigorta
< Sigorta 5 24V~ :1A~T)
z (MA~T) = (28V—=—:1A=T)
Besleme Besleme
/ / Anahtari / / Anahtari
Besleme Besleme
100 -240V ~ 24V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz
(-%15;+%10) 50/60 Hz Veya 24V —— (-%15;+%10)

Not-1 :100-240 V ~~ 50/60Hz Besleme girisinde 33R Q dahili alev almaz sigorta direnci
bulunmaktadir.

24V ~_ 50/60Hz ve 24V -——= Besleme girislerinde 4R7 Q dahili alev almaz sigorta direnci
bulunmaktadir.

Not-2 :24V=—==Besleme kullanilirken Lile belirtilen (+), N ile belirtilen (- ) ugtur.

Not-3 : Harici sigorta tavsiye edilir.

AN
AN

Cihazin besleme gerilimini belirtilen terminallere uygulayiniz.

Cihazin besleme gerilimini tiim elektriksel baglantilar yapildiktan sonra veriniz.
Cihazin galigacagi besleme gerilim araligi siparigte belirtilmelidir. Diisiik ve
yiiksek gerilim arahigi igin cihaz farkl lretilmektedir. Montaj sirasinda, cihazin
besleme gerilimi araliginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin uygulanmasi
gerekmektedir. Bu kontrol igslemi, yanhs besleme gerilimi uygulanarak cihazin,
sistemin zarar gérmesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Cihaz uzerinde , cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtari yoktur.
Cihazin besleme giriginde cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtarin
kullanici tarafindan sisteme ilave edilmesi gerekmektedir. Besleme anahtarinin
cihaza ait oldugu belirtilmeli ve kullanicinin rahatga ulasabilecegi yere
konulmalidir.

Besleme anahtari Faz ve Notr girislerini ayiracak sekilde iki kutuplu olmali,
Elektriksel baglanti besleme anahtarinin agik / kapali konumlarina dikkat
edilerek yapilmalidir. Besleme anahtarinin agik/kapali konumlari isaretlenmis
olmalidir.

~- Besleme giriglerinde Harici Sigorta Faz baglantisi izerinde olmalidir.
——=Besleme giriglerinde Harici Sigorta (+) hat baglantisi lizerinde olmaldir.

Cihazin besleme girisinde dahili alev almaz sigorta direnci bulunmaktadir.
(Detayli bilgi igin Not-1’e bakiniz. ) Herhangi bir sorunla karsilagiimasi
durumunda, onarimigin iireticiile irtibata geginiz.
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3.4 Sayma Girigi Baglantilan

3.4.1 Proximity & Switch Baglantisi

DIP SWITCH AYARI : PNP

PROX.

PROX.

PNP

r

I

I

PNP

r

Switch

Switch

= +
Max. 50mA IE‘D

12V

NOT-

N

2

oV—
ChA

H

:

PAUSE [&n](H—0~_C

ChB

RESET [ <¢H—0~_C

NOT-2

DIP SWITCH AYARI : NPN

L PROX. L PROX.
NPN NPN
+ +
L L
= =

s g
H | g
e 2 3§ 5 = &
zrs’é NOT-2
S
NOT-1

NOT-

: Harici Transmitter icin yardimci gii¢ beslemesi.

12V =— *%10, 50 mA maksimum kisa devre korumasi.

NOT-2: Reset ve Pause girigleri elektriksel glriiltilye karsi korumal giriglerdir.
parametresiile ayarlanabilir (2-250 ms.)

Korumasiiresi

Pro-04



3.4.2 Incremental Enkoder & Switch Baglantisi

DIP SWITCH AYARI : PNP

INCREMENTAL ENCODER
10 to 30V —

POy —

2

59 §
N 3{3{
1] 2] [8][4] [5] [e]
I g &
g 2 5 & U
Zé NOT-2
a
NOT-1

DIP SWITCH AYARI : NPN

INCREMENTAL ENCODER
10 to 30V —
¥+ =

5% %
£/ %
(2]
< | & I
£ ! < o =] 7}
- 5§ & £ B
23 NOT-2
o
NOT-1

NOT-1 : Harici Transmitter igin yardimci glic beslemesi.
12V=—=— £%10,50 mA maksimum kisa devre korumasi.

NOT-2: Reset ve Pause girigleri elektriksel glriiltilye karsi korumal giriglerdir.
Korumasiiresi m parametresiile ayarlanabilir (2-250 ms.)



3.4.3 Switch Baglantisi

DIP SWITCH AYARI : PNP

Switch

RESET [@]<¢H—0~_C

Switch
o]t

Switch
[a]¢—o—c

Switch
o]t

Bk
[N

< | 8
E D 2 2z
|18 2 o o©o &
> % NOT-2
o2
NOT-1

DIP SWITCH AYARI : NPN

Switch

RESET [@ | H—0—_C

o] ¢34
(w228
[o] 120

2V=—=—

ax. 50mA ED
ov=[n]) !
ChA
chB

> PAUSE

OT-2

: Harici Transmitter igin yardimci giic beslemesi.
12V-—=— £%10,50 mA maksimum kisa devre korumasi.

NOT-2: Reset ve Pause girigleri elektriksel guriiltilye kargi korumali giriglerdir.
Korumasiiresi [P~ o - 4] parametresiile ayarlanabilir (2-250 ms.)
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3.5 EZM-4450 Programlanabil er & Counter Cihazi ve Cikis Modiilleri Galvanik

izolasyon Test Degerleri

2000V ~ ( EZM-4450.1...... igin )
500V ~ ( EZM-4450.2...... igin )

Besleme Girisi e E
[12] 10 .

Sens

>
e Besleme Gerill

FEEE ﬂ

B
*“— % Sayici Girigleri
[e]

2000V ~ e 500V ~

— RS-485 Seri —

Haberlesme Modiilii
2000V ~~

> EMC-400
] RS-232 Seri
Haberlesme Modilii
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4. Gikis Modiillerinin Tanimlamalari ve Spesifikasyonlar

EZM-4450 programlanabilir Timer & Counter cihazi, kullanicinin uygulamada ihtiyag
duyabilecegi ¢ikis birimlerinin kullanimina olanak taniyacak sekilde tasarlanmis moddler bir

cihazdir.

Cihaz izerinde ¢ikis modiillerinin takilabilecegi iki adet modiil yuvasi mevcuttur. Kullanici
bu boliimde anlatilan gikis moddilleri ile farkli uygulamalarda sistem ihtiyaglarina goére cihazi
konfiglre edebilir ve sisteme kolaylikla adapte edebilir.

Gikis Modiillerinin Boyutlari

-

5mm

20.3mm
30.7mm

1.5mm »
S e
14mm
8.5mm
41.4mm

4.1 EMO-400 Réle Cikig Modiilii

EMO-400 Réle Cikis Modili Modiil-1 veya Modil-2 yuvasina, Roéle c¢ikisi gerektiren
uygulamalarda kullanmak amaci ile takilabilir.

EMO-400 Réle Cikis Modiilii Spesifikasyonlari

Cikis : Rezistif Yikte 3A @ 250V ~ , Tek Agik Kontak
Boyutlar :14x30.7x41.4mm

Elektriksel Omrii :100.000 anahtarlama (Tam Yiikte)

EMO-400 Réle Cikis Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Kontrol ¢ikisi veya Alarm ¢ikisi olarak kullanici tarafindan programlanabilen farkli fonksiyonlar
icin kullanilabilir.
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4.2 EMO-410 SSR Siiri Modiilii

EMO-410 SSR Siiriicti Moduilli Modiil-1 veya Modiil-2 yuvasina, SSR sdrticl ¢ikisi gerektiren
uygulamalarda kullanmak amaci ile takilabilir.

EMO-410 SSR Siiriicii Modiilii Spesifikasyonlar
Cikis : Maksimum 20 mA, 15-18V == +%10, izolasyonlu
Boyutlar 1 14x30.7x41.4mm

EMO-410 SSR Siiriicii Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Kontrol veya Alarm ¢ikisi olarak kullanici tarafindan programlanabilen farkl fonksiyonlar igin
kullanilabilir.

Not 1: SSR sirlicti modiill, kontrol gikisinin gok sik devreye girip ¢iktigi uygulamalarda réle
cikis modili yerine tercih edilmelidir (Role, ¢ok sik devreye girip gikan sistemlerde, mekanik
Omrii nedeniyle belirli adetteki agma/kapama isleminden sonra arizalanmaktadir).

4.3 EMO-420 Dijital (Transistér) Gikis Modiilii

EMO-420 Dijital (Transistor) cikis modilii Modiil-1 veya Modiil-2 yuvasina, Dijital Cikis
gerektiren uygulamalarda kullanmak amaciile takilabilir.

EMO-420 Dijital (Transistor) Cikis Modiilii Spesifikasyonlari
Cikis : Maksimum 40 mA, 15-18V === %10, izolasyonlu
Boyutlar : 14x30.7x41.4mm

EMO-420 Dijital (Transistor) Cikis Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Kontrol veya Alarm c¢ikisi olarak kullanici tarafindan programlanabilen farkl fonksiyonlar igin
kullanilabilir.
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4.4 Cikis Modiillerinin Cihaz Uzerine Takilmasi ve Cikarilmasi

takil ve baglantilan yapilmig ise oncelikle cihazin ve sistemin enerjisini
kapatiniz. Cihaz iizerindeki bag 1ayirnizve p Iden gikariniz.

f Cikis modiilii ilave etmek veya degistirmek istediginiz cihaz, panel lizerine

Cihazin altinda ve Ustiinde bulunan &n panel kilitteme pimlerini
iceriye dogru bastiriniz.

Diger elinizle dis kutuyu 6n panelden geriye dogru gekiniz.

Dis kutuyu cihazdan tamamen ayiriniz.

|—>

Cueocon
Gt

%Dj
(ot

AL

llave etmek istediginiz modiilii yuvasina yerlestiriniz.
Degistirmek istediginiz moduli yuvasindan ¢ikariniz yerine modduliin yenisini
veya kullanmak istediginiz diger modilli takiniz.

Dis kutuyu terminal numaralarina gére uygun pozisyonda
yerlestiriniz.

kullanilacag! sisteme montaji yapilirken bu degisikliklerin dikkate alinmasi
gerekmektedir. Bu degisiklikler dikkate alinmadan yapilacak baglantilar
sistem, operatér veya montaj personeline zarar verebilecek kazalarin
olusmasina neden olabilir. Bu iglemlerde olusabilecek zarar verici sonuglarin
sorumlulugu aliciya aittir.

j Cihaz lizerinde modiil ilaveleri veya degisiklikleri yapildiktan sonra
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4.5 Gikis Modiillerinin Cihaz Uzerindeki Etiketlerinin Takilmasi

MODUL-1/2 yuvasina taktiginiz her modiiliin, cihazin baglanti terminalleri ile iligkisini
gosteren etiketi vardir. Bu etiketler, cihazin zerindeki etikette MODUL-1/2 igin ayriimis bos
kutucuklara yapistirilir. Asagidaki gizimlerde her modiil icin kiiglik etiket gizimleri ve bu etiketlerin
yapistirilacagi alanlar gosterilmistir.

MODUL-2 yuvasina takilan modiile ait terminal baglantilarini gésteren kiigiik etiketin
yapistirilacag bolge

FE=

4’@
a5y 2

N

MODUL-1 yuvasina takilan modiile ait terminal baglantilarini gésteren kiigiik etiketin
yapistirilacagi bolge

GIKIS MODULLERINE AiT ETIKETLER

Qc Nog EMO-400 Role Cikis Modiilii igin cihaz lizerine yapistirilan etiket

3A@250V~

wStom.
Nﬂ)dulep

+Max— EMO-410 SSR Siiriicii Modiilii igin cihaz lizerine yapigtirilan etiket
20mA@18V—|
EMO-410

SSR Driver
Output Module

O+M“'@ EMO-420 Dijital (Transistor) Gikis Modiilii igin cihaz lizerine yapistirilan
sma@isv—| etiket
EMO-420
Digital Output
Module
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Ornek : MODUL-1 yuvasina EMO-400 Réle Gikis Modiilii, MODUL-2 yuvasina EMO-410 SSR
Suricli Cikig Modili taktigimizda ve cihazin Ust etiketine moddiller ile ilgili etiketleri
yapistirdigimizda gériinim asagidaki gibi olacaktir.

ﬁ

] 00 [ (2
=

g g

- Max. o N L
pao |3 Mea1o |2 100 to 240 v
3 | Sokbrer |3 50060 Hz - 6VA
R",ﬁyé’“,"’”' 2 |output Module|2

BEmES AAD E

l:“ us

13

Max. 50mA
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5. Cikis Modiil Baglanti Terminalleri ve Baglanti Sekilleri

Modiil-1 / Modiil-2 Opsiyonel Cikis Modiilleri

EMO-400
Relay Output
Module
3A@250V ~

5‘/@

EMO-410
SSR Driver
Output Module

ZﬂmA@me
+

EMO-420
Digital Output
Module

40mA@18V —
+ =

Modiil-1 Baglanti Terminalleri

I%:I * I%:I * I%:I * Modiil-2 Baglanti Terminalleri

5.1 EMO-400 Role Cikis Modiilii Baglantisi
L N

Modiil-1

3A ~_ T Sigorta

c ED
Vol 8>

5.2 EMO-410 SSR Sii

—
—T

Son Kontrol Elemant
(Kontaktsr)

T A

| Sigorta

iy

T F
Yiik

A Sigortalar, uygulama dikkate alinarak segilmelidir.

3A ~_ T Sigorta
—
 —

Modiil-2
Son Kontrol Elemant

c @D
(Kontaktér)
NV4‘Z

|
!
| Sigorta

i

I
Yiik

L N

Modiil-1 S ontrl *Foman
= (SSR) - (SSR)
[8 ]
S . 5
Sigorta Sigorta
15-18 V — 1518 V—
Maks. 20mA — Maks. 20mA —
Yiik Yiik

i Modiilii Baglantisi

A Sigortalar, uygulama dikkate alinarak secilmelidir.
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5.3 EMO-420 Dijital (Transistor) Cikis Modiiliiniin Baglantisi

Modiil-1
V . E
Yiik Yiik
% + +
1518V — 1518V —
Maks. 40mA Maks. 40mA
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6. RS-232 /| RS-485 Seri Haberlesme Baglantilari

RS-232 Terminal Tanimlan RS-485 Terminal Tanimlan
&
H 11— H — RX H
T2 3[4[5 =6 1
B [2p—x
:7 BHSHNDHﬂ 1 H p— GND U7
& B |1 [ [ o

EZM-4450 PC (Kisigel Bilgisayar)
Kablo uzunlugu 9600 baud 9 Pin DCON baglantisi

H H H icin maksimum 12 metre
x| N
Bl .,
1 2 D 3 D 4 D 5 6
-4 X
b7 BHQH”H“@: GND
ey 7y
PC (Kisigel Bilgisayar)
EZM-4450 25 Pin DCON baglantisi
Kablo uzunlugu 9600 baud
HEEEEE icin maksimum 12 metre m
| X o2
= X RX | 024
Bt 03
Hzfsflofltoln F2ll GND 02304
[l 1 022
E B &S o
06
GND| 020
——o7
019
08
018
09
o17
o10
016
o1
o15
012
014
013
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6.2 RS-485 Seri Haberlesme Baglantilar
PC(Kisisel bilgisayar)

RS-232 --> RS-485
Konvertor

Baglanti

MASTER

Kablosu
SLAVE-1
1] RS-485 hatti (izerine maksimum 32
@ H@H@H @ adet terminal baglanabilir.
H ] H
[rozgspeys ﬁ; Rt Direnci = 120 Q olmalidir.
Uz fsfolnln ] Haberlesme baglantilari igin Twisted
I H@H@H | Pair Kablo Kullaniimalidr.
LA L)
H H H 9600 Haberlesme Hizinda Kablo
uzunlugu maksimum 1000 m olabilir.
Haberlesme hizi arttikga kablo
SLAVE-2 uzunlugu azaltilmahdir.
[ e )
1 2 3 D 4 D 5 ﬁ il
b7 aﬁsﬁmﬁn@t
fnniss
SLAVE-N
[ e )
1 2 3 D 4 D 5 ﬁ il
I i
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6.3 RS-232 / RS-485 Seri Haberlesme Modiillerinin Cihaz Uzerine Yerlestirilmesi

"CIKIS MODULLERININ CIHAZ UZERINE TAKILMASI VE GIKARILMASI" bélimiinde
anlatildig gibi cihaz kutusunun arka gévdesini ayiriniz. Cihazin MODUL-1/2 yuvasi iizerinde
bulunan modidilleri arka taraftan cekerek ¢ikariniz. Cihazin alt tarafinda bulunan besleme kartini
on paneldeki tirnaklarindan kurtararak ayiriniz. Alt ve Ust kartlar arasindaki kablo baglantisina
dikkat ediniz. Bu kabloda meydana gelebilecek hasar cihazin calismamasina neden olacaktir.

RS-232 veya RS-485 modiili asagidaki sekillerde A ve B olarak isaretlenen soketlere
takilacaktir. Cihazi 6n paneli saginizda kalacak sekilde ve asagida gosterildigi gibi tutunuz.
Haberlesme modiiliinii de sekilde gosterildigi gibi, haberlesme soketi solunuzda ve 5 terminalli
modul baglanti soketi yukarida kalacak sekilde tutunuz. 5 terminalli modul baglanti soketini tst
kart Uzerindeki yuvasina yerlestiriniz. Ayni islemi alt kart izerinde bulunan terminal yuvasi ve
modiil Gizerindeki 3'lii terminal igin yapiniz. Alt karti 6n panel lizerindeki yerine takiniz. Cihaz
tizerinden gikardiginiz diger modiilleri MODUL-1/2 yuvalarina takiniz ve cihazi kutusunun
icerisine yerlestiriniz.

Ust kart qm_ﬁ;

0

1
|

W|:|

0

Alt kart dm—v—
Ust kart qm—ﬁ;

0

!
il

RS-232
veya

RS-485
modiilii

i

[]B Altkart L

Ust kart qLﬁ;

[

A

:

—_

RS-232
veya

RS-485
modiilii

W|:|

0

Alt kart P
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7. On Panelin Tanimi ve SET Parametrelerine Erigim

7.1 On Panelin Tanimi

NOT-1

SET1 degerine bagh olan S o e e e Aktiiel Deger ve

Gikis Aktif LED’i / ot MY RIIININY .
0000700 arametre

SET2 degerine bagli olan i Gostergesi

BIAEBIT ORRRRE e
52 V¥ oV o VY o Y o VY o Ve degeri ve
Timer & Counter Pa_fametre_
$1/82: SET1/SET2 Géostergesi
Degeri Gosterim LED'i «d  TOTAL RESET
) 2] &
|
/ NOT-2
SET1 ve PROG Butonu : RESET ve ARTTIRMA Butonu:
SET1 degerine ulagsmak ve Aktiiel Deger Gostergesindeki
bu degerin degistirilmesi Sayinin Sifirlanmasi igin
gereken durumlarda kullanilir. Ayrica Kaydirma
kullanilir. Ayrica 3sn butonu ile segilen
siirekli basiimasi basamaktaki sayinin degerini
durumunda , Programlama arttirmak igin kullanilir.
béliimiine girig igin
kullanilir.
SET2 ve ONAY Butonu : KAYDIRMA ve TOTAL Butonu :
SET2 degerine ulagsmak ve Degistirilmek istenilen
bu degerin degistirilmesi parametrelerin ilgili
gereken durumlarda basamagina erismek igin
kullanilir. Ayrica tiim kullanilir. SAYICI / TOPLAM
degisikliklerin SAYICI fonksiyonunda 3sn
kaydedilmesi ve siirekli basilmasi durumunda
Programlama béliimiinde Sayilan Toplam degeri gérmek
parametreler arasinda icin kullanihr.

dolagmak igin kullanilir.

NOT-1: Sayici/ Toplam Sayici Fonksiyonunda Toplam sayma degeri 12 basamakhdir.

NOT-2 : Sayici / Toplam Sa |::| Fonksiyonu kullaniliyorken , SET1 Caligsma $ekli Secimi
parametresi m = ise SET1 degeri negatlf bir deger alabilir. Bu iglem
esnasinda SET1 degerinin G. basamagl Arttirma butonu ile 0’dan 9’a kadar herhangi bir
deger alabilir “9” rakamindan sonra arttirma butonuna tekrar basildiginda “-” isareti gelir.
Ekranda “-” igareti varken SET1 degeri onaylanirsa SET1 degeri negatif olur.
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7.2 EZM - 4450 Programlanabilir Timer & Counter Cihazina Enerji verilmesi ve yazilm

revizyonunun gostergeden izlenmesi

Cihaza enerji uygulandiginda ilk olarak cihazda kullanilan yazilimin revizyon numarasi belirtilir
daha sonra cihaz normal galisma ekranina doner.

Cihaza enerji uygulandigindaki ekran bilgileri asagidaki gibidir:

SEmMKO EZM-4450
o e
LI 0 00 00 000

0N

< AN

Timer & Counter

“rEu”Revizyon yazisi Revizyon numarasi

RESET

EZM-4450 SEMKO| EZM-4450

- - e e e e -

P - 1 i

[y N} (] L0000 00 00 v

- e e o> o - - e e o> - o

Vi Ve _nnnd

A 000 ol 0 000000
Timer & Counter Timer & Counter

P «l  TOTAL RESET P «d  TOTAL RESET

Yazilim Revizyonu Ana Calisma Ekranina gelinir.

Cihazin agiligi sirasinda beklenmeyen bir durumla karsilagilirsa cihazin
enerjisini kesiniz ve yetkili kisileri bilgilendiriniz.
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7.3 SET1 ve SET2 Degerlerinin Ayarlanmasi

SAYICI /| TOPLAM SAYICI Galisma Fonksiyonunda olan bir Cihazin SET2 degerini
degistirelim.

Galisma SET2 Ekram
Ekrani

Timer & Counter

L

KAYDIRMA
Butonuna
tekrar basiniz.

KAYDIRMA butonuna bastiginizda
SET2 degerinin 6.Basamag! Yanip
sénmeye baslar.

Set degerini kaydetmeden
¢ikmak igin SET1 veya
SET2 Butonuna basiniz.

SET2 Ekrani

SET2
degerinin

4. basamag
Yanip
s6nmeye
baslar.

ARTTIRMA
Butonuna
basarak yanip
sénen

SET2
Ekrani

Timer & Counter

«d  TOTAL RESET P «d  ToTAL RESET

SET2 degerinin 5.basamagi  KAYDIRMA Butonuna b Ktaki
Yanip sénmeye baslar. Tekrar basiniz. asamaktaki
saylyl
arttiriniz.
SET2 Caligma
Ekrani Ekrani

ONAY Butonuna basarak ilgili degeri
SET2 degeri olarak kaydediniz.
Reset ve SetKorumasi Parametresi , veya
ise SET2 degerinin degistiriimesine izin verilmez. Detayli agiklama
igin Parametreler boliimiine bakiniz.
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SAYICI / TOPLAM SAYICI Galisma Fonksiyonunda olan bir Cihazin SET1 degerini
degistirelim.

Galisma
Ekrani

SET1 Ekram

Timer & Counter Timer & Counter
P «d  TOTAL RESET P «d  ToTAL RESET

KAYDIRMA

| Butonuna
basiniz.

SET1 butonuna basiniz. Ekranda

SET1 degerinin igerigi goriintilenir. Set degerini kaydetmeden

cikmak igin SET1 veya
SET2 Butonuna basiniz.

SET1
Ekrani

SET1 Ekram

SET1

degerinin

5.basamagi

Yanip
Timer & Counter sénmeye

P «l  totaL Reser Dbaslar.

ARTTIRMA
Butonuna
basarak yanip
sénen
basamaktaki
sayly!

[ arttiriniz.

SET1
Ekrani

Timer & Counter

= |

TOTAL RESET

SET1 degerinin 6.basamagi  KAYDIRMA Butonuna
Yanip sénmeye baslar. Tekrar basiniz.

Calisma
Ekrani

Timer & Counter Timer & Counter

P «d  TOTAL RESET P «d  TOTAL RESET

ONAY Butonuna basarak ilgili degeri
SET1 degeri olarak kaydediniz.

Reset ve SetKorumasi Parametresi s veya
000004 ise SET1 degerinin degistirilmesine izin verilmez. Detayl agiklama

icin Parametreler boliimiine bakiniz.
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7.4 SAYICI/ TOPLAM SAYICI Fonksiyonunda sayma degerinin sifirlanmasi ve

TOPLAM SAYMA degerinin gézlenmesi

o1 N T, == == hisma Calisma
| i Galis S
m'-. '-"- -. Ekrani Ekrani
- e e o o Sayma degeri
: ": .‘ -:: ": :: : sifirlandiktan
52 e Ve e’ Ve Ve Ve sonra 3sn
Timer & Counter Timer & Counter boyunca
TOTAL
P «d  TOTAL RESET P «d  TOTAL RESET giionuna
basiniz.

RESET butonuna bastiginizda Cihazin o ana
kadar saymis oldugu deger sifirlanir ve bu
sayma degeri TOPLAM sayma degerine eklenir.

TOTAL TOTAL Ekrani

Ekrani

TOTAL Butonuna basmaya devam

ediniz. Total Butonu birakildiginda TOTAL butonuna basarken ,

Ana galisma ekranina déniis yapilir. RESET Butonuna basilirsa Toplam

Toplam Sayma degeri 12 Basamakiidir. Sayma degerini Sifirlayabilirsiniz..
Butonlar birakildiginda Ana ¢alisma ekranina dénis yapilr.

Not-1: Sayma yonii Galigma Ekrani
parametresi ;

Pro- 9=
durumunda Manuel Reset
uygulandiginda Toplam

sayma degerine :

Not-2: Sayma degerininin
sifirlanmasi iglemi Sayma
yonii parametresinin ;

Pro- 9] = [00CTCT

SET2 ile Ekran degeri Timer & Counter durumu igin anlatiimistir.
arasindaki fark eklenir. - L RESET =

durumunda cihaz SET2
degerini alir

Reset ve SetKorumasi Parametresi[J0000 i veya[J0000T ise
Toplam Sayma degerinin sifirlanmasina izin verilmez. Detayl agiklama igin
Parametreler boliimiine bakiniz.
Reset butonuna basilarak RESET iglemi yapilabildigi gibi RESET girigine
@ sinyal uygulayarak da RESET islemi gergeklestirilebilmektedir. Parametrelerin
aciklandigi boliimlerde bu islemler MANUEL RESET olarak ifade edilmektedir.
MANUEL RESET iglemi sonunda cihaz, sayma ydnii parametresi =
[00CCG0)ise DOCGGTO degerini, [Pro- [H)=[0000L Jise SET2 degerinialir.
36



Coooog

0
S
[ )
=l
3l 3l (el | !
c3l [l 53
3l [c3] 63 g3
| 53 ==

c]| (] R (] c]|

c3| C3| |3 C3| [E2)
C3| |3
(| [
C3| |03

L C (N Ny

(]
C3| [C3
C3| [C3) [C3
C3| [C3 [C3
(i I
- O

0
1
(]

|
[
£

)
c A
S
&l
=

cJ
C3
C3
C3
c3

7.5 SAYICI /| TOPLAM SAYICI Parametreleri

SET1 Cihazin Cikis-1 igin SET degeridir. Cikig-1 kontroli bu
degere gore gerceklestirir. ile (3935938
arasinda bir deger alabilir.

SET1 Calisma Sekli secimi parametresi Ofsetli galisma olarak

secilmisise SET1 ; [=33939 ile (339338 arasinda bir deger

alabilir.

SET2 Cihazin Cikis-2 igin SET degeridir. Cikig-2 kontroli bu
degere gore gerceklestirir. ile (9993939
arasinda bir deger alabilir.

Girig Tipleri ve Fonksiyonlar

Ch-Agiriginin ylikselen kenarinda Yukari dogru sayma yapilir. (INC)
Ch-Agirisinin ylikselen kenarinda Asagi dogru sayma yapilhir. (DEC)

Ch-A girisinin ylkselen kenarinda Yukari dogru , Ch-B girisinin ylkselen
kenarinda ise Asagi dogru sayma yaplilir. (INC/DEC)

Hem Ch-A hem de Ch-B girislerinin yiikselen kenarlarinda Yukari dogru
sayma yapilir. (INC/INC)

Ch-B =Lojik “0”iken Ch-Agirisinin yiikselen kenarinda Yukari dogru,,

Ch-B = Lojik “1” iken Ch-A girisinin yiikselen kenarinda Asagi dogru sayma
yapilir.(UP/DOWN)

x1 Faz Kaymall Sayma yapilir. (Incremental Enkoder igin)

x2 Faz Kaymali Sayma yapilir. (Incremental Enkoder igin)

x4 Faz Kaymall Sayma yapilir. (Incremental Enkoder igin)
Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriglerinin Pulse Siiresi

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause girislerinin kabul edilebilir pulse siiresini belirler.

Elektriksel giriiltiden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen siirenin altinda
kalan pulslerin degerlendirme disinda tutulmasi igin kullanilir. ile

msn arasinda deger alabilir. Parametre degeri olarak

girildiginde Ch-A ve Ch-B girislerinde siire korumasi yapilmaz. Parametre
degeri yada olarak girildiginde Reset ve Pause igin
koruma siiresi 2 ms. olarak kabul edilir.

Cikig Fonksiyonlar

Manuel Reset-1. Cihaz sayma islemine Manuel Reset uygulanana kadar
devam eder. Cikig-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-2. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulasana kadar
sayma islemine devam edilir. Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda
Manuel Reset bekler.Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-3. Manuel Reset-1 ile ayni sekilde galisir. Tek fark Cikig-2
pulse zamaninin dikkate alinmasidr.

Manuel veya Otomatik Reset’li caligmalarda Cihaz , Reset islemi sonunda
i

degerini,

= (P->0)ise SET2 degerinialrr.
Parametrelerin detayli agiklamalari igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)

bakiniz

@ saymay®énii parametresi = (0->P)ise
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Otomatik Reset-1. Cihazin sayma dederi SET2 degerine ulastiginda sayma
degeri sifilanir (0->P igin), o an’a kadar sayilan deger Toplam sayma
degerine eklenirve 00000 degerinden saymaislemine tekrar baslanir.

C

00004] Otomatik Reset-2. Cihazin sayma dederi SET2 dederine ulastiginda sayma
degeri durdurulur . Gikis-2 pulse zamani sonunda sayma degeri
sifirlanarak (0->Pigin)o an’a kadar sayilan deger ,Toplam sayma degerine
eklenirve degerinden sayma islemine tekrar baslanir.

Otomatik Reset-3. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiginda sayma
degeri sifirlanir (0->P igin) ve o an’a kadar sayilan deder , Toplam sayma
degerine eklenir ve degerinden sayma islemine tekrar baslanir.
Bu sirada Aktliel deger ekraninda SET2 degeri gosterilir. Cikis - 2
pulse zamani [Pro- (1] sonunda gergek sayma degeri gozlenir.

(]

(i) c]|
(] C3|
(] c3|
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Otomatik Reset-4. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiinda sayma
islemine devam edilir. Cikis-2 pulse zamani doldugunda sayma
degeri sifirlanir (0->P igin) ve o an’a kadar sayilan deger , Toplam sayma
degerine eklenirve degerinden sayma islemine tekrar baslanir.

00000 7] Otomatik Reset-5. Cihaz , sayma islemine Manuel Reset aktif olana kadar
devameder. Cikis-1 veya Gikig-2 pulse zamanlari s
dikkate alinmaz.

Ayni anda Azalan veya Artan yonde sayma yapan sistemlerde tercih
edilir.

Manuel veya Otomatik Reset’li caligmalarda Cihaz , Reset iglemi sonunda
saymay®énii parametresi =[000000)(0->P)ise iﬂﬁﬂ DO degerini,
=[00500 ] (P-> 0)ise SET2 degerinialir.
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Cikis -1 Galisma Sekli
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Cikis - 1 Normalde Enerjisiz.

C3| [C3)
C3| £

Cikis - 1 Normalde Enerijili.
Cikis -2 Galigma Sekli

Cikis -2 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 2 Normalde Eneriili.

(mm ]
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Gikis-1 Pulse Zamani

Cikis-1'in aktif kalacagi stireyi belirler. ile ©09993 snarasinda
deger alabilir.[TCZTC 5] girilmesi durumunda siresiz galisma segilmis olur.
"l Cikis-2 Pulse Zamani

Cikis-2’nin aktif kalacag siireyi belirler. DOTTO00 ile 03333 sn arasinda
deger alabilir. [Z00C00] girilmesi durumunda siiresiz galigma segilmis olur.
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Cihazin SaymaYonii

0
Cj
3
2|0

0000 Cihazyukari yonde sayma yapar. (0--> Preset'e )
Cihaz agagdi yénde sayma yapar. ( Presetden-->0'a )

@ Parametrelerin detayli aciklamalar igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)
bakimiz
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Gosterge igin Nokta Pozisyonu
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Nokta pozisyonu aktif degil.

(i)
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Nokta pozisyonu 2.basamakta aktif.
Nokta pozisyonu 3.basamakta aktif.
Nokta pozisyonu 4.basamakta aktif.
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Nokta pozisyonu 5.basamakta aktif.

Veri Kayit
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Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilir. Cihaz tekrar
enerjilendiginde kaldig1 degerden sayma islemine devam edilir.
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Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilmez.

SET1 Galigma Sekli Segimi
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Mutlak galisma segilir. SET1 degeri bagimsiz olarak Y EEEEEE]
arasinda herhangi bir degere ayarlanabilir.
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Ofsetli Calisma segilir. SET1 degeri SET2 degerine bagli + Ofset olarak
tanimlanabilir (SET1=SET1+SET2)

Haberlesme Erigim Adresi

Cihazin haberlegsme sirasinda kullandidi cihaz erigim adresidir.

ile arasinda deger alabilir.

Modbus Protokol Tipi segimi
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MODBUS ASCII haberlesme protokoli segilir.
MODBUS RTU haberlesme protokoli segilir.
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Haberlesme Parity Segimi
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Parity kontrolii yok.
Tek parity kontrolii yapilir.(Odd)
Cift parity kontroll yapilir.(Even)

Haberlegme iletisim Hizi

0

|
o [mim]
|
G

c]|
(i o
3| [C3] |3 3

Cihaz 1200 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 2400 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 4800 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 9600 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 19200 Baud Rate hizinda haberlesir.
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@ Parametrelerin detayli aciklamalar igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)
bakimiz
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Haberlesme Stop Biti Segimi

Cihaz haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanir.
Cihaz haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanir.

Reset ve Set korumasi (On Panelden Erigim igin)

Reset ve Set korumasi yoktur.

Reset Butonu korumasi aktif.

SET1 ve SET2 korumasi aktif.

ResetButonu, SET1 ve SET2 korumasi aktif.(Tam Koruma)
SET1 korumasi aktif.

SET2 korumasi aktif.

Carpim Katsayisi

Cihazin sayma girislerinden okudugu deger , bu parametredeki deger ile
carpilir. ile (3359999 arasinda deger alabilir. olarak
girilirse etkisizdir.

Program Sifresi
Program parametrelerine erisim sirasinda girilen Program sifresidir.

ile [[09393 arasindadeger alabilir. girilmesi

durumunda programlama bolimine giriste sifre sorulmaz.

bakiniz

@ Parametrelerin detayli agiklamalari igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)
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7.5.1 SAYICI / TOPLAM SAYICI Uygulamalari ile ilgili Ornekler :

ORNEK-1:

Elimizde sekildeki gibi Gretim bandi olsun. Cihazin Ch-A girisine Proximity Sensor ile sise
bilgileri gelsin.

Pro-0 )=[C00000); [Pro-30)=[0 {0000 iken;

s Ch-A Cihazin sadece Ch-A kanali kullanilarak bir dretim
T bandindaki Uriinlerin artan yénde saymasi bu sekilde
yapilabilir. Sayma degeri kullanici tarafindan Manuel Reset
ile sifirlandiginda sifirlanan sayma degeri TOPLAM Sayma

degerine eklenir.

ORNEK-2:
Elimizde sekildeki gibi bir kumas tezgahi olsun. Bu sisteme bagl 100 pulse’lik bir enkoder’in
baglantisi da Cihazin Ch-Ave Ch-B girislerine yapilsin.

P-o-01=[00000Y ;Pro-0Y=[C00000);
Pro- 9=[000000ve Pro-30)=[0 {0000 ken;

Kumas tezgahinin 100 cm’lik ilerlemesinde Aktliel deger
ekraninda 200 degeri gozlensin. Cihazin aktiel deger
ekraninda kumas uzunlugu bilgisini goérmek istiyorsak

100 pulse’lik program parametreleri bolumindeki Carpim Katsayisi
Ch-A ve Ch-B Enkoder parametresini asagidaki ayarlamamiz
e gerekmektedir.

Pro-30 =Olciilen Kumas uzunlugu
Ekran degeri
carpim katsayisi degeri = 100/200 = “00.5000” olmalidir.
Carpim katsayisi parametresi ayarlandiktan sonra elde edilen deger Kumas uzunlugunu verir ve
Aktiiel deger ekraninda kumas uzunlugu gosterilir..

Kumasin ilerleme hizini dm cinsinden izlemek istersek Gosterge icin nokta pozisyonu
parametresini ,[B000T 1 olarak degistirmek , metre olarak izlemek istersek de
olarak degistirmek yeterli olacaktir.

ORNEK-3:
Elimizde sekildeki gibi bir sistem olsun. Cihazin Ch-A girigsine uygun bir sensor ile akis bilgileri
gelsin.
Pro-0 )=[000000); Pro-30)=[0 (0000 iken;
Bu uygulamada toplam akis miktarinin dlglilmesi s6z
—* Ch-A konusudur. Ch-A ya baglanan sensériin litre basina kag

e pulse génderdiginin bilinmesi durumunda [P~ o - 35] garpim
katsayisi parametresinin degerini degistirerek toplam
tliketim miktarini litre veya daha baska birimlerle saymak

miimkiin olacaktir.

Ornegin ; Sensérimiiz 1It sivi aktiginda 10 pulse
gonderiyor ise ve kullanici akan sivinin miktarini litre olarak
gérmek istiyorsa carpim katsayisi parametresini

= 1Lt / 10 pulse'dan = "00.1000" olarak
ayarlamamiz gerekir.
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ORNEK-4:
Elimizde sekildeki gibi kesici bir sistem olsun. Bu sisteme bagli 100 pulse’lik bir enkoder’in
baglantisi da Cihazin Ch-Ave Ch-B giriglerine yapilsin.

Kesici Unite

\

100 pulse’lik
Enkoder

Fro-0 )=[000005); Pro-049=[CC00000); Pro- 19=[CC0C0CT ;
Pro-20=[00000 ive [Pro-30)=[0 {0000 iken;

Bu uygulamadaki [Pr-g-2c)degerinin [JOTOTT {] olmasi SET1 galisma sekli seciminin Ofset'li
oldugunu gosterir. SET1 degerine negatif bir deger girmemiz durumunda Cikis-1 sirekli olarak
SET2 nin SET1 kadar altinda aktif olacaktir. Bu da hizli bir mekanik sistemde , kesim aninda
hedefe yavas yaklasarak hatall kesim sorununu en aza indirmemizi saglayacaktir.

(SET1=SET1+SET2)
Ornegin; SET1=-000100; SET2=000500ise ; SET1 =-100+500 =400 olur.

Dahafazla hassasiyet gerektiren uygulamalarda,[P-o - O {] degeri [ GCOCDCE] veya GO0C0C T
yapilabilir.

Ornegin ; Yukaridaki gibi bir kesici bir sistemde Cihaz x1 Faz Kaymali sayma yaparken Ch-A ve
Ch-B giriglerine 100'lik bir Enkoder baglansin. Cihaz Enkoder’dan 50 pulse aldiginda sistem
100 cmilerlesin;

Bu durumda enkoder’in 1 pulse’ine karsilik sistem 2 cmilerlemis olur.

Cihaz x2 Faz Kaymali sayma yaparken ; sistemin 100 cm ilerlemesinde Ch-A ve Ch-B
girislerine bagli olan 100’llik Enkoder’dan bu kez 100 pulse alacaktir.
Bu durumda enkoder’in 1 pulse’ine karsilik sistem 1 cmilerlemis olur.

Cihaz x4 Faz Kaymali sayma yaparken ; sistemin 100 cm ilerlemesinde Ch-A ve Ch-B
girislerine bagli olan 100’liik Enkoder’dan bu kez 200 pulse alacaktir.
Bu durumda enkoder’in 1 pulse’ine karsilik sistem 0.5 cm ilerlemis olur.

Gorlldugu gibi sistemin hassasiyeti 2 cm’den 0.5 cm’ye kadar indiriimis olur.

ORNEK-5:

Sekildeki gibi ; cihazin Ch-A girisinde Kanal-1'den gegen, Ch-B girisinde de Kanal-2'den gegen
sivinin miktarini veren iki sensér olsun. Garpim katsayisi parametresi sivilarin
miktarini ve cinsini Aktliel deder ekraninda birebir gdsterecek sekilde ayarlansin. (Ornegin litre)

Toplam sivi miktarini bulmak istersek =[05050303) olmahdir.

Sistem Kanal-1'den gegen sividan 20 litre ,
Ch-A Ch-B Kanal-2'den gegen sividan da 40 litre Tank'a
doldurulsun ; Cihazin Aktlel ekraninda toplam

) akiskan miktari olan 60 litre degeri gozlenir.

Kanal-1 Kanal-2
Ayni sistemde Kanal-1'in kontrolii Cikig-1'de ,
Kanal-2'nin kontrolli Cikis-2’de olacak sekilde
elektriksel baglantilar yapilirsa; SET1=20;
SET2 = 40 olarak ayarlayarak sistemin
Kanal-1'deki sividan 20 litre ; Kanal-2'deki sividan
40 litre koyduktan sonra kapanmasi saglanabilir.
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7.6 BATCH SAYICI Parametreleri

SET1 Cihazin Cikis-1 igin SET degeridir. Cikig-1 kontroli bu
degere gore gerceklestirir. ile (3935938
arasinda bir deger alabilir.

SET2 Cihazin Cikis-2 igin SET degeridir. Cikis-2 kontroli bu
degere gore gerceklestirir. [JOTOCD 1 ile [399399)
arasinda bir deger alabilir.

Girig Tipleri ve Fonksiyonlan

Ch-Agirisinin ylikselen kenarinda Yukari dogru sayma yapilir. (INC)
Ch-Agiriginin ylikselen kenarinda Asagi dogru sayma yapilir. (DEC)

Ch-A girisinin ylkselen kenarinda Yukari dogru , Ch-B girisinin ylkselen
kenarindaise Asagi dogru sayma yapilir. INC/DEC)

Hem Ch-A hem de Ch-B giriglerinin yiikselen kenarlarinda Yukari dogru
saymayapllir. (INC/INC)

Ch-B=Lojik “0”iken Ch-Agirisinin ylikselen kenarinda Yukari dogru

Ch-B = Lojik “1” iken Ch-A girisinin yikselen kenarinda Asagi dogru sayma
yapilir.(UP/DOWN)

x1 Faz Kaymali Sayma yapilir. (Incremental Enkoder igin)

x2 Faz Kaymali Sayma yapilir. (Incremental Enkoder igin)

x4 Faz Kaymali Sayma yapilir. (Incremental Enkoder igin)
Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriglerinin Pulse Siiresi

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause girislerinin kabul edilebilir pulse stresini belirler.
Elektriksel guriltiden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen surenin altinda
kalan pulslerin degerlendirme diginda tutulmast igin kullanilir. ile

msn arasinda deger alabilir. Parametre degeri olarak

girildiginde Ch-A ve Ch-B_girislerinde siire korumasi yapiimaz. Parametre
degeri yada olarak girildiginde Reset ve Pause igin
koruma siiresi 2 ms. olarak kabul edilir.

SET1 deger gosterimi yapilirken MANUEL RESET uygulanirsa , Batch Sayma
degeri ; SET2 deger gosterimi yapilirken MANUEL RESET uygulanirsa, normal
sayma degeri sifirlanir.

Manuel veya Otomatik Reset’li caligmalarda Cihazin normal sayma degeri ;
Resetiglemi sonunda sayma yonii parametresi =[00CO00(0->P)
ise[J0L 000 degerini, Pro- 13 = (P->0)ise SET2 degerinialr.

Batch sayma degeri ise herikidurumdada (0->Pveya P->0) [COCCGD
degerinialir.

@ Parametrelerin detayli agiklamalari igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Cikis Fonksiyonlar

CJ
[y

Manuel Reset. BATCH sayma islemine Manuel Reset uygulanana kadar
devam edilir.

Otomatik Reset. BATCH sayma islemine Batch sayma degeri SET1 de@erine
ulasana kadar sayma devam edilir. Bu degere ulastiginda Batch Sayma
degeri sifirlanir (0->Pigin) ve tekrar baglar.

Cikis -1 Calisma Sekli

[k R (]
C3 |3
c3 |3
CJ |3
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Cikis - 1 Normalde Enerjisiz.

CJ (B
C3 [E3)

Cikis - 1 Normalde Enerijili.
Cikis -2 Galigma Sekli

0
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3
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(mm ]
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Cikis -2 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 2 Normalde Eneriili.

Cikis-1 Pulse Zamani

Cikis-1'in aktif kalacagi sireyi belirler. ile ©09939 snarasinda
deger alabilir. [T00C0 ] girilmesi durumunda siiresiz galisma segilmis olur.

"! Cikis-2 Pulse Zamani

Cikis-2’nin aktif kalacag siireyi belirler. D0TO00) ile EO3333) snarasinda
deger alabilir.[T8C T DT girilmesi durumunda siiresiz galisma segilmis olur.

Cihazin Sayma Yonii

000] Cihazyukari yénde saymayapar. (0--> Presete )
00 |] Cihazasagiyonde sayma yapar. (Preset'den-->0'a )

Gosterge icin Nokta Pozisyonu

Nokta pozisyonu aktif degil.

Nokta pozisyonu 2.basamakta aktif.
Nokta pozisyonu 3.basamakta aktif.
Nokta pozisyonu 4.basamakta aktif.
Nokta pozisyonu 5.basamakta aktif.
Veri Kayit

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilir. Cihaz tekrar
enerjilendiginde kaldig1 degerden sayma iglemine devam edilir.

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilmez.

Haberlegsme Erisim Adresi
Cihazin haberlesme sirasinda kullandigi cihaz erigim adresidir.

ile arasinda deger alabilir.

Parametrelerin detayl agiklamalan igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Modbus Protokol Tipi segimi

MODBUS ASCII haberlesme protokolii segilir.
MODBUS RTU haberlesme protokolu segilir.

Haberlesme Parity Segimi

Parity kontroli yok.
Tek parity kontrolii yapilir.(Odd)
Cift parity kontroli yapilir.(Even)

Haberlegme iletisim Hizi

Cihaz 1200 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 2400 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 4800 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 9600 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 19200 Baud Rate hizinda haberlesir.

Haberlesme Stop Biti Segimi

Cihaz haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanir.
Cihaz haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanir.

Reset ve Set korumasi (On Panelden Erigim igin)

Reset ve Set korumasi yoktur.

Reset Butonu korumasi aktif.

SET1ve SET2 korumasi aktif.

ResetButonu, SET1 ve SET2 korumasi aktif.(Tam Koruma)
SET1 korumasi aktif.

SET2 korumasi aktif.

Carpim Katsayisi

Cihazin sayma giriglerinden okudugu deger , bu parametredeki deger ile
carpilir. [CZ5C5 1 ile (393999 arasinda deger alabilir. [T {Z030) olarak
girilirse etkisizdir.

Program Sifresi

Program parametrelerine erisim sirasinda girilen Program sifresidir.
ile (0059539 arasinda deger alabilir. girilmesi
durumunda programlama bélimdine giriste sifre sorulmaz.

Parametrelerin detayli agiklamalari igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz

©
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7.6.1 BATCH SAYICI Uygulamalari ile ilgili Ornekler :

ORNEK-1:

Elimizde sekildeki gibi Uretim bandi olsun. Cihazin Ch-A girisine Proximity Sensor ile sise
bilgileri gelsin.

Pro-0 )=[C00000); [Pro-30)=[0 {0000 iken;

...... » Ch-A Yandaki sekilde cihaz bir paketleme sistemi
lzerinde kullaniimaktadir. Sistem 4’lu
seriler halinde drlnleri kasaya
yerlestirmektedir. Buna gére SET2 degeri
"4", SET1 degeri "4" tanimlanmistir. Cihaz
4’lu seriler halinde, 4 adet paket

\ yapilmasina izin verecektir.
Pro-06)= olmasi durumunda;
(Otomatik Reset-1) cihaz sekildeki gibi
kasaya siseleri yerlestirdikten sonra Cikis-1
aktif olacak ve sistemi durduracaktir. Daha
sonra Batch Sayma degeri sifirlanacak ve
yeni paketi saymaya hazir hale gelecektir.

ORNEK-2:

Elimizde sekildeki gibi bir kumas tezgahi olsun. Bu sisteme bagl 100 pulse’lik bir enkoder’in
baglantisi da Cihazin Ch-Ave Ch-B girislerine yapilsin.

;[Pro-09=[000000) ;
nnn T

000 !

- T a0
= ] 000
Pro-19]=[0 O0ve[Pro-30)=[C {000 iken;

Kesici Unite

N

Ch-A " 100 puiseiik
.| pulse’li
JC_\I‘I_,?L Enkoder

Cihazin Garpim katsayisi , kumasin gergek uzunluk degerini Aktliel deger ekraninda birebir
gosterecek sekilde ayarlanmis olsun.

Kumasin 5 m uzunlugunda esit pargalara ayriimasi ve sistemin 5m’lik 40 parga yapinca
durmasiniistiyorsak SET1=40 ; SET2 = 5 olarak tanimlanmasi gerekmektedir.
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7.7 ZAMAN ROLESI Parametreleri

SET1 Cihazin Cikis-1 igin SET degeridir. Cikis-1 kontroll bu
degere gore gergeklestirir. Zaman tipleri secimine gore

Degiskendir.

SET2 Cihazin Cikis-2 igin SET degeridir. Cikis-2 kontroli bu
degere gore gergeklestirir. Zaman tipleri segimine gore

degiskendir.

Zaman Birim ve Skala Segimi

Cihaz Saat/Dakika tabanindan sayma yapar.

[B00000)le [B55559) arasinda deger alabilir.

Cihaz Dakika / Saniye tabanindan sayma yapar.

[000000)le [009959) arasinda deger alabilir.

Cihaz Saniye/Salise tabanindan sayma yapar.

C000C00]ile(385395] arasinda deger alabilir.
Cihaz Saat/Dakika tabanindan sayma yapar.

[COCOCONle [D0Z359) arasinda deger alabilir.

Cihaz Saat tabanindan sayma yapar.

[COC000)le [[59939) arasinda deger alabilir.

Cihaz Dakika tabanindan sayma yapar.

[000000)le [[99999) arasinda deger alabilir.

Cihaz Saniye tabanindan sayma yapar.

[COCTTDle [[93359) arasinda deger alabilir.

Cikis Fonksiyonlar

Manuel Reset-1. Cihaz sayma islemine Manuel Reset uygulanana kadar
devam eder. Cikig-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-2. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulasana kadar
sayma islemine devam edilir. Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda
Manuel Reset bekler.Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-3. Manuel Reset-1 ile ayni sekilde galisir. Tek fark Cikis-2
pulse zamaninin [P o - 1 1) dikkate alinmasidir.

Otomatik Reset-1. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiginda sayma
degerisifirlanir (0->P igin) sayma islemine tekrar baslanir.

Otomatik Reset-2. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiinda sayma
degeri durdurulur . Gikis-2 pulse zamani sonunda sayma degeri
sifirlanarak (0->P igin) sayma islemine tekrar baslanir.

degerini,

= (P->0)ise SET2 degerinialir.

Parametrelerin detayli agiklamalarn igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz

Manuel veya Otomatik Reset’li caligmalarda Cihaz , Reset islemi sonunda
sayma ydnii parametresi = (0->P)ise ﬁ
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Otomatik Reset-3. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiginda sayma
degeri sifirlanir (0->P igin) ve sayma islemine tekrar baslanir. Bu sirada
Aktiel deder ekraninda SET2 degeri gosterilir. Cikis-2 pulse zamani
sonunda gergek sayma degeri gézlenir.

00000G] Otomatik Reset-4. Cihazin sayma degeri SET2 degderine ulastiginda sayma
islemine devam edilir. Cikis-2 pulse zamani doldugunda sayma
degeri sifirlanir (0->Pigin) ve sayma islemine tekrar baslanir.

C

000007 Otomatik Reset-5. (Sirali Calisma) Sayilan deger SET2 degerine
ulastiginda SET1 konum degistirir. sayma degeri sifirlanir. (0->P igin) Sayma
degeri SET2 degerine tekrar ulagsana kadar Cikis-1 ve Cikis-2 konum
degistirmez.

Manuel veya Otomatik Reset’li caligmalarda Cihaz , Reset iglemi sonunda
sayma yénii parametresi = (0->P)ise degerini,
=[00000 1) (P->0)ise SET2 degerinialir.

Cikis -1 Galisma Sekli

.|
o
|

0

A
=)
I.
SIS

C3J| [E3)
C3| [E3)

0
cj [
ST

(o ]
C3| [£3)

Cikis - 1 Normalde Enerjisiz.

C3| [C3)
C3| [C3)

Cikis - 1 Normalde Enerijili.
Cikis -2 Calisma Sekli

Cikis -2 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 2 Normalde Enerijili.

3| [£3)

Cikig-1 Pulse Zamani

Cikis-1'in aktif kalacagi stireyi belirler. ile ©09993 snarasinda
deger alabilir.[T0Z 0T D) girilmesi durumunda siresiz galisma segilmis olur.
Cikig-2 Pulse Zamani

Cikis-2'nin aktif kalacagi streyi belirler.[DC0000] ile [T05599] sn arasinda
deger alabilir. [T00C000) girilmesi durumunda stiresiz galisma segilmis olur.

Cihazin Sayma Yonii

0 0 o

A A A
io D D i

[} [} } C:
gwE & =JE

00000 Cihazyukar yénde sayma yapar. (0--> Presete )
Cihaz asag! yonde sayma yapar. ( Preset'den -->0’a )

Veri Kayit

0
-
(u]

1
my

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilir. Cihaz tekrar
enerjilendiginde kaldig1 degerden sayma islemine devam edilir.

(] (]
(] CJ)
cJ (]
C3 CJ)
c3 C3
- c3

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilmez.

Haberlesme Erisim Adresi
Cihazin haberlesme sirasinda kullandigi cihaz erisim adresidir.

o000 ile arasinda deger alabilir.

Parametrelerin detayli aciklamalari igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)
bakimiz
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Modbus Protokol Tipi segimi

MODBUS ASCII haberlesme protokoli segilir.
MODBUS RTU haberlesme protokoli segilir.

Haberlegme Parity Segimi

Parity kontrolui yok.
Tek parity kontrolti yapilir.(Odd)
Cift parity kontrol yapilir.(Even)

Haberlegme iletisim Hizi

Cihaz 1200 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 2400 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 4800 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 9600 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 19200 Baud Rate hizinda haberlesir.

Haberlesme Stop Biti Segimi

Cihaz haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanir.
Cihaz haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanir.

Reset ve Set korumasi (On Panelden Erigim igin)

Reset ve Set korumasi yoktur.

Reset Butonu korumasi aktif.

SET1ve SET2 korumasi aktif.

ResetButonu, SET1 ve SET2 korumasi aktif.(Tam Koruma)
SET1 korumasi aktif.

SET2 korumasi aktif.

Program Sifresi

Program parametrelerine erisim sirasinda girilen Program sifresidir.
ile (009559 arasinda deger alabilir. giriimesi
durumunda programlama bolimdiine giriste sifre sorulmaz.

bakiniz

@ Parametrelerin detayl agiklamalan igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)
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7.7.1 ZAMAN ROLESI Uygulamalari ile ilgili Ornekler :

ORNEK-1:
Cihazin PAUSE girisinde Start ve Stop sinyali vermek igin bir switch bulunsun.
= iken ;

Switch “On” yapildiginda cihaz siire saymaya (Dakika /
saniye) baslar. Switch “Off” yapildiginda da siire sayma
islemi durdurulur. Cihazin Aktuel deger ekraninda Switch’in
acilip kapanmasi arasinda gegen sure gozlenir.

Manuel Reset uygulanip gegen siire sifirlanabilir.

Kullanici tekrarli galismalarda sistemin toplam calisma
slresini cihaz ekraninda gormek isterse , Manuel Reset
uygulanmaz ve cihazin her Start/Stop isleminden sonra
kaldigi yerden galismasina devam ederek toplam gegen
slireyi gostermesi saglanir.

NOT: Cikis-1'iveya Gikis-2'yi Alarm cikisi olarak kullanmak istersek ;

Ornegin; SET1=10.00 ; SET2= 30.00ve = olsun.
Switch “On” yapildiginda cihaz siire saymaya (Dakika / saniye) baslar. SET1 ve SET2 sireleri
doldugunda cihazin ikaz vermesi ayrica ve Cikis-1/2 Pulse zamani

parametrelerine siire bilgisi girilerek ikazlarin stire doldugunda durmasi da saglanabilir.
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7.8 FREKANSMETRE / DEVIR OLGER Parametreleri

SET1 Cihazin Cikis-1 igin SET degeridir. Cikig-1 kontroli bu
degere gore gerceklestirir. ile (3935938
arasinda bir deger alabilir.

SET2 Cihazin Cikis-2 igin SET degeridir. Cikis-2 kontroli bu
degere gore gerceklestirir. ile [§353939

arasinda bir deger alabilir.

Olgme Metodu Segimi

Cihazin Ch-A girisine gelen isaretlerin Donus (Tur) zamanini olgllerek
Frekans veya devir bilgisini hesaplar.

Cihazin Ch-A girisine gelen isaretlerin Olgme periyodu Pro-08
parametresinde belirlenen sire igerisindeki pulse’lerini sayarak , frekans
veya devir bilgisini hesaplar.

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriglerinin Pulse Siiresi

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause girislerinin kabul edilebilir pulse stresini belirler.
Elektriksel glrlltiden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen siirenin altinda
kalan pulslerin degerlendirme disinda tutulmasi icin kullanilir. ile
msn arasinda deger alabilir. Parametre degeri olarak
girildiginde Ch-A ve Ch-B_girislerinde siire korumasi yapiimaz. Parametre
degeri yada olarak girildiginde Reset ve Pause igin
koruma siiresi 2 ms. olarak kabul edilir.

Girig Sinyali Sifirlama Zamani (Time Out)

Ch-A girigsine bu parametrede girilen silire kadar herhangi bir isaret
uygulanmazsa Aktliel deger ekranindaki sayma degeri sifirlanir.

ile sn arasinda deger alabilir.

Olgme Periyodu

Ch-A girisine uygulanan isaretin , tanimlanan siire igerisindeki Pulse adedi
sayilr.

ile sn arasinda deger alabilir.
Cikig-1 Fonksiyonu

Kalici Cikis sekli segilmis olur. (Latching). Manuel Reset uygulanana kadar
Cikis-1 konum degistirmez.

Kalici olmayan (Non-Latching) ve Histerisiz tanimlanabilen c¢ikis sekli
segcilmis olur.

Cikis-1  Alarm  Cikisi olarak segilmis olur. Detayli bilgi igin Cikis-1 igin
Alarm fonksiyonlari parametresine bakiniz.

bakiniz

@ Parametrelerin detayli agiklamalari igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)

51



Cikis-2 Fonksiyonu

O00000] Kalic Cikis sekli secilmis olur. (Latching). Manuel Reset uygulanana kadar
Cikis-2 konum degistirmez.

00000 ! Kalict olmayan (Non-Latching) ve Histerisiz tanimlanabilen ¢ikis sekli

segcilmis olur.

Gikis-1icin Alarm Fonksiyonlari

Pro-09] Cikis-1 fonksiyonu parametresi , Alarm Gikisi

olarak secilmis ise Cikis-1 bu parametreye gore aktif olur.

Yiiksek Alarm.
Dusuk Alarm.

()
€2l [E2)

Sapma Yiksek Alarm.
Sapma Dustk Alarm.

C3 [C3] [E3

CJ| C)

CJ| || [C3f [E]
CJ| || [E3] |E3([E3
T2l |C) [C3) |E3( €0
L] | [Py

SapmaBand Alarm.

Cikig-1icin Histerisiz

Cikis-1 igin Histerisiz degerinin tanimlandigi parametredir. Cikis-1 Kalici
olmayan ¢ikis (Non-Latching) olarak segilmis ise kullanilir.

ile arasinda deger alabilir.

0
1
u]

|
=

Cikig-2igin Histerisiz
Cikis-2 igin Histerisiz degerinin tanimlandigi parametredir. Cikis-2 Kalici
olmayan ¢ikis (Non-Latching) olarak segilmis ise kullanilir.

ile arasinda deger alabilir.

Gikis -1 Galisma Sekli

0 0
E‘I A
io [u}

[} [}
SIES g

(mm| ]

a
c‘. €
3 3
S

Cikis - 1 Normalde Enerijisiz.

C3| [T
(m| ]

Cikis - 1 Normalde Enerjili.

Gikis -2 Galisma Sekli

0000 Cikig-2Normalde Enerjisiz.
Cikis - 2 Normalde Enerjili.

Gikis-1 Pulse Zamani

Cikis-1'in aktif kalacagi siireyi belirler. ile @09993) snarasinda
deger alabilir. girilmesi durumunda siiresiz galisma segilmis olur.

0
S
[u}

|
=y

"' Cikig-2 Pulse Zamani

Cikis-2'nin aktif kalacagi streyi belirler. ile @O3339) snarasinda
deger alabilir. ZGTTT ) girilmesi durumunda siiresiz galisma segilmis olur.

0
S
(u}

|

Parametrelerin detayli agiklamalari igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Kontrol Baglangici

0
1
io
cy | !
==

Cihaza Eneriji verildiginde kontrol iglemi baglatilir.
Sayma degeri SET1 degerine ulastiginda kontrol islemi baslatilir.

()

(]
C3| [C3)
C3| [C3] |
C3| [C3] [

CJ
C3
ny

Sayma degeri SET2 de@erine ulastiginda kontrol iglemi baslatilir.

Gosterge icin Nokta Pozisyonu

0

5
=8

my
(o L]

Nokta pozisyonu aktif degil.
Nokta pozisyonu 2.basamakta aktif.

(]
C3|[C3
g ] o O o O
(o e o
() I o O
) (=]

Nokta pozisyonu 3.basamakta aktif.

(]
(]
(5N

Nokta pozisyonu 4.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 5.basamakta aktif.

(]
C3
C:

£

Haberlegme Erisim Adresi

Cihazin haberlesme sirasinda kullandigi cihaz erigim adresidir.
ile arasinda deger alabilir.

Modbus Protokol Tipi segimi

0
-
(]

|
my
(N

0|
A
5 o
|
Im
o S

00000 MODBUSASCII haberlesme protokolii segilir.
MODBUS RTU haberlesme protokolii segilir.

Haberlesme Parity Segimi

0|
S
3 o
|
Iﬁ_l
g W

Parity kontrolui yok.
Tek parity kontrolli yapilir.(Odd)

(] (]
C3| [C3| [C3)
C3| [C3| |C3)
C3| [C3| |C)
(| ] ]
|-

Cift parity kontrol yapilir.(Even)

Haberlesme iletigsim Hizi

0
5
=|
|
o O

Cihaz 1200 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 2400 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 4800 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 9600 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 19200 Baud Rate hizinda haberlesir.

()
C3

[k ]

C3l [C3)
(| ) o o
(| o e
(| ) o o

Ly Ny

()
(]
|

Haberlesme Stop Biti Segimi

0
1
3]
c3) D
(I
c3l 3]
c3l e m
c3) | =]

Cihaz haberlegsme sirasinda 1 Stop Biti kullanir.

(i)
C3
C3

Cihaz haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanir.

@ Parametrelerin detayli agiklamalari igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Reset ve Set korumasi (On Panelden Erisim igin)

Reset ve Set korumasi yoktur.

Reset Butonu korumasi aktif.

SET1 ve SET2 korumasi aktif.

ResetButonu, SET1 ve SET2 korumasi aktif.(Tam Koruma)
SET1 korumasi aktif.

SET2 korumasi aktif.

Frekans / Devir Olger Garpim Katsayisi

Cihazin sayma girislerinden okudugu deger , bu parametredeki deger ile
carpilir. ile [J03339] arasindadeger alabilir.

Garpim Katsayisi

Cihazin sayma girislerinden okudugu deger , bu parametredeki deger ile
carpilir. ile (339999 arasinda deger alabilir. olarak
girilirse etkisizdir.

Program Sifresi
Program parametrelerine erigsim sirasinda girilen Program sifresidir.
ile [[093993 arasinda deger alabilir. girilmesi

durumunda programlama bélimdiine giriste sifre sorulmaz.

Parametrelerin detayli agiklamalari igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)

bakiniz
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.1 FREKANSMETRE / DEVIR OLGER Uygulamalari ile ilgili Ornekler :

Frekansmetre / Devir Olger fonksiyonunda iki farkli metot kullaniimaktadir ;

Metot -1 : Donlis ( Tur ) zamaninin Olglilerek frekans veya devir bilgisinin elde edilmesi.
(Herdonus (Tur)icin 1 pulse alinan sistemlerde kullanilir)

Metot -2 : parametresinde belirlenen siire igerisindeki pulse’leri sayarak frekans veya
devir bilgisinin elde edilmesi.

Metot -1:
Parametresinin olmasi durumu ;

Cihaz Ch-A girisinden uygulanan isaretin yiikselen kenarinda élgme islemi baslatilir. Bir sonraki
ylikselen kenarina kadar ki stire (T) bulunur.

|
Ekran degeri=f=1/T ‘dir

Parametresi ve [Pr o - I0)parametresi olarak girilmis ise cihaz
Hiz élgimini Devir/sn cinsinden yapar.

Hiz 8lglimiinii Devir/dk cinsinden izlemek istersek ; parametresini olarak;
Hizélglimiinii Devir/saat cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ayarlamak yeterli olacaktir.

ORNEK-1:

Elimizde sekildeki gibi bir kumas tezgahi olsun.

Cihazdaki[P-o - 23] parametresi ve parametresi iken;
Silindir'in 1 tam turunda , kumas 80 cm ilerlesin ve bu sirada kullanici cihazin ekraninda 20
devir/sn degerini gozlesin.

Kullanici ve parametrelerini asagidaki ayarlamak suretiyle 80cm’lik
kumas uzunlugu bilgisini cihazin ekranindan gézleyebilir.

= Bir tam turdaki Kumas uzunlugu
[Pro-29)* Ekran degeri (f)

Budurumda =1igin

carpim katsayisi degeri = 80/20 = 4 olmalidir.
%\Ch-A Parametreler ayarlandiktan sonra elde edilen deger

Kumasin ilerleme hizi olarak kabul edilir ve Ekran degeri 80

cm/snolur.

Kumasin ilerleme hizini dm/sn cinsinden izlemek istersek Gosterge icin nokta pozisyonu
parametresini ,[CCC5T 1 olarak degistirmek , m/sn olarak izlemek istersek de
olarak degistirmek yeterli olacaktir.

Kumasinilerleme hizini cm /dk cinsinden izlemek istersek ; parametresini
OO .

olarak;

Kumasinilerleme hizini cm/ saat cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ayarlamak yeterli olacaktir.

@ Bu metod Hizdegerinin 100 devir/ sn’yi gegmedigi durumlarda kullaniimahdir.
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Metot-2:

Parametresinin olmasi durumunda;

Cihaz Olgme periyodu parametresindeki siire boyunca, Ch-Agiriginden uygulanan
isaretleri sayar ve 1 pulse’a ait ortalama siireyi hesaplar.

ORNEK-2:

Yandaki gibi bir sistemde ; = sliresi

boyunca, Silindir bir tam tur attiginda 10 pulse’lik bir isaret
cihazin Ch-Agirisine uygulansin.

Ch-A 1203 18|19 [t10
TIiT!T! 'TITT
Pro-08 Cihaz Bir tam turda 10 pulse alsin Ekran degeri = 5 olur.

Siiresi baglatilir —.

Fro-08/=(C00020)sn

Cihaz 2snigerisinde 10 pulse okumussa ; 1 pulse’un uzunlugu

2sn 10 pulse

T 1pulse esitliginden;
T=2/10=0.2sn f=1/T'den f=Ekrandegeri= 5 devir/snelde edilir.

Parametresi ve [Pro - J0)parametresi [J_{DT0T] olarak girilmis ise cihaz
Hiz élgimini Devir/sn cinsinden yapar.
Hiz 8lglimiinii Devir/dk cinsinden izlemek istersek ; parametresini olarak ;

Hiz 8lglimiinii Devir/saat cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ayarlamak yeterli olacaktir.

ORNEK-3:

Yandaki gibi bir sisteme baglantilari yapilmis olan cihazin ;
Ch-Agirigine = siiresiboyunca 8
pulse’lik bir isaret (Dislinin bir tam turundaki pulse sayisi)
uygulansin.

Parametresi ve

Parametresi olarak girilmis ise bu

durumda Dislinin hizini Devir/sn cinsinden hesaplayalim.

Cihaz 0.5snigerisinde 8 pulse okumussa; 1 pulse’un uzunlugu

0.5sn 8pulse

T 1pulse esitliginden;
T=0.5/8=0.0625sn f=1/T'den f=Ekrandegeri= 16 devir/sn elde edilir.

Dislinin ilerleme hizini devir/dk cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak;;

Diglinin ilerleme hizini devir/ saat cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ayarlamak yeterli olacaktir.
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7.9 KRONOMETRE Parametreleri

SET1 Cihazin Cikis-1 igin SET degeridir. Cikis-1 kontroll bu

degere gore gergeklestirir. Zaman tipleri secimine gore
degiskendir.

SET2 Cihazin Cikis-2 igin SET degeridir. Cikis-2 kontroli bu

degere gore gergeklestirir. Zaman tipleri segimine gore

degiskendir.

Kronometre igin Girig Tipi ve Fonksiyon Segimi

Ch-Agirisine uygulanan isaretlerin , periyotlarinin élgimu yapilir.
Ch-Agirigine uygulanan isaretlerin pulse sirelerinin élglimi yapilir.

Ch-Ave Ch-B girislerindeki yiikselen kenarlar arasindaki zaman farki 6lglim
degerlerinin toplami hesaplanir.

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriglerinin Pulse Siiresi

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause girislerinin kabul edilebilir pulse stiresini belirler.
Elektriksel guriltiden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen sirenin altinda
kalan pulslerin degerlendirme diginda tutulmast igin kullanilir. ile

msn arasinda deger alabilir. Parametre degeri olarak

girildiginde Ch-A ve Ch-B_girislerinde siire korumasi yapiimaz. Parametre
degeri yada & olarak girildiginde Reset ve Pause igin
koruma siiresi 2 ms. olarak kabul edilir.

Zaman Birim ve Skala Segimi

Cihaz Saat/Dakika tabanindan sayma yapar.

[C00T00)le [B03359 arasinda deger alabilir.

Cihaz Dakika / Saniye tabanindan sayma yapar.

[000000)le [009959) arasinda deger alabilir.

Cihaz Saniye/ Salise tabanindan sayma yapar.

(] ] [miw]
3| (] C3|
3| (] c3|
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©©

C0830C00]ile(385395] arasinda deger alabilir.
Cihaz Saat/Dakika tabanindan sayma yapar.

[COCOCONle [DOZ359) arasinda deger alabilir.

Cihaz Saat tabanindan sayma yapar.

[COC000)le [[39339) arasinda deger alabilir.

Cihaz Dakika tabanindan sayma yapar.

[000000)le [[99999) arasinda deger alabilir.

Cihaz Saniye tabanindan sayma yapar.

ile[39959) arasinda deger alabilir.

Manuel veya Otomatik Reset’li caligmalarda Cihaz , Reset islemi sonunda
sayma yénii parametresi = (0->P)ise degerini,
= (P->0)ise SET2 degerinialir.

Parametrelerin detayli agiklamalari igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Cikis Fonksiyonlari

Manuel Reset-1. Cihaz sayma islemine Manuel Reset uygulanana kadar
devam eder. Gikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-2. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulasana kadar
sayma islemine devam edilir. Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda
Manuel Reset bekler.Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-3. Manuel Reset-1 ile ayni sekilde galisir. Tek fark Cikis-2
pulse zamaninin dikkate alinmasidir.

Otomatik Reset-1. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiginda sayma
degeri sifirlanir (0->P igin) sayma islemine tekrar baslanir.

Otomatik Reset-2. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiginda sayma
degeri durdurulur . Gikis-2 pulse zamani sonunda sayma degeri
sifirlanarak (0->P igin) sayma islemine tekrar baslanir.

Otomatik Reset-3. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiinda sayma
degeri sifirlanir (0->P igin) ve sayma iglemine tekrar baslanir. Bu sirada
Aktliel deger ekraninda SET2 degeri gosterilir. Cikis-2 pulse zamani
sonunda gergek sayma degeri gozlenir.

Otomatik Reset-4. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiinda sayma
islemine devam edilir. Cikis-2 pulse zamani doldugunda sayma
degeri sifirlanir (0->Pigin) ve sayma islemine tekrar baslanir.

Otomatik Reset-5. (Sirali Calisma) Sayilan deger SET2 degerine
ulastiginda SET1 konum degistirir. sayma degeri sifirlanir. (0->P igin) Sayma
degeri SET2 degerine tekrar ulasana kadar Cikis-1 ve Cikis-2 konum
degistirmez.

Manuel veya Otomatik Reset’li ¢calismalarda Cihaz , Reset islemi sonunda
saymay®nii parametresi = (0->P)ise degerini,
Pro- !9)=[00000 ) (P->0)ise SET2 degerinialir.
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Cikis -1 Galisma Sekli

Cikis - 1 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 1 Normalde Enerijili.
Cikis -2 Galisma Sekli

Cikis -2 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 2 Normalde Enerijili.

Cikis-1 Pulse Zamani

Cikis-1'in aktif kalacagi sireyi belirler. ile ©09933) snarasinda
deger alabilir. [T00C0 0] girilmesi durumunda siiresiz galigma segilmis olur.
Cikig-2 Pulse Zamani

Cikis-2’nin aktif kalacag siireyi belirler. DOTO00 ile 03933 sn arasinda
deger alabilir.[TCZTC5] girilmesi durumunda siresiz galisma segilmis olur.

Parametrelerin detayli agiklamalari igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz

58



0
S
[u}

|

3

c]|
C]|
C]|
c3|

(i ]
C3l |CD

[wim]
C]|
C]|

0
S
mu

(]
C3| 0
C3|

cJ
(]
CI ==

0
S
[
O lle
=
o3
o3

0
-
(u]

[

My
|

my
-

(]
(]
€3 [E)
c3

a
a [
l:: i

C3|[C)
(|

|
[y

cJ
C3
C3
c3

C3| [C3)

a
A
; i
[
oY

(]
3| [C3)
C3| [C3] (S
€2 [C3][ED)

M
[yl

(]
(]
(e
c3

cJ
C3

(]
(]
(N

c]|

]
ICJ[C2(|C [T [C
(o i

|

(1

0

l
[a) (=)
c:':: c)

my
3= |

(o

0
|
=
I
oo [

(i
(]

(]

Cl

oy

C3J[E3][C3][EI|[CI[CT
(o
(o o

(o o
(o o

Sy

0
1
(]

|

©

0
LN

Cihazin SaymaYoni
Cihaz yukari yonde sayma yapar. (0--> Preset’e )
Cihaz asagi yonde sayma yapar. (Preset'den-->0'a )

Veri Kayit

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilir. Cihaz tekrar

enerjilendiginde kaldig1 degerden sayma islemine devam edilir.
Eneriji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilmez.
Haberlegsme Erisim Adresi

Cihazin haberlesme sirasinda kullandigi cihaz erigim adresidir.
ile arasinda deger alabilir.

Modbus Protokol Tipi segimi

MODBUS ASCII haberlesme protokoli segilir.
MODBUS RTU haberlesme protokoli segilir.
Haberlesme Parity Segimi

Parity kontroli yok.

Tek parity kontrolti yapilir.(Odd)
Cift parity kontroll yapilir.(Even)
Haberlesme iletisim Hizi

Cihaz 1200 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 2400 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 4800 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 9600 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 19200 Baud Rate hizinda haberlesir.
Haberlesme Stop Biti Segimi

Cihaz haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanir.
Cihaz haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanir.

Reset ve Set korumasi (On Panelden Erisim igin)

Reset ve Set korumasi yoktur.

Reset Butonu korumasi aktif.

SET1 ve SET2 korumasi aktif.

ResetButonu, SET1 ve SET2 korumasi aktif.(Tam Koruma)
SET1 korumasi aktif.

SET2 korumasi aktif.

Program Sifresi
Program parametrelerine erisim sirasinda girilen Program sifresidir.

ile (009939 arasinda deger alabilir.

durumunda programlama bolimine giriste sifre sorulmaz.

girilmesi

Parametrelerin detayli agiklamalar igin Boliim 8’e (Program Parametreleri)

bakimiz
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7.9.1 KRONOMETRE Uygulamalari ile ilgili Ornekler :

ORNEK-1:
Cihazin Ch-Adgirisinde Start ve Stop sinyali vermek igin bir switch bulunsun.

Pro-02=[00000 1;

oI romu Reser

ORNEK-2:

Pro-04=[000050); Pro-05=[00000 1 iken;

Switch “On” yapildiginda cihaz siire saymaya (Dakika /
saniye) baslar. Switch “Off” yapildiginda da siire sayma
islemi durdurulur. Cihazin Aktiiel deger ekraninda Switch'’in
acilip kapanmasi arasinda gegen sure gozlenir.

Manuel Reset uygulanip gegen siire sifirlanabilir.

Kullanici tekrarli galismalarda sistemin toplam calisma
slresini cihaz ekraninda gormek isterse , Manuel Reset
uygulanmaz ve cihazin her Start/Stop isleminden sonra
kaldigi yerden galismasina devam ederek toplam gegen
slireyi gostermesi saglanir.

Elimizde sekildeki gibi Uretim bandi olsun. Ch-A girisinde Start vermek igin bir sensér Ch-B
girisinde de Stop vermek igin bagka bir sensér bulunsun.

Pro-02)=0000002);

Pro-04=[C00050); Pro-051=[00000 1) iken;

Malzeme Ch-A girisine bagli olan sensor’in o6niinden
gecerken cihaz siire saymaya (Dakika / saniye) baslar.
Malzeme Ch-B girisine baglh olan sensor’in 6niinden
gectigi anda da sure sayma islemi durdurulur. Boylece iki
malzeme arasinda gegen siire tespit edilir.
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7.10 Program Parametrelerine Erigim

Cihaz Uzerindeki parametreler Program parametreleri olarak gruplandiriimistir. Program
parametrelerine erisim islemi tim fonksiyonlarda ayni sekilde oldugu igin asagida SAYICI /
TOPLAM SAYICI fonksiyonu igin Program parametrelerine erigim islemi anlatiimaktadir. T4m
parametrelerin detayli agiklamasi PROGRAM PARAMETRELERI bélimiinde anlatiimistir.

Galisma
Ekrani

Timer & Counter

TOTAL RESET

3 sn boyunca PROG butonuna bastiginizda

Program béliimiine giris igin sifre sorulacaktir.

Timer & Counter

TOTAL RESET

Sifre
Ekrani

Timer & Counter

TOTAL RESET

Sifrenizi yazdiktan sonra
ONAY butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi,
en ylksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 3.
basamak) yanip séner.

Degisiklik yapmadan P L
Programlama béltimiinden
¢ikmak igin PROG

Butonuna basiniz.

[
[

g
- oer o o e e

(AN N
VL0000

Timer & Counter

Pl

ONAY butonuna
basiniz.

Timer & Counter

TOTAL RESET

TOTAL RESET

Sifre Ekrani

Parametrenin
alabilecegi,en
yliksek deger
basamag ;

(Bu parametre
icin 4. basamak)

yanip soner.
Kaydirma ve
Arttirma Butonu
ile sifrenizi
giriniz.

' ‘ ] Girig Tipleri ve
' 1 Fonksiyonlari
Parametrenin

[] alabilecegi,en
yliksek deger
basamag ;

(Bu parametre
icin 1. basamak)
yanip soner.

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegis yapabilirsiniz.

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause
Giriglerinin Pulse siiresi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.
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Parametrenin alabilecegi ,
en ylksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip soner.

7
L

Degisiklik yapmadan
Programlama boélimiinden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip soner.

Degisiklik yapmadan
Programlama bolimiinden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yiiksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip séner.

Timer & Counter

-l

Degisiklik yapmadan P TOTAL  RESET
Programlama bélimiinden
ctkmak icin PROG

Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yiiksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 4.
basamak) yanip séner.

Timer & Counter

1
Degisiklik yapmadan P e
Programlama boélimiinden
ctkmak igin PROG
Butonuna basiniz.

TOTAL RESET

Cikis Fonksiyonlar

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Cikis-1 Caligma Sekli

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.
Gikig-2 Caligma Sekli

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Gikig-1 Pulse Zamani

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.
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Parametrenin alabilecegi ,
en ylksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 4.
basamak) yanip séner.

Degisiklik yapmadan TAL  RESET
Programlama boélimiinden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yliksek deger basamag;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip soner.

Timer & Counter

-l

AL RESET

Degisiklik yapmadan
Programlama bélimiinden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yliksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip soner.

I—l

Degisiklik yapmadan
Programlama bélimiinden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Timer & Counter

=

AL RESET

Parametrenin alabilecegi ,
en ylksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip soner.

il

!"""l

Degisiklik yapmadan
Programlama bolimiinden
ctkmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Cikig-2 Pulse Zamani

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Cihazin Sayma Yoni

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Gosterge icin Nokta
Pozisyonu

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Veri Kayit

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.
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Parametrenin alabilecegi ,
en ylUksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip soner.

TAL RESET

Degisiklik yapmadan
Programlama boélimiinden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yliksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 3.
basamak) yanip séner.

Timer & Counter
Degisiklik yapmadan L RESET
Programlama bélimiinden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en ylksek deger basamag;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip soner.

Timer & Counter

=

1
Degisiklik yapmadan
Programlama bélimiinden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

L RESET

Parametrenin alabilecegi ,
en ylksek deger basamagi; )

(Bu parametre icin 1. -
basamak) yanip soner.

I ulN

)
LV 000

Degisiklik yapmadan
Programlama bolimiinden
ctkmak igin PROG
Butonuna basiniz.

SET1 Galisma Sekli
Segimi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Haberlegsme Erigim Adresi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Modbus Protokol Tipi
Segimi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Haberlesme Parity Segimi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.
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Parametrenin alabilecegi ,
en ylksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip séner.

Timer & Counter

P «ld  TOTAL RESET

Degisiklik yapmadan
Programlama boélimiinden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi,
en yiiksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip séner.

Degisiklik yapmadan
Programlama bélimiinden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yiiksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip soner.

Degisiklik yapmadan AL RESET
Programlama bélimiinden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi,
en yiksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 6.
basamak) yanip soner.

Degisiklik yapmadan
Programlama boélimiinden
ctkmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Haberlesme iletisim Hizi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Haberlegsme Stop Biti
Segimi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Reset ve Set Korumasi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Carpim Katsayisi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.
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Programlama bolimiine
giristeki sifre ekrani
[PSuurd), Onay butonuile
gegcildiginde bu parametre
gbzlenmez.

Parametrenin alabilecegi ,

en ylksek deger basamagi;

(Bu parametre igin 4.
basamak) yanip soner.

Degisiklik yapmadan
Programlama béltimiinden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

2

Timer & Counter

TOT/

Galisma Ekrani

Program Sifresi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegis yapabilirsiniz.

Parametreler arasinda
dolagmaya devam etmek
icin ONAY butonuna
basmaya devam ediniz.

Girig Tipleri ve
Fonksiyonlari
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8. Program Parametreleri

Girig Tipleri ve Fonksiyonlari. .
(SAYICI/ TOPLAM SAYICI ve BATCH SAYICI FONKSIYONLARINDA
GOZLENIR.)

AMAAnMn| Cihaz Ch-A giriginin Yikselen Kenarinda Yukari dogru
saymayapar.

Ekran  Baslangig
Degeri Degeri=0 1 2 3 4

A 1 Cihaz Ch-A girisinin Yikselen Kenarinda Asagi dogru
uouud 1 saymayapar.

Ekran Baslangig
Degeri Degeri=8 7 6 5 4

I Talalely] i -A girisinin Y 3
UUUUUE Cihaz Ch-A girisinin Yikselen Kenarinda Yukari dogru

saymayapar.
Ch-B girisinin Yikselen Kenarinda Asagi dogru sayma
yapar.
ca—F LELFL __ F1LI1
cha L1
EBkran PSS9 4 2 3 2 1 2 3 Saymayéni
Degeri P¢9°"= YUKARI
Ekran Ba§|al_’|glg 7 6 5 6 7 6 5 P
Degeri Pederi=8 Sa‘,’{g}é‘l’"”
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nnonn Cihaz Ch-A girisinin Yikselen Kenarinda Yukari dogru
guood 3 saymayapar.
Ch-B giriginin Yikselen Kenarinda Yukari dogru sayma

yapar.

oa —F LEFLEL  F1LE1

Ch-B
Ekran Baslangig
Degeri Degeri=0 1 2 3 4 5 6 7 Sayma yénii
YUKARI

Elan Deen2s 7 6 5 4 3 2 1 Saymayona
Gori Degeri =
Degeri ASAéI

nnononn Cihaz Ch-B = 0 iken Ch-A girisinin Yikselen Kenarinda
CI Yukari dogru sayma yapar.
Ch-B = 1 iken Ch-A girisinin Yikselen Kenarinda Asagi

dogru sayma yapar.
oA — S LA
YUKARI [ ASAGI:| YUKARI

ch-B
Baslangig
g';g’e':i Degeriz0 1 2 1 0 1 Sayma yénii
YUKARI

Baslangig
E';;e':i Degeri=8 7

n Cihaz; x1 Faz Kaymali Sayma yapar.
vuuud (Incremental Enkoder igin)
Cihaz Ch-A Giriginin Gikan kenarinda Ch-B=0 iken Yukari

dogru sayma yapar.
Cihaz Ch-A Giriginin Cikan kenarinda Ch-B=1 iken Asagi

dogru sayma yapar.
Azalim Yoniinde op a
llerleme
Artim Yéniinde Ch-A ; ; ; J u
llerleme
e — [ LEN LT LN
6 7 8 9 a
Sayma yonii
Baslangig >
7 8 9 10 YUKARI

Ekran pegeri=5 6
Degeri

7 6 5 4 Sayma yénii
Baslangig ASAGH
Ekran Degeri=8 7 6 5 4 3

Degeri

,[B000T5] olarak segildiginde [P o - §4] parametresi olarak

secilmelidir aksi halde cihaz sayma yapmaz.

6 7 8 7 Sayma yénii
ASAGI
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annmn Cihaz ; x2 Faz Kaymali Sayma yapar.
000006 (Incr | Enkoder igin)

Cihaz Ch-A Giriginin Cikan kenarinda Ch-B=0 iken Yukari
dogru sayma yapar.

Cihaz Ch-A Giriginin Cikan kenarinda Ch-B=1 iken Asagi
dogru sayma yapar.

Cihaz Ch-A Girisinin Disen kenarinda Ch-B=1 iken Yukari
dogru sayma yapar.

Cihaz Ch-A Giriginin Dusen kenarinda Ch-B=0 iken Asagi
dogru sayma yapar.

Azalim Yoniinde ¢p_a f { f l f } v>

llerleme

Artim Yoninde o A f 1 } 1 } 1
llerleme
che — LT

567 8 910 nii
Ekran  Basiangc TS symayens
Degeri Degeri=5 6 7 8 9 10 11

141312 11 10 9 -

Ekran  Balangic > St
Degeri Degeri=14 13 12 1110 9 8

MMM 7| Cihaz x4 Faz Kaymali Sayma yapar.

CISICICICE] (Incr tal Enkoder igin)

Ch-A Giriginin Cikan kenarinda Ch-B=0 iken Yukari dogru
sayma yapar.

Ch-A Giriginin Cikan kenarinda Ch-B=1 iken Asag! dogru
sayma yapar.

Ch-A Giriginin Diigen kenarinda Ch-B=0 iken Asagi dogru
sayma yapar.

Ch-A Giriginin Disen kenarinda Ch-B=1 iken Yukari dogru
sayma yapar.

Ch-B Giriginin Gikan kenarinda Ch-A=0 iken Asagi dogru
sayma yapar.

Ch-B Giriginin Gikan kenarinda Ch-A=1 iken Yukari dogru
sayma yapar.

Ch-B Giriginin Disen kenarinda Ch-A=0 iken Yukari dogru
sayma yapar.

Ch-B Giriginin Dlsen kenarinda Ch-A=1 iken Asagi dogru
sayma yapar.

Azalim Yéniinde Ch-A _f_m_ <>

flerleme

Artim Yoniinde ; l ; ‘ ; ‘
llerleme e

Azalim Yéniinde ch-B RN IS Ea SO I SE N IR SN
llerieme
Artim Y6niinde Ch-B M

ilerleme

67 89 1011 1213 1415 16 Sayma yénii
Ekran  Baglangig >
Degeri Degeri=5 6 7 8 910 1112 13 14 1516 17 YUKARI

1615 1413 1211 10 9 8 7 6 .
Ekran  Baglangig > Saymaéonu
Degeri Degeri=17 16 1514 1312 1110 9 8 7 6 5 ASAGI

,[CC0CCE] veya olarak segildiginde [P~ o - 4 parametresi
olarak secilmelidir aksi halde cihaz sayma yapmaz.
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1| Kronometre igin Girig Tipi Fonksiyon Segimi. )
0O ~ LT | (SADECE KROMETRE FONKSIYONUNDA GOZLENIR.)

MAMMrrr|  Ch-A girisine uygulanan isaretlerin , periyotlarinin élgiimi

Ekran Degeri 4

T1+T2+T3

T1+T2

™

0

ououg i

yapilir.

Ch-Agirisine uygulanan isaretlerin pulse sirelerinin lglimii

Ch-A —+

T

1 f

T2

tf

T3

o

Ekran Degeri 4

T1+T2+T3

T1+T2

™

0

I Talalely] - -B girislerindeki yii i
UUUUUE Ch-A ve Ch-B giriglerindeki ylkselen kenarlar arasindaki

zaman farki 6lgtim de@erlerinin toplami.

Ch-A —*

T

L f

T2

Lf

T3

L

Ch-B

Ekran Degeri 4

T1+T2+T3
T1+T2

T

0

Kronometre igin Girig Tipi Fonksiyon segimi parametresinde segilen
oOlgiimler, Zaman Birim ve Skala segimi parametresinde [Pro-05

zaman tabaninagore yapilir.

belirlenen
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Olgme Metodu Segimi. o )
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

UBU B 9"‘_?2'” Ch-Agirisine gelen.i$a.reglelrin Déniig (Tur) zamanini

n

U oOlgiilerek Frekans veya devir bilgisi hesaplanir.
Cihazin  Ch-A__ girisine  gelen isaretlerin  Olgme
uuuy ! periyodu [Pro-08 parametresinde belirlenen siire

icerisindeki pulse’lerini sayarak , frekans veya devir bilgisi
hesaplanir.

metotlar detayli olarak agiklanmistir.

@ “Frekansmetre/Devir Olger ile ilgili uygulama &rnekleri” Bdliim 7.8.1°de bu
Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi galisir.

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Girislerinin Pulse Siiresi
(ZAMAN ROLES|I FONKSIYONU DISINDAKI FONKSIYONLARDA
GOZLENIR.)

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause girislerinin kabul edilebilir pulse suresini
belirler. Elektriksel guriltiden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen
surenin altinda kalan pulslerin dederlendirme disinda tutulmasi igin
kullanilir. ile msn arasinda deger alabilir.
Parametre dederi[J00 00 0]olarak girildiginde Ch-Ave Ch-B giriglerinde
siire korumasi yapilmaz. Parametre degeri yada
olarak girildiginde Reset ve Pause igin koruma siiresi 2 ms. olarak kabul
edilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI ve BATCH SAYICI fonksiyonlarinda ; Girig tipleri ve
fonksiyonlari parametresi [P-o-0 1; (000005 , \uUDDE‘E\ veya GDDG‘E”
segildiginde Ch-A ve Ch-B girislerinin pulse siiresi[Pro-04) ;
olarak girilmelidir. Aksi halde Cihaz sayma yapmaz.

Zaman Birim ve Skala Segimi. .
(ZAMAN ROLESI ve KRONOMETRE FONKSIYONLARINDA
GOZLENIR.)

AMMAnr|  Cihaz Saat/ Dakika tabanindan sayma yapar.
uouuuy ‘dan [0099539] Saat/dakika'ya kadar sayma
yapabilir.

M 1 Cihaz Dakika/Saniye tabanindan sayma yapar.
uuuuy 1 ‘dan [J099589] Dakika/saniye'ye kadar sayma
yapabilir.

amnn HE Cihaz Saniye/ Salise tabanindan sayma yapar.
vodud ‘dan [003359) Saniye/salise’ye kadar sayma
yapabilir.

amrnn 3 Cihaz Saat/Dakika tabanindan sayma yapar.
Uuuoy ‘dan[002359] Saat/dakika'ya kadar sayma
yapabilir.
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nnnnm_; Cihaz Saat tabanindan sayma yapar.
uodud Saatten (099999 saate kadar sayma
yapabilir.

E‘IBBDB 5 Cihaz Dakika tabanindan sayma yapar.

Dakika'dan [J395955] dakika'ya kadar sayma
yapabilir.

FH'H‘IFH‘IE Cihaz Saniye tabanindan sayma yapar.
Huugy Saniyeden [J95559 saniye'ye kadar sayma
yapabilir.

degerleri segilen zaman tabaninin alabilecegi maksimum degere uygun

@ Zaman Birim ve skala secimi yapildiktan sonra [Pro-05] SET1 ve SET2
degilse, Cihaz SET degerlerini otomatik olarak secilen zaman tabanina uyarlar.

CGikis Fonksiyonlari.

(FREKANSMETRE/DEVIR OL(;ER FONKSIYONU DISINDAKI
FONKSIYONLARDA GOZLENIR.)

Bu parametre BATCH SAYICI fonksiyonununda ile
00000 [ arasinda deger alabilir ve galisma sekli farkhidir.

lPl‘ - FIISHFH'IFIFH‘II‘I Manuel Reset-1.
o~y Uy Cihaz sayma iglemine Manuel Reset aktif olana kadar
devam eder.

(Cikig-2’nin Pulse Zamani dikkate alinmaz)

SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde calisir.

Sayma yénii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) =

Reset
B M
Set2
Set1
o ]
Cikig1 —— L [ Pro-161#[000500
Gikigt —— [ | |_Pro-15=[000000
Cikig2 [Pro-7)#([C00000)veya
Pro- 19=(000000

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamani ise Cikig-1 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikis-1 pulse zamani [Pro- |5
sifirdan farkliise Gikis-1, girilen pulse zamani sonunda pasif olur.
Sayilan deder SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi SET2'nin Uzerinde de devam eder. Cikis-2 pulse zamani
dikkate alinmaz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset iglemi aktif
oldugunda, Sayma degeri Toplam degere eklenir.
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SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde caligir.

Sayma yénii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) =

Set2

Set1

1
0 1
_nm M

Gikis-1 H -
_I—H 1 Pro-16=00

|
i
Gikis-1 | [0O0ooo)
Gikis-2 I M Fro- (#0000 veya
Pro- 1=[000000

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamani ise Cikig-1 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikig-1 pulse zamani
sifirdan farkliise Cikis-1 girilen pulse zamani sonunda pasif olur.
Sayilan deger [J0O0 00 degerine ulastiginda Gikis-2 aktif olur. Sayma
islemi[J0O000) in altinda da devam eder. Cikis-2 pulse zamani

dikkate alinmaz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset islemi aktif
oldugunda, Sayma degeri Toplam degere eklenir.

lFl’_ _ nglz‘nnnnn Il Manuel Reset-2.
o-d UUUUU 1] (¢ikig-2’nin Pulse Zamani dikkate alinmaz)

SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galigir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) =
Reset 11

Set2

Set1

o T
Gag1 — 1 = Pro- 16 DOO000)
Gilag-1 —— | — Pro- i6)=[000000
Gikis-2 Pro- 1)#[000000 veya
Pro- )=000000
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Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamani ise Cikig-1 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikig-1 pulse zamani [Pro- 5]
sifirdan farkliise Cikis-1 girilen pulse zamani sonunda pasif olur.
Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi SET2 nin (izerinde devam ETMEZ. Cihaz Manuel Reset
bekler. Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset islemi aktif
oldugunda, Sayma degeri Toplam degere eklenir.

SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLES| ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde caligir.

Sayma yénii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) =

Reset ,_\—'_l ,—\_
L I
Set2
Set1 )
0]
Giaget —— L M Pra- i6)#[000000
Gikis-1 | | P-o- 16)=[000000)
Cikis-2 M 1 [Pro- 11#000000veya
Pro- (1=[000000

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamani ise Cikig-1 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikis-1 pulse zamani
sifirdan farkli ise Cikis-1 girilen pulse zamani sonunda pasif olur.
Sayilan deger degerine ulagtiginda Cikig-2 aktif olur. Sayma
islemi ‘In altinda_devam ETMEZ. Cihaz Manuel Reset
bekler. Cikis-2 pulse zamani [F-o- (1 dikkate alinmaz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset islemi aktif
oldugunda, Sayma degeri Toplam degere eklenir.
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lp,_ o- USHBDUBBE‘ Manuel Reset-3.

Cihaz sayma islemine Manuel Reset aktif olana kadar

devam eder.

(Gikig-2’nin Pulse Zamani dikkate alinir.)

SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde caligir.

Sayma yénii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) =

Reset I |
| |
Set2
Set1
o I
Grkig-1 —— L Il Pro- 16)#[000000
o1 —  L—— [ 11 Po-16)=000000
; ;
Glas2 n ML Pro-r1=p000oD
Gikig-1 —— [ | Pro- 16)=[000000
Gik [ Pro- M=[000000

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Gikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger girilmigse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani
CO0O00)  ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikig-2'nin
durumuna gére konum degistirir.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi Manuel Reset aktif olana kadar devam eder. Cikis-2'nin pulse
zamani sifirdan farkli ise stire sonunda Cikis-2 konum
degistirir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile beraber pasif duruma
getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset islemi aktif
oldugunda, Sayma degeri Toplam degere eklenir.
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SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galigir.

Sayma yonii : P --> 0 (Asagl dogru sayma) =

Reset ,_\_'_l I
Set2 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
Set1
0
Gikigt ——1 [Pro- 15)#[000000
kgt —— |1 1 Pro-16=[000000
Cikis-2 I il Pro-11#[000000
kst —— | Pro-16=[000000)
Cilus-2 Pro-17=[000000

Sayllan deger SET1 degerine ulastiinda Cikis-1 aktif olur. Cikig-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger girilmisse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani m
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikig-2'nin
durumuna gére konum degistirir.

Sayilan deger degerine ulagtiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi Manuel Reset aktif olana kadar devam eder. Cikis-2'nin pulse
zamani [Pro- {1 sifirdan farkli ise siire sonunda Cikis-2 konum
degistirir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile beraber pasif duruma
getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset islemi aktif
oldugunda, Sayma degeri Toplam deg@ere eklenir.
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lPF o- USHBDBBB 3] Otomatik Reset-1

SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galigir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) =

Reset
Set2
Set1
0
Gikis-1 I il Pro-15)# 000000
Gikis-1 1 | Pro- 16)=[000000
i i
Gikis2 fl Pro- 17+ C00000
GCikis-1 [Pro-16]=
Cikis-2 Pro- 11=[0000CT

Sayilan deder SET1 degerine ulastiinda Cikis-1 aktif olur. Cikig-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger girilmigse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani  [Prg- iG]
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gére konum degistirir.

Sayilan deder SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayilan
deger sifirlanir. Gikig-2'nin pulse zamani sifirdan farkli ise
slire sonunda Cikig-2 konum degistirir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise
Cikis-2 ile beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam de@ere eklenir.

segilmisse ([JOD0C3), [HO00TY), veya [JOOTOE])
[Fro-_17]: sifirdan farkl bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.

@ Cikig fonksiyonlan Pro-06 parametresi Otomatik Reset olarak
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SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galigir.

Sayma yénii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) = [00000 1]

Reset ,_l
Set2
Set1
0
Gk m m Pro- 1B)#[000000
Cikig-1 1 | Pro- 16=000000
Cikis-2 il Pro- 1000000
Cikis-1 L Po-16)=[000000)
Gikis-2 Pro- 11=[0000TT

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikig-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger girilmigse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya GCikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayilan deger [00000degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayilan
deger SET2 degerine esitlenir ve sayma islemi tekrar baslatilir.
Cikig-2'nin pulse zamani [Pro- {1 sifirdan farkli ise siire sonunda
Cikis-2 konum degistirir. Bu durumda Cikis-1 aktifise Cikis-2 ile beraber
pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam de@ere eklenir.

Cikis fonksiyonlari

segilmisgse ([0000CJ), 000004, [D0000S] veya [D0OCTE])

Pro-06

parametresi

Otomatik

Reset olarak

[Fro-_7: sifirdan farkl bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset

gerceklesmez.
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lp,_ o- USHUDBSU"” Otomatik Reset-2

SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde caligir.

Sayma yénii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) =

Reset
Set2
Set1
0
Gikis-1 Ml Pro- 16)#[000000
GCikis-1 [Pro- 6]=[000000)
ik Ml Pro- +[E00000
s
Reset I_l
Set2
Set1
0
Gikas-1 I il Pro- 16+ 000000
Cikis-1 I Pro- [6)=[000000
Gikis-2 [Pro- =[000000)
s

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger girilmigse siire
sonunda Cikig-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikig-2'nin
durumuna gére konum degistirir.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi durdurulur. Cikis-2’nin pulse zamani sifirdan farkli ise
siire sonunda sayma degeri sifirlanir ve Cikis-2 pasif hale getirilir. Bu
durumda Cikis-1 aktifise Cikis-2 ile beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gergeklestiginde , Sayma degeri Toplam degdere eklenir.

Cikig fonksiyonlan Pro-05 parametresi Otomatik Reset olarak
secilmisse ([300003), [COC0CCH], COCCOS) veya [DOCDTE])
[Fro-_7: sifirdan farkl bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.
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SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galigir.

Sayma yénii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) =

Reset
Set2
Set1
0
Gilas-1 I i | Pro- 15+ 000000
1
Gikis-1 Pro-161=[000C500
Gikig-2 I Il Pro-11# {00000
Reset
Set2
Set1
0
Gikis-1 I il Pro- 6)# 000000
Gikig-1 Pro- 5)=[0C0000
Gikis-2 [Pro- 11=[C00500)

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger girilmisse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani  [Prg- IG5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikig-2'nin
durumuna gére konum degistirir.

Sayilan deger [J00000) degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi durdurulur. Cikis-2'nin pulse zamani sifirdan farkli ise
slire sonunda sayma degeri SET2 degerine esitlenir ve sayma iglemi
tekrar baslatilarak Cikis-2 pasif hale getirilir. Bu durumda Cikis-1 aktif
ise Cikig-2 ile beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degdere eklenir.

Cikig fonksiyonlan Pro-05 parametresi Otomatik Reset olarak
secilmisse ([300003), [COC0CCH], COCCOS) veya [DOCDTE])

[Fro-_7: sifirdan farkl bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.




le’ o- USI=lDDGDBSI Otomatik Reset-3

SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde caligir.

Sayma yénii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) =

Reset
Set2
Set1
L]
Gikis-1 i il Pro-16)# 000000
Gikis-1 Pro- i61=[000050)
Cikig-2 | Pro- M+[000000
Reset I_l
Set2
Set1
0
Gikis-1 il il Pro- 16)# 000000
Gikig-1 ——— — [Pro- 16]=[0000C00)
Gikis2 - =

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger girilmigse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani  Pro- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikig-2'nin
durumuna gére konum degistirir.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur ve Sayma
degeri sifirlanarak devam eder. Ancak Aktliel deder gostergesinde
SET2 degeri gozlenir. Cikis-2'nin pulse zamani sifirdan farkli
ise slire sonunda Aktiiel deger ekraninda gergek sayma degeri gézlenir
ve Cikis-2 pasif hale getirilir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile
beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degdere eklenir.

Cikig fonksiyonlan Pro-05 parametresi Otomatik Reset olarak
secilmisse ([300003), [COC0CCH], COCCOS) veya [DOCDTE])
[Fro-_7: sifirdan farkl bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.
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SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galigir.

Sayma yénii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) =
Reset
Set2
Set1
0
Gikis-1 M il Pro- 16+ 000000
Gikis-1 Pro-16)=[000000
Cikis-2 il Pro- 11+#[000000
Reset
Set2
Set1
0
Gikig-1 M n Pro-1B#
Gikig-1 [Pro-16]=
Gikis-2 Pro- 1I=[000000)

Sayilan deder SET1 degerine ulastiinda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger girilmigse sire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani  Pro- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikig-2'nin
durumuna gére konum degistirir.

Sayilan deger degerine ulastiginda Cikig-2 aktif olur ve
Sayma degeri SET2 degerine esitlenerek sayma islemine devam edilir.
Ancak Aktiiel deger géstergesinde degeri gézlenir. Cikig-
2'nin pulse zamani sifirdan farkli ise slire sonunda Aktuiel
deger ekraninda gercek sayma degeri gozlenir ve Cikis-2 pasif hale
getirilir. Bu durumda Cikig-1 aktif ise Gikis-2 ile beraber pasif duruma
getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset iglemi
gergeklestiginde , Sayma degeri Toplam degdere eklenir.

Cikig fonksiyonlan Pro-05 parametresi Otomatik Reset olarak
secilmisse ([300003), [COC0CCH], COCCOS) veya [DOCDTE])

[Fro-_7: sifirdan farkl bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.
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lp,_ o- USHSDBUUEI Otomatik Reset-4

SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galigir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) =

Reset
Set2
Set1
0
Gikis-1 I i Pro- i61# 000000
Gilug-1 Pro- 16|=[000000
Gikis-2 Pro- 11#[0000CT
Reset I_I
Set2
Set1
0
Gikis-1 i Pro- 16+ 000000
Cikig-1 — Pro- 16]=[C000G00)
Cikis-2 Pro-11=

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger girilmigse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani  Pro- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikig-2'nin
durumuna gére konum degistirir.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur ve Sayma
degeri SET2'nin Uzerinde de devam eder, Cikis-2'nin pulse zamani
Pro- 17 sifirdan farkli ise siire sonunda sayma degeri sifirlanir ve
Cikis-2 pasif hale getirilir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile
beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gergeklestiginde , Sayma degeri Toplam degdere eklenir.

Cikig fonksiyonlan Pro-05 parametresi Otomatik Reset olarak
secilmisse ([300003), [COC0CCH], COCCOS) veya [DOCDTE])
[Fro-_7: sifirdan farkl bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.
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SAYICI / TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galigir.

Sayma yénii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) =

Reset
Set2
Set1
0
s i il Pro= 161+ 00000
Gikis-1 — Pro-61=000000
Clas2 M i Pro- [1+[000000
Reset
Set2
Set1
0
s n n P-o-_16)#[000000
Gikis-1 Pro- 16]=[000000)
Gikis-2 Pro- 1M=[000000

Sayilan deder SET1 degerine ulastiinda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger girilmigse sire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikig-2'nin
durumuna gére konum degistirir.

Sayilan deger degerine ulastiginda Cikig-2 aktif olur ve
Sayma degeri sifirin altinda da devam eder, Cikis-2'nin pulse zamani
sifirdan farkli ise stire sonunda sayma degeri SET2 degerine
esitlenir ve Cikis-2 pasif hale getirili. Bu durumda Cikis-1 aktif ise
Cikis-2 ile beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gercgeklestiginde , Sayma degeri Toplam dedere eklenir.

Cikig fonksiyonlan Pro-05 parametresi Otomatik Reset olarak
secilmisse ([300003), [COC0CCH], COCCOS) veya [DOCDTE])

[Fro-_7: sifirdan farkl bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.
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lp _ nannnnn 1] Otomatik Reset-5
FO7UDFUUUUY I prg-75ve Pro- 1 Jpulse lari dikkate alinmaz.

SAYICI/ TOPLAM SAYICI icin agagidaki sekilde galisir.
Sayma yénii : 0 --> P (Yukan dogru sayma)[Pro- (9=

Reset ,—l
Set2
Set1
0 ‘ Pro- 16 # 00000Dvera
Gitag1 —1 L1 Pro-16)=[000000)
Gikis2 [T |_[Pro-17#[@00000Vveya
Fro- 11=[00000

Sayilan deger SET1 degerine esit veya biyiik ise Cikis-1 aktif olur.
SET1 degerinden kiiglik ise Cikis-1pasifolur. Cikis-1 pulse zamani
dikkate alinmaz.

Sayilan deder SET2 degerine esit veya blyuk ise Cikis-2 aktif olur.
SET2 degerinden kiigiik ise Cikis-2 pasifolur. Cikis-2 pulse zamani
dikkate alinmaz.

Manuel Reset islemi gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere

eklenir.
Sayma yénii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) =
Reset I
Set2
Set1
0
#[000000)veya
Gikis-1 Pro- 16]=[000C00
g2 Pro= [1#£00000ves
Pro- 1=

Sayilan deger SET1 degerine esit veya kiglk ise Cikig-1 aktif olur.
SET1 degerinden biyiik ise Cikis-1 pasifolur. Cikis-1 pulse zamani
dikkate alinmaz.

Sayilan deger degerine esit veya kiiglk ise Gikis-2 aktif olur
[COCCC0]degerinden blyiik ise Gikig-2 pasif olur.Gikis -2 pulse zamani
[Pro-_{T]dikkate alinmaz.

Manuel Reset islemi gergeklestiginde , Sayma degeri Toplam degere
eklenir.

@ Aynianda azalan veya artan yonde sayma yapan sistemlerde tercih edilir.
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lp _ nannnnn 71| Otomatik Reset-5
ro~JoFUduuy | Cikig-2’nin Pulse Zamani dikkate alinmaz.

ZAMAN ROLESIi ve KRONOMETRE igin asagidaki sekilde galiir.

Sayma yénii : 0 --> P (Yukari dogru sayma)[Pro- (9=

Reset

Set2

Set1

0
G ol ol Pro- 16)#[000C0
Clast Pro- 15)=[000000)

Kis- [Pro- (#0000 veya

=

Sayilan deder SET1 degerine esit veya biyuk ise Cikis-1 aktif olur.
Cikis-1 pulse zamanina sifirdan farkli bir deger girimisse
siire sonunda Cikig-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani
ise Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda pasif olur.
Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda Sayma degeri sifirlanir ve
Cikis-2 aktif olur. Cikis-2 , Sayma degeri SET2 degerine yeniden
ulasana kadar konumunu degistirmez. Cikis -2 pulse zamani
dikkate alinmaz.

Not: Cikis-1 ve Cikig-2 donuigiimlii olarak aktif olur.

Sayma yénii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) =

Reset I_I

Set2

Set!

0
Gikis-1— 1. M Pro- 15)#[000000)
Gikig-1—— |__Pro- [R)=[000000)

Giki # Veya

N =

Sayilan deger SET1 degerine esit veya kiiglik ise Cikis-1 aktif olur.
Cikig-1 pulse zamanina sifirdan farkli bir deger girimisse
slire sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani
ise Sayma degeri [J00000) degerine ulagtiginda pasif olur.
Sayma degeri degerine ulastiginda Sayma degeri SET2
degerine esitlenir ve Cikis-2 aktif olur. Cikis-2 ,Sayma degeri
degerine yeniden ulagsana kadar konumunu degistirmez. Cikis -2 pulse

zamani dikkate alinmaz.
Not: Cikis-1 ve Gikis-2 doniisiimlii olarak aktif olur.
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BATCH SAYICl icin Cikis Fonksiyonlari.

aonmnnn
000000 Manuel Reset
BATCH SAYICI igin asagidaki sekilde galiir.

Sayma yénii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) =[000500]

Reset
cn.a TINEANAOA AR ADA AAAATAAERADD.
SET2

Sayma
degeri

0

Gikis-2 Pro-1#

(=)
I3
I3
]
]
(]

SET1
Batch S
degeri —

0
ckigd — | [ [Pro- 16]=[00CCC0)
[Pro-16#

Gikis-1 |

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda Sayma degeri sifirlanir ve
Cikis-2 aktifolur. ise Cikis-2 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikig-2 pulse zamani [Pro- (1
sifirdan farkliise Cikis-2 , girilen pulse zamani sonunda pasif olur.

Cikis-2'nin aktif olmasi Set1 butonuna basildiginda gikan Batch Sayma
degerinin “1” arttirmasi demektir. Cikis-2'nin aktif olma sayisi SET1
degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1 pulse zamani
ise Cikis-1 Manuel Reset aktif olana kadar konum
degistirmez. Cikig-1 pulse zamani sifirdan farkli ise Gikis-1
girilen pulse zamani sonunda pasif olur.
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BATCH SAYICI igin asagidaki sekilde caligir.

Sayma yonii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) =

Reset |
cn- TONAAOEAARAAMAARAIAANAAR R RARMEDID.
SET2
Sayma
degeri
0
Cikis-2 [ Pro- 11#[000000)
SET1
Batch —
degeri —
0
Gikig-1 | Pro- 16]=[000000
Gikis-1 [ [Pro- 161000000

Sayilan deger degerine ulagtiginda Sayma degeri SET2
degerine esitlenir ve Gikis-2 aktif olur. ise Cikig-2
Manuel Reset aktif olana kadar konum degistirmez. Cikis-2 pulse
zamani [Pro- {1 sifirdan farkli ise Cikis-2 , girilen pulse zamani
sonunda pasif olur.

Cikis-2'nin aktif olmasi Set1 butonuna basildiginda gikan Batch Sayma
degerinin “1” arttirmasi demektir. Cikis-2'nin aktif olma sayisi SET1
degerine ulastiginda Cikig-1 aktif olur. Cikis-1 pulse zamani [P-o- 15
ise Cikis-1 Manuel Reset aktif olana kadar konum
degistirmez. Cikis-1 pulse zamani sifirdan farkli ise Gikis-1
girilen pulse zamani sonunda pasif olur.



lPFCI UISI lUDUBS’I Otomatik Reset

BATCH SAYICI igin agagidaki sekilde caligir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) = ([C85500

Reset
cn-a AR AR AR AR NAAAMARAIERNA.

SET2

Sayma
degeri

0

Gikis-2

SET1

Batch
degeri
0

Gikis-1 I I Pro-16]=
[l [Pro-"161#(0C00050)

GCikis-1

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda Sayma degeri sifirlanir ve
Cikis-2 aktif olur.[Pro- {1 ise Cikis-2 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikig-2 pulse zamani  [Pro- 7

sifirdan farkliise Cikis-2 , girilen pulse zamani sonunda pasif olur.

Cikis-2'nin aktif olmasi Set1 butonuna basildiginda gikan Batch Sayma
degerinin “1” arttirmasi demektir. Cikis-2'nin aktif olma sayisi SET1
degerine ulastiginda Cikis-1 aktlfclurve Batch Sayma degeri otomatik
olarak sifirlanir . Gikis-1 pulse zamani [P o - (6000000 ise Cikis-1
Manuel Reset aktif olana kadar konum deg|§tlrmez Cikis-1 pulse
zamani [Pro- (6]  sifirdan farkli ise Cikis-1 girilen pulse zamani
sonunda pasif olur.
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Sayma yénii : P --> 0 (Asag dogru sayma) =

Reset I
cn-a AR AR ARAANANARR R RANARA.
SET2
Sayma
degeri
0
Gikig-2 [ Pro- 11#[000000)
SET1
Batch
degeri
0
Gikig-1 I I Pro- 16]=[0C00CT)
Gikig-1 1 [Pro- 161#(000000

Sayilan deger [JO0000] degerine ulastiinda Sayma degeri SET2
degerine esitlenir ve Cikig-2 aktif olur.[Prg - {1 ise Cikig-2
Manuel Reset aktif olana kadar konum degistirmez. Cikis-2 pulse
zamani [Pro- {1 sifirdan farkli ise Cikis-2 , girilen pulse zamani
sonunda pasif olur.

Cikis-2'nin aktif olmasi Set1 butonuna basildiginda ¢ikan Batch Sayma
degerinin “1” arttirmasi demektir. Cikis-2'nin aktif olma sayisi SET1
degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur ve Batch Sayma degeri otomatik
olarak sifirlanir . Gikis-1 pulse zamani ise Cikis-1
Manuel Reset aktif olana kadar konum degistirmez. Cikis-1 pulse
zamani [Pro- {6 sifirdan farkli ise Cikis-1 girilen pulse zamani
sonunda pasifolur.
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~1| Girig Sinyali Sifirlama Zamani (Time Out) .
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Ch-A girisine bu parametrede girilen siire kadar herhangi bir isaret
uygulanmazsa Aktiiel deger ekranindaki sayma degeri sifirlanir.

ile sn arasinda deger alabilir.

parametre gozlenir.

@ Fro-03 Olgme Metodu Segimi parametresi olarak segilmig ise bu
Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi caligir.

8 Olgme Periyodu ) )
(SADECE_ FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Ch-A girisinden uygulanan isaretin , tanimlanan siire igerisindeki Pulse
adedisayilir.
ile sn arasinda deger alabilir.

Olgme Metodu Segimi parametresi olarak segilmisg ise bu
parametre gozlenir.
Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi galisir.

Cikis-1 Fonksiyonu L .
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

AAnrrn| Kahe Cikis sekli secilmis olur. (Latching). Manuel Reset
CISICICICIS uygulanana kadar Cikis-1 konum degistirmez.

Gikis-1 fonksiyonu kalici ( Latching ) segili

SET1

Gikis-1

L
I

Reset
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Amnnn 1) Kalici oimayan (Non-Latching) ve Histerisiz tanimlanabilen
uuuuy i cikis sekli segilmis olur.

Cikis-1 fonksiyonu kalici olmayan (Non- Latching) segili

SET1
SET1 - HYS1

Gkt —— L LI

FI"IFIFH'IE! Cikis-1 Alarm Cikisi olarak segilmis olur. Detayh bilgi igin
Uuuuy Cikis-1 igin Alarm fonksiyonlari parametresine
bakiniz.

@ Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girigi caliir.

Cikig-2 Fonksiyonu o .
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

mArrr; Kalcr Cikis sekli segilmis olur. (Latching). Manuel Reset
uuuyd uygulanana kadar Cikis-2 konum degistirmez.

Cikig-2 fonksiyonu kalici ( Latching ) segili

SET2

Gikis-2

[ —
N

Reset

@ Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi galigir.
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AMnan 1) Kalici oimayan (Non-Latching) ve Histerisiz tanimlanabilen
uuuuy 1 cikis sekli segilmis olur.

Cikig-2 fonksiyonu kalici oimayan (Non- Latching) segili

SET2
SET2 - HYS2

Gikis-2

@ Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi galisir.

Cikis-1icin Alarm Fonksiyonlar . .
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLCER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Cikig-1 fonksiyonu parametresi, Alarm Cikisi [CT0DD2
olarak secilmis ise Cikig-1 bu parametreye gore aktif olur.

ATAAMAT]  YiksekAlarm.
L) YHeeAe

Cikis-1

ON <

v PN

A
I

OFF

Set1-Hys1 Set1

Sayma Degeri
’i Diisiik Alarm.

Cikis-1
ON

OFF
Set1 Set1+Hys1

Sayma Degeri
@ Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girigi caligir.
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nnmnn r‘lE SapmaYiiksek Alarm.
uuuuy
Cikis-1

ON

T - Hys1 Set1+Set2
Set2

amrnnn SapmaDiisiik Alarm.

Cikis-1

Sayma Degeri

ON

OFF
Set2-Set1 + Hys1 T

Set2

Sayma Degeri

SapmaBand Alarm.
uuuuy

Cikis-1

ON
et ] 1 1
" Hys1  Set2-Setl | Seti+Setz  +Hys1
Set2

Sayma Degeri

@ Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girigi galigir.

CGikig-1icin Histerisiz
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Cikis-1 igin Histerisiz degerinin tanimlandigi parametredir. Cikis-1
Kalici olmayan ¢ikis (Non-Latching) olarak segilmis ise kullanilir.

ile 50000 arasinda deger alabilir.

@ Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi caligir.
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] Cikis-2icin Histerisiz
(] ! (SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Cikis-2 igin Histerisiz degerinin tanimlandigi parametredir. Cikis-2
Kalici olmayan ¢ikis (Non-Latching) olarak segilmis ise kullanilir.

ile DS0000)arasinda deger alabilir.

0

@ Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi calisir.

— 14| Gikis -1 Galisma Sekli

Pro- 14
nonnmnn - jisiz.
Cikis - 1 Normalde Eneriisiz
nonnn 1 - jili.
Cikis - 1 Normalde Eneriili

] Cikis -2 Galisma Sekli
Pro- |

Cikis -2 Normalde Enerjisiz.

C2 S
C3 |
C2 ]
|
C3 D)
JR I |

Cikis - 2 Normalde Enerijili.

Cikis-1 Pulse Zamani

0
A
o

I
o

Cikis-1'in aktif kalacagi stireyi belirler.
0000.00ile 0099.99 saniye arasinda deger alabilir.
0000.00 saniye girimesi durumunda siresiz ¢alisma segcilmis olur.

Detayli bilgi igin Cikis fonksiyonlarinin agiklandigi bolime
bakiniz.

Cikig-2 Pulse Zamani

a
A
D

|

Cikis-2'nin aktif kalacagi stireyi belirler.

0000.00ile 0099.99 saniye arasinda deger alabilir.

0000.00 saniye girilmesi durumunda slresiz ¢alisma segcilmis olur.
Detayli bilgi igin Cikis fonksiyonlarinin agiklandigi bélime
bakiniz.

Kontrol Baglangici L .
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLCER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Cikislarin Kontrol edilmesi bu parametreye gore yapllir.

a
A
o

I
&=

Cihaza Eneriji verildiginde kontrol iglemi baslatilir.
Sayma degeri SET1 degerine ulastiginda kontrol islemi
baslatilir.

Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda kontrol iglemi
baslatilr.

i (| |
C3] |C3| [ED
C3l |Co| IC2
Cal |Co| IC2
C3] |C3| [ED
L Y |
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Cihazin SaymaYoni . . .
(FREKANSMETRE / I_Z_)EVIR_@LQER FONKSIYONU DISINDAKI
FONKSIYONLARDA GOZLENIR.)

aonmonn 6 L (0--> ’
IHHEHHH Artanyonde Sayma. (0--> Preset’e )
00000 1)

M 1 Azalanyonde Sayma. (Preset'den-->0 )

fonksiyonlari parametresi : veya segilmis
ise Cihazin sayma yonii Pro- (5] parametresi kullanici tarafindan
gobzlenmez.

@ SAYICI / TOPLAM SAYICI ve BATCH SAYICI fonksiyonlarinda , Giris Tipleri ve

Gosterge igin Nokta Pozisyonu _ _
[ (ZAMAN ROLESI ve KRONOMETRE FONKSIYONLARI DISINDAKI
FONKSIYONLARDA GOZLENIR.)

Nokta pozisyonu Aktif degildir. Ekran goriiniimii

-
]
M

]

£3

!

Nokta pozisyonu Aktif. Ekran gorinimi (00000

[
[ ]
Jl C3 |C2

Nokta pozisyonu Aktif. Ekran gériinimii

(]

3| [ED
C
CJ |3 €3 |C3] €2
C2J O3 B3 |C3) 2
na

Nokta pozisyonu Aktif. Ekran gérinimi [J00000

Nokta pozisyonu Aktif. Ekran gérintimi [JO0D0D

[
C2)

(] |
S I (W

Veri Kayit . i .
(FREKANSMETRE / I_Z_)EVIR_@LQER FONKSIYONU DISINDAKI
FONKSIYONLARDA GOZLENIR.)

A Enerji kesintisi durumunda Aktlel deger ekranindaki sayma
UUUUUU} gegeri Kalici hafizaya kaydedilir. Cihaz Enerjilendiginde
kaldigi yerden galismasina devam eder.

amnnrn 1 ji intisi R ]
Juuuu | Enerji kesintisi durumunda herhangi bir kayit yapilmaz

Cihaz enerjilendiginde Ekran degeri olur.
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SET1 Calisma Sekli Segimi
(SADECE SAYICI / TOPLAM SAYICI FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

AAnnnnl Mutlak Calisma segilmis olur. SET1 degeri bagimsiz olarak
Uouuuuy ile 339998 arasinda herhangi bir degere

ayarlanabilir.

BBBDB ‘l Ofsetli calisma secilmis olur. SET1 degeri SET2 degerine
bagli + Ofset olarak tanimlanabilir (SET1=SET1+SET2)

Ornegin ; Ofset SET segilmis iken ;

Setekranlarinda SET1=5000; SET2=10000 olsun.

Bu durumda Cihaz Cikis-1'i ;

SET1 = 5000 + 10000 = 15000 degerine gore aktif veya
pasif eder.

Ornegin ; Ofset SET segilmis iken ;

SET1 degerinin ayarlandigi boélimde (Bkz. Bolim 7.3)
6.Basamak degeri , Arttirma butonu ile “-” karakteri gelecek
sekilde ayarladiktan sonra SET1 de@eri kaydedilirse ;
Setekranlarinda SET1=-05000; SET2= 10000 olur.

Bu durumda Cihaz Cikis-1'i;

SET1 = SET1+SET2 hesabinauyarak;

SET1 = -5000 +10000 = 5000 degderine gore aktif veya
pasif eder.
] Haberlesme Erigim Adresi
Pro-23

Cihazin haberlesmede sirasinda kullandigi Cihaz erisim adresidir.

ile arasinda deger alabilir.

_ ] Modbus Protokol Tipi segimi
Pro-2J4

n nn i tn

[HH a0 Cihaz haberlesme sirasinda ASCIl haberlesme protokollnii
kullanir.

] A7 . -

Cihaz haberlesme sirasinda RTU haberlesme protokoliinii

kullanir.

annnnr Haberlesme sirasinda Parity Kontroli YOK
nmarnnrn 1 H rlesme sirasin Pari . i
aberlesme sirasinda Tek Parity kullanilir. (Odd Parity)
nomonn Haberlesme sirasinda Cift Parity kullanilir. (Even Parif
UUUUUE les irasi i ity kullanilir. (E Parity’
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(]
My
o

Haberlesme iletisim Hizi

Cihaz haberlesmeyi 1200 Baud Rate hizinda yapar.

[mim]
CJ)
]

Cihaz haberlesmeyi 2400 Baud Rate hizinda yapar.

[ [
C3 |C2
CJl |C2 |3 T [T
CJ |3 |CO |C3] T
LI P

[ ]
C2
Ca
-

Cihaz haberlesmeyi 4800 Baud Rate hizinda yapar.

Cihaz haberlesmeyi 9600 Baud Rate hizinda yapar.

Co| |C3] |CO] |E2

[mi]
C2)
W]

Cihaz haberlegsmeyi 19200 Baud Rate hizinda yapar.

_'l Haberlesme Stop Biti Se¢imi

(]
|
My

Haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanilir.

Haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanilir.

C3 |C2

C3 [C3
C3 |C2
C3 |C3
-] B2

L

- 8 Reset ve Set korumasi (On Panelden Erigim igin)

0
A
(]
my

Cihaz Gizerinde Reset ve Set korumasi uygulanmaz.

[
C2
C3 |C2
L R
[

Sadece RESET Butonu korumas: aktiftir. Cihaz Gzerinden
Reset Butonu kullanilarak Aktiiel Sayma degeri silinemez.
Cihazin Aktlel sayma degeri RESET Girisine pulse
uygulayarak silinebilir.

C3 [C2

SET1ve SET2degerleri degistirilemez.

[ ] [}

C2 CJ
C3 [T

ny —

(]
(]

Tam Koruma ; Reset korumasi aktiftir ayrica SET1 ve SET2
degerleridegistirilemez.

[ ] [mi]
| C2)
C3)

- NN

C3 |C2
(]

SET1 degeridegistirilemez.

SET2 degeridegistirilemez.

[
C2)
C2)
LM

Frekans / Devir Olger Garpim Katsayisi
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Parametre degeri ile arasinda deger alabilir.
Sayma degeri bu parametrede girilmis olan deger ile carpilir.

ise carpma islemi gergeklesmez. Sayilan darbe sayisi ayni
sekilde gostergeye yansitilir.
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Pro-30

Carpim Katsayisi
(ZAMAN ROLESI ve KRONOMETRE FONKSIYONLARI DISINDAKI
FONKSIYONLARDA GOZLENIR.)

Parametre degeri 1 ile (399999 arasinda deger alabilir. Bu
parametrede yapllan her degisiklik cihazin saymaya baslamasiyla
birlikte degerlendirilir.

0 (0000 Carpma islemi gergeklesmez. Sayilan darbe sayisi ayni
sekilde gostergeye yansitilir.

Program Sifresi

Program parametrelerine erigim sirasinda girilen Program sifresidir.
ile [D09999) arasinda deger alabilir.

Budeger ise Program parametrelerine giriste sifre sorulmaz.
Programlama Butonuna basildiginda ilk dnce ekrani gelir.

Bu deger “ 0”dan farkh iken Program parametrelerine erigim
sirasindaki sifre ekraninda ;

1-Kullanici degerini yanlig girerse :

Parametre degerlerini géremeden Ana galisma ekranina doner.

2-Kullanici sifresini yazmadan Enter butonu ile Programlama
bolimine girerse (Parametreleri gézlemek amaciyla) :

Program sifresi parametresi disindaki tlim parametre degerlerini
gorebilirancak parametrelerde herhangi bir degisiklik yapamaz.

(Bkz. Bolim 9. EZM-4450 Programlanabilir Timer & Counter
Cihazindaki Hata Mesaijlari (2))
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9. EZM-4450 Programlanabilir Timer & Counter Cihazindaki Hata Mesajlari

1- Cihazin Galisma Fonksiyonu belirten ve Cihazin (st
kapaginin altinda bulunan DIP Switch’in konumu hatal.
Detayli bilgi i¢in Béliim 2.8’e “DIP Switch’le ¢alisma
Fonksiyonunun segimi” bélimiine bakiniz.

Timer & Counter

P «d  TOTAL RESET

2-Programlama béliimiine giriste bir sifre degeri varken ;

Kullanici , sifre béliimiine herhangi bir deger girmeden , sadece ONAY butonunu kullanarak
Programlama bélimiine gegis yapabilir.

Kullanici Programlama béliminde Programlama Sifresi Parametresi harig tim
parametreleri gérebilir ancak ilgili program parametrelerinde degisiklik yapamaz. Programlama
bélimine giriste , Sifrenin dogru olarak girildigi durumlarda parametrelerin en yiksek degerlikli
basamagi yanip sénerken, sifrenin giriimedigi durumlarda bu yanip sénme iglemi gergeklesmez.

Calisma
Ekrani

Sifre Ekrani

Parametrenin
alabilecegi,en
yuksek deger
basamag ;
Timer & Counter Timer & Counter (Bu parametre

P «d  ToTAL RESET P d ot Reser [Sin 4. basamak)

yanip soner.

L Sifre bélimiine
PROG butonuna 3 sn siiresince herhangi bir sifre
bastiginizda Program boélimiine yazmadan
giris i¢in sifre sorulacaktir. ONAY butonuna

basilirsa ;

SAYICI/ TOPLAM SAYICI
FONKSIYONU igin

Girig Tipleri ve
Fonksiyonlar

Herhangi bir yanip sénme
islemi gergeklesmez.

Timer & Counter

P «d  TOTAL RESET

ONAY butonuna basarak ,
Program Sifresi harig tim
Program parametrelerini

gorebilirsiniz.
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SAYICI / TOPLAM SAYICI Garpim Katsayisi

FONKSIYONU igin

Timer & Counter

Parametreler arasinda
dolagmaya devam etmek
icin ONAY butonuna
basmaya devam ediniz.

e TOTAL RESET
Programlama béliminden
ctkmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Timer & Counter Timer & Counter

«ld  TOTAL RESET P «ld  TOTAL RESET

Caligma Ekrani Girig Tipleri ve

Fonksiyonlari

3-Aktliel Ekran degerinin yanip sénmesi ve cihazin
sayma yapmamasi durumu ;

Cihazin Sayma degerlerinden herhangi birisinin
Maksimum Sayma sinirini agmasi durumunda ortaya

cikar.
- (Sayici/Toplam Sayici Fonksiyonunda ,Toplam Sayma
Timer & Counter degeri - Batch Sayici Fonksiyonunda Batch Sayma
«d  TOTAL RESET Degeri)

RESET Butonu kullanilarak , Sayma degerleri ile birlikte
bu uyari ekrani da silinebilir.

4-Aktliel Ekran deg@erinin yanip sonmesi ve cihazin
sayma yapmamas| durumu ;

Cihazin Sayma degerlerinden herhangi birisinin
Minimum Sayma sinirini agsmasi  durumunda ortaya

cikar.
(Sayici/Toplam Sayici Fonksiyonunda ,Toplam Sayma
Timer & Counter degeri - Batch Sayici Fonksiyonunda Batch Sayma
«d  TOTAL RESET Degeri) L
RESET Butonu kullanilarak , Sayma degerleri ile birlikte
bu uyari ekrani da silinebilir.

101



10. Spesifikasyonlar

Cihaz Tiri
Fiziksel Ozellikler

Koruma Sinifi
Agirhk
Ortam $artlar

Stoklama / Ortam sicakligi
Stoklama / Ortam nem orani
Montaj Tipi

Asin Gerilim Kategorisi
Elektriksel Kirlilik

Calisma Periyodu

Besleme Voltaji Ve Giicii

Dijital Giriglerin
Elektriksel Ozellikleri

Maksimum Giris Frekansi

Opsiyonel Cikis Modiilleri

Standart Haberlesme Modiilii
Opsiyonel Haberlesme Modiilii
Haberlesme Protokolii

Aktiiel Deger Gostergesi

Set Gostergesi

LED Gostergeler

Uyumlu Standartlar

: Programlanabilir Timer & Counter Cihazi
:48mm x 48mm x 116mm 1/16 DIN 43700 Panel montaji

icin Plastik koruma. Panel kesiti 46x46mm.

: NEMA 4X (6nden IP65, arkadan IP20).
: Yaklasik olarak 0.21 Kg.
: Deniz seviyesinden 2000 metre yiikseklige kadar, yogun

nem olmayan ortamlarda.

:-40°Cile +85°C /0°Cile +50 °C arasinda.

: 90 % max. (Yogunlagsma olmayan ortamda)

: Sabit montaj kategorisi.

A

. II. Ofis veya is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde.
: Surekli.

:100-240V ~ (-%15/ +%10) 50/60 Hz. 6VA

24V ~ (-%15/ +%10) 50/60 Hz. 6VA
24V === (-%15/ +%10) 6W

: Nominal Girig gerilimi : 16 VDC @ 5mA

Maksimum uygulanabilecek gerilim : 30 VDC
Lojik 1 minimum seviye : 3 VDC
Lojik 0 maksimum seviye : 2 VDC

: Sayici / Toplam Sayici ve Batch Sayici igin ;

Pro-01 =0,1,2ise 6000Hz
Pro-01 =3, 4ise 4000Hz
Pro-01 =5,6 ise 3500Hz

Pro-01 =7ise 2000Hz
Frekansmetre / Devir 6lger igin ; 10kHz

[Pro-0472([000000 ise 30Hz

:-EMO-400 Role ¢ikis modiilii :Rezistif Yiikte 3SA@250V~—

100.000 anahtarlama

-EMO-410 SSR sdirticli ¢ikis moduli
(Max 20mA@18V — )

-EMO-420 Dijital (Transistor) ¢ikis modli
(Max 40mA@18V =)

: EMC-400 RS-232 Haberlesme Modulu

: EMC-410 RS-485 Haberlesme Modulu

: MODBUS-ASCII veya RTU

: 8 mm Kirmizi 6 dijit LED Gosterge

: 8 mm Yesil 6 dijit LED Gosterge

: S1 (Set1 degeri), S2 (Set2 degeri) , 01 /2 (Kontrol

veya Alarm Cikis ) LED leri,

: UL (Dosya Numarasi: E 254103), GOST-R, (€
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