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Process Controller

ESM-9950

“Ahus CE

Proses Kontrol Cihazi

B ESM-9950 96 x 96 DIN 1/4
Universal Girisli PID Smart I/O Mod(il
Sistemli Proses Kontrol Cihazi
- 4 dijit proses(PV) ve 4 dijit proses set degeri(SV) gostergesi

- Universal proses girisi (TC, RTD, mV=—,V-—,mA-—=)
- Opsiyonel ikinci Sensor girigi

- === Voltaj/Akim girigi igin iki veya ¢ok noktali kalibrasyon

- Konfigtire edilebilir ON/OFF, P, PI, PD ve PID kontrol formlari

- Auto-tune ve Self-tune ile PID katsayilarinin sisteme
adaptasyonu

- Kontrol ¢ikigi igin Manual/Otomatik ¢alisma

- Bumpless transfer 6zelligi

- Smart I/O modiil sistemi

- Kontrol gikiglar igin programlanabilir isitma, sog ve alarm
fonksiyonlari

- Motorlu vana kontrol fonksiyonu

- 8 adim Profil kontrolii ( Ramp & Soak ) fonksiyonu ve lojik giris
modiilii kullanarak start-hold-stop imkani

- Analog giris modiilleri kullanilarak uzak set degeri girisi
(remote set ) fonksiyonu

- 0/4...20 mA —— Akim Gikis modl(ilii ile proses kontrol yada
‘re-transmission’ (tekrar iletim)

- 0..5 A~ CT giris modiilii kullanarak Isitici Arizasi tespiti

- Girig/Cikis modiilleri ile donanim konfigiirasyonu

- Modbus RTU protokoliiyle RS-232 (standart) veya RS-485
(Opsiyonel) Haberlesme
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KULLANIM KILA HAKKINDA

ESM-9950 Proses Kontrol cihazi kullanim kilavuzu 2 ana bolimden olugmaktadir. Ayrica
cihazin siparig bilgilerinin ve teknik ézelliklerinin yer aldigi bélimler de mevcuttur. Kullanim
kilavuzu igerisinde yer alan tim basliklar ve sayfa numaralari" IGINDEKILER" dizininde yer
almaktadir. Kullanici, dizinde yer alan herhangi bir bagliga béllim numarasi tizerinden erigebilir.

Kurulum:

Bu béliimde, cihazin fiziksel boyutlari, panel Gizerine montaji, elektriksel baglanti, cihaz
lizerine modul montaji konulari yer almaktadir. Fiziksel ve elektriksel olarak cihazin nasil
devreye alinacagdi anlatiimaktadir.

Calisma Sekli ve Parametreler:

Bu bdélimde, cihazin kullanici arayiizli, parametrelere erigim, parametre tanimlamalari
konulari yer almaktadir.

Ayrica bolimler igerisinde, fiziksel ve elektriksel montajda veya kullanim esnasinda
meydana gelebilecek tehlikeli durumlari engellemek amaci ile uyarilar konmustur.

Asagida béliimlerigerisinde kullanilan Sembollerin agiklamalari belirtiimistir.

Guvenlik uyarilari yandaki sembolle belirginlestirilmistir. Uyarilarin kullanici
tarafindan dikkate alinmasi gerekmektedir.

Kullanicinin bu sembolle verilmis uyarilari kesinlikle dikkate almasi
gerekmektedir.

Cihazin fonksiyonlari ve kullanimi ile ilgili énemli notlar bu sembol ile
belirginlestirilmistir.

it Elektrik carpmasi sonucu olusabilecek tehlikeli durumlari belirtir.

T~ Parametreler bdlimiinde ilgili parametrenin aktif olmasi igin , Modil-1 veya
Modul-2 yuvasinda , belirtilen Modil'in olmasi gerekir.
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EU Uyum Deklarasyonu

Uretici Firma Adi : Emko Elektronik Sanayi Ve Ticaret A.S.
Uretici Firma Adresi : DOSAB, Karanfil Sokak, No:6, 16369 Bursa, Tirkiye

Uretici bu iiriiniin asagidaki standartlara ve sartlara uygunlugunu beyan eder.

UriinAdi : Proses Kontrol Cihazi

Model Kodu :ESM-9950

Tip Kodu : ESM-9950

Uriin Kategorisi : Kontrol ve laboratuvar kullanimli, elektriksel teghizat

Donanimli 6lgiim cihazi
Uriiniin Uyumlu Oldugu Direktifler:
73/23/EEC The Low Voltage Directive as amended by 93/68/EEC

89/336/EEC The Electromagnetic Compatibility Directive

Asagidaki 6zelliklere gore tasarlanmig ve imal edilmistir:
EN 61000-6-4:2001 EMC Generic Emission Standard for the Industrial Environment
EN 61000-6-2:2001 EMC Generic Immunity Standard for the Industrial Environment

EN 61010-1:2001 Safety Requirements for electrical equipment for measurement, control
and laboratory use



ESM serisi proses kontrol cihazlari, endiistride sicaklik veya herhangi bir proses
degerinin &lgliimesi ve kontrol edilmesi igin tasarlanmistir. Universal proses girisi, gok
fonksiyonlu kontrol ¢ikislari, segilebilir alarm fonksiyonlari , seri haberlesme birimi ve Giris / Cikis
modiilleriile pek gok uygulamada kullanilabilir.

Kullanildigi sektor ve uygulamalardan bir kismi asagida verilmistir:

Uygulama Alanlari
Cam

Plastik
Petro-Kimya
Tekstil

Otomotiv

Makina imalat sektor(

1.1 Genel Ozellikler

ESM-9950

Gerilimi

Uygulama Sekilleri
Motorlu Vana Kontroli
Profil Kontrolii

PID Proses Kontrolii
Isitict Arizasi Tespiti

Standart

Universal Besleme Girisi
100-240 V ~_, 50/60Hz

Girigi

Diisiik Voltajh (opsiyonel)
Besleme Girisi
24V ~_ 50/60Hz ,24V —

Oni Proses Girisi

Proses Girisi

Opsiyonel

Lojik Giris Modiilii

TC, RTD, = Voltaj/Akim

RAMP/SOAK igin galistirma,
durdurma fonksiyonu

Proses kontrol gikisi igin
manual /otomatik galigma
segimi

Analog Girig Modiilleri
TC, PT-100, = Voltaj/Akim

- 2. Sensor Girisi

- Remote Set

- === Voltaj/Akim giris tipinde
ok noktali kalibrasyon
imkani

~ CT Girig Modiilii - Isitici Arizasi Tespiti

Réle, SSR Siiriicii ,
Dijital (Transistor) ,
Akim Cikis Modiilii

Girig/Cikis Modili-1

Opsiyonel

Kontrol Cikisi
Alarm Cikigt
Re-Transmission Gikisi

Girig/Gikis Modiilii-2

|| ON/OFF, PID Galigma

Isitma-Sogutma Fonksiyonu

Auto-Tune, Self-Tune

Standart

Output-3(Rale Cikisi)

Seri Haberlesme

Calisma

o
Kontrol Cikisi
Alarm Cikigi

Standart

Opsiyonel

1200-19200 baud' a kadar
haberlesme hizi

Modbus RTU Protokolii
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Besleme Gerilimi

24V ~ (%15;+%10) 50/60Hz 24V = (-%15:+%10)

A
1_[100-240V ~_ (-%15:+%10) 50/60Hz
2
9

Misteriye Ozel (Maksimum 240V ~ (-%15:+%10))50/60Hz

ESM-9950 proses kontrol cihazina ait

siparis bilgileri yandaki tabloda
verilmistir. Kullanici, kendisine uygun cihaz
konfigirasyonunu tablodaki bilgi ve kod
karsiliklarindan faydalanarak olusturabilir ve
bunu siparis koduna dénusturebilir.

c:

Oncelikle sisteminizde kullanmak
istediginiz cihazin besleme gerilimi daha
sonra cihaz ile birlikte kullanilacak girig/gikis
modiilleri ve diger ézellikler belirlenmelidir.

Belirlediginiz segenekleri tablonun
tzerinde yer alan kod olusturma
kutucuklarina yerlestiriniz.

Standart Ozellikler disinda kalan
istekleriniz igin bizimle irtibata geginiz.

Vactanimi olarak ~ simgesi
' Vdctanimiolara simgesi

Giris Tipi [Skala |
20 [ Konfigiire edilebilir(Tablo-1) | Tablo-1 |
D [Seri Haberlesme Oriin Kodu
0 -

1 |RS-232 ENIC-900
2 |Rs485 EMC-910
1kisi-1
1_| Role Cikisi_( 5A@ 250V~ Rezistif Yikte )
[FG[Modiil-1 Oriin Kodu
[00 [ Yok -
1| Role Gikis Modtli EMO-900
[[02 ]SSR siiricii Cikis Modilir 0-910
3 | Dijtal (Transistor) Gikis Modila 0-920
[104 [ Akim Cikis Modald ( 0/4 .20 mA 0-930
[07 | Dijial Giris Modili -900
0/4...20 mA = Akim Giris Modlt -910
0.5A~ CT Giris Modli 920
TC veya 0..50mV — Giris Moddld -930

{11 [PT-100 Giris Modlii 940

[12]0-.10 V— Giris Modula -950
Modiil-2 Oriin Kodu
Yok -
Role Gikis Moduli EMO-900

[[02 ]SSR siiricii Cikis Modulir 0-910
[03 ] Dijital (Transistor) Gikis Modila 0-920

4 | Akim Cikis Modili ( 0/4 .20 mA -930
Dijital Giris Modiili -900
0/4...20 mA = Akim Giris Modal -910
0.5A~ CT Giris Modli 920
TC veya 0..50mV — Giris Moddld -930
PT-100 Giris Modili -940

12[0...10 V= Giris Modal -950
Tablo-1
s Tipi(TC) Skala("C) | Skala(‘F)

IN4371

-100°C.850°C

148°F 1562°F |

IN4371

~100.0°C,850.0°C

J o CuNi IEC584.1(ITS90)

-200°C.900°C

.Fe CuNi IEC584.1(ITS90)

NiCr Ni IEC584.1(ITS90)

-200°C,1300°C
C,

-199.9°C,900.0°C|-

C584.1(TS90)

584.1(1ITS90) 99.9°F,999 5°F
Pt IEC584.1(ITS90) 32°F,3002°F |
PtIEC584.1(ITS90) 32°F,3092°F |
200°CA00°C| _-328°F.752°F

C584.1(ITS90)

IEC584.1(ITS90)

P16%Rnh IEC584.1(ITS90)

~199.9°C,400.0°C|-199.9°F.752.0°F

111.0°F,999 9°F
-238°F.1292°F |

1

272°F

| IEC584.1(1T590)
Nicrosil Nisil IEC584.1(ITS90)
Nicrosil Nisil I[EC584.1(ITS90)

99.9°F,999 5°F

-199.9°C,999.9°C|-199.9°F,999 9°F

0°C,2300°C 32°F,3261°F |
0.0°C,999.9°C| 32.0°F,999.9°F
Skala(°C) f

Skala

~1999,9999

-1999,9999

-1999,9999

~1999,9999

-1999,9999

2 Vac ve Vdc’nin birlikte
kullanildigi tanimlarda ==
simgesi kullanilmistir.



1.3 Garanti

Malzeme ve iscilik hatalarina karsi iki yil siireyle garanti edilmistir. Bu garanti cihazla birlikte
verilen garanti belgesinde ve kullanma kilavuzunda yazili olan musteriye disen gorev ve
sorumluklarin eksiksiz yerine getirilmesi halinde y(rirltkte kalir.

1.4 Bakim

Cihazin tamiri egitimli kisiler tarafindan yapiimalidir. Cihazin dahili pargalarina erismek icin
oncelikle cihazin enerjisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon igeren cozeltilerle (Petrol , Trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Bu
cOzeltilerle cihazin temizlenmesi, cihazin mekanik glivenirligini azaltabilir.

Cihazin dig plastik kismini temizlemek igin etil alkol yada suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz.



2.Kurulum

Cihazin montajina baglamadan 6nce kullanim kilavuzunu ve asagidaki
uyarilari dikkatle okuyunuz.

Paketinigerisinde,

-1adetcihaz

-2adet Montaj Aparati

-Garanti belgesi

- Kullanma Kilavuzu bulunmaktadir.

Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina bagslanmadan
once gozile kontrol edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma igleminin mekanik ve
elektrik teknisyenleri tarafindan yapilmasi gerekmektedir. Bu sorumluluk aliciya aittir.

Cihaz lizerindeki herhangi bir hata veya arizadan kaynaklanabilecek bir tehlike s6z
konusu ise sistemin enerjisini kapatarak cihazin tiim elektriksel baglantilarini sistemden
ayinniz.

Cihaz lizerinde, sigorta ve cihaz enerjisini kapatacak bir anahtar yoktur. Cihazin besleme
girigsinde enerjisini kapatacak bir anahtarin ve sigortanin kullanici tarafindan sisteme
ilave edilmesi gerekmektedir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrol edilmesi ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol igslemi, yanlis besleme gerilimi uygulanarak
cihazin, sistemin zarar gérmesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalar engellemek igin cihazin tiim baglantilan
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

Cihaz iizerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye caligmayin. Cihaz lzerindeki
miidahaleler, cihazin hatali calismasina, cihazin ve sistemin zarar gérmesine, elektrik
soklarina ve yangina sebep olabilir.

Cihazi, yanici ve patlayici gazlarin bulundugu ortamlarda kesinlikle kullanmayiniz.

Cihazin montajinin yapilacag mekanik aksam lizerinde tehlike yaratabilecek tiim aksam
ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak
personelin glivenligi icin gereklidir.

Cihazin kendi sabitleme pargalari ile sistem {izerine montajinin yapilmasi gerekmektedir.
Uygun olmayan sabitleme pargalari ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme pargalari
ile cihazin diigmeyeceginden emin olacak sekilde montajiniyapiniz.

Cihazin , bu kullanim kilavuzunda belirtilen kullanim sekilleri ve amaglari disinda
kullanilmasi durumunda tiim sorumluluk kullaniciya aittir.



2.1 Genel Tanitim

Montaj Aparati

Uriin etiketi Terminal koruyucu kapak

Cihazin montajinin yapildigi panel
(maksimum kalinlik 15mm / 0.59 inch)

On Panel
IP65 koruma
NEMA 4X

2.2 Boyutlar

Maksimum 15mm / 0.59 inch

96mm / 3.78 inch

Process Controller

[BEMNO| ESM-9950

T 96mm/3.78 inch !
11.5%1 mm /0.45 inch 76mm/2.99 inch



2.3 Panel Kesiti

129 mm / 5.08 inch (min)

129 mm / 5.08 inch (min)

92mm / 3.62 inch

92mm / 3.62 inch

1"



2.4 Ortam Sartlan

Calisma Kosullar
ﬁ Galisma Sicakhgi :0ile 50 °C
Maksimum Rutubet : 90 %Rh (Yogunlagsma olmaksizin)

Yiikseklik : 2000m'ye kadar

Asindirici atmosferik ortamlar
Patlayici atmosferik ortamlar
Ev uygul lari (Cihaz sadece endiistriyel uygulamalarda kullanilabilir.)

s
/\ Cihazin kullaniminin yasak oldugu ortam ve uygulamalar:
.

2.5 Cihazin Panel Uzerine Montaji

1-Cihazin montaj yapilacagi
panel kesitini verilen Olgiilerde
hazirlayiniz.

2-Cihazin 6n paneli Uzerinde
bulunan sizdirmazlik
contalarinin takili oldugundan
emin olunuz.

3-Cihazi panel lizerindeki kesite
yerlestiriniz. Cihazin montaj
aparatlari Uzerinde ise panel
(izerine yerlestirmeden gikariniz.

tiim aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler,

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam uizerinde tehlike yaratabilecek
montaji yapacak personelin glivenligi icin gereklidir.

12



2.6 Cihazin Montaj Aparatlari ile Panel Uzerine Sabitlenmesi

Cihaz panel montajina uygun
olarak tasarlanmistir.

1-Cihazi panelin 6n tarafindan
acllan kesite iyice yerlestiriniz.

2-Montaj aparatlarini Ust ve alt
sabitleme yuvalarina yerlestirip
aparat vidalarini sikarak cihazi
panele sabitleyin

Cihazin kendi sabitleme parcalar ile sistem {lizerine montajinin yapilmasi
gerekmektedir. Uygun olmayan sabitleme parcalar ile cihazin montajini
yapmayiniz. Sabitleme pargalan ile cihazin diigmeyeceginden emin olacak
sekilde montajiniyapiniz.

2.7 Cihazin Panel Uzerinden Gikarilmasi

Cihazi panel lizerinden ayirma iglemine baglamadan 6nce cihazin ve bagh
oldugu sistemin enerjisini kesiniz, cihazin tim baglantilarini ayiriniz.

1-Montaj aparatinin vidalarini
gevsetiniz.

2-Montaj aparatlarini, Ust ve alt
sabitleme yuvalarindan hafifge
cekerek gikartin.

3-Cihazi panelin 6n tarafindan
cekerek ¢ikariniz.




3.Elektriksel Baglanti

Cihazin sisteme gore konfigiire edilmis oldugunu garanti altina aliniz. Yanlig
konfigiirasyon sonucu sistem ve/veya personel iizerinde olusabilecek zarar
verici sonuglarin sorumlulugu aliciya aittir.

Cihaz parametreleri, fabrika cikiginda belirli degerlere ayarlanmistir, bu
parametreler kullanici tarafindan mevcut sistemin ihtiyaglarina gore
degistirilmelidir.

Cihaz, bu tiir iirlinlerde deneyimi olan vasifli operator veya teknisyenler
tarafindan kullaniimahdir. Cihaz aksamindaki voltaj insan hayatini tehdit
edebilir diizeydedir, yetkisizmiidahaleler insan hayatini tehlikeye sokabilir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol islemi, yanlis besleme gerilimi
uygulanarak cihazin, sistemin zarar goérmesini ve olabilecek kazalari
engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek igin cihazin tiim baglantilari
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

.1 Terminal Yerlesi

e Baglant: Talimatlan

@

13 || 14 15E16

6mm/0.236inch

Kablo Kesiti :
EleEceeesccee O | |tk
M1fz2]3]4]s 9 10]11D12’ Tekli/ Goklu

24 adetterminal M3

Opsiyonel baglantilar

II] Bos terminaller

13D 19 D 20Dz1 Dzz [23 2 || u Vida sikma y6nii 0.5 Nm

-

L |
€ : = Tornavida 0.8x3mm

0.5Nm



3.2 Elektriksel Baglanti Semasi
Sistemin zarar gérmemesi ve olabilecek kazalar engellemek igin Cihazin

yapilmasi gerekmektedir.

ii: Elektriksel baglantilarinin agagida verilen Elektriksel Baglanti Semasina gore

U

niversal

Proses Girisi

(TC, RTD,

Opsiyonel Girig/Gikis Modiil Terminalleri
Role , SSR Siiriicii , Dijital veya Akim

®

——= Voltaj/Akim) Sensér veya Transmitter
Besleme Gerilimi

Output-3
Standart Role Cikisi

N

- + 0to 50mV-—
0to 10V =

to 20mA -—

iey

100

)
3
)

<
E
S
2
x
8
=

]
4
>
+
12V

OUTPUT -3
5A@250V ~

El
Bl
[l
]
[l
el
&
=]
fe]
g
&l
Rl

SEMKO
PIN : ESM-9950 C€

A IE‘ CATII

MODULE-1 MODULE-2

(13 14 (18 [1e] [17] [18] [19] [20] [21] [22

A\

Previy
—Z

Cikis Modulii
Dijital , Analog ve ~~ CT

23 b3
T

NG

Haberlegsme
Soketi

Besleme Gerilimi Girisi
100-240V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz - 6VA
24V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz - 6VA

24V = (-%15;+%10) - 6W

Girig Modiilleri (Sipariste belirtilmelidir.)

Proses dlgme girigi ve EMI-910, EMI-920 ,EMI-930 , EMI-940 , EMI-950 Modyil

Girigleri CAT Il sinifindadir.
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3.3 Cihaz Besleme Girisi Baglantisi

Universal Besleme Girigi Diisiik Voltaj 24 V ~
Baglantisi Besleme Girisi Baglantisi

ot-1 @ Not-1

' g
Ll H
N L N L [not2
23| |24 23| |24

PAN PAN PAN PAN L

Harici

. Harici - Sigorta
% Sigorta £l av~:1A~T)
2| AA~T) Z|||@av=:1A=T)

Besleme Besleme
(/ C/ Anahtan (/ (/ Anahtan

Besleme Besleme
100-240V ~ 24V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz
(-%15;+%10) 50/60 Hz veya 24V = (-%15;+%10)

Not-1 :100-240 V ~~ 50/60Hz Besleme girisinde 33R Q dahili alev almaz sigorta direnci
bulunmaktadir.

24V ~_ 50/60Hz , 24V ——= Besleme girislerinde 4R7 Q dahili alev almaz sigorta direnci
bulunmaktadir.

Not-2 :24V=—==Besleme kullanilirken Lile belirtilen (+), N ile belirtilen (- ) ugtur.

Not-3 : Harici sigorta tavsiye edilir.

AN
AN

Cihazin besleme gerilimini belirtilen terminallere uygulayiniz.

Cihazin besleme gerilimini tiim elektriksel baglantilar yapildiktan sonra veriniz.
Cihazin galigacagi besleme gerilim araligi siparigte belirtilmelidir. Diisiik ve
yiiksek gerilim arahig igin cihaz farkl lretilmektedir. Montaj sirasinda, cihazin
besleme gerilimi araliginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin uygulanmasi
gerekmektedir. Bu kontrol igslemi, yanhs besleme gerilimi uygulanarak cihazin,
sistemin zarar gérmesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Cihaz lizerinde, cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtari yoktur.
Cihazin besleme girisinde cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtarin
kullanici tarafindan sisteme ilave edilmesi gerekmektedir. Besleme anahtarinin
cihaza ait oldugu belirtiimeli ve kullanicinin rahatca ulasabilecegi yere
konulmalidir.

Besleme anahtari Faz ve N6tr giriglerini ayiracak sekilde iki kutuplu olmal,
Elektriksel baglanti besleme anahtarinin agik/kapali konumlarina dikkat
edilerek yapilmalidir. Besleme anahtarinin agik/kapali konumlari isaretlenmis
olmalidir.

~- Besleme giriglerinde Harici Sigorta Faz baglantisi izerinde olmalidir.
——Besleme giriglerinde Harici Sigorta (+) hat baglantisi lizerinde ol

Cihazin besleme girisinde dahili alev almaz sigorta direnci bulunmaktadir.
(Detayli bilgi icin Not-1’e bakiniz.) Herhangi bir sorunla kargilagiimasi
durumunda, onarimigin iireticiile irtibata geginiz.
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3.4 Proses Girigi Baglantisi
3.4.1 TC (Termokupl) Baglantisi

Termokupl baglantisini gekilde gosterildigi gibi +, -
uglara dikkat ederek yapiniz.

- +

@ Termokupl tipine uygun kompanzasyon kablosu kullaniniz.

Ekranli kablolarla topraklama baglantisini yapiniz.

Girig Direnci 10M Q ‘dan biiyiiktiir.

3.4.2 RTD Baglantisi
Pt-100 Pt-100

Fi} Not 1 Not 2
v v
(1] [2]

3] 1 2] (3]
3 telli Pt-100 baglantisi 2 telli Pt-100 baglantisi
(Hat kompanzasyonlu) (Hat kompanzasyonsuz)

(Maksimum hat empedansi 10 Q)

Not 1 : 3 telli Pt-100 baglantisinda ayni gapta ve minimum 1mm? kesitinde kablo kullaniniz.
Ayni ¢apta ve ayni tip kablo kullanimi hat kompanzasyonunun saglikh yapilabilmesi igin
gereklidir.

Not 2 : 2 telli Pt-100 kullaniminda 2 ve 3 numarali terminal arasina kopri atiimalidir.

Not 3 : 10 m’den uzun mesafelerde 3 telli Pt-100 kullaniimalidir.

@ Girig Direnci 10M Q ‘dan biiyiiktiir.

17



3.4.3 Akim Cikigh Seri Transmitterlerin (Loop Powered) Proses Girigsine Baglanmasi

Cihaz lzerindeki besleme gerilimi

kullanilarak transmitterin baglanmasi baglanmasi

Harici besleme kaynag kullanilarak transmitterin

[1]« [1 ]

Transmitter

Transmitter

@4 —| mA—=—

mA —

Harici
Besleme
Kaynagi

ED * PV ED * PV Not 1
12V=— -

12V -—=
Maks. 50mA Maks. 50mA

Not 1 : Harici Besleme kaynagi ; Tranmitterin besleme gerilim araligina ve ihtiyag duydugu

akim miktarina uygun olarak segilmelidir.

@ Girig Direnci2R7 Q.

3.4.4 Akim Gikish 3 Telli Transmitterlerin Proses Girisine Baglanmasi

Cihaz lzerindeki besleme gerilimi

kullanilarak transmitterin baglanmasi baglanmasi

Harici besleme kaynag kullanilarak transmitterin

mA—

@4 mA—

Harici
Besleme
Kaynagi

" +

IZ]D PV PV Not 1

12V— Transmitter 12V—= Transmitter +
Maks. 50mA

Maks. 50mA

Not 1 : Harici Besleme kaynagi ; Tranmitterin besleme gerilim araligina ve ihtiyag duydugu

akim miktarina uygun olarak segilmelidir.

@ Girig Direnci2R7 Q.



3.4.5 Gerilim Cikigh Transmitterlerin Proses Girigine Baglanmasi
Harici besleme kaynag kullanilarak transmitterin

Cihaz tzerindeki besleme gerilimi

kullanilarak transmitterin baglanmasi baglanmasi

[1 )¢ [1 )¢
mV,V-— mV,V-—
IZ]4 IZ]4 Harici
Besleme
+ + Kaynagi
S N
12V -— Transmitter 12V— Transmitter +
Maks. 50mA Maks. 50mA

Not 1 : Harici Besleme kaynagi ; Tranmitterin besleme gerilim araligina ve ihtiyag duydugu
akim miktarina uygun olarak segcilmelidir.

0...50mV === icin Girig Direnci 10M Q ‘dan biiyiiktiir.
0...10V-——=i¢in Girig Direnci 43K Q.

3.5 Role Cikig Baglantisi

Cihaz
5A ~_ T Sigorta
1op—=

NC b

Son Kontrol Elemant
(Kontaktdr)

OV%

| Sigorta

f<>/ojEp
T

Yiik

A Sigortalar, uygulama dikkate alinarak secilmelidir.
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3.6 ESM-9950 Proses Kontrol Cihazi ve Girig/Gikis Modiilleri Galvanik izolasyon Test

Degerleri

2000V ~ ( ESM-9950.1...... igin )
500V ~_ ( ESM-9950.2...... igin )

Besleme Girisi I Ground
2000V ~ 2000V ~
> >
Output-3
— Role Gikis —

2000V ~~

< a;'
500V ~
-«

—

500V ~
>

—

500V ~~
“« >

—

500V ~
>

—

EMI-930

TC veya [3][1e]
0..50mV —
Giris Modiilii

2000V ~~ = =

> Analog
1

2000V ~

T 12 Itaj
—

2000V ~~ 500V ~

> EMC-910 —_—3
— RS-485 Seri —

Haberlesme Modiilii

M’” EMC-900
L RS-232 Seri
Haberlesme Modiilii
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4.Modiill Tanimlamalari ve Spesifikasyonlari

ESM-9950 proses kontrol cihazi, kullanicinin uygulamada ihtiyag duyabilecegi ilave
analog veya dijital Girig/Cikis birimlerinin kullanimina olanak taniyacak sekilde tasarlanmis
modiiler bir cihazdir.

Cihaz uzerinde Girig/Cikis moddillerinin takilabilecegi iki adet modiil yuvasi mevcuttur.
Kullanici bu béliimde anlatilan Girig/Cikis modiilleri ile farkl uygulamalarda sistem ihtiyaglarina
gore cihazi konfiglre edebilir ve bunlari sisteme kolaylikla adapte edebilir.

Girig/Cikis Modiillerinin Boyutlar

-
5mm.

75.2 mm.

20.3 mm.

41.4 mm.

4.1 Girig Moddlleri

4.1.1 EMI-900 Dijital Girig Modiilii

EMI-900 Dijital Giris modilti , Modul-1 veya Modil-2 yuvasina, Dijital Giris gereken
uygulamalarda takilabilir.

EMI-900 Dijital Girig Modiilii Spesifikasyonlari

Girig Tipi : Normalde Agik Kontak , NPN , PNP , Voltaj Girisi ( 2 Volt ve 2 Volt'un altinda
Lojik “0”, 4 Volt ve 4 Volt'un Ustlinde Lojik “1” olarak kabul edilir. Uygulanabilecek
maksimum gerilim 30 V'dur)

Boyutlar 118x75.2x41.4mm

Girig Direnci :2K2Q.

EMI-900 Dijital Giris Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

RAMP/SOAK uygulamalarinda, ramp-soak fonksiyonunu g¢alistirmak, durdurmak ve bekletmek
amaci ile kullanilabilir.

Herhangi bir uygulamada proses kontrol gikisini OTOMATIK/MANUAL galigmaya yonlendirmek
, TUNE islemini basglatmak ve Alarm Kilitleme iptali islemi igin kullanilabilir.

detayl olarak verilmektedir. Bu fonksiyonlari kullanabilmeniz igin cihaz
tizerindeki MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda EMI-900 Dijital Girig Modiilliniin
takili olmasi gerekmektedir.

@ Dijital Giris Moduliiniin fonksiyon segenekleri PARAMETRELER béliimiinde
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4.1.2 EMI-910 0/4...20mA —— Akim Girig Moduilii

EMI-910 0/4...20mA === Akim giris modiilii , Moddil-1 veya Moddil-2 yuvasina, ikinci sensor girisi
olarak proses degerini 6lgme veya Olgiilen degere bagl alarm fonksiyonlarini kullanmak
amaciyla takilabilir. (Kullanim kilavuzunda bazi bélimlerde Analog Giris Modiili olarak da
tanimlanmustir.)

Ayrica bu moddil takilarak “remote set” fonksiyonu da kullanilabilir. Detayl agiklama igin Bolim
8.2.3'eveya8.2.4'ebakiniz.( [FES |, parametreleri)

MODUL-1/2 yuvasina EMI-910, EMI-930, EMI-940 veya EMI-950 Analog giris
modiillerinden ayni anda sadece bir tanesi takilip kullanilabilir.

EMI-910 0/4...20mA — Akim Girig Modiilii Spesifikasyonlar
Girig Tipi : 0/4...20 mA === Akim Girisi

Dogruluk 1%0.3

Boyutlar :18x75.2x41.4mm

Girig Direnci :2R7 Q.

EMI-910 0/4...20mA === Akim Girig Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Ikinci sensor girisinin gerekli oldugu uygulamalarda, herhangi bir proses degerinin 6lgliimesi ve
alarm fonksiyonlarina baglanmasi amaci ile kullanilabilir.

Modiil girisine uygulanan (0/4..20mA === ) akim degeri, "remote set" fonksiyonunun aktif
edilmesi durumunda proses set degeri olarak kullanilabilir ve sistem uzak bir noktadan
uygulanan analog sinyal (0/4...20 mA===)ile kontrol edilebilir.

EMI-910 0/4..20mA -— Akim girig modiiliiniin fonksiyon secenekleri
PARAMETRELER béliimiinde detayl olarak verilmektedir. Bu fonksiyonlari
kullanabilmeniz igin cihaz iizerindeki MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda bir
adet EMI-910 0/4...20mA-— Akim girigs modiiliiniin takili olmasi gerekmektedir.

EMI-910 0/4..20mA —— Akim giris modiiliiniin 0..20mA -— olarak
kullanilabilmesiigin veya parametrelerinin olarak segilmesi
gerekmektedir.

4.1.3 EMI-920 0...5A ~_ CT Girig Modiilii

EMI-920 0...5A~_ CT Giris Modiilli, Moddil-1 veya Modiil-2 yuvasina, herhangi bir uygulamada
Isitici Arizasinin tespitinde kullanilabilir.

MODUL-1/2 yuvasina EMI-920 ~_ CT Giris modiillerinden ayni anda sadece bir
tanesi takilip kullanilabilir.

EMI-920 0...5A ~_ CT Girig Modiilii Spesifikasyonlari
Girig Tipi :0..5A~

Dogruluk %2FS

Boyutlar :18x75.2x41.4mm

Girig Direnci :23mQ.

EMI-9200...5A ~_ CT Girig Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi
Akim Trafosu (Current Transformer) ile birlikte Isitici Akimini izleyip Isitici Arizasini tespit etmek
amaciyla kullanilabilir.

EMI-920 0...5A ~_ CT giris modiiliiniin fonksiyon secenekleri PARAMETRELER
boliimiinde detayl olarak verilmektedir. Bu fonksiyonlan kullanabilmeniz igin
cihaz iizerindeki MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda bir adet EMI-920 0...5A ~
CT girig modiiliiniin takili olmasi gerekmektedir.
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4.1.4 EMI-930 TC (Termokupl) veya 0...50mV === Girig Modiilii

EMI-930 TC veya 0...50mV === giris moddilli , Modiil-1 veya Moduil-2 yuvasina, ikinci sensor girisi
olarak proses degerinin 6lgme veya olgllen degere baglh alarm fonksiyonlarini kullanmak
amaciyla takilabilir. (Kullanim kilavuzunda bazi bélimlerde Analog Giris Modill olarak da
tanimlanmistir.)

Ayrica bu moddil takilarak “remote set” fonksiyonu da kullanilabilir. Detayl agiklama igin Bolim
8.2.3'eveya8.2.4'ebakiniz. ( [FE5{ , [FESE" parametreleri)

MODUL-1/2 yuvasina EMI-910, EMI-930, EMI-940 veya EMI-950 Analog giris
modiillerinden aynianda sadece bir tanesi takilip kullanilabilir.

EMI-930 TC veya 0...50mV === Girig Modiilii Spesifikasyonlari

TC girisg tipi icin (L, J, K, R, S, T, B, E, N,C) Giris tipi ve skala segimi icin Boliim 8.2.3 veya
8.2.4°e bakiniz.

Dogruluk  :%0.3

Boyutlar 118x75.2x41.4mm

Girig Direnci:10M Q ‘dan buytk.

EMI-930 0...50mV ——= Girig Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Ikinci sensér girisinin gerekli oldugu uygulamalarda, herhangi bir proses degerinin élglilmesi ve
alarm fonksiyonlarina baglanmasi amaci ile kullanilabilir.

Modiil girisine uygulanan (0...50mV === ) mV degeri, "remote set" fonksiyonunun aktif ediimesi
durumunda proses set degeri olarak kullanilabilir ve sistem uzak bir noktadan uygulanan analog
sinyal (0...50 mV ===) ile kontrol edilebilir.

PARAMETRELER bdliimiinde detayl olarak verilmektedir. Bu fonksiyonlar
kullanabilmeniz icin cihaz lzerindeki MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda
EMI-930 TC veya 0...50mV —— giris modiiliiniin takil olmasi gerekmektedir.

@ EMI-930 TC veya 0..50mV =-— giris modiiliiniin fonksiyon secenekleri

EMI-930 TC veya 0.. 50mV —— girig modiiliiniin 0...50mV -— olarak
kullanilabilmesiigin [u c| parametrelerinin [JGC0 olarak segilmesi
gerekmektedir.

4.1.5 EMI-940 Pt-100 Giris Modiilii

EMI-940 Pt-100 giris modiilii , Mod(il-1 veya Modiil-2 yuvasina, ikinci sensor girisi olarak élgme
veya Olglilen degere bagli alarm fonksiyonlarini kullanmak amaci ile takilabilir. (Kullanim
kilavuzunda bazi béliimlerde Analog Giris Mod(ilii olarak da tanimlanmustir.)

Ayrica bu moddil takilarak “remote set” fonksiyonu da kullanilabilir. Detayl agiklama igin Bolim
8.2.3'eveya8.2.4'e bakiniz. , parametreleri)

MODUL-1/2 yuvasina EMI-910, EMI-930, EMI-940 veya EMI-950 Analog giris
modiillerinden ayniandasadece bir tanesi takilip kullanilabilir.

EMI-940 Pt-100 Giris Modiilii Spesifikasyonlari. Girig tipi ve skala segimi igin Boliim 8.2.3
veya 8.2.4’e bakiniz.

Dogruluk  :%0.5

Boyutlar :18x75.2x41.4mm

Girig Direnci:10M Q ‘dan buyuk.
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EMI-940 Pt-100 Giris Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Ikinci sensor girisinin gerekli oldugu uygulamalarda, herhangi bir proses degerinin 6lglilmesi ve
alarm fonksiyonlarina baglanmasi amaci ile kullanilabilir.

Modiil girigsine uygulanan PT-100 degeri, "remote set" fonksiyonunun aktif edilmesi durumunda
proses set degeri olarak kullanilabilir ve sistem uzak bir noktadan uygulanan analog sinyal ile
kontrol edilebilir.

bélimiinde detayh olarak verilmektedir. Bu fonksiyonlan kullanabilmeniz igin
cihaz iizerindeki MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda EMI-940 Pt-100 giris
modiiliiniin takili olmasi gerekmektedir.

@ EMI-940 Pt-100 giris modiiliiniin fonksiyon secenekleri PARAMETRELER

4.1.6 EMI-950 0...10V — Girig Modiilii

EMI-950 0...10V === giris moddll , Moddil-1 veya Modiil-2 yuvasina, ikinci sensor girisi olarak
proses degerinin 6lgme veya Olciilen degere bagli alarm fonksiyonlarini kullanmak amaciyla
takilabilir. (Kullanim kilavuzunda bazi béliimlerde Analog Giris Moddilii olarak da tanimlanmistir.)
Ayrica bu moddil takilarak “remote set” fonksiyonu da kullanilabilir. Detayl agiklama igin Bolim

8.2.3'eveya8.2.4'ebakiniz.( [E5 1, parametreleri)

MODUL-1/2 yuvasina EMI-910, EMI-930, EMI-940 veya EMI-950 Analog giris
modiillerinden ayniandasadece bir tanesi takilip kullanilabilir.

EMI-950 0...10V —— Giris Modiilii Spesifikasyonlari
Dogruluk 1%0.3

Boyutlar 118x75.2x41.4mm

Girig Direnci :43KQ.

EMI-950 0...10V === Girig Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Ikinci sensér girisinin gerekli oldugu uygulamalarda, herhangi bir proses degerinin élglilmesi ve
alarm fonksiyonlarina baglanmasi amaci ile kullanilabilir.

Moddl girisine uygulanan (0...10V ===) degeri, "remote set" fonksiyonunun aktif ediimesi
durumunda proses set degeri olarak kullanilabilir ve sistem uzak bir noktadan uygulanan analog
sinyal (0...10V ===)ile kontrol edilebilir.

EMI-950 0...10V —— giris modiiliiniin fonksiyon secenekleri PARAMETRELER
boliimiinde detayli olarak verilmektedir. Bu fonksiyonlar kullanabilmeniz igin
cihaz {izerindeki MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda EMI-950 0...10V -—
giris modiiliiniin takil olmasi gerekmektedir.

EMI-950 0...10V — girig modiiliiniin 0...10V = olarak kullanilabilmesi igin [2A5 1
veya parametrelerinin olarak segilmesi gerekmektedir.
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4.2 Cikis Modiilleri
4.2.1 EMO-900 Réle Gikis Modiilii

EMO-900 Réle ¢ikis modiili Moduil-1 veya Moddil-2 yuvasina, réle ¢ikisi igin tanimlanabilecek
fonksiyonlari kullanmak amaci ile takilabilir.

EMO-900 Réle Cikis Modiilii Spesifikasyonlari

Cikis : Rezistif Yiikte 5A@250V ~_ , Tek Acgik / Kapali Kontak
Boyutlar :18x75.2x41.4mm

Elektriksel Omrii  :100.000 Anahtarlama

EMO-900 Réle Cikis Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Proses kontrol ¢ikisi olarak Isitma veya sogutma fonksiyonunda kullanilabilir. Alarm ¢ikisi olarak
kullanici tarafindan programlanabilen farkli alarm fonksiyonlari igin kullanilabilir. Lojik ¢ikis
olarak, cihaz Uzerindeki bazi bilgileri sisteme aktarmada kullanilabili. Bu segenekler
parametreler béliimiinde Lojik gikis fonksiyonlari olarak yer almaktadir.

EMO-900 Role cikis modiiliiniin fonksiyon segenekleri PARAMETRELER
boliimiinde detayli olarak verilmektedir. Bu fonksiyonlan kullanabilmeniz igin
cihaz iizerindeki MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda EMO-900 Réle Gikis
Modiiliiniin takili olmasi gerekmektedir.

EMO-910 SSR siiriicli gikis modulii Moddil-1 veya Modiil-2 yuvasina, SSR siiriict ¢ikisi igin
tanimlanabilecek fonksiyonlari kullanmak amaci ile takilabilir.

EMO-910 SSR Siiriicii Modiilii Spesifikasyonlar
Cikis : Maksimum 20 mA, 15-18V === +%10, izolasyonlu
Boyutlar 1 18x75.2x41.4mm

EMO-910 SSR Siiriicii Gikis Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi
Proses kontrol gikisi olarak isitma veya sogutma fonksiyonunda kullanilabilir.

Alarm cikigi olarak kullanici tarafindan programlanabilen farkli alarm fonksiyonlari igin
kullanilabilir.

Lojik ¢ikis olarak, cihaz tizerindeki bazi bilgileri sisteme aktarmada kullanilabilir. Bu segcenekler
parametreler boliimiinde lojik gikis fonksiyonlari olarak yer almaktadir.

Not 1: SSR siiriicti ¢ikis modiill, kontrol gikisinin ¢ok sik devreye girip ¢iktigi uygulamalarda
réle ¢ikis modull yerine tercih edilmelidir (Réle, cok sik devreye girip ¢ikan sistemlerde, mekanik
omrii nedeniyle belirli adetteki agma/kapama isleminden sonra arizalanmaktadir).

EMO-910 SSR siiriicii ¢ikis modiiliiniin fonksiyon segenekleri PARAMETRELER
boliimiinde detayli olarak verilmektedir. Bu fonksiyonlan kullanabilmeniz igin
cihaz iizerindeki MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda EMO-910 SSR Siiriicii
Gikis Modiiliiniin takili olmasi gerekmektedir.
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4.2.3 EMO-920 Dijital (Transistér) Gikis Modiilii

EMO-920 Dijital (Transistér) ¢ikis modlli Modiil-1 veya Moddil-2 yuvasina, Dijital Cikis igin
tanimlanabilecek fonksiyonlari kullanmak amaciile takilabilir.
EMO-920 Dijital (Transistor) Gikis Modiilii Spesifikasyonlar

Cikig : Maksimum 40 mA, 15-18V === +%10, izolasyonlu
Boyutlar 1 18x75.2x41.4mm

EMO-920 Dijital (Transistor) Gikis Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi
Proses kontrol gikisi olarak Isitma veya sogutma fonksiyonunda kullanilabilir.

Alarm cikigi olarak kullanici tarafindan programlanabilen farkli alarm fonksiyonlari igin
kullanilabilir.

Lojik ¢ikis olarak, cihaz tizerindeki bazi bilgileri sisteme aktarmada kullanilabilir. Bu segenekler
parametreler bolimiinde lojik ¢ikis fonksiyonlari olarak yer almaktadir.

EMO-920 Dijital (Transistér) cikis modiiliiniin fonksiyon secenekleri
PARAMETRELER béliimiinde detayh olarak verilmektedir. Bu fonksiyonlari
kullanabilmeniz igin cihaz iizerindeki MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda
EMO-920 Dijital (Transistor) Cikig Modiiliiniin takili olmasi gerekmektedir.

4.2.4 EMO-930 0/ 4 ...20mA —— Akim Cikis Modiilii

EMO-930 0/4...20mA === Akim ¢ikis modiilti , Modiil-1 veya Modiil-2 yuvasina, Akim veya Voltaj
cikist icin tanimlanabilecek fonksiyonlari kullanmak amaci ile takilabilir. (Kullanim kilavuzunda
bazi bolimlerde Analog Cikis Moddilii olarak da tanimlanmistir.)

EMO-930 0/4...20mA — Akim Gikis Modiilii Spesifikasyonlar

Cikis : 0/4...20mA === Akim ¢Ikis!

Dogruluk 1 %1

Not : Modiil ¢ikisina harici olarak 500Q %0.05 toleransli direng baglanarak 0...10 V === elde
edilebilir. (Bkz.Bo6lim5.2.5)

Maksimum yiik empedansi 1600 Q

Boyutlar 1 18x75.2x41.4mm

EMO-930 0/4...20mA —— Akim Cikis Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Proses kontrol ¢ikisi olarak Isitma veya sogutma fonksiyonunda kullanilabilir.

Proses degerini, Proses ile Set degeri arasindaki hatayi veya Set degerini sisteme 0...20mA=—
veya 4..20mA === c¢ikis olarak verebilir. Bu ozellik “re-transmission” (tekrar iletim) olarak
adlandiriimakta ve parametrelerin agiklandigi bélimde mevcut fonksiyonlar anlatilmaktadir.

EMO-930 0/4..20mA -— Akim ¢ikis modiiliiniin fonksiyon segenekleri
PARAMETRELER béliimiinde detayh olarak verilmektedir. Bu fonksiyonlari
kullanabilmeniz igin cihaz iizerindeki MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda
EMO-930 0/4...20mA-—Akim Cikis Modiiliiniin takili olmasi gerekmektedir.
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4.3 Giris/Cikis Modiillerinin Cihaz Uzerine Takilmasi ve Cikariimasi

lizerine takili ve baglantilari yapilmig ise 6ncelikle cihazin ve sistemin enerjisini
kapatiniz. Cihaz iizerindeki bag 1ayirnizve p Iden gikariniz.

f Girig/Cikis modiilii ilave etmek veya degistirmek istediginiz cihaz, panel

Cihazin altinda ve Ustiinde bulunan &n panel kilitteme pimlerini
iceriye dogru bastiriniz.

Diger elinizle dis kutuyu 6n panelden geriye dogru gekiniz.

Dis kutuyu cihazdan tamamen ayiriniz.

|—>

Cueocon
Gt

%Dj
(ot

AL

llave etmek istediginiz modiilii yuvasina yerlestiriniz.
Degistirmek istediginiz moduli yuvasindan ¢ikariniz yerine modduliin yenisini
veya kullanmak istediginiz diger modilli takiniz.

Dis kutuyu terminal numaralarina gére uygun pozisyonda
yerlestiriniz.

kullanilacag! sisteme montaji yapilirken bu degisikliklerin dikkate alinmasi
gerekmektedir. Bu degisiklikler dikkate alinmadan yapilacak baglantilar
sistem, operatér veya montaj personeline zarar verebilecek kazalarin
olusmasina neden olabilir. Bu iglemlerde olusabilecek zarar verici sonuglarin
sorumlulugu aliciya aittir.

j Cihaz lizerinde modiil ilaveleri veya degisiklikleri yapildiktan sonra
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4.4 Girig/Gikis Modiillerinin Cihaz Uzerindeki Etiketlerinin Takilmasi

MODUL-1/2 yuvasina taktiginiz her modiiliin, cihazin baglanti terminalleri ile iligkisini
gosteren etiketi vardir. Bu etiketler, cihazin (zerindeki etikette MODUL-1/2 igin ayriimis bos
kutucuklara yapistirilir. Asagidaki cizimlerde her modiil igin kiiglik etiket gizimleri ve bu etiketlerin
yapistirilacagi alanlar gosterilmistir.

MODUL-2 yuvasina takilan modiile ait terminal baglantilarini
gosteren kiiglik etiketin yapistirilacagi bolge

—

o

MODUL-1 yuvasina takilan modiile ait terminal baglantilarini
gosteren kiigiik etiketin yapistirilacagr bolge

GIiRi$ MODULLERINE AIT ETIKETLER

3

Digital Input Module
EMI-900

~_CT Input Module

PE-100 Input Module
EML-940

<

Relay Output Module
EMO-900

F =
Max. 40mA@18V=—
EMO0-920

Digital Output
Module

EMI-900 Dijital Girig
Modiilii igin cihaz lizerine
yapistirilan etiket

EMI-920 0...5A ~_ CT Girig
Modiilii igin cihaz lizerine
yapistirilan etiket

EMI-940 Pt-100 Giris
Modiilii igin cihaz lizerine
yapistirilan etiket

GIKIS MODULLERINE AIT ETIKETLER

EMO-900 Réle Cikis
Modiilii igin cihaz lizerine
yapistirilan etiket

EMO-920 Dijital Gikis
Modiilii igin cihaz lizerine
yapistirilan etiket

Oﬂu t020 mA==

Current Input Module
EMI910

0to 10—
Input Module
EM1-950

F =
Max. 20mA@18V—
EMO-910
SSR Driver
Output Module

04 t0 20 mA=—
El

Current Output
Module

EMI-910 0/4...20mA — Akim
Giris Modiilii igin cihaz
lizerine yapistirilan etiket
EMI-930 TC veya 0...50mV-—
Girig Modiilii igin cihaz
uzerine yapistirilan etiket

EMI-950 0...10V —— Girig
Modiilii igin cihaz lizerine
yapistirilan etiket

EMO-910 SSR Siiriicii
Modiilii igin cihaz lizerine
yapistirilan etiket

EMO-930 0/4...20mA —
Akim Gikis Modiilii igin cihaz
uzerine yapistirilan etiket
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Ornek : MODUL-1 yuvasina EMO-900 Réle Gikis Modilii, MODUL-2 yuvasina EMO-930

0/4...20mA === Akim Cikis Moddilii taktigimizda ve cihazin Ust etiketine moddiller ile ilgili etiketleri
yapistirdigimizda gériinim asagidaki gibi olacaktir.

i [ @ =
_[@oNe _oNo c? o Q_@_Q @: Ko N
:j 5A@250V~ ; Eﬂg_ﬂégé"kj PIN : ESM-9950 100 to 240 V~_
§ Ecaos" | 3 cmmomes | /N /N[CJ|caTn  s0/0 Hz- VA
Foq B“ us C € (A@
’—@—‘ OUTPUT -3
0 i3 5A@250V~
H @ Trone L2 { H
< N TC o2 No | |nc c
1 2l [ (5] [e] (8] [9] {1 [2]

(N O |
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Modiil-1 / Modiil-2 Opsiyonel Girig Modiilleri

EMI-900
Digital Input Module

MI-
Current Input Module
A

B

~-CT Input Module

§Dg
P
b

EMI-920

EMI
TC or 0 to 50mV —
Input Module

b

EMI-950

0to 10V —
Input Module

1-930

—B—B-

P

Modiil-1 / Modiil-2 Opsiyonel Cikis Modiilleri

—B—E-
—B—B-

EMO-900 EMO-910
Relay Output Module SSR Driver Output
SA@250V~ lodule
Max. 20mA@18V ==
+ =
N T Ono  c

—B—E-
—B—B-

EMO-920
Digital Output Module
Max. 40mA@18V ==

Modiil-1
(14] [14] Baglanti

Terminalleri
Modiil-2

T T T T ?ea%?:;llleri

—B— B

EMO-930
0/410 20 mA ==

* (14 Modil-1 Baglanti Terminalleri

=

Modiil-2 Baglanti Terminalleri

B

—

Switch

—

Switch
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5.1.2 EMI-910 0/4...20 mA — Akim Girig Modiiliine 3 Telli Tr

Cihaz Uizerindeki besleme gerilimi

kullanilarak transmitterin baglanmasi

Modiil-1

=13«

I Not-1

*14)¢

[4 ]
12V —=—
Maks. 50mA

Modiil-2

Akim Cikisi
mA —

PV

Transmitter

12V -=—=—
Maks. 50mA

Not-1 : Dahili 2R7 Q $6nt bulunmaktadir.

Akim Cikisi
mA-——

PV

Transmitter

mitter Baglantisi

Harici besleme kaynag kullanilarak transmitterin

baglanmasi

Modiil-1

=13«

I Not-1

+Iz]<
(4]

12V -=—=—
Maks. 50mA

Modiil-2

12V-_—=—
Maks. 50mA

Akim Cikisi
mA=== Harici
Besleme
+ Kaynagi
PV
Not 2
Transmitter +
Akim Cikisi
mA== Harici
Besleme
+ Kaynag:
PV Not 2

Transmitter

(

¥

Not 2 : Harici Besleme kaynagi ; Tranmitterin besleme gerilim araligina ve ihtiya¢ duydugu akim
miktarina uygun olarak segilmelidir.

MODUL-1/2 yuvasina EMI-910, EMI-930, EMI-940 veya EMI-950 Analog giris
modiillerinden ayniandasadece bir tanesi takilip kullanilabilir.
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5.1.3 EMI-910 0/4...20 mA — Akim Giris Modiiliine Seri (Loop Powered) Transmitter

Baglantisi
Cihaz lizerindeki besleme gerilimi Harici besleme kaynag kullanilarak transmitterin
kullanilarak transmitterin baglanmasi baglanmasi
Modiil-1 Modiil-1
_ Akim Cikisi _ Akim Cikigi
mA == mA== Harici
Besleme
+ Kaynagi
PV PV Not 2
12V -=—=— Transmitter 12V -—=— Transmitter +
Maks. 50mA Maks. 50mA
Modiil-2
Akim Cikisi Akim Cikisi
=ImA— =ImA— -
Harici
Besleme
+ + Kaynagi
PV PV Not 2
12V-_—= Transmitter 12V == Transmitter +
Maks. 50mA Maks. 50mA

Not-1 : Dahili 2R7 Q $6nt bulunmaktadir.

Not 2: Harici Besleme kaynagi ; Tranmitterin besleme gerilim araligina ve ihtiya¢ duydugu akim
miktarina uygun olarak secilmelidir.

MODUL-1/2 yuvasina EMI-910, EMI-930, EMI-940 veya EMI-950 Analog giris
modiillerinden aynianda sadece bir tanesi takilip kullanilabilir.
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5.1.4 EMI-920 0..5A~ CT G uliine Akim Trafosu Baglantisi

Modiil-1 _Yik
< Akim L
010 I Trafosu }
3ler— 7 [
0...5A ~
Modiil-2 _Yik
< Akim L
01Q Trafosu }
CT)
16} ‘
0...5A ~

tanesi takilip kullanilabilir.

@ MODUL-1/2 yuvasina EMI-920 ~_ CT giris modiillerinden ayni anda sadece bir

Termokupl baglantisini sekilde gosterildii gibi +, - uglara dikkat ederek yapiniz. Termokupl tipine
uygun kompanzasyon kablosu kullaniniz. Ekranli kablolarda topraklama baglantisini yapiniz.

MODUL-1/2 yuvasina EMI-910, EMI-930, EMI-940 veya EMI-950 Analog giris
modiillerinden aynianda sadece bir tanesi takilip kullanilabilir.
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5.1.6 EMI-930 TC veya 0...50mV ——= Girig Modiiliiniin 0...50mV — girisi olarak

Kullaniimasi

Modiil-1 Modiil-2

0..50mV — 0..50mV —

PV

PV

Transmitter Transmitter

EMI-930 TC veya 0..50mV === modiilii 0...50mV === girisi olarak kullaniimak istendiginde;
MODUL-1 veya MODUL-2 Analog Giris konfigiirasyon parametresi veya ‘nin
olarak segilmesi durumunda cihazin iki noktali kalibrasyon 6zelligi ile kalibrasyon noktalari
tanitilarak EMI-930 Modlilli 0...50mV === girisi olarak kullanilabilir.

MODUL-1/2 yuvasina EMI-910, EMI-930, EMI-940 veya EMI-950 Analog giris
modiillerinden ayniandasadece bir tanesi takilip kullanilabilir.

5.1.7 EMI-940 PT-100 Giris Modiilii Baglantisi

Pt-100 Pt-100
<F

PT-100 Girig Modiiliinde hat kompanzasyonu yoktur.
MODUL-1/2 yuvasina EMI-910, EMI-930, EMI-940 veya EMI-950 Analog giris
modiillerinden ayniandasadece bir tanesi takilip kullanilabilir.

5.1.8 EMI-950 0...10V — Giris Modiilii Baglantisi

Modiil-1 Modiil-2
0..10V =

0..10V —

PV

PV

Transmitter Transmitter

MODUL-1/2 yuvasina EMI-910, EMI-930, EMI-940 veya EMI-950 Analog giris
modiillerinden aynianda sadece bir tanesi takilip kullanilabilir.
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5.2 Cikis Modiilleri igin Baglanti Sekilleri

5.2.1 EMO-900 Role Cikis Modiilii Baglantisi

Modiil-1
c 5A ~_ T Sigorta 5A ~_ T Sigorta
15|> = =
NC
b Son Kontrol Son Kontrol
El El
(Kontakton (Kontakton

T A AN

| Sigorta | _ Sigorta
meE}« meE}«
| — | —
S S
Yiik Yiik

A Sigortalar, uygulama dikkate alinarak secilmelidir.

5.2.2 EMO-910 SSR Siiriicii Modiilii Baglantisi

LN —— L N

Son Kontrol = Son Kontrol
Elemani Modiil-2 Eleman:

— (SSR) (SSR)
o [eh-+3H]
Yiik

15-18 V — > 15-18 V ——
Maks. 20mA Sigorta Maks. 20mA Sigorta
1 Y

Yiik

A Sigortalar, uygulama dikkate alinarak secilmelidir.
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5.2.3 EMO-920 Dijital (Transistor) Cikis Modiiliiniin Baglantisi

Modiil-1 Modiil-2
%j' %:D'
+ Yik + Yik
(13 16
1518V — 1518V —
Maks. 40mA Maks. 40mA

5.2.4 EMO-930 0/4...20 mA ——= Akim Cikis Modiiliiniin Baglantisi

Modiil-1 Diger Cihaz

+
[14) D T
_ T ot (Maks. 60002
[13] D

Modiil-2 Diger Cihaz

(A7) * 3
T > ;;int (Maks. 60002)
[16p-= b =

5.2.5 EMO-930 0/4...20 mA -—— Akim Cikis Modiilii ile 0...10V — Elde Edilmesi

Modiil-1 | Diger Cihaz
[1ap1—s™ T[]
D 0..10V — Gikis
@D sant'=;oo.oQ - DD
Modiil-2 | Diger Cihaz

0..10V = Gikis

D D+ + >l:]
D Sént'=;00.0Q - DI:]
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6. RS-232 /| RS-485 Seri Haberlesme Baglantilari

RS-232 Terminal Tanimlari

b‘

iE 2D3U4D5DGD7[3 9 10]11D12’

r
-

r
-

+5Vdc QE I!I

™ b2} ‘E

RX q3] i

GND 4] A
20 (|21

RS-485 Terminal Tanimlari

1D3U4D5D5D7[a

9 f[10 jn Du M

S— e

13 14H|5H1GH17H18119D20D21DZZ[ZJ 24 ||
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6.1 Cihazin RS-232 terminali ile PC(Kisisel bilgisayar) arasindaki kablo baglantisi

ESM-9950

ienmsision

PC (Kisigel Bilgisayar) BB EE Teeofm]e]l
9 Pin DCON baglantisi

Kablo uzunlugu 9600 baud
icin maksimum 12 metre

TX
RX

GND A

o e e e L 2t s [

e e

ESM-9950
PC (Kisigel Bilgisayar)

o m e

Kablo uzunlugu 9600 baud f i
%TX igin maksimum 12 metre IRREE Pl el

50 IX
210 RX

200 GND
GND A

0190 ”D“D“D‘GD"D"D”DZDD“DHD“D“

e e
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6.2 RS-485 Seri Haberlesm
PC(Kisisel bilgisayar)

RS-232
Baglanti
MASTER Kablosu

RS-485 hatti (izerine maksimum 32
adet terminal baglanabilir.

Rt Direnci = 120 Q olmalidir.

Haberlesme baglantilari igin Twisted
Pair Kablo Kullaniimalidir.

9600 Haberlesme Hizinda Kablo

uzunlugu maksimum 1000 m olabilir.

Haberlesme hizi arttikga kablo
uzunlugu azaltilmahdir.

aglantilan

RS-232 --> RS-485
Konvertor

SLAVE-1

LIEIEIC]

N

LEIEIC

A
e e S B Y
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6.3 RS-232 / RS-485 Seri Haberlesme Modiillerinin Cihaz Uzerine Yerlestirilmesi

"GIRIS/CIKIS MODULLERININ CIHAZ UZERINE TAKILMASI VE GCIKARILMASI"
béliimiinde anlatildigi gibi cihaz kutusunun arka gévdesini ayiriniz. Cihazin MODUL-1/2 yuvasi
Uzerinde bulunan modiilleri arka taraftan ¢ekerek gikariniz. Cihazin alt tarafinda bulunan
besleme kartini 6n paneldeki tirnaklarindan kurtararak ayiriniz. Alt ve Ust kartlar arasindaki
kablo baglantisina dikkat ediniz. Bu kabloda meydana gelebilecek hasar cihazin ¢galismamasina
neden olacaktir.

RS-232 veya RS-485 modiili asagidaki sekillerde A ve B olarak isaretlenen soketlere
takilacaktir. Cihazi 6n paneli saginizda kalacak sekilde ve asagida gosterildidi gibi tutunuz.
Haberlesme moduliinii de sekilde gosterildigi gibi, haberlesme soketi solunuzda ve 5 terminalli
modul baglanti soketi yukarida kalacak sekilde tutunuz. 5 terminalli modul baglanti soketini tst
kart izerindeki yuvasina yerlestiriniz. Ayni islemi alt kart (izerinde bulunan terminal yuvasi ve
modiil Gizerindeki 3'lii terminal igin yapiniz. Alt karti 6n panel lizerindeki yerine takiniz. Cihaz
tizerinden gikardiginiz diger modiilleri MODUL-1/2 yuvalarina takiniz ve cihazi kutusunun
icerisine yerlestiriniz.

Ust kart qm—a;

—

>|_
:(-

W|:|

0

Alt kart = —
Ust kart qm—a;

0

!
il

i

[1B Alt kart =

Ust kart e GE—

0

:

A

—

RS-232
veya

RS-485
modiilii

W|:|

0

Alt Kart P —




7. On Panelin Tanimi Ve Meniilere Erigim
7.1 On Panelin Tanimi

°C:Santigrat Birim LED' i

SV, Proses set degeri gosterim LED'i
AT, Autotune aktif LED'i

°F:Fahrenayt Birim LED' i

°C ve °F digindaki
Birimler igin LED

Remote set degeri ile
caligma LED'i

Rampé&Soak ¢calisma
aktif LED'i

Manual ¢calisma
(Proses cikigi igin) LED'i

Otomatik galisma

| Proses Degeri (PV),
Parametre gostergesi

— Proses Set Degeri (SV),

Parametre gostergesi

Detayh bilgi i¢in;

T " Boliim 8.1.1 (Proses ve
(Proses gikis! igin) LED", Procebs Conbrolier Alarm Set Parametreleri)

1 ve 8.1.3’e (Ust ve Alt

Esm-9950 | GOsterge igin Gosterim
glk|§-1 ,I(_}Ilé@-? ve Cikig-3 Sekli Segimi) bakiniz.
urum Lederi
Not-1 Not-1
Menu butonu Parametre Parametre Proses Set degerine

Meniilere ulagmak
ve menii
listelerinde bir list
meniiye gegis icil

kullanilir.

meniilerine erigsim

degerlerini eksiltme degerlerini arttirma

ve program
me
cin kullanilir.

erismek icin ve

ve program program

niilerine erigim parametrelerinde
igin kullanihr. iken onay butonu
olarak
kullanilir.

Not-1: Parametrelerin igerisindeyken Arttirma veya Eksiltme butonlarina 5sn siirekli
basildiginda Cihaz Arttirma veya Eksiltme iglemlerini 10’ar 10’ar , 10sn siirekli

basildigindaise 100’er 100’

eryapar.
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7.2 Opsiyonel modiillerin ve yazilim revizyonunun gostergede izlenmesi

Proses kontrol cihazi lizerinde opsiyonel moddillerin takilabilecegi iki adet moddl yuvasi vardir.
Bu yuvalara takilan modidilleri cihaz otomatik olarak algilamaktadir. Cihaza enerji uygulandiginda
llk olarak Segment ve Led testi yapilir daha sonra Ust gdstergede hangi modiillerin takili oldugu,
Alt Géstergede ise Cihazda kullanilan yazilimin revizyon numarasi kullaniciya bildiriimektedir.
Modiil tanim kodlari ve MODUL-1/2 yuvasina takilan opsiyonel modiillere ait tanim kodlarinin
gosterge lzerinde nasilizlenecegi asagida agiklanmaktadir.

MODUL-1 yuvasi iizerine

NN (¢ ¢

MODUL-2 yuvasi lizerine

takilan opsiyonel
girig/cikis modiil kodu
yer alir.

8664

takilan opsiyonel
girig/cikis modiil kodu
yer alir.

AN

EENEO)

@

Process Controller

®
&

Role Cikis
Modiilii (EMO-900)

SSR Siiriicii ve Dijital Cikig
Modiilii (EMO-910 ,EMO-920)

0/4...20mA —— Akim Cikis
Modiilii (EMO-930)

Dijital Girig Modiilii
(EMI-900)

Analog Girig Modiilii
(EMI-910,EMI-930,EMI-940
veya EMI-950)

0..5 A ~ CT Girig
Modiilii (EMI-920)
MODUL-1 Yuvasinda
Opsiyonel Modiil Yok

@
>
ESM-9950
Réle Cikis [ or

Modiilii (EMO-900)

SSR Siiriicii ve Dijital Cikig
Modiilii (EMO-910,EMO-920)

0/4...20mA —— Akim Cikis
Modiilii (EMO-930)

Dijital Girig Modiilii
(EMI-900)

Analog Girig Moduilii
(EMI-910,EMI-930,EMI-940
veya EMI-950)

0..5 A ~_ CT Girig
Modiilii (EMI-920)
MODUL-2 Yuvasinda
Opsiyonel Modiil Yok

“rU”Revizyon yazisi

Process Controller

Revizyon numarasi

ESM-9950
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Cihaza enerji uygulandigindaki ekran bilgileri agagidaki gibidir:

<

MO
(&

Process Controller

ESM-9950

Process Controller

ESM-9950

>

Process Controller

EENKO) ESM-9950

llk segmentler test edilir.

ikinci segmentler test edilir.

Uglincli segmentler test edilir.

-

98e

Process Controller

ESM-9950

-

",. o1 AT sV " 1
e TRl S

Process Controller

ESM-9950

Process Controller

ESM-9950

Dérdiinci segmentler test
edilir.

Modiil Bilgileri ve Revizyon
numarasi ekranda

belirtilir. Tim ledler enerjilenir.

Yukaridaki 6rnekte Moddil-1
yuvasina EMO-910 SSR
Surlct Cikis Modull ,

Modiil-2 yuvasina EMO-900
Roéle Cikis Modull takilmistir.

Cihazin yazilim revizyon
numarasi da “15” olarak
belirtilmistir.

enerjisini kesiniz ve yetkili kigileri bilgilendiriniz.

Ana Calisma Ekrani gézlenir.

iit Cihazin aciligi sirasinda beklenmeyen bir durumla karsilagilirsa cihazin
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7.3 Proses Set Degerinin Ayarlanmasi

Ekrani

SET butonuna bastiginizda SV Arttirma ve eksiltme butonlari ile
LED'i yanip séner Alt géstergede set degerini degistiriniz.
set degeri gorindr.

\ Set degerini kaydetmeden ¢ikmak igin meni butonuna basiniz.

Set degerini kaydetmek igin set
butonuna basiniz.

Galigma Ekrani Galisma Ekrani
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7.4 Operator Pa

®

Operator parametreleri

blimine giris igin

menii butonuna basiniz.

Ana Operator
‘,—’ U 8 —| Caligma P‘q 5 Meniisiine
) Ekrani £c] Girig

@ Ekrani

SET/Onay Butonuna

basarak Sifre Giris

etreleri Kolay Erisim Semasi

9

Arttirma veya Eksiltme

$
Ekrani

SET/Onay

Butonu ile Sifre'yi

Ekranina geliniz butonlar ile sifreyi giriniz. onaylayiniz.
l l Run List Display Ramp/Soak
Set meniisii meniisii meniisii meniist
- 5 Et ’ run ’ P
LotigT L Lot — " sol@—
e @ )
Proses L Tune g
‘P CE H St ‘:_ un n‘Segimi SoftStart
deéeﬁ
e @
o ! Alarm1 S L _|Auto Ram
C p/Soak
S geri h'- tn une Tolerans
1

Not-. 3

Ramp/Soak
Program

Adimi
I @ Segimi
Ramp /Soak
Adim Set
degeri

Ramp/Soak

Ramp/Soak
Adim Set

Ramp/Soak
1| Bekleme

olarak secilmis ise gozlenir.
Not-3: Modiil-1 yuvasinda EMO-900 Role Modiilii mevcut ise gozlenir.



Teknisyen Parametreleri
bolimine giris igin
menii butonuna basiniz.

Ekrani

Sag ok butonu ile
Teknisyen meniisine
girig ekranina geginiz.

Ekranina geliniz.

Teknisyen
H Meniisiine
Girig

@ Ekrani

SET/Onay Butonuna
basarak Sifre Giris

Giris
Ekrani

i

Arttirma veya Eksiltme
butonlari ile sifreyi giriniz.

I3

PinP meniisi

PID meniisii

PnF

Lfonf)

o

g

g

Not-5

Proses
! 5 S L | giris tipi
4000
£008) segimi

Alt Nokta

Not-1 Diizeltme
r. | Siris

! Skalasi
Ust Nokta
Diizeltme

Not-5 Le—

10P2 meniisi

P - HE st
Bant

zamani

‘ ) ‘Sogulma
1L I I_ | Kontrol
d; Iz:lAlt go6zlenmeyebilir.
9 Not-2: Modiil-1 veya Modiil-2
5"9“"“"’ yuvasinda EMO-900-910-920

modiillerinden herhangi bir
varken ;

Kontrol

amani Alt
Not-3 r degeri

Anti-
Reset
Windup

Not-4

r@

meniisiindeki
parametresi
parametresi
secilmis ise veya

parametresi
parametresi

Not-4:
herhangi birinde
Not-5:[aP {veya

detayl bilgii¢in 7.6 ve

| 1] Isitma
il [O uL H Kontrol ‘ C' or ‘ degeri e veya
ast ¢ -
ﬁ@ AltLimit | Not-2 r S'eg.'i‘la St | Nota r@ Ofseti rr:em_lsundekl
parametresi
I Isitma N
‘ uPL S [OL I= H| Kontror P o F 5o parametresi
Ust Limit zamani Alt T = B
f@ stLimit | oo r! b Not @ cilmis |s"e gozlenir. .
Sogutma ; Not-3: Modiil-1 veya Modiil-2
Proses PID Sete
PUafF S Lok \ s’ | [PoGG/ihe™  yuvasinda EMO-900-910-920
Not-3 Ban Notd gikis modiillerinden herhangi bir
= oy I @"f“" varken ;
Girig ,— | | Sogutma
Filtre l [y Oransal N parametresi
zamani ant dengesi
Not-3 — Not4 —() parametresi
o i1 | Sogutma L lornsal  Secilmis ise veya
sepimi 1= LA integra 0~ O ks meniisiindeki
= Nots @ zaman! Kaydirma parametresi
o I h
rametresi
I~ 1 |Sogutma QH Sensér para etres
g L L | Derivative | | 21120 30 t|anzasi eveya
Not-3 @g‘,‘,ﬁ‘,ﬂ @5, meniisiindeki
c
T parametresi

parametresi

parametrelerinden segilmis ise gozlenir.
imevcutise gozlenir.

enlilerindeki parametreler modiil tipine gore degistiginden
kolay erisim semasi béliimiine bakiniz.
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5 Teknisyen Parametreleri Kolay Erisim Semasi

Teknisyen

Sifresi
Girig
Ekram
< SET/Onay
Butonu ile
Sifre'yi
onaylayiniz.
Out3 Meniisii Genn Meniisii Comm Meniisii Pass Meniisii " PR
Operatér meniilerine
au t 3 gegis yapilir.
Lonf]
) oo
. . Meniisii
)| set Erisim | Operator Not-13

‘DUI‘: :.u‘glu'% ‘SU-L‘:l;all.asl ‘Slqdi"Adresi
r. S::":Ilyon r t Limit r

$|lresi

“_- 2 3 Kool ‘SU = 11| Seatast ‘b:qu o Hosim pu ;?ll::issiye" Toun st
Not-6 . Algoritma-| . Ust Limit Not-13
|_,r ) ”r 2.Sensér - §| Parity
‘H 5 j‘ Histerisiz ":n 8‘ k \ ‘Pl’ t 'j segimi
Not-7 f degeri | ottt f@ A La.f,:.t ﬁ Display
" . . Meniisii
HYn J e | [SUu ]3| [SE P/

Kli K If
Not7 @ * | Notan ﬁ@ Dst Limit

= Minimum | [y Motorly ———]

‘t 17t S ontime | |LIL I &= |vana Ramo!
Not-7 r Not-12 r@ strest 508 Meniisii
1 = out3 Motorlu @ Not-13

‘L l:'l_lj‘Lokjik ‘,_“_ HH‘Vana
Nots —(@) 5 Not12 @ !

L3

Histerisiz
degeri

Alarm3
gekmede
gecikme
zamani

Alarm3
birakmada

gecikme
zamani
segilmig gozlenir.
Not-11: MODUL 1 veya MODUL 2’de Analog giris modiillerinden
herhang i
Not-12 L|segilmig ise gozlenir.

£
Not-13: Meniilerdeki Parametre Listesi igin 7.4 Operator
parametreleri kolay erisim semasina bakiniz.
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Ekrani
Teknisyen Parametreleri
bélimiine giris igin
men( butonuna basiniz.

Sag ok butonu ile
Teknisyen meniisiine
girig ekranina geginiz.

SET/Onay Butonuna
basarak Sifre Giri
Ekranina geliniz.

Ekranm

Arttirma veya Eksiltme
butonlari ile sifreyi giriniz.

Tekmsyen

l

Modiil-1 yuvasinda Modiil-1 Modiil-1
EMO-900,910-920 y
Gikis Modiillerinden EMO-930 Gikig EMI-900 Giris

herhangi bir varsa Modiilii varsa Modiilii varsa

Modiil-1 yuvasinda

EMI-910,-930-940-950

Girig Modiillerinden
herhangi bir varsa

Modiil-1
yuvasinda
EMI-920 Girig
Modiilii varsa

Not-2
=

Not-2
.

ks

Not-3 r ¢

parametresi
secilmigise g zlen

Not-4
.

parametresi
segilmis ise gozlenir.
4

Not-5

Not-5 ve Modiil-2 girigsinde Analog

girig modiillerinden biri mevcut
ise gozlenir.

Not-5 parametresi

Galisma
Skalasi
Alt Limit

Galisma
Skalas
Ust Limit

Proses
Gosterim
ofseti

Remote

fonksiyonu

parametresi

secilmigise gozlenir.
parametresi segimine gére
parametresmln yerlne ba§ka parametre gozlenebilir

Not-5

r

S oraP e woP i | of oF |
Lonf Lonf] Lonf Lonf
= r g
1] Outt 1| Konfigii- Lojik Giris Akim Trafosu
Uu’: 1| Cikis 1| rasyon Konfigiirasyonu Déniigiim Orani
Fonksiyon segimi i |
rOm 9™ [ i
I ] 11 1] Fonksiyon
‘L 2171 1] Kontrol ‘ L:l" segimi
Algoritma-
Not-1
Qs @
] 1 1| out1 =L 1| Tekrar
“’l H ‘His}er_isiz ‘l‘ t t l‘ iletim
Not2 % | Not6
isterisiz
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Parametreleri Kolay Erisim Semasi

PinP
’ P ! n P meniisii
SET/Onay Butonu ile
Sifre’yi onaylayiniz.
Modiil-2 yuvasinda Modiil-2 Modiil-2
EMO0-900,910-920 y
Gikig Modiillerinden EMO-930 Cikis EMI-900 Girig

herhangi bir varsa

Modiilii varsa Modiilii varsa

PID
meniisii

Modiil-2 yuvasinda
EMI-910,-930-940-950
Girig Modiillerinden

herhangi bir varsa

Modiil-2
yuvasinda
EMI-920 Girig
Modiilii varsa

3 oPoerz 0P 1aPc 1 oP2
Cont Conf Cont Cont
g 0 e
| Out: Konfigii- Lojik Gi Akim Trafosu
[N} ’- C (}Ik|§ [} lq [ 8 rasyon Konflgurasyonu Déniigiim Orani
Fonksiyon| segimi ]
&) secimi L ind
Il | ou Fonksiyon
Condeea | lauh E cogimi
Algoritma-
Not-8 —| ! [ . Out3 Meniisii
Out2 - Tekrar
‘H H‘ q d‘ Hlslerlslz ‘l‘ t t c iletim
Not-13
Histerisiz L1
Calisma
sekli
k:
AI( Limit
Minimum i Comm Meniis
) Galisma Ind
[n] lL [N C’ Skalas Lton 7:
. Ust Limit Lon
outz Not-8 parametresi r —
Lojik . s . -
it veya ecilmis ise gozlenir. Pass Meniisii
Not-10 r Not-9 parametresi
out2 iken Kontrol sekli
";'“"e‘ secilmis ise gozlenir. —
i Set Meniisii

out2
Alarm tipi

Alarm2
Histerisiz
degeri

Alarm2
ekmede
gecikme
zamani

Not-12
I

Alarm2

gecikme
zamani

birakmada

ve Modiil
modullerlnden biri mevcut ise

parametre gozlenebilir ve
go6zlenmeyebilir.

1girigsinde nalog giris

I
Il Soguk
L _I171C | nokta

secimi
Not-14
ot14—&)

ecilmis ise

parametresi segimine gore
parametresinin yerine baska

parametresi




7.7 Operator Meniilerine Erigim

Cihaz (izerindeki parametreler fonksiyonlarina gére gruplandiriimis ve birer baslik altinda
toplanmistir. Bu nedenle, erismek istediginiz parametrenin dncelikle hangi baslik (menii) altinda
yer aldigini tespit etmeniz gerekir. Bu tespiti yapmak igin tlim parametrelerin yer aldigi
parametreler bolimine bakiniz. Bu bdélimde her parametre yer aldigi baslk altinda

tanimlanmistir.
& PASS oPPS

‘u
L LlUULl

cag| myas |mys
[ * "~ | L

Buton_l_ma ba§tl_§}lnIZdva. Operatér Meniisiine Girig Ekrami  Arttirma ve
Operatdr Mendisiine Girig SET butonuna basarak , Operatér _ €ksiltme
Ekrani gériintilenir. Sifresi giris ekranina geliniz. butonlari ile

sifrenizi giriniz.

Ekrani geldiginde Operator P P Operatér Sifresi
Sifresi girmeden sadece SET D Operator Sifresi tanimlanmissa
butonuna basarak Operatér sifre giris ekrani gelir.
parametrelerini gozleyebilirsiniz.
Ancak parametrelerde herhangi
bir degisiklik yapilamaz.
Bkz. Boliim 8.2.8. ( Operator ve
Teknisyen Sifreleri )

Enter butonu ile sifrenizi
onaylayiniz.

Operat6r ve teknisyen
tarafindan erisilebilir.

SET LIST Meniisii

SEt LiSt menisuinde, proses
ve alarm set degerleri yer
almaktadir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki meniye erisebilirsiniz.

RUN LIST Meniisii

run LiSt menisiinde, ¢alisma
sekli segim parametreleri yer
almaktadir.

Operatdr ve teknisyen
tarafindan erisilebilir.

Sol ok butonuna basarak bir

énceki meniiye erigebilirsiniz. Sag ok butonuna basarak bir

sonraki meniiye erisebilirsiniz.
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Operator ve teknisyen d D I?iSPLAY LIST Meniisii
!

tarafindan erisilebilir. Ust ve alt gosterge igin gosterim
parametrelerinin yer aldigi
menddar.

Sol ok butonuna basarak bir
odnceki mentiye erisebilirsiniz.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki mentiye erigebilirsiniz.

tarafindan erisilebilir. Ramp/Soak fonksiyonuna ait
konfiglirasyon ve adim set degeri
parametrelerinin yer aldigi
menddar.

Operator ve teknisyen P RAMP&SOAK Meniisii

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki mentye erisebilirsiniz.

Sol ok butonuna basarak bir
odnceki mentiye erisebilirsiniz.

Operator ve teknisyen I~ SET LIST Meniisii
tarafindan erisilebilir. t t RAMP/SOAK menii
[
[N

i segeneginden sonra,meni
' S 1= | segcim listesinin bagina dondldr.

Sol ok butonuna basarak bir

onceki mentye erisebilirsiniz.

Menii listesinden gikmak ve Meni basgliklari arasinda
calisma ekranina dénmek igin  dolagmaya devam etmek igin
menl butonuna basiniz. sag-sol ok butonuna

basmaya devam ediniz.

=

Degistirmek istediginiz parametrenin bulundugu menu sayfasina eristiginizde ENTER
butonuna basarak mentiye girebilir ve menii igerisindeki tim parametrelere erisebilirsiniz.
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7.8 Teknisyen Meniilerine Erigsim

Cihaz (izerindeki parametreler fonksiyonlarina gore gruplandirilmis ve birer baslik altinda
toplanmistir. Bu nedenle, erismek istediginiz parametrenin dncelikle hangi baslik (menii) altinda
yer aldigini tespit etmeniz gerekir. Bu tespiti yapmak igin tim parametrelerin yer aldig
parametreler bolimine bakiniz. Bu bdélimde her parametre yer aldigi baslk altinda
tanimlanmistir.

Operator Meniisiine Girig Ekrani

S PH%L_'_-:: PARS5

EECH

4 b =
Butonuna bastiginizda Sag ok butonu ile Operator Meniisiine Teknisyen
Operatér Menistne Girig giris Ekranini Teknisyen menisiine Menisiine
Ekrani gorunttilenir. giris ekrani olarak degistiriniz. Girig Ekrani

SET butonuna basarak , Teknisyen Sifresi giris ekranina geliniz.

I Teknisyen Sifresi
£ELPS
@ Enter butonu ile sifrenizi
4 >

onaylayiniz.
—
Teknisyen Sifresi tanimlanmigsa sifre
giris ekrani gelir. Arttirma ve eksiltme
butonlart ile sifrenizi giriniz.

Ekrani geldiginde Teknisyen ’D PINP CONF Meniisii
1M

Sifresi girmeden sadece SET Bu meniide, proses girisine ait
butonuna basarak Teknisyen konfiglirasyon parametreleri yer
parametrelerini gozleyebilirsiniz. on F alir.
Ancak zz;gzi’;e;zrpd”eagigéngl bir Operator tarafindan erigilemez.
Bkz. Bolum 8.2.8. (Operator ve
Teknisyen Sifreleri) <

Sag ok butonuna basarak bir
! sonraki mentlye erisebilirsiniz.

Operator tarafindan erisilemez. PID CONF Meniisii
P ] d Bu meniide, PID algoritmasi ile
- ilgili parametreler yer alir.
Lon F

Sol ok butonuna basarak bir

py N - SOOI Sag ok butonuna basarak bir
onceki meniye erigebilirsiniz.

sonraki mendye erigebilirsiniz.
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Operator tarafindan erigilemez.

MODUL-1 yuvasinda herhangi
bir modiil yoksa bu menii
go6zlenmez.

Sol ok butonuna basarak bir

onceki mentiye erisebilirsiniz.

Operator tarafindan erisilemez.

MODUL-2 yuvasinda herhangi
bir modiil yoksa bu menii
go6zlenmez.

Sol ok butonuna basarak bir

onceki mentye erisebilirsiniz.

Operator tarafindan erisilemez.

Sol ok butonuna basarak bir

onceki mentye erisebilirsiniz.

Operator tarafindan erisilemez.

Sol ok butonuna basarak bir

onceki mentye erisebilirsiniz.

Operator tarafindan erisilemez.

Sol ok butonuna basarak bir

onceki mentye erisebilirsiniz.

IOP1 CONF Meniisii

Bu menude, Moddil-1 yuvasi
Uzerine takili giris/gikis
modilllerine ait konfiglirasyon
parametreleri yer alir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki mentiye erisebilirsiniz.

I0P2 CONF Meniisii

Bu meniide, Modiil-2 yuvasi
Uzerine takil girig/gikis
modiillerine ait konfiglirasyon
parametreleri yer alir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki mentye erisebilirsiniz.

OUT3 CONF Meniisii

Bu meniide, Cikis-3’e ait
konfiglirasyon parametreleri yer
alir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki mentye erigebilirsiniz.

GENN CONF Meniisii
Bu meniide, genel parametreler
yer almaktadir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki mentiye erigebilirsiniz.

COM CONF Meniisii

Bu menude, seri haberlesme ile
ilgili konfigiirasyon parametreleri
yer alir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki menliye erigebilirsiniz.
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Operatér tarafindan erigilemez.

Teknisyen Sifresi girmeden
sadece SET butonuna basarak
Teknisyen parametreleri
boliimiine girilmigse
bu menii gézlenmez.

Sol ok butonuna basarak bir
onceki meniiye erisebilirsiniz.

Operator ve teknisyen
tarafindan erisilebilir.

Sol ok butonuna basarak bir
onceki mentlye erisebilirsiniz.

Operator ve teknisyen
tarafindan erisilebilir.

Sol ok butonuna basarak bir
onceki mentlye erisebilirsiniz.

Operator ve teknisyen
tarafindan erisilebilir.

Sol ok butonuna basarak bir
onceki mentlye erisebilirsiniz.

Operator ve teknisyen
tarafindan erisilebilir.

Sol ok butonuna basarak bir
onceki mentlye erisebilirsiniz.

I;
PARS5S

l’_-CII-'IC

PASS CONF Meniisii
Operatdr ve teknisyen sifreleri
yer alir

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki meniye erisebilirsiniz.

SET LIST Meniisii

SET LIST menistinde, proses ve
alarm set degerleri yer
almaktadir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki mentye erisebilirsiniz.

RUN LIST Meniisii

RUN LIST menislnde, ¢alisma
sekli segim parametreleri yer
almaktadir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki mentiye erigebilirsiniz.

DISP LIST Meniisii

Ust ve alt gosterge igin gosterim
parametrelerinin yer aldigi
menudur.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki meniye erisebilirsiniz.

Ramp&Soak Meniisii
Ramp/Soak fonksiyonuna ait
konfiglirasyon ve adim set degeri
parametrelerinin yer aldigi
menudr.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki meniiye erisebilirsiniz.



RAMP/SOAK menti

Operator tarafindan erisilemez. P PINP CONF Meniisii
segeneginden sonra,menl

- - -
H
al ~0

Sol ok butonuna basarak bir

onceki mentiye erisebilirsiniz. <

(:%

Menii listesinden ¢gikmak ve Men basliklari arasinda
calisma ekranina dénmek igin ~ dolagsmaya devam etmek igin
meni butonuna basiniz. sag-sol ok butonuna basmaya

devam ediniz.

Degistirmek istediginiz parametrenin bulundugu meni sayfasina eristiginizde ENTER
butonuna basarak mentiye girebilir ve meni igerisindeki tim parametrelere erigebilirsiniz.

secim listesinin bagina donuldr.
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7.9 Alarm Set Degerlerinin Ayarlanmasi

Cihaz iizerindeki standart gikis ( Output-3 ) veya MODUL-1/2 (izerindeki gikis modiilleri alarm
cikisl olarak konfigtire edildiginde, bu ¢ikislara ait alarm set degerlerine “SEt LISt” menusiinden
erigilebilir. “SEt LISt” menusiine Operator veya Teknisyen parametrelerinden erigebilirsiniz.

@ PASS oPP5

oc NN
[Ny NNy N
4 > = 4 P =
Butonuna bastiginizda Operator Meniisiine Girig Ekrani At
Operator Mgn__usy_ne _Glns SET butonuna basarak , Operator rha ve
Ekrani gériintilenir. ifresi giris ek lini eksiltme
Sifresi giris ekranina geliniz. butonlari ile
sifrenizi
giriniz.

Ekrani geldiginde Operatér
Sifresi girmeden sadece SET
butonuna basarak Operator
parametrelerini gozleyebilirsiniz.

Operator Sifresi

Operator Sifresi tanimlanmissa
sifre giris ekrani gelir.

Ancak parametrelerde herhangi
bir degisiklik yapilamaz.
Bkz. Bolim 8.2.8. ( Operatér ve

Enter butonu ile sifrenizi
Teknisyen Sifreleri )

onaylayiniz.

SET LIST Meniisii

SEt LISt menisiinde, proses ve
alarm set degerleri yer
almaktadir.

Enter butonuna basarak SEt
LiSt menustne giriniz.

Proses Set Degeri

Degistirdiginiz degeri onaylamak
veya bir sonraki parametreye

gegmek igin Enter butonuna
Arttirma ve eksiltme butonlari basiniz.

ile deger degistirebilirsiniz.
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MODUL-1 yuvasinda herhangi
bir Cikis modiilii yok veya
Alarm cikisi segilmemis ise bu

parametre gozl

Arttirma ve eksiltme
butonlari ile degeri
degistirebilirsiniz.

MODUL-2 yuvasinda herhangi
bir Cikis modiilii yok veya
Alarm ¢ikigi segilmemis ise bu
parametre gozlenmez.

Arttirma ve eksiltme
butonlari ile degeri
degistirebilirsiniz.

OUTPUT-3 Alarm cikig!
secilmemis ise bu parametre
gozlenmez.

Arttirma ve eksiltme
butonlari ile degeri
degistirebilirsiniz.

Alarm-1 Set Degeri

Degistirdiginiz degeri
onaylamak veya bir sonraki
parametreye gegmek igin
Enter butonuna basiniz.

Alarm-2 Set Degeri

Degistirdiginiz degeri
onaylamak veya bir sonraki
parametreye gegmek igin
Enter butonuna basiniz.

Alarm-3 Set Degeri

Calisma ekranina donmek

icin menl butonuna basiniz.

SET LIST Meniisii

Calisma ekranina dénmek

icin menil butonuna basiniz.

Calisma Ekrani
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7.10 Parametre Degerlerinin Degistirilmesi ve Kaydedilmesi

ORNEK-1 : “PInP Conf’ meniistindeki Proses Girig Tipi parametresinin degistiriimesi
Parametresinin bulundugu baslik PinP ConF bashgidir. Bu parametreye erismek igin
oncelikle mendiler arasinda yer alan “PinP ConF” meniisiine girmemiz gerekmektedir.

Operator Meniisiine Girig Ekrani

& PRGS [PASS
YA

4 b =
Teknisyen
Butonuna bastiginizda Sag ok butonu ile Operatér Menisiine MenusYLine
Operatér Meniisiine Girig giris Ekranini Teknisyen menustine Girig Ekrani

Ekrani gorintilenir. giris ekrani olarak degistiriniz.

SET butonuna basarak , Teknisyen Sifresi giris ekranina geliniz.

Teknisyen Sifresi

Enter butonu ile sifrenizi
onaylayiniz.

Teknisyen Sifresi tanimlanmigsa sifre
giris ekrani gelir. Arttirma ve eksiltme
butonlartile sifrenizi giriniz.

Ekrani geldiginde Teknisyen PINP CONF Meniisii
Sifresi girmeden sadece SET P [} ,—, P
butonuna basarak Teknisyen
parametrelerini gozleyebilirsiniz.
Ancak parametrelerde herhangi bir
degisiklik yapilamaz.
Bkz. Bolum 8.2.8. (Operatér ve
Teknisyen Sifreleri)

Operator tarafindan erigilemez. ] Proses Girig Tipi Segimi
] ':, L ni ] olmasi
' RTD giris tipinin segili
1| oldugunu gosterir.

Arttirma ve eksiltme butonlari
ile degeri degistiriniz.

Operator tarafindan erigsilemez.

Enter butonuna basarak PinP
ConF meniisiine giriniz.
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Proses Girig Tipi Segimi
TC giris tipi segilir.

Operator tarafindan erigilemez.

Enter butonuna bastiginizda
degistirdiginiz deder onaylanacak
ve bir sonraki parametreye
gegcilecektir.

Operator tarafindan erigilemez. TC Giris Tipi Segimi

Enter butonuna bastiginizda
bir sonraki parametreye
erisebilirsiniz.

Iﬁ

un E
o

L
-

4 »

PINP CONF Meniisii
Meni butonuna bastiginizda
meni segeneklerine donersin

Birim Segimi

3L

Meni butonuna tekrar
bastiginizda galisma
ekranina donersiniz.

Diger meniilere gegis yapmak icin sol sag
ok butonlarini kullaniniz.

Calisma Ekrani
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ORNEK-2 : “Pid Conf’ meniisiindeki, isitma oransal bant parametresinin degistirilmesi.

1sitma oransal bandi parametresinin bulundugu baslhk Pid ConF basligidir. Bu
parametreye erismek igin 6ncelikle “Pid ConF” menisiine girmemiz gerekir.

§ Operator Meniisiine Girig Ekrani
028" PHS55 PHS5
0300 oPEr EELH

0300
PaE
4 > -~

- o . - - Teknisyen

Butonuna bastiginizda Sag ok butonu ile Operatér MenUsiine Meniisiine

Operatér Meniisiine Girig giris Ekranini Teknisyen meniisiine Girig Ekrani
Ekrani gériintilenir. giris ekrani olarak degistiriniz.

SET butonuna basarak , Teknisyen Sifresi giris ekranina geliniz.

Teknisyen Sifresi

Enter butonu ile sifrenizi
onaylayiniz.

L
Teknisyen Sifresi tanimlanmigsa sifre
giris ekrani gelir. Arttirma ve eksiltme
butonlariile sifrenizi giriniz.

Ekrani geldiginde Teknisyen
Sifresi girmeden sadece SET
butonuna basarak Teknisyen

parametrelerini gozleyebilirsiniz.

Ancak parametrelerde herhangi bir

degisiklik yapilamaz.
Bkz. Bolim 8.2.8. (Operator ve
Teknisyen Sifreleri)

PINP CONF Meniisii

Operator tarafindan erigilemez.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki meniiye erisebilirsiniz.

Operator tarafindan erigilemez. PID CONF Meniisii

Enter butonuna basarak Pid
ConF mendistine giriniz.

Sol ok butonuna basarak bir
onceki mentiye erisebilirsiniz.
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Operator tarafindan erisilemez. Isitma Oransal Bant Segimi

degeri degistiriniz.

Isitma Oransal Bant Segimi

Enter butonuna bastiginizda
degistirdiginiz deger
onaylanacak ve bir sonraki
parametreye gegcilecektir.

Operator tarafindan erisilemez. Isitma integral Zamani

Enter butonuna bastiginizda
bir sonraki parametreye
erisebilirsiniz.

Isitma
D’ - Ht Derivative

Zamani
0250

PID CONF Meniisii
Meni butonuna bastiginizda
meni segeneklerine donersini

4

Meni butonuna tekrar

Arttirma ve eksiltme butonlari ile

bastiginizda galisma [ pjger meniilere gegis yapmak iin sol sag ok butonlarini kullaniniz.

ekranina donersiniz.

Galisma Ekrani
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ORNEK-3 : “PinP Conf’ meniisiindeki , == Voltaj/Akim Giris Kalibrasyon Tipi Se¢imi [u{AL
parametresinin degistirimesi
parametresinin bulundugu baslk “PinP ConF” bashididir. Bu parametreye erigsmek icin
oncelikle mentler arasinda yer alan “PinP ConF” menistine girmemiz gerekmektedir. Asagidaki
ornekte, proses girig tipi termokupl olarak tanimli bir cihazin == Voltaj/Akim girisi olarak
ayarlanmasi ve Degisken iki noktali kalibrasyon segimi gosterilmistir.
Operator Meniisiine Girig Ekrani

gs= PAS5  PASS

EELCH
988 | 9990

-
- o . - —. Teknisyen

Butonuna bastiginizda Sag ok butonu ile Operatér Meniisiine Meniisiine
Operatér Meniisiine Girig giris Ekranini Teknisyen menistine Girig Ekrani

Ekrani gériintilenir. giris ekrani olarak degistiriniz.

SET butonuna basarak , Teknisyen Sifresi giris ekranina geliniz.

Teknisyen Sifresi

Enter butonu ile sifrenizi
onaylayiniz.

Teknisyen Sifresi tanimlanmigsa
sifre girig ekrani gelir. Arttirma ve
eksiltme butonlari ile sifrenizi giriniz.

Ekrani geldiginde Teknisyen
Sifresi girmeden sadece SET
butonuna basarak Teknisyen

parametrelerini gozleyebilirsiniz.

Ancak parametrelerde herhangi bir

degisiklik yapilamaz.
Bkz. Bolim 8.2.8. (Operator ve
Teknisyen Sifreleri)

PINP CONF Meniisii

Operatér tarafindan erigilemez.

Enter butonuna basarak PinP
ConF menisine giriniz.

Proses Girig Tipi Secimi

LfAy parametresme
erigebilmek igin
parametresi c| olmalldlr.
Eger bu parametre [
degilse arttirma butonu |e
degeri[0Cd olarak degistiriniz.

Operator tarafindan erisilemez.

Enter butonuna basarak
degeri kaydedip bir sonraki
parametreye geginiz.
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Operator tarafindan erisilemez.

Operator tarafindan erigilemez.

Operator tarafindan erisilemez.

=== Voltaj / Akim Girig Tipi
Secimi

Enter butonuna basarak bir
sonraki parametreye gegilir.

Desimal Nokta Pozisyonu
Segimi

Enter butonuna basarak bir
sonraki parametreye gegilir.

=== Voltaj / Akim Girig
Kalibrasyon Tipi Segimi

Arttirma ve eksiltme butonlari ile

degeri degistiriniz.

——= Voltaj / Akim Girig
Kalibrasyon Tipi Segimi

Enter butonuna bastiginizda
degistirdiginiz deger
onaylanacak ve bir sonraki
parametreye gegcilecektir.
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Operator tarafindan erigilemez. ] Degisken iki Noktali
t D Kalibrasyon igin Alt Nokta
Segimi
49 9. 5
Enter butonuna bastiginizda
@ degistirdiginiz deger onaylanacak

PINP CONF Meniisii
« ve bir sonraki parametreye

Meni butonuna bastiginizda < >
menl segeneklerine donersiniz. gegilecektir.
Degi§ken iki
n C, Noktal
Kalibrasyon igin

9 _q S‘ 9 Ust Nokta Segimi

Menii butonuna tekrar
bastiginizda ¢alisma

. ¥ Diger meniilere gegis yapmak igin
ekranina dénersiniz.

sol sag ok butonlarini kullaniniz.

Galisma Ekrani
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8. Parametreler

Cihaz (izerindeki parametreler iki ana grupta toplanmistir. Bunlar, operatériin ve
teknisyenin erigebilecedi parametre gruplaridir. Ayrica, bu gruplar altinda yer alan parametreler,
fonksiyonlarina gére alt gruplara ayriimistir. Alt gruplar dékiiman igerisinde menii segenekleri
olarak adlandiriimaktadir.

8.1 Operator Parametreleri

Cihazin proses set degeridir. Proses kontrol ¢ikisi olarak segilmis
cikislar, bu degere gore kontrolii gerceklestirir.

Proses set degeri ,Set skalas alt limit degeri ile
limit degeri , arasinda herhangi bir deger alabili

Set skalasi tist

E‘I 'C“_ ,_ ’l MODUL-1 yuvasina EMO-900 Réle, EMO-910 SSR Siiriicii, EMO-920
. Dijital (Transistor) ¢ikis moddllerinden herhangi biri takili , alarm
fonksiyonu secilmis ¢ikisa ait alarm set degeridir.

setdegeri ,Set skalas altlimit degeriile , Set skalas! Uist
limit degeri , arasinda herhangi bir deger alabilir.

MODUL-2  MODUL-2 yuvasinda Analog giris modiillerinden biri varsa, 8.2.3
bolimunde agiklanan MODUL-1 alarm gikist igin 6lgme girisinin segimi

E.I parametresi yapilarak parametresi,
El

MODUL-2 (izerindeki analog giris modiilinden 6lgiilen degere
(2.Sensor girisi) ait alarm set degeri olarak tanimlanabilir.

Bu durumda parametresi 2.sensor girisi setdegeri Altlimit
ve set degeri Ust limit parametrelerinde belirlenen
sinirlara gore degistirilebilir. Ayrica parametresi MODUL-2
lizerindeki analog giris moddiliinden 6lgllen degerin (2.Sensor girisi)
nokta pozisyonunu kullanir.

Bu sartlarda [A yarlandlglnda Alarm gikisl , 2.sensor girisinden
okunandegerile | parametresinden okunan degere gore galisir.

MODUL-2

- Isitici Arizasi Alarm set degeridir.
. MODUL-2 yuvasinda ~ CT giris modiilii (EMI-920 )varsa ve 8.2.3
bélimiinde agiklanan MODUL-1 alarmtipi [ALE | parametresi [J058]

ise [AL- | Alarmsetdegeri 0.0ile 100.0A~_ arasinda deger alabilir.
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MODUL-1

EEr

MODUL-1

EEp

MoDUL-1
veya
MODUL 2

MoDUL-1
veya
MODUL 2

EEp

MODUL-2 yuvasina EMO-900 Réle, EMO-910 SSR Siiriicii, EMO-920
Dijital (Transistor) ¢ikis moddllerinden herhangi biri takili , alarm
fonksiyonu secilmis ¢ikisa ait alarm set degeridir.
[RL-2) Setdegeri,Setskalasi altlimit degeriile “ Set skalasi (ist
limitdegeri [§ , arasinda herhangi bir deger alabilir.

MODUL-1 yuvasinda Analog giris modillerinden biri varsa, 8.2.4
bliimiinde agiklanan MODUL- 2 alarmgikigticin olgmegmsmm segimi
parametresi yapilarak parametresi,
MODUL-1 izerindeki analog giris modulunden olglilen degere
(2.Sensor girisi) aitalarm setdegeriolaraktanlmlanabilir

Bu durumda [AL-c| parametresi 2.sensér girisi setdegeri Altlimit
[BULd ve set degeri Ust limit parametrelerinde belirlenen
sinirlara goére degistirilebilir. Ayric: parametresi MODUL-1
lizerindeki analog giris moddliinden élgllen degerin (2.Sensor girisi)
nokta pozisyonunu kullanir.

Bu sartlarda [A ayarlandiginda Alarm gikisi 2.sensor girisinden
okunandegeril cJ parametresinden okunan degere gore galisir.

Isitici Arizasi Alarm setdegeridir.

MODUL-1 yuvasinda ~ CT giris modiilii (EMI-920 )varsa ve 8 2 4
bélimiinde agiklanan MODUL-2 alarm tipi [ALEZ) parametresi
ise [AL-c| Alarmsetdegeri 0.0ile 100.0A~_ arasinda deger alabilir.

c:s

OUTPUT-3 réle ¢ikigi igin alarm fonksiyonu segilmis ise bu cikisa ait
alarm set degeri gorintdlenir.

Setdegeri,Set skalasi alt limit degeriile ,
limit degeri ,arasinda herhangi bir deger alabilir.

Setskalasi st

MODUL-1 veya MODUL 2 yuvalarinda Analog giris modiillerinden
biri varsa , 8.2. uminde a(;lklanan alarm cikisi igin  dlgcme
girisinin segimi 3 parametresi yapilarak [AL-3
parametresi , MODUL-1 veya MODUL-2 {izerindeki analog giris
modiilinden élglilen degere (2.Sensor girisi) ait alarm set degeri
olarak tanimlanabilir.

Bu durumda [RL-3 parametresi 2.sensor girisi setdegeri Altlimit
ve set degeri Ust limit [S parametrelerinde belirlenen
sinirlara gore degistirilebilir. Ayrica parametresi MODUL-1 veya
MODUL-2 (izerindeki analog giris modiilinden élgiilen degerin
(2.Sensor girisi) nokta pozisyonunu kullanir.

Bu sartlarda ayarlandiginda Alarm gikisi 2.sensér girisinden
okunan degerile parametresinden okunan degere gére galisir.

Isitict Arizasi Alarm set degeridir.

MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda ~ CT giris modiilii (EMI-920)
varsa ve 8.2.5 bélimunde agiklanan Alarm tipi parametresi

ise Alarm set degeri 0.0ile 100.0A~_ arasinda deger
alabilir.
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8.1.2 PID Tune ve Calisma Sekli Segimi

Tune Segimi
PID parametrelerinin cihaz tarafindan tespit edilmesi icin asagida

tanimlanan metodlardan birini veya her ikisini birden segmeye olanak
taniyan parametredir.

Cihaz tanimli olan PID parametrelerine gére ¢aligir.

Auto tune (Limit Cycle Tuning) islemidir.

Self tune (Step Response Tuning) islemidir.

Auto-Self Tune

Cihaza, ilk enerji verildiginde sartlar gergeklesmis ise Self
Tune islemini yapar.Normal ¢alisma sirasinda da asagida
anlatilan , Auto Tune segimindeki tune sartlarini kontrol
eder. Herhangi birinin olusmasi durumunda Auto Tune
islemini yapar.

Otomatik Tune Segimi

(Limit Cycle Tuning) islemi yapmaz veya
yaparken bu segim yapilarak
Auto Tune islemiiptal edilir.

Cihazin parametresindeki segim yada
ise Tune Metodlari béliminde Auto Tune
parametresi igin anlatilan sartlar olustugunda Auto Tune
(Limit Cycle Tuning) islemine baslanir.

TUNE METODLARI:

PID parametrelerinin cihaz tarafindan tespit edilmesi igin 2 farkli metod uygulanir.
Bunlar Auto tune ( Limit Cycle Tuning) ve Self Tune (Step Response Tuning)
metodlaridir.

Auto Tune ile PID parametrelerin belirlenmesi islemi asagidaki durumlarda

baslatilir:

1-Herhangi bir zamanda kullanici tarafindan ;

2-Sistemin kararsiz hale gelip salinim yapmasi durumunda cihaz
tarafindan ;
Proses degeri ,Set £ Proses degeri stabilizasyonu (Detayli bilgi igin
Bolim 8.2.2’e bakiniz) degerinin disina gikar ve ard arda salinimyapmaya
baslarsa, parametresi cihaz tarafindan olarak degistirilip,, Auto
Tune islemibaglatilir.

Auto Tune (LimitCycle Tuning)islemiigin :
1-“run List’ mentsiindeki , tune segimi m parametresinin ; [At un| Auto tune
veya [Ai Auto-Self tune olarak segilmesi gerekmektedir.

2-Tune |§Iem|n|n (Auto Tune veya Self Tune ) baslayabilmesi igin cihazda kontrol

formu P,PI,PD veya PID segilmis bir ¢ikis olmaldir.

3-Tune i$lemi sirasinda proses set degeri degistirilirse Tune iglemi iptal edilir.
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3-Set degeri degistirildikten sonra , yeni tanimlanan Setdegeriile bir 6nceki Set
degeriarasindakifark , oransal bandi asarsa ; cihaz tarafindan baslatilir.
Set degeri bir dnceki Set degerine gore ;
+ [ Skala * (Isitmaveya Sogutma Oransal Band ) ]/1000'den fazla degistirilirse ,
parametresi cihaz tarafindan [ 9£5] olarak degistirilip, Auto Tune iglemi
ba§|at|l|r

Ornek -1: Auto Tune igleminin Kull tarafindan baslatil
. Operator veya Teknisyen menustne giriniz.
. “run List” menisiindeki, tune segimi parametresini ; Auto Tune

veya Auto-Self Tune [AESE] olarak seginiz.

. “run List” menislindeki, otomatik tune segimi parametresini
olarak seciniz ve Anagalisma ekranina donis yapiniz.
. “AT” ledinin aktif oldugunu g6zlemleyiniz.

Eger Auto Tune islemi sorunsuz olarak bitirilirse , cihaz yeni PID katsayilarini
kaydedip galismasina devam eder ve parametresini yapar.

Auto Tune isleminin iptal edilmesi :
1-Sensorkoparsa;
2-8saaticinde Auto Tune tamamlanamazsa;

3-Kullanici | parametresini[ gl yada olarak degistirirse ;
4-Kullanici ] parametresini olarak degistirirse ;

5-Kullanici Tune iglemi sirasinda Proses Set de@erini degistirirse ;

6-Kullanici Tune iglemi sirasinda Calisma Tipi Segimini Otomatikten Manuel'e
alirsa (Kullanici Caligma Tipi Segimini Manuel'den Otomatik calisma’ya
aldiginda Tune islemi tekrar baslatilir) ;

7-Kullanici Tune iglemi sirasinda Cikis fonksiyonunu degistirirse (Heat'den Cool'a
veya Cool'dan Heat'e) ;

8-Kullanici Tune islemi sirasinda PID kontrol formu ile galisma segili iken kontrol
formunu ON/OFF’a alirsa ; (ON/OFF’dan PID’ye gegildiginde Tune islemi tekrar
baslatilir.)

Auto Tune islemi iptal edilir. Budurumda Cihaz PID parametrelerine midahale

etmeden, eski PID parametreleriile calismaya devam eder.

Auto Tune (Limit Cycle Tuning)islemi;

Proses Kontrol ¢ikisi ; Sadece Isitma fonksiyonunun veya Isitma -Sogutma
fonksiyonunun beraber calistigi  ve kontrol formu PID secilmis sistemlerde
Isitma’ya gore ,Sadece Sogutma fonksiyonunun galistigi ve kontrol formu PID
secilmis sistemlerde sogutma’ya gére yapilir.

Proses oldugu boldm Srasinda |
AR
Proses Set
Degert (F5EE) WAV AW A

|

Zaman
t

%100
Gikist

Auto Tune (LimitCycle Tuning)islemiigin :

1-“run List’ menisiindeki , tune segimi [Eunn| parametresinin ; [t un] Auto tune
veya [AESE Auto-Selftune olarak segilmesi gerekmektedir.

2- Tune igleminin (Auto Tune veya Self Tune ) baslayabilmesi i¢in cihazda kontrol
formu P,PI,PD veya PID segilmis bir ¢ikis olmaldir.

3-Tune islemi sirasinda proses set degeri degistirilirse Tune islemi iptal edilir.
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Self Tune ( Step Response Tuning):

Cihazin bagli bulundugu sisteme enerji verildiginde ; Proses degerinin, ortam
sicakligindan Proses SET degerine erismesi sirasinda , Self Tune metoduile PID
parametreleri cihaz tarafindan tespit edilir.

Self Tune ( Step Response Tuning ) islemini baglatmak igin Cihazin enerjisinin
kesilip yeniden enerji veriimesi ve Proses degeri ile Set degeri arasindaki farkin
fazla olmasi gerekmektedir.

Ornek 2 : Self Tune metodu ile PID parametrelerin belirlenmesi .

. Operator veya Teknisyen menilerinden birine giriniz.
. “run List” menustindeki, tune segimi parametresini; veya
olarak segip, Ana galisma ekranina donis yapiniz.

. Cihazin enerjisini kesiniz.

. Sisteminilk baglangig sartlarina gelmesini bekleyiniz.
(Ornegin : Sicaklik kontrolii yapilan bir yerde sicakligin oda sicakligina kadar
dismesi)

. Cihaza enerji veriniz.

. “AT” ledinin aktif oldugunu gézlemleyiniz.

Sadece Isitma fonksiyonunun veya Isitma - Sogutma fonksiyonunun beraber
calistigi ve kontrol formu PID segilmis sistemlerde ;

Set degeri proses degerinden blylik ise Sicaklik+[(Set - Sicaklik) / 2] degerine
kadar;

Cihaz proses ¢ikisini aktif eder. Proses degeri bu degere ulastiginda proses ¢ikigi
%0’a dusurilir ve PID katsayilari hesaplanmaya baslanir.

Proses PID katsayilan tespit
Degeri edilmis ve sistem
Kararsizhg1 giderilmistir.
ProsesSet | /-
Degeri ( ) T T
|

Degeri + [ (Set- Degeri) ]
2

Stun

Baslangic —
Degeri

Zaman

Proses
Gikist

% 100

Self Tune (Step Response Tuning)isle in :

1-“Run List’ mentisiindeki, tune segimi [£ parametresinin Selftune
veya [A Auto-Self Tune olarak segilmesi gerekmektedir.

2- Self Tune ( Step Response Tuning ) islemi igin Cihazin enerjisinin kapatilip
yeniden enerji verilmesi gerekmektedir.

3- Tune igleminin (Auto Tune veya Self Tune ) baslayabilmesi igin cihazda kontrol
formu P,PI,PD veya PID segilmis bir ¢ikis olmalidir.

4-Tuneiglemi sirasinda proses set degeri degistirilirse Tune islemi iptal edilir.
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Sogutma PID kontrol formu segilmis sistemlerde ;

Set degeri Proses degerinden kiigiik ise Sicaklk - [(Sicaklik - Set) / 2] degerine
kadar ;Cihaz proses ¢ikisini aktif eder. Proses degeri bu degere ulastiginda proses
cikisi %0’a dustrilir ve PID katsayilar hesaplanmaya baslanir.

Proses
Degeri Baslangig Degeri - [ ( Baglangig Degeri - Set) ]
2

sn N/
Baslangic —
Degeri
PID katsayilan tespit
ilmistir.

Proses Set

Degeri ( Yy

Zaman

Proses
Gikist

% 100

Egder Self Tune islemi sorunsuz olarak bitirilebilirse cihaz yeni PID katsayilarin
kaydedip calismasina devam eder ve parametresini degistirir.
parametresi olarak segilmis ise , [AESE olarak segilmigise

n| olarak degistirir.

Eder Self Tune islemi yarida kesilirse , PID parametrelerine ve
parametresine miidahale edilmez ve cihaz eski PID parametreleri ile ¢alismaya
devam eder. Dolayisiyla cihazin enerjisi kesilip yeniden enerji verildiginde cihaz
yarim biraktigi Self Tune islemine tekrar baslar.

Self Tune isleminin iptal edilmesi :

1-Sensorkoparsa;

2-8saatiginde Self Tune tamamlanamazsa;

3-Isitma Self Tune iglemi sirasinda proses degeri Set degerini gegerse ;

4-Sogutma Self Tune islemi sirasinda proses degeri Set degerinin altina diserse ;

5-Kullanici parametresini[ __nol yada olarak degistirirse ;

6-Kullanici Tune iglemi sirasinda Proses Set degerini degistirirse ;

7-Kullanici Tune iglemi sirasinda Calisma Tipi Segimini Otomatikten Manuel'e
alirsa;

8-Kullanici Tune iglemi sirasinda Cikis fonksiyonunu degistirirse (Heat'den Cool'a
veya Cool'dan Heat'e) ;

9-Kullanici Tune islemi sirasinda PID kontrol formu ile calisma segili iken kontrol
formunu ON/OFF’aalirsa;

Self Tune islemi iptal edili. Bu durumda Cihaz PID parametrelerine miidahale

etmeden, eski PID parametreleriile calismaya devam eder.

Self Tune (Step Response Tuning)islemiigin :

1-“Run List” menistindeki, tune segimi parametresinin Self tune
veya [A Auto-Self Tune olarak segilmesi gerekmektedir.

2- Self Tune ( Step Response Tuning ) islemi igin Cihazin enerjisinin kapatilip
yeniden enerji verilmesi gerekmektedir.

3- Tune isleminin (Auto Tune veya Self Tune ) baslayabilmesi igin cihazda kontrol
formu P,PI,PD veya PID segcilmis bir ¢ikis olmahdir.

4-Tuneislemi sirasinda proses set degeri degistirilirse Tune islemi iptal edilir.
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GALISMA SEKLI SEGIMmI
Otomatik Galigma (Close-Loop Control)
Cihaz otomatik olarak (segili PID veya ON/OFF c¢ikis!
varsa) % cikis degerini hesaplayarak, proses ¢ikislarini
kontrol eder.

Manuel Galisma (Open-Loop Control)

Kullanici ;Kontrol Formu PID olan sistemlerde ; Arttirma
ve Eksiltme butonlarini kullanarak % ¢ikis degerini istedigi
gibi ayarlayabilir.

Kontrol Formu ON-OFF olan sistemlerde % ¢ikis degerini
Avrttirma ve Eksiltme butonlarini kullanarak ,
veya (Cikis Fonksiyonu ne segilmis ise) olarak
ayarlayabilir.

Manual ¢alisma segilmis ise Alt gdsterge igin gdsterim
sekli secimi parametresi ne olursaolsun, cihazin
alt gostergesinde % gikis degeri gozikdr.

RAMP / SOAK KONTROLU

Ramp/ Soak fonksiyonu aktif degil.

Ramp / Soak fonksiyonu aktif.

Ramp / Soak fonksiyonu bekletilir.
Proses set degeri son dederinde sabit kalir ve yiikselme
zamani veya bekleme zamani sureleri sayiimaz.

Bolim 8.1.4'te anlatilan ; Soft-Start parametresi aktif iken Ramp/Soak
kontrolii parametresinin hig bir etkisi yoktur.

MODUL-1
MOTORLU VANA KONTROLU
Motorlu vana kontrol sekli bu parametre ile tanimlanir. Moduil-1 gikigi
vanaylagma Out-3 ¢ikisi vanayi kapatma yoniinde galigir.
Modl-1 rol kisi ise vana kontrolu kullaniimasa da Motorlu vana
kontrol parametreleri gézlenebilir. Vana kontrolii segilirse

L
Modl-2 ¢ikisi PID segilemez.

Motorlu vana kontroll aktif degil.

Motorlu vana isitma PID fonksiyonu ile galigir.

r 1| Motorlu vana sogutma PID fonksiyonu ile ¢aligir.

LooL

Sistemde elektriksel baglantilar mevcut iken motorlu vana kontrolii
parametresi degistiriimemelidir.
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parametresiyle se¢im yapilarak motorlu vana kontrolii yapilabilir. Bu islemi yapabilmek
igin éncelikle, cihazin Modil-1 yuvasinda EMO-900 Rdle ¢ikis modiilu takilmalidir. Bu kontrol
formda, MODUL-1 ve output-3 role gikislari “yiizer kontak” galisma sekliyle vananin pozisyonunu

kontrol eder.

Beslemesi

Output-3
Kapama
Rolesi

g
2
§
&

Universal Proses
Girisi

MODIJLE 1

ODRGEEEFI

OUTPUT-3
5A@250V ~

MODULE-2

Giris/Cikis
Modili-2

Acma
Rolesi
Besleme
Anahtari
100 ... 240 V ~_ 50/60 Hz
. F
H £
2 M
Vana
Besleme
Girisi

ESM-9950.1.20.1.1/01.00 igin
Motorlu Vana Kontrol Elektriksel

Baglanti Semasi

iLGILI PARAMETRELER:
PASS OPEr veya PASS tECH =>
(run LiSt) altinda;

L] Parametresi: Bu parametre
cihazla motorlu vana kontrolli nasil
yapacaginizi tanimlar.

Eger [U parametresi [H

yada - olarak segilerek motorlu

vana kontrol fonksiyonu aktif
edildiyse

PASS(ECH >GEnn CONF altinda

ve [ULHY parametreleri

] parametresi : 5ile 600 degeri
arasmda ayarlanabilir. Birimi

Bu parametrede vananin %0
degerinden %100 degerine kag
saniyede ulastigl tanimlanir.
Parametre degerini dogru tespit
etmek icin vanayr manuel olarak
tamamen kapatiniz. Vananin tam
kapandigindan emin olduktan sonra,
manuel olarak hi¢ durdurmadan tam
olarak aginiz ve tam acgilma
zamanini élgiiniiz. Olgtigiiniz
zamanin yaklasik %5 kadar fazlasini
SANIYE olarak parametre degerine
yaziniz.

[JLHY parametresi:0,1 ile 5,0
degeri arasinda ayarlanabilir. Birimi
% dir. Bu Ultt parametresinin % sidir.
Vananin agma veya kapama
yoniinde , minimum hareket stepleri
% olarak belirlenir. Eger kontrol
esnasinda vananiz salinim
yapiyorsa parametre degerini
ARTTIRINIZ!

Not-1 :100-240 V ~_ 50/60Hz
Besleme girisinde 33R Q dahili alev
almaz sigorta direnci bulunmaktadir.
24V ~_ 50/60Hz , 24V =—— Besleme
girislerinde 4R7 Q dahili alev almaz
sigorta direnci bulunmaktadir.
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Bumpless Transfer

Manual kontrolden otomatik kontrole gegerken, manual
kontroldeki proses ¢ikis dederi dikkate alinmaz. Otomatik
kontrolde hesaplanan yeni kontrol gikigi, proses ¢ikisina
uygulanir.

Otomatik kontrolden manual kontrole gegerken, daha
once manuel kontrolde en son set edilen % cikis degeri
manual kontroliin ¢ikis degeri olarak alinip manual
kontrole devam edilir.

Manual kontrolden otomatik kontrole gegerken, manual
kontroldeki en son kalinan proses ¢ikis degeri, otomatik
kontroliin ilk ¢ikis degeri olarak alinir ve otomatik kontrole
devam edilir.

Otomatik kontrolden manual kontrole gegerken, otomatik
kontrolde en son hesaplanan % c¢ikis dederi manual
kontroliin ¢ikis degeri olarak alinip manual kontrole devam
edilir.

Alarm Kilitleme iptali

Alarm Kilitteme iptali yapilmaz.

Kilitteme yapilmis herhangi bir Alarm ¢ikisi varsa ve Alarm
durumu devam etmiyorsa , Kilitleme islemi sonlandirilir.
Islem bittiginde cihaz bu parametreyi otomatik olarak

yapar.
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st ve Alt Gosterge igin Gosterim Sekli Segimi

Ust géstergenin gérevini tanimlar. Parametrenin alacagi degerlere
gore Ust gostergede gosterilecek degerler asagida yer almaktadir.

Ust gostergede proses degeri (PV) gosterilir.

Ust gostergede proses set dederi ile proses degeri
arasindakifark (SV-PV)gosterilir.

MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda , Analog Giris

€ Modiullerinden  birisinin takili olmasi durumunda , ilgili
MODUL girisinden 6lgllen deger gosterilir.

b 0' q 0| Altgostergenin gérevini tanimlar. Parametrenin alacagi degerlere gére
= alt gostergede gosterilecek dederler agagida yer almaktadir.

11| Alt gostergede proses set degeri (SV) gosterilir.
Proses kontrol gikisina uygulanan % gikis degeri gosterilir.

Ramp/Soak fonksiyonu ile ilgili durum bilgileri alt
gostergeden izlenebilir.

MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda , Analog Girig
Modiillerinden  birisinin takili olmasi durumunda , ilgili
El 0

MODUL giriginden élgiilen deger gosterilir.

MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda , ~ CT Girig
Modiilintin (EMI-920) takili olmasi durumunda , ilgili
MODUL girisinden 6lgllen akim degeri gosterilir.

F| parametresi

‘Run List' Bélimiinde (8.1.2) cihazin galisma sekli i
ise |bd5P

dikkate alinir. Cihazin galisma sekli segimi parametres
parametresi ne olursa olsun alt gostergede % ¢ikis degeri gozlenir.
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RAMP/SOAK Fonksiyon K

figlirasyonu ve Adim SET Degerleri

Soft-Start parametresidir.

Proses degeri, cihaz enerjilendiginde set dederine bu parametrede
tanimlanan siire sonunda erisir. 0 ile 99 saat 59 dakika arasinda deger
alabilir.

0 olmasidurumunda, cihaza enerji verildiginde uygulanan (St A
fonksiyonu ¢alistiriimaz.

Ramp / Soak Tolerans parametresidir. Skalanin %0 ile %50 si arasinda
bir deger alir. Ramp/Soak isleminde, proses degerinin arti veya eksi
yonde bu parametre ile tanimlanan toleransin disina ¢ikmasi
durumunda zaman durdurulur. Ramp/Soak stiresinin devam etmesi
icin proses degerinin, bu parametre ile belirlenen arti/eksi yondeki
toleranslarigerisine girmesi beklenir.

Parametre degerinin “0" olarak tanimlanmasi durumunda bu fonksiyon
dikkate alinmaz.

Ramp/Soak program adimi segme parametresidir.
8 adimin tek bir program veya 4 adimdan olusan iki farkli program
tanimlanmasina olanak saglar.

1.program 1-4 arasindakiadimlar

2.program 5-8 arasindaki adimlar

1-8 arasindaki adimlar tek bir program olarak kullanilir.

Ramp/Soak adim set degeri.

Ramp igin ; proses degeri , ylkselme zamani parametrelerinde
tanimlanan siire sonunda , bu parametrelerde tanimlanan adim set
degerlerine ulasir.

Soak igin ; proses degeri , bekleme zamani parametrelerinde
tanimlanan siire boyunca , bu parametrelerde tanimlanan adim set
degerlerinde sabit tutulur.

Ramp/Soak Adim Set degerleri ; Proses Set degeriigin tanimli olan Set
skalas! alt limit degeri ile Set skalasi Ust limit degeri
arasinda herhangi bir deger alabilir.

Ramp/Soak ylikselme zamani . (Ramp - time)

Proses degeri, hedeflenen Ramp/Soak adim Set degerlerine bu
parametrede girilen siire sonunda ulasir.

Oile 99 saat 59 dakika arasinda deger alir.

Ramp/Soak bekleme zamani. (Soak - time)

Proses degeri, bu parametrede girilen siire boyunca ilgili Ramp/Soak
adim Set degerlerinde sabit tutulur.

Oile 99 saat 59 dakika arasinda deger alir.
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CIHAZIN ILK AGILISINDAKI RAMP : (SOFT-START)

Parametresine ‘dan farkli bir deger girildiyse ve cihazin galisma sekli segimi
parametresi ise cihaz enerjilendiginde ; Soft-Start calismaya baslar. Ramp ledi yanip
soner. Cihazin Proses c¢ikisi sliresi boyunca arttirilarak, cihaz ilk enerjilendiginde
hesaplanmis olan % Cikis deg: A siresi sonunda ulagir. Soft-Startislemi bittiginde
cihazin galisma sekli segimi ise, cihaz degerinden galismasina devam eder.

Cihazin galisma sekli segimi parametresi olarak degistirilirse ;

stiresi 0 anda sayilmis stireden daha az bir degere veya ‘aalinirsa ;
Sensor koptu arizasi olusursa ;

Soft-Startiptal edilir.

% Gikis

Cihaz enerjilendiginde

hesaplanan % Cikis Degeri _»

- > Zaman
StrfA
NORMAL CALISMAESNASINDA RAMP/SOAK :
Cihazin calisma sekli parametresi ne olursa olsun ; parametresi n| yapilarak
Normal Ramp/Soak islemi baslatilir. Ramp Ledi aktif olur. parametresi d yapilarak

Ramp/Soak islemi duraklatilabilir ve yapilarak iptal edilebilir.

Ramp/ Soak islemi sirasinda parametresi ise 1-4, ise 5-8 ve ise
1-8 no'luadimlar gahstiriir.

Ramp/Soak iglemi bittiginde cihaz Ramp/Soak islemine baglamadan 6nceki , ¢alisma sekli
segimine doner. yada )

Eger Ramp/Soak islemine baglamadan 6nceki, galisma sekli segimi ise cihaz set
degerinden normal ¢alismasina devam eder.

Herhangi bir yiikselme zamani (Ramp time) veya bekleme zamani (Soak time) girilmisse
ilgiliRamp yada Soak adimi atlanir.

Ramp/Soak galisiyorken sensor koptu arizasi olusursa ;
Ramp/Soak galisiyorken enerji kesilirse, tekrar enerji geldiginde Ramp/Soak iptal edilir.

degistirmek Set degerinde ve Proses ¢ikisinda beklenmeyen etkilere yol agabilir.

Ramp / Soak tolerans [~ parametresi ise herhangi bir islevi yoktur.
Sifirdan farkli bir deger girildiginde (Ramp/Soak ¢aligiyorken) ;

(Hesaplanan SET - )< Okunan proses degeri <(hesaplanan SET + )
sartl saglanmiyorsa yani okunan proses degeri toleransin disindaysa siire sayma
islemi tekrar sinirlarinigine girinceye kadar durdurulur.

@ Herhangi bir Ramp / Soak fonksiyonu calisiyorken kendisiyle ilgili time set degerini
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Proses
Set degeri

Start

e S R == =] Zaman
tr1 tS1 tr2 tS2 tr3tS3trdtsa

4 ramp soak ( = ).y A raMP s03K ([ 5E ]
g -

p S
m
i

8 ramp soak (

Ornek : Ramp/Soak Adim Set, Yiikselme zamani ve Bekleme zamani parametrelerini

; olarak ayarlandigimizda cihaz

Asagidaki sekilde caligir.

Proses
Set degeri
100.0
50.0
Start
< > < > Zaman
tr_1 ts_1 tr4 tS_4
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8.2 Teknisyen Parametreleri

8.2.1 Proses Giris Tipi ve Proses si ile ilgili Diger Parametreler

Proses giris tipini belirler.

TC giris tipi segimi.

00 | RTDgiris tipi segimi.

= Voltaj/Akim giris tipi segimi.

TC giris igin termokupl tipini ve skalasini belirler. TC giris tipi secilmis
- ise aktiftir.

FIFTA L (-100°C:850° e
L (-100°C;850°C) veya (-148°F;1562°F)

L (-100.0°C;850.0°C) veya (-148.0°F;999.9°F)
J (-200°C;900°C) veya (-328°F;1652°F)

J (-199.9°C;900.0°C) veya (-199.9°F;999.9°F)
K (-200°C;1300°C) veya (-328°F;2372°F)

K (-199.9°C;999.9°C) veya (-199.9°F;999.9°F)
R (0°C;1700°C) veya (32°F;3092°F)

R (0.0°C;999.9°C) veya (32.0°F;999.9°F)
S (0°C;1700°C) veya (32°F;3092°F)

Z3) (2] |C3] 2D |
23| |22 |CD
| |==| [Z2
-/ 2 D

S (0.0°C;999.9°C) veya (32.0°F;999.9°F)
T (-200°C;400°C) veya (-328°F;752°F)

{1 T (-199.9°C;400.0°C) veya (-199.9°F;752.0°F)

B (44°C;1800°C) veya (111°F;3272°F)
B (44.0°C;999.9°C) veya (111.0°F ; 999.9°F)
E (-150°C;700°C) veya (-238°F;1292°F)

E (-150.0°C;700.0°C) veya (-199.9°F;999.9°F)
N (-200°C;1300°C) veya (-328°F;2372°F)

N (-199.9°C;999.9°C) veya (-199.9°F;999.9°F)
C (0°C;2300°C) veya (32°F;3261°F)

C (0.0°C;999.9°C) veya (32.0°F;999.9°F)

3
c3
=
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RTD giris i¢in sensor tipini ve skalasini belirler. RTD giris tipi segilmis
ise aktiftir.

PT-100(-200°C ;650°C ) veya (-328°F ; 1202°F)

oo 11PT-100(-199.9°C ;650.0°C ) veya (-199.9°F ;999.9°F)

=== Voltaj/Akim giris araligini ve skalasini belirler. === Voltaj/Akim giris
tipi secilmis ise akdiftir.

Ao, 50mV —— (-1999 ; 9999 )

0..5V == (-1999 ; 9999 )
0..10V === (-1999 ; 9999 )
0..20mA = (-1999 ; 9999 )

4..20mA == (-1999 ; 9999 )

Gosterge igin nokta pozisyonunu belirler. == Voltaj / Akim giris tipi
segildiginde aktiftir.
Noktal gosterim yoktur.

Noktal gosterim 2.basamakta. “000.0”
Noktal gésterim 3.basamakta. “00.00”
Noktal gosterim 4.basamakta. “0.000”

Ly - = Voltaj/Akim girisi secildiginde aktiftir. Kalibrasyon tipini belirler.

Sabit iki noktali kalibrasyonu yapilir. Alt ve Ust nokta
Kalibrasyon degerlerinin ayarlanmasina izin verilmez.
Altve Ust nokta kalibrasyon degerleri (-1999; 9999)'dur.

g

Degisken iki noktali kalibrasyon igin alt noktayi tanimlar. ——= Voltaj /
Akim girisi segildiginde aktiftir. (-1999 ; 9999 ) arasinda degder alabilir.

I__> P H| Degisken iki noktali kalibrasyon icin Ust noktayi tanimlar. = Voltaj/
Akim girisi secildiginde aktiftir. (-1999; 9999 ) arasinda deger alabilir.

16 noktall kalibrasyonda, kalibrasyon noktalarinin tanitildigi
parametrelerdir.

=== Voltaj /Akim girisi segildiginde aktiftir. ( -1999 ; 9999 )arasinda
deger alabilir.

Cok noktall kalibrasyon isleminde , tanimli olan skalanin tamami 16
ayrikalibrasyon noktasina ayrilir.

Ornegin: secimi, (0-50 mV ===) olarak yapilsin.
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Proses Set Degeri

pots.Po%8
o

Po14.P007
T P00

Po04
Po03
Po02
Po01

50
3425 625 9375 125 15625 1875 21.825 25 28.125 31.25 34.375 37.5 40.625 43.75 46875 -

<P P <P

3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125

Po00=0

0-50 mV=—aralig: 16 esit pargaya boliiniir. Her “Poxx” SET degeri
50 /16 = 3.125 mV=— araliginda tanimlanir.

—— Voltaj /Akim girisi icin ¢arpim katsayisidir. Proses girisinden
okunan Proses degeri bu parametredeki deger ile garpilir.

—— Voltaj /Akim girisi segildiginde aktiftir. ( 1.000 ; 9.999 ) arasinda
deger alabilir.

Birim segimi

Birim °C dir.

Birim °F dir.
Birim U dur. === Voltaj/Akim girisi segildiginde aktiftir.
E Birimsiz. == Voltaj /Akim girisi secildiginde aktiftir.

Proses DegeriAlt Nokta Diizeltmesi (TC ve RTD giris skalasinda).
Skalanin + %50’ si kadar deder aralijinda tanimlanabilir.

Proses Degeri Ust Nokta Diizeltmesi (TC ve RTD giris skalasinda).
Skalanin + %50’ si kadar deger araliginda tanimlanabilir.

Calisma skalasi minimum ( Alt Limit ) degeri. Proses giris tipine ve
skalasina gore degisir.

Calisma skalasi ( Ust Limit ) maksimum degeri. Proses giris tipine ve
skalasina gore degisir.

Proses degeri igin gosterim ofsetidir. Skalanin * %10’u kadar deger
araliginda tanimlanabilir. Tanimlanan bu deger proses degeri lizerine
ilave edilir.

Giris sinyali igin filtre zamanidir. 000.0 ile 900.0 saniye arasinda deger
girilebilir.

Proses girisi TC girig olarak segildiginde aktifti. Soguk nokta
kompanzasyonunun yapilip yapilmayacagi segilir.

Soguk nokta kompanzasyonu yapilir.

Soguk nokta kompanzasyonu yapiimaz.
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SEGILMiS
ISE

8.2.2 PID Konfiglirasyon parametreleri

kisi

parametrelen gozlenlr

Sogutma PID ¢ikisi segilmis herhan|b|r9|k|§ mevcutlse
- - parametrelerl gozlenlr

Cihazda PID gikisi secilmis herhangi bir ¢ikis mevcut degil ise;
PID CONF meniisiiigerisinde sadece , parametreleri gézlenir.

ISITMA ORANSAL BANT (% 000 0 % 999.9 )
Tam skalanin ( [ PL] -
Eger [ uPLl —1000°C

=50.0ise

°Cise ve

ISITMAINTEGRAL ZAMANI (0000 sn, 3600 sn)

Kullanici  tarafindan degistirilebilir. Tune iglemi bittiginde cihaz
tarafindan degistirilebilir. Degeri 0 girildi ise integral kontrol kismi
calismaz.Bu parametre degeri, tune bittidi sirada 0 ise cihazda integral
kontrol kismi g¢alismadigindan dolayr bu parametre degeri
degistirimez.

ISITMA DERIVATIVE ZAMANI (000.0 sn, 999.9 sn)

Kullanici  tarafindan degistirilebilir. Tune islemi bittiginde cihaz
tarafindan degistirilebilir. Deger 0 girildi ise derivative kontrol kismi
calismaz.Bu parametre degeri, tune bittigi sirada 0 ise cihazda
derivative kontrol kismi ¢alismadigindan dolayi bu parametre degeri
degistirimez.

ISITMA GIKI$ PERIYOT ZAMANI (1 sn, 150 sn)
Isitma ¢ikis kontrol periyodudur. Motorlu vana kontroll yaparken
Isitma veya sogutma segili ise bu parametre gézlenmez.

OUTPUT : ON
]
R —
CIKIS CIKIS

PERIYOT PERIYOT

Role Cikigi : Kararl bir proses kontrol igin ¢ikis periyodunun kisa
olmasi tavsiye edilmektedir. Role kontaklarinin mekanik émdrlerinden
(agcmal/kapama adetleri) dolayi kisa ¢ikis periyotlarinda kullaniimalari
uygun degildir. 30 saniyeye yakin degerlerde veya daha biylik
degerlerde, réle cikisinin kontrol ¢ikisi olarak kullaniimasi tavsiye
edilir.

SSR Cikigl : Kisa ¢ikis periyoduna gereksinim duyan sistemlerde
(1-2 saniye civarinda ), son kontrol elemani olarak SSR siirme ¢ikis
modiuliniin kullaniimasi tavsiye edilir.
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or
VEYA

SEGILMiS
iSE

ISITMA MINIMUM KONTROL GIKISI (% 0.0 , )

Isitma minimum ¢ikis %'sidir. Isitma ve sogutma PID kontrol déngdileri
birlikte kullaniliyorsa bu parametre géz 6niine alinmaz.

Cihaz i1sitma PID hesabi sonucu bu parametrede verilen %
cikistan daha kiglk bir ¢ikis hesaplasa bile, 1sitma ¢ikisi minimum
girilmis olan bu % ¢ikis kadar aktif olur.

HESAPLANAN
CIKIS
OLLH

VERILEN ‘4_4
CIKIS

‘ CIKIS
PERIYOT

ISITMA MAKSIMUM KONTROL GIKISI ( , %100.0)

Isitma maksimum gikis %'sidir.

Cihaz i1sitma PID hesabi sonucu bu parametrede verilen % gikistan
daha biiyik bir ¢ikis hesaplasa bile, isitma ¢ikisi maksimum girilmis
olan bu % ¢ikistan daha fazla aktif olmaz.

HESé:théEJ LJ L

‘ OULH
—

e L

CIKIS
PERIYOT

ISITMA MiNIMUM KONTROL GIKIS ZAMANI (0.0 sn , )

Isitma cikisi verilen bu slreden daha kisa siire aktif olmaz. Bu
parametre 0 segilse dahi cihaz glivenlik icin bu siireyi 50msn olarak
kabul eder. Motorlu vana kontrolli yaparken Isitma veya
sogutma segiliise bu parametre gézlenmez.
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SEGILMiS
isE

SOGUTMA ORANSAL BANT KATSAYISI(0.0,100.0)

Isitma ve sogutma PID gevrimlerinin beraber kullanildig sistemlerde

cihaza tune yaptirildiginda, cihaz isitma ¢ikisini kullanarak tune yapar
£

katsayisini kullanarak di Ieylp soutma

| parametresine kaydeder [P-HE] *[[Cof] /100.0)
nek : Isitma ve sogutma PID' I|S|stemdetunesonucunda

=% 10.0 bulundu ise ve bu sirada =50.0ise

* /100.0=10.0*50.0/100.0=%5.00Iur.

NOT: Sogutma Oransal Bant Katsayisinin ; Sogutma Hava ile

yapiliyorsa: 100.0 ; Yag ile yapiliyorsa : 80.0 ; Suile yapiliyorsa : 40.0

olarak girilmesi tavsiye edilir.

SOGUTMA ORANSAL BANT (% 000 0, %999.9)
Tam skalanin ( %'s

Eger [ Pl
Oransal Bant = (

Oransal Bant=(1000-0)*50.0/100.0=500 °C qur

SOGUTMA INTEGRAL ZAMANI (0000 sn, 3600 sn)

Kullanici tarafindan degistirilebilir. Tune islemi bittiginde cihaz
tarafindan degistirilebilirDegeri 0 girildi ise integral kontrol kismi
calismaz.Bu parametre degeri, tune bittigi sirada 0 ise cihazda integral
kontrol kismi calismadigindan dolayr bu parametre degeri
degistirimez.

SOGUTMA DERIVATIVE ZAMANI (000.0 sn, 999.9 sn)

Kullanici tarafindan degistirilebilir. Tune islemi bittiginde cihaz
tarafindan degistirilebilir.Degeri 0 girildi ise derivative kontrol kismi
calismaz.Bu parametre degeri, tune bittigi sirada 0 ise cihazda
derivative kontrol kismi ¢alismadigindan dolayi bu parametre degeri
degistirimez.

SOGUTMA GIKIS PERIYOD ZAMANI (1 sn, 150 sn)
Sogutma ¢ikis kontrol periyodudur. Motorlu vana kontrolii yaparken
1sitma veya sogutma segili ise bu parametre gézlenmez.

OUTPUT : ON

‘ ‘

CIKIS | GIKIS
PERIYOT |PERIYOT
| >

Role Cikigi : Kararli bir proses kontrol igin ¢ikis periyodunun kisa
olmasi tavsiye edilmektedir. Role kontaklarinin mekanik émdurlerinden
(agmal/kapama adetleri) dolayi kisa gikis periyotlarinda kullaniimalari
uygun degildir. 30 saniyeye yakin degerlerde veya daha blylk
degerlerde, réle gikisinin kontrol ¢ikisi olarak kullaniimasi tavsiye
edilir.

SSR Cikigi : Kisa ¢ikis periyoduna gereksinim duyan sistemlerde
(1-2 saniye civarinda ), son kontrol elemani olarak SSR siirme ¢ikis

modiiliniin kullaniimasi tavsiye edilir.
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or
VEYA

SEGILMiS
iSE

SOGUTMA MINIMUM KONTROL GIKISI (% 0.0 , )

Sogutma minimum c¢ikis %'sidir. Isitma ve sogutma PID kontrol
dongileri birlikte kullaniliyorsa bu parametre g6z 6niine alinmaz.

Cihaz sogutma PID hesabi sonucu bu parametrede verilen %
cikistan daha kiiglk bir ¢ikis hesaplasa bile, sogutma ¢ikisi minimum
girilmis olan bu % ¢ikis kadar aktif olur.

HESAPLANAN
CIKIS

VERILEN
CIKIS

| CIKIS
PERIYOT

SOGUTMA MAKSIMUM KONTROL GIKISI ( , %100.0)

Sogutma maksimum ¢ikis %'sidir.

Cihaz Sogutma PID hesabi sonucu bu parametrede verilen % cikistan
daha bilyiik bir ¢ikis hesaplasa bile, Sogutma gikisi maksimum girilmis
olan bu % ¢ikistan daha fazla aktif olmaz.

] 1

‘ ouLc
N—

ey || |

CIKIS
PERIYOT

SOGUTMA MINIMUM KONTROL GIKIS ZAMANI (0.0 sn , )

Sogutma cikigi verilen bu siireden daha kisa sire aktif olmaz. Bu
parametre 0 segilse dahi cihaz glivenlik icin bu siireyi 50msn olarak
kabul eder. Motorlu vana kontrolli yaparken Isitma veya
sogutma segiliise bu parametre gézlenmez.
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SEGILMiS
fse

ANTI-RESET WINDUP ( [oEAr], 0-SKALA UST NOKTA)
ArParametresi ‘0-Skala UstNokta' arasinda girilirse , girilen bu deger
Anti-Reset Windup degeri olarak kullanilir.

Eger ArParametresi |o girilirse ; Ar Parametresi yerine , Isitma
PID 'de Isitma Oransal Band , Sogutma PID 'de Sogutma Oransal
Band kullanilir.

PID ligalisma sirasinda Proses degeri;
- <=okunan deger <= + sinirlariiginde ise
integral degeri hesaplamasi yapilir. Eger sinirlarin disinda ise integral
hesaplamasi yapilmaz ve en son hesaplanan integral degeri kullanilir.
Skala Ust Nokta : Pt-100 ve Tc girislerinde proses girisinin
okuyabildigi maksimum deger , Sabit iki nokta kalibrasyon kullanilan
girislerde 9999 , Degisken iki nokta kalibrasyon kullanilan giriglerde
‘den hangisi blytkse , Cok noktali kalibrasyonlarda
ve [Po !5 ‘dan hangisi daha biiyiikse.

Not: Proses giris tipi ve skalasina gore noktapozisyonu ,
parametresindeki segime gore de birimi degisebilmektedir.

Proses Yeni
Degeri Integral
Degeri

hesaplanmaz

P Ar Degeri Yeni
roses Set Integral
Degeri ([FPSEE]) A?{geri Degeri

hesaplanir.

Yeni

Integral
Degeri
hesaplanmaz

Zaman

SET DEGERI OFSETI
((-SKALAUSTNOKTA/2),(SKALAUSTNOKTA/2))
PID hesaplari sirasinda proses set dederiolarak ;

SUof] degerikullanilir. Amaci oransal bandi kaydirmaktir.
] =500°C iken =5°Cveya -5°C olmasi
durumunda oransal bandin kaymasi asagdidaki sekilde goriilmektedir.

Not: Proses giris tipi ve skalasina gére nokta pozisyonu ,
parametresindeki segime gére de birimi degisebilmektedir.

Proses
Gikisi
% 100
/ SuoF =5°C
% 50 £
%0 / Proses
495 500 505 Degeri °C

SuoF =-5°C
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SECILMiS
?SE

PID GIKIS OFSETI

(ISITMAPID iGIN % 0.0, % 100.0)
(SOGUTMA PID iGIN % -100.0, % 0.0)
(ISITMA-SOGUTMA PID iGIN % -100.0, % 100.0)

Bu parametrede girilen deger ; PID sonucunda hesaplanan % Cikis
degerine eklenir.

Proses
Gikist

% 100

PoFS = %5.0

% 50

PoFS = -%5.0 /

Proses

%0 ",
500 Degeri

PID SETE BAGLI GIKIS OFSETI

(ISITMAPID IGIN % 0.0, % 100.0)
(SOGUTMAPID iGN %-100.0, % 0.0)
(ISITMA-SOGUTMA PID iGiN % -100.0, % 100.0)

Bu parametrede girilen deger , PID sonucunda hesaplanan % proses
cikis degenne proses setdegerlne bagli olarak ilave edilir.
PSEE

ise
olur.
Sekilde gorildiugi gibi hesaplanan her proses gikis degerine % 2.5
ilave edilecektir.

25, O 500/(1000 O)—%Z 5

Proses
Cikist
% 100
Ofset
llave
Edilmis
. — Proses
% 50 Cikist
%0 ™, Proses
500 Degeri
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VEYA

VEYA

PROSES DEGERI STABILIZASYONU
(1, SKALA UST NOKTA)

Segimi parametresi veya iken ,Proses degerinin
salinima gecip gegmedigini kontrol etmek igin kullanilir.

Proses degeri;

- <=Proses degeri <= + sinirlari disina
clkar ve salinim yapmaya baslarsa (sekildeki gibi), belli salinim
adedinden sonra, eger parametresi veya ise,
cihaz parametresini yaparak, prosesin yeni PID
parametrelerini belirlemek igin Limit Cycle tune igslemine baslar.

Skala Ust Nokta : Pt-100 ve Tc girislerinde proses girisinin
okuyabildigi maksimum deger,

Sabit iki nokta kalibrasyon kullanilan giri$lerde 9999 Degisken iki
nokta kalibrasyon kullanilan girislerde H ‘den hangisi
buytkse,Cok noktali kalibrasyonlarda ve - ‘dan hangisi
daha blylikse.

Not: Proses giris tipi ve skalasina gére nokta pozisyonu,
parametresindeki segime gore de birimi degisebilmektedir.

Proses A Auto Tune
Degeri Baslangic
~
Proses Set St /
Degeri ( [PSEE] )
Strn
Zaman

ORANSAL BANT KAYDIRMA )
((-SKALAUSTNOKTA/2), (SKALAUSTNOKTA/2))

Isitma ve Sogutma fonksiyonu birlikte aligirken veya

Sadece Sogutma fonksiyonu caligirken ;

Sogutma Proses Set degeri : Isitma igin kullanilan set degerinin
[PSEE], [o-dbl parametresine eklenmesiile hesaplanir.

Cihazin gall@maformu(ON/OFFveya PIDoIablIlr)

Isitmaigin set degeri = iken;

Sogutmaiigin setdegeri = f o+ dir.

Skala Ust Nokta : Pt-100 ve Tc girislerinde proses girisinin
okuyabildigi maksimum deger,

Sabit iki nokta kalibrasyon kullanilan giriglerde 9999 , Degisken iki
nokta kalibrasyon kullanilan girislerde £ ve [£PaH 'den hangisi
blylikse,Cok noktall kalibrasyonlarda [P ve ‘dan hangisi
dahabiyikse.

Not: Proses giris tipi ve skalasina gére nokta pozisyonu,
parametresindeki segime gore de birimi degisebilmektedir.

=0
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> 0 durumu (Dead Band)

Proses
Cikist
%100 ——
% 50
%0 Proses
= = Degeri
g .
Isitma Se N "
P A Sogutma Set
Degeri (75EH) Degert {[PSEE)+ 538
< 0 durumu (Overlap Band)
Proses
Cikist
"
\ /
% 50
%0 Proses
=5 Degeri
'y
Sogutma Set 4
Dogort ( PSEE + =dH) Isitma Set

Degeri ([PSEE])

SENSOR KOPTU GIKIS DEGERI

(ISITMAPID iGN % 0.0, % 100.0)

(SOGUTMA PID iGIN % -100.0, % 0.0)
(ISITMA-SOGUTMA PID iGN % -100.0, % 100.0)

Sensor kopmasi durumunda, proses kontrol gikisinin % olarak
vermesi istenilen bir ¢ikis varsa kullanici bu degeri
parametresine girerek, sensor koptugunda Proses’in kontroliini
devam ettirebilir.

0.0 girildiginde, sensér kopmasi durumunda Proses kontrol ¢ikisi gikis
vermez.



8.2.3 MODUL-1 Konfigiirasyon Parametreleri

MODUL-1 yuvasina takilan Modiil tiplerine gére Modiil-1 Konfigiirasyon
parametreleri cihaz tarafindan ot tik olarak diizenlenmektedir. Modiil-1
yuvasina herhangi bir modiil takili degil ise buradaki parametrelere erigilemez

Cikis fonksiyonunu belirler.

Cikis moduliiniin kontrol algoritmasini belirler.
Cikis Moduliinuin histerisiz degeri.

Histerisizin ¢alisma seklini belirler.

ON/OFF g¢alismada, gikigin tekrar enerjilenmesi icin gegmesi gereken
siire.

Lojik ¢ikis fonksiyonunu belirler.

Alarm gikis! igin 8lgme girisinin segimi. (MODUL-2 yuvasinda Analog
Giris Modillerinden biri olmak zorundadir )

Alarm tipini belirler.

EMO-900, EMO-910, EMO-920

Alarm histerisiz degeri.
Alarm cekmede gecikme zamani.

Alarm birakmada gecikme zamani.

Analog ¢ikis modli konfiglirasyonu.
Analog ¢ikis modll fonksiyon segimi.

Analog ¢ikis mod(li igin “re-transmission” (Tekrar iletim) fonksiyonunu
belirler.

Lojik giris konfiglirasyonu.

EMI-900 EMO-930

Analog Giris Modul Konfiglirasyonu.

TC giris modiilli igin sensor tipi ve skala segimi.

PT-100 giris modiili icin sensor tipi ve skala segimi.

=== Voltaj/Akim analog giris moduilleri igin giris tipini belirler.
Gosterge igin nokta pozisyonunu belirler.

Kalibrasyon tipini belirler.

Degisken iki noktali kalibrasyon igin alt noktayi tanimlar.

EMI-910, EMI-930, EMI-940 , EMI-950
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EMI-920 EMI-910, EMI-930, EMI-940 , EMI-950

Degisken iki noktali kalibrasyon igin st noktayi tanimlar.

Birim se¢imi.

Calisma skalasi minimum degeri.

Calisma skalasi maksimum degeri.

Analog giris moduilinden dlgiilen de@er igin gosterim ofsetidir.
Girig sinyaliicin filtre zamanidir.

Soguk nokta kompanzasyonunun yapilip yapilmayacagi segilir.

Remote Set fonksiyonu.

~~ CT Girig modult igin Akim Trafosu Dontistim Orani parametresidir.



Modiil-1 Konfigiirasyon parametreleri cihaz tarafindan otomatik olarak diizenlendigi igin
Modiil-1 Konfigiirasyon parametreleri ayri boliimler halinde agiklanmigtir.

MODUL-1 yuvasinda EMO-900 (Réle Gikis) , EMO-910 (SSR
Siiriicii) ve EMO-920 (Dijital Gikig) modiillerinden herhangi biri var
ise asagidaki parametreler aktiftir.

EMO - 900
EMO - 910
EMO -920

MODUL-1 igin gikis fonksiyonunu belirler.
Isitma

Sogutma

Lojik gikis

MODEJL—1’deki ctkis modalinin kontrol algoritmasini belirler.
MODUL-1’in ¢ikis fonksiyonu isitma veya sogutma olarak segilmis ise
aktiftir.

ON/OFF kontrol algoritmasi

PID kontrol algoritmasi

OUT-1 igin histerisiz degeridir. Tanimlanan skalanin 0% si ile 50% si
arasinda deger girilebilir. (ON/OFF Kontrol segilmigse aktiftir. )

Histerisizin ¢alisma seklini belirler.
(ON/OFF Kontrol segilmisse aktiftir)

SV+HYS/2 ve SV-HYS/2

SVve SV+HYS veya SVveSV-HYS

ON/OFF galigmada, ¢ikisin tekrar enerjilenmesi igin gegmesi gereken
stiredir. 0.0ile 100.0 saniye arasinda deger girilebilir.
( ON/OFF Kontrol secilmisse akdtiftir. )

91



MODUL-1 {izerindeki ¢ikis modiiliiniin lojik gikis fonksiyonunu belirler.
MODUL-1'in gikig fonksiyonu Lout (Lojik Gikis) olarak segilmis ise
akiftir.

Alarm gikigi
Manual / Otomatik bilgi ¢ikisi
Sensor koptu ikaz gikis!

Proses degeri, calisma skalasi altlimit veya Ust limit
parametrelerinde tanimlanan band digina ¢iktiginda
cikis aktif olur.

11| Ramp/Soak fonksiyonu sonlandi bilgisi gikis.

MODUL-2

Modiil-2 yuvasindaki Analog giris moduill igin Sensor koptu
ikaz ¢ikisl.(Modiil-2 yuvasinda Analog giris Moddllerinden
herhangi biri var ise bu parametre gézlenir.)

Proses degeri , Modl-2 yuvasindaki Analog giris moduli
igin (2.Sensor girigi) tanimli olan ,calisma skalasi alt
limit veya st limit parametrelerindeki band digina
ciktiginda , Proses cikisi aktif olur.(Modil-2 yuvasinda
Analog giris Moddillerinden herhangi biri var ise bu
parametre gozlenir.)

MODUL-1 alarm gikis! igin 8lgme girisinin segimi. MQDUL—Tin Lojik
cikis fonksiyonu Alarm Cikigi olarak segilmis ve MODUL-2 yuvasinda
Analog giris modiillerinden herhangi biri var ise aktiftir.

Alarmcikisi, proses girisinden dl¢llen degeri dikkate alir.

! Alarm gikisi, MODUL-2 {izerindeki analog girig modiiliinden
Olciilen degeri (2.Sensor girisi) dikkate alir.

Alarm tipini belirler. MODUL-1'in Lojik gikis fonksiyonu Alarm Gikis
olarak secilmis ise aktiftir.

Proses yiiksek alarmi

Proses dusuk alarmi

Sapma yilksek alarmi. Alarm c¢ikisi , Proses girisinden
Olgiilen degere gore galisirken bu segenek aktif olur.

Sapma dusuk alarmi. Alarm ¢ikisi , Proses girisinden

Veya Olgulen dedere gore galigirken bu segenek aktif olur.
MODUL-2'de
"e'l"‘iar"g' Sapma band alarmi. Alarm gikisi , Proses girisinden
Analog Olcilen degere gore calisirken bu segenek aktif olur.
Girig
Modiilii Sapma range alarmi. Alarm ¢ikisi , Proses girisinden
YOK ise olglilen degere gore calisirken bu segenek aktif olur.
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MODUL-2

Isitici Arizasi Alarmi. MODUL-2 yuvasinda ~ CT Girig
Modli varise bu segenek aktif olur.

Proses yiiksek alarmi
Alarm
Cikisi Alarm
Set
oN —>—
Y A
OFF " L
PHYS ¢

Proses Degeri

Proses diigiik alarmi

Alarm
Cikist Alarm
Set
N e
A Y
OFF h "
i HYS

Proses Degeri

Sapmayiiksek alarmi

Alarm
Cikist Proses
Set  Proses Set + Alarm Set
ON i :
OFF n L
LHYS
Proses Degeri
Sapmadiisiik alarmi
Alarm
Cikisl Proses
Proses Set - Alarm Set Set
ON - H
OFF

fHys!

Proses Degeri
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Sapma band alarmi

Alarm
Cikisi Proses
Proses Set - Alarm Set  Set ~ Proses Set + Alarm Set
ON i H H
OFF

i HYS! PHYS

Proses Degeri

Sapmarange alarmi

Alarm
Cikigi Proses
Proses Set - Alarm Set  Set ~ Proses Set + Alarm Set
oN >
* } A Y
OFF : ] i » <
fHYS! Hys 't 7T

Proses Degeri

Alarm- 1 histerisiz degeridir. MODUL-1'in Lojik gikig fonksiyonu Alarm
Cikisi olarak secilmis ise bu parametre aktiftir.

degeri
modidillerinden he

tanimliolan ( [_uPL]
deger girilebilir.

degeri ise ve MODUL-2 yuvasinda Analog Giris
modiillerinden herhangi biri var ise Alarm histerisiz degeri (2. Sensor

Girigi) Analog Girig modiilii igin tanimli olan skalanin ( )
0% siile 50% si arasinda deger alabilir.

ise veya MODUL-2 yuvasinda Analog Girig
i biri yoksa (2. Sensor Girisi) Proses girisinin
- ) skalasinin 0% si ile 50% si arasinda

MODUL-2 yuvasinda ~. CT Girig modiilii (EMI-920) var ve Alarm tipi
parametresi ise Alarm histerisiz degeri 0.0 ile 20.0A~
arasinda deger alabilir.

Alarm Cekmede Gecikme Zamani. (0000 ; 9999 )sn arasinda deger
alabilir. MODUL-1'in Lojik ¢ikig fonksiyonu Alarm Cikisi olarak segilmis
ise bu parametre aktiftir.

Alarm Birakmada Gecikme Zamani. (0000 ; 9998 ) sn arasinda deger
alabilir. 9998'den sonra ekranda yazisi gozlenir. Alarm
Kilitlemeli gikis segilmis olur. MODUL-1’in Lojik ikis fonksiyonu Alarm
Cikisi olarak secilmis ise bu parametre aktiftir.

Alarm

Durumu
Aon | OFF
Delay
On
Alarm Delay
Gikist Rof |
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@ MODUL-1 yuvasinda EMO-930 (0/4...20 mA-— Akim Gikis) modiilii
var ise asagidaki parametreler aktiftir.

MODUL-1, Analog ¢ikis modiilii konfigiirasyonu.

(0000 0..20mA=cikis veya Bolim 5.25% gore 0...10V ===
cikis segilir.

O 114..20mA==cikis veya Bélim 5.2.5% gére 2...10V ==
cikis segilir.

MODUL-1, Analog ¢ikis modiilii fonksiyon segimi

MODUL-1, analog ¢ikis! 1sitma amagli kontrol gikisidir.

MODUL-1, analog ¢ikisi sogutma amagli kontrol gikisidir.

MODUL-1 analog gikisi “re-transmission” (Tekrar iletim)
CCr
amagli kullanihr.

“Re-transmission” (Tekrar iletim) fonksiyonunu belirler. (MODUL-1
Analog ¢ikis moddll igin “re-transmission” (Tekrar iletim) fonksiyonu
secilmis ise aktiftir.)

Proses degerini analog gikisa verir.
Proses ile Setdegeri arasindakifarki analog ¢ikisa verir.

Setdegerini analog gikisa verir.

Skala Tekrar iletim
(Re-transmission)
UPL
LoL
mA
0 20
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@ MODUL-1 yuvasinda EMI-900 (Dijital Girig) modiilii var ise
asagidaki parametreler aktiftir.

B Cemson |

MODUL-1, Dijital giris konfigiirasyonu

Manuel/ Otomatik segim girisi.
Lojik giris tetiklendiginde ;

Cihazin PID Tune ve Calisma sekli segimi men(sindeki
(run List) , Caligma sekli secimi parametresi (Auto) ;

ise X ise [n=An ‘ealinir.
iy imi i irisi
Auto Tune ( Limit Cycle Tuning ) Start/Stop girisi.
Lojik giris tetiklendiginde ;

Auto Tune islemini baslatmak veya durdurmak igin
kullanilir. islemi yapilmiyorken, giris aktif edildiginde
otomatik tune segimi parametresi olarak
degistirerek Auto Tune islemi baslatilir. Auto Tune islemi
devam ederken giris aktif edildiginde Auto Tune islemi
sonlandirihr.

Ramp&Soak, Start/ Stop girisi.

Lojik giris tetiklendiginde ;
Ramp/Soak kontrolii

n| veya [H
ise

Ramp&Soak, Start/ Hold girisi.
Lojik giris tetiklendiginde ;
Ramp/Soak kontrolii parametresi, eger

parametresi, eger

1 - -
Alarm Kilitleme Iptali.
Lojik giris tetiklendiginde ;
Kilitteme yapilmis herhangi bir Alarm ¢ikigi varsa ve Alarm
durumu devam etmiyorsa, Kilitleme islemi sonlandirilir.
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@ MODUL-1 yuvasinda EMI-910 (0/4...20mA -—— Akim Girig) , EMI-930

(TC veya 0...50mV — Girig) , EMI-940 (PT-100 Giris) , EMI-950

(0...10V —— Giris ) modiillerinden herhangi biri var ise asagidaki
parametreler aktiftir.

EMI - 910
EMI - 930
EMI - 940
EMI - 950

MTC giris tipi segimi. MODUL-1 (izerindeki Analog giris
moduli, EMI-930 ise segilmelidir.

nn 1| PT-100 giris tipi segimi. MODUL-1 {izerindeki Analog girig
modiili, EMI-940 ise secilmelidir.

—— Voltaj / Akim giris tipi segimi. MODUL - 1 {izerindeki
Analog giris modulti, EMI-910, EMI-930 , EMI - 950
modiillerinden herhangi biri ise secilmelidir.

MODQL-1 Uzerindeki TC Girig mod(li igin sensor tipi ve skala segimi
MODUL-1’in girig tipi TC olarak segilmis ise aktiftir.

L (-100°C;850°C) veya (-148°F;1562°F)
L (-100.0°C;850.0°C) veya (-148.0°F;999.9°F)
J (-200°C;900°C) veya (-328°F;1652°F)

EMI-930

J (-199.9°C;900.0°C) veya (-199.9°F;999.9°F)
K (-200°C;1300°C) veya (-328°F;2372°F)

K (-199.9°C;999.9°C) veya (-199.9°F;999.9°F)

R (0°C;1700°C) veya (32°F;3092°F)

u
N

R (0.0°C;999.9°C) veya (32.0°F;999.9°F)
S (0°C;1700°C) veya (32°F;3092°F)

22 (2D
s

Lu]
23 |CD

S (0.0°C;999.9°C) veya (32.0°F;999.9°F)

T (-200°C;400°C) veya (-328°F;752°F)

s

T (-199.9°C;400.0°C) veya (-199.9°F;752.0°F)

Lo |
23] S22
- || |2
-/ [C2] D

Lau]

B (44°C;1800°C) veya (111°F;3272°F)

Lu]
~
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[l

o3P

7 (3] B (44.0°C;999.9°C) veya (111.0°F ; 999.9°F)

E (-150°C;700°C) veya (-238°F;1292°F)

E (-150.0°C;700.0°C) veya (-199.9°F;999.9°F)
N (-200°C;1300°C) veya (-328°F;2372°F)

N (-199.9°C;999.9°C) veya (-199.9°F;999.9°F)
C (0°C;2300°C) veya (32°F;3261°F)

C (0.0°C;999.9°C) veya (32.0°F;999.9°F)

MODUL-1 lzerindeki PT-100 Giris modulu igin sensor tipi ve skala
sec¢imi. MODUL-1'in girig tipi PT-100 olarak secilmis ise aktiftir.

Sensor tipi: PT-100
= Skala:-200°Cile 650°C (Birim °C segiliise)
Skala: -328°F ile 1202°F (Birim °F segiliise)

Sensértipi: PT-100
Skala:-199.9°Cile 650.0°C (Birim °C segiliise)
Skala:-199.9°F ile 999.9°F (Birim °F segiliise)

MODUL-1 {izerindeki —= Voltaj / Akim Girig modiilleri igin giris tipini
belirler. (MODUL-1'in girig tipi == Voltaj / Akim olarak segilmis ise
aktiftir.)

i MODQL-1 EMI-910ise; 0...20mA === girisi segilir.
MODUL-1 EMI-930ise; 0...50mV girisi segilir.
MODUL-1 EMI-950ise; 0... 10V = girisi segilir.

EMI-910ise; 4...20mA == girisi segilir.

MODUL-1 EMI-930ise ; 10...50mV —= girisi segilir.

MODUL-1 EMI-950ise; 2...10V = girigi segilir.

Gosterge igin nokta pozisyonunu belirler. MODUL-1'in girig tipi
=== Voltaj/Akim olarak secilmis ise aktiftir.
1171 Noktali gésterim yoktur.

Noktali gésterim 2.basamakta. “000.0”

Noktali gosterim 3.basamakta. “00.00”

Noktali gésterim 4.basamakta. “0.000”

MODUL-1 igin === Voltaj / Akim girisi segildiginde aktiftir. Kalibrasyon
tipini belirler.

Sabit iki noktali kalibrasyonu yapilir. Alt ve Ust nokta
Kalibrasyon degerlerinin ayarlanmasina izin veriimez.
Altve Ust nokta kalibrasyon degerleri (-1999;9999)'dur.

7 1 Degisken iki nokta kalibrasyon yapiimasina olanak tanir.
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Degisken iki noktall kalibrasyon igin alt noktayi tanimlar. =—= Voltaj /
Akim girisi secildiginde aktiftir. (-1999; 9999 ) arasinda deger alabilir.

Degisken iki noktali kalibrasyon igin (ist noktayi tanimlar. == Voltaj/
Akim girisi segildiginde aktiftir. (-1999 ; 9999 ) arasinda degder alabilir.

Birim segimi

C™| Birim °C dir.

Birim °F dir.
Birim U dur. MODUL-1’in giris tipi === Voltaj / Akim olarak
secilmis ise aktiftir.

Birimsiz. MODUL-1’in giris tipi == Voltaj / Akim olarak
secilmis ise aktiftir.

Calisma skalasi minimum ( Alt Limit ) degeri. Analog Girig tipine ve
skalasina gore degisir.

Galisma skalasi maksimum ( Ust Limit ) degeri. Analog Giris tipine ve
skalasina gore degisir.

Analog giris modiliinden dlgiilen deger icin gosterim ofsetidir.
Skalanin * %10 si kadar deger araliginda tanimlanabilir. Tanimlanan
bu deger proses degeri tizerine ilave edilir.

Girig sinyali icin filtre zamanidir. 0.0 ile 900.0 saniye arasinda deger
girilebilir.

MODUL-1 {izerindeki TC giris modili igin Soguk nokta
kompanzasyonunun yapilip yapilmayacagi segili. MODUL-1’in giris
tipi TC olarak segilmis ise aktiftir.

Soguk nokta kompanzasyonu yapilir.

Soguk nokta kompanzasyon yapilmaz.

MODUL-1 (izerindeki analog giris modiilinden &lgiilen degerin
Remote Set olarak kullanilip kullaniimayacagini belirler. Proses
girisinin ve Analog giris moduliniin nokta pozisyonu ile birimleri ayni
ise bu parametre aktiftir.

MODUL-1 (izerindeki analog giris modiilinden 6lgiilen
deger proses set degeri olarak kullanilir. Cihaz lzerinde
kullanici tarafindan tanimlanan proses set degeri dikkate
alinmaz.

MODUL-1 Gizerindeki analog giris modiilinden élgtilen

deger proses set degeri olarak dikkate alinmaz. Cihaz
lizerinde kullanici tarafindan tanimlanan proses set degeri
dikkate alinir.
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@ MODUL-1 yuvasinda EMI-920 ( ~ CT ) Giris modiilii var ise
asagidaki parametreler aktiftir.

MODUL-1igin Akim Trafosu (Current Transformer ) Déniigtim Orani.
(0ile 100 arasinda deger alabilir.)

Ornek : 100:5A tipi bir Akim Trafosu igin ;
Bu parametreye =100/5 = degerinin girilmesi gerekir.

Akim Trafosu

(Current Transformer) Isitici Anizasiigin Set degerinin hesaplanmasi;

Set = [(Normal durumdaki Akim degeri + Isitici
Arizasi durumundaki Akim degeri)]/2
Formiilii ile basitge girilebilir.

Ornegin ; Tek isiticili bir sistemde 200V~ ve 1kWlik bir isitici olsun ;
Normal sartlarda isiticidan gegen Akim = 1000/200 = 5A'dir.

Isitici Arizasi sirasinda Akim gegmeyecedi igin Isitici Arizasi durumundaki
Akim OAolur. Budurumda Setdegeri = (5+0) /2 =2.5A olarak ayarlanmalidir.

Kontrol Cikisi
Isitict !

o

1
1
I
I
i
i
|
1kW 1200V ~
1
I
I
I
1
1
I

MODUL-1

MODUL-1 yuvasindaki EMI-920 (~. CT) Girig modiiliinden saglikli bir sekilde
olglim yapabilmek igin Isitma ¢ikisinin minimum 0.2 sn (200 msn) aktif olmasi
gerekmektedir.

Kontrol formu PID segilmisg bir sistemde Isitma Minimum kontrol ¢ikig zamani
>=0.2snolmaldir.
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Ornegin ; Ug isiticili bir sistemde yine 200V ~_ ve 1kW’lik birisiticiolsun ;
Normal sartlarda isiticidan gegen Akim ; [1000/200]*3=5A*3 = 15A0olur.

Isiticinin birisi arizalandigi zaman diger iki i1sitici lizerinde 5*2=10A'lik bir
Akim gegecedi igin Isitici Arizasi durumundaki Akim 10A olur. Bu durumda Set
degeri; (15+10)/2=12.5A olarak ayarlanmalidir.

Kontrol Cikis!

Isitici !

g g O ! O O
i
i
|
1

T3 i 200V ~
1
CT !
1
ML

o} o o

1
MODUL-1

MODUL-1 yuvasindaki EMI-920 (~ CT) Girig modiiliinden saglikli bir sekilde
olgiim yapabilmek igin Isitma gikiginin minimum 0.2 sn (200 msn) aktif olmasi
gerekmektedir.

Kontrol formu PID segilmis bir sistemde Isitma Minimum kontrol ¢ikis zamani

>=0.2 sn olmalidir.
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8.2.4 MODUL-2 Konfigiirasyon Parametreleri

MODUL-2 yuvasina takilan Modiil tiplerine gére Modiil-2 Konfigiirasyon
parametreleri cihaz tarafindan ot tik olarak diizenlenmektedir. Modiil-2
yuvasina herhangi bir modiil takili degil ise buradaki parametrelere erigilemez

Cikis fonksiyonunu belirler.

Cikis moduliiniin kontrol algoritmasini belirler.
Cikis Moduliinuin histerisiz degeri.

Histerisizin ¢alisma seklini belirler.

ON/OFF g¢alismada, gikigin tekrar enerjilenmesi icin gegmesi gereken
siire.

Lojik ¢ikis fonksiyonunu belirler.

Alarm gikis! igin 8lgme girisinin segimi. (MODUL-1 yuvasinda Analog
Giris Modillerinden biri olmak zorundadir )

Alarm tipini belirler.

EMO-900, EMO-910, EMO-920

Alarm histerisiz degeri.
Alarm ¢cekmede gecikme zamani.

Alarm birakmada gecikme zamani.

Analog ¢ikis modli konfiglirasyonu.
Analog ¢ikis modli fonksiyon segimi.

Analog ¢ikis mod(li igin “re-transmission” (Tekrar iletim) fonksiyonunu
belirler.

Lojik giris konfiglirasyonu.

EMI-900 EMO-930

Analog Giris Modul Konfiglirasyonu.

TC giris modiilli igin sensor tipi ve skala segimi.

PT-100 giris modiill icin sensor tipi ve skala segimi.

=== Voltaj/Akim analog giris modiilleri iin giris tipini belirler.
Gosterge igin nokta pozisyonunu belirler.

Kalibrasyon tipini belirler.

Degisken iki noktali kalibrasyon igin alt noktayi tanimlar.

EMI-910, EMI-930, EMI-940 , EMI-950
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EMI-910, EMI-930, EMI-940 , EMI-950

EMI-920

JIl Degisken iki noktali kalibrasyon igin tist noktayi tanimlar.

Birim segimi.

Calisma skalasi minimum degeri.

Calisma skalasi maksimum degeri.

Analog giris moduliinden élgiilen deder igin gdsterim ofsetidir.
Girig sinyaliigin filtre zamanidir.

Soguk nokta kompanzasyonunun yapilip yapilmayacagi segilir.

m Remote Set fonksiyonu.
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Modiil-2 Konfigiirasyon parametreleri cihaz tarafindan otomatik olarak diizenlendigi igin
Modiil-2 Konfigiirasyon parametreleri ayri boliimler halinde agiklanmigtir.

MODUL-2 yuvasinda EMO-900 (Réle Gikis) , EMO-910 (SSR
Siiriicii) ve EMO-920 (Dijital Gikig) modiillerinden herhangi biri var
ise asagidaki parametreler aktiftir.

EMO - 900
EMO - 910
EMO -920

MODUL-2 igin gikis fonksiyonunu belirler.
Isitma
Sogutma

Lojik ¢ikis

MODUL-2'deki ¢ikis modilinin kontrol algoritmasini  belirler.

MODUL-2'nin ¢ikis fonksiyonu isitma veya sogutma olarak segilmis
ise aktiftir.

ON/OFF kontrol algoritmasi

PID kontrol algoritmasi

OUT-2 icin histerisiz degeridir. Tanimlanan skalanin 0% si ile 50% si
arasinda deger girilebilir. (ON/OFF Kontrol segilmigse aktiftir. )

Histerisizin ¢alisma seklini belirler.
(ON/OFF Kontrol segilmisse aktiftir)

SV+HYS/2 ve SV-HYS/2

SVve SV+HYS veya SVveSV-HYS

Ly t e ‘:' ON/OFF galigmada, ¢ikisin tekrar enerjilenmesi igin gegmesi gereken
= sliredir.0.0ile 100.0 saniye arasinda deger girilebilir.
( ON/OFF Kontrol segilmigse aktiftir. )
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MODUL-2 iizerindeki ¢ikis modiiliiniin lojik gikis fonksiyonunu belirler.
MODUL-2'nin ¢ikis fonksiyonu Lout (Lojik Cikis) olarak segilmis ise
aktiftir.

Alarm gikigi

Manual / Otomatik bilgi ¢ikisi

Sensor koptu ikaz gikis!

Proses degeri , calisma skalasi altlimit veya Ust limit

parametrelerinde tanimlanan band digina ¢iktiginda
cikis aktif olur.

1| Ramp/Soak fonksiyonu sonlandi bilgisi gikis!.

MODUL-1

Modiil-1 yuvasindaki Analog giris moduill igin Sensor koptu
ikaz ¢ikisl.(Moddil-1 yuvasinda Analog giris Moddllerinden
herhangi biri var ise bu parametre gézlenir.)

Proses degeri , Moddl-1 yuvasindaki Analog giris moduli
igin (2.Sensor girigi) tanimli olan ,calisma skalasi alt
limit veya st limit parametrelerindeki band digina
ciktiginda , Proses cikisi aktif olur.(Modil-1 yuvasinda
Analog giris Moddillerinden herhangi biri var ise bu
parametre gozlenir.)

MODUL-2 alarm gikis! igin élgme girisinin segimi. MOPUL—2’nin Lojik
¢ikis fonksiyonu Alarm Cikisi olarak segilmis ve MODUL-1 yuvasinda
Analog giris modiillerinden herhangi biri var ise aktiftir.

MODUL-1 Alarmgikisi, proses girisinden dlgiilen degeri dikkate alir.

arm ¢ikisi, MODUL-1 {izerindeki analog girig modiiliinden
Olcilen degeri (2.Sensor girisi) dikkate alir.

Alarm tipini belirler. MODUL-2'nin Lojik gikis fonksiyonu Alarm Cikisi
olarak secilmis ise aktiftir.

A Proses yiiksek alarmi

Proses dustik alarmi

Sapma ylksek alarmi. Alarm c¢ikisi , Proses girisinden
Olcilen degere gore calisirken bu segenek aktif olur.

1A m 2 Sapma dusiik alarmi. Alarm gikisi , Proses girisinden
Olgiilen degere gore calisirken bu segenek aktif olur.

Sapma band alarmi. Alarm ¢ikisi , Proses girigsinden
Olcilen degere gore calisirken bu segenek aktif olur.

pma range alarmi. Alarm cikisi , Proses girisinden
Olculen degere gore calisirken bu segenek aktif olur.
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MODUL-1

Isitici Arizasi Alarmi. MODUL-1 yuvasinda ~ CT Girig
Moduli varise bu segenek aktif olur.

Proses yiiksek alarmi

Alarm
Cikisi Alarm
Set
ON : ; 4
Y A
OFF " L
PHYS §

Proses Degeri

Proses diigiik alarmi

Alarm
Cikist Alarm
Set
ON g
A Y
OFF h "
{HYS

Proses Degeri

Sapmayiiksek alarmi

Alarm
Cikist Proses
Set  Proses Set + Alarm Set
ON i :
OFF n L
LHYS
Proses Degeri
Sapmadiisiik alarmi
Alarm
Cikisl Proses
Proses Set - Alarm Set Set
ON - H
OFF

fHys!

Proses Degeri
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Sapma band alarmi

Alarm
Cikisi Proses
Proses Set - Alarm Set  Set ~ Proses Set + Alarm Set

ON
{ A4
OFF

i HYS i HYS ¢
Proses Degeri
Sapmarange alarmi
Alarm
Cikigi Proses
Proses Set - Alarm Set  Set ~ Proses Set + Alarm Set
on >
+ } A Y
OFF : ] i » <
fHYS! Hys 't 7T

Proses Degeri

Alarm- 2 histerisiz degeridir. MODUL-2'nin Lojik gikis fonksiyonu Alarm
Cikisi olarak secilmis ise bu parametre aktiftir.

degeri ise veya MODUL-1 yuvasinda Analog Girig
modiillerinden herhangi biri yoksa (2. Sensor Girisi) Proses girisinin
tanimliolan ([ wPi] - ) skalasinin 0% si ile 50% si arasinda
deger girilebilir.

degeri ise ve MODUL-1 yuvasinda Analog Giris
modiillerinden herhangi biri var ise Alarm histerisiz degeri (2. Sensor
Girigi) Analog Girig modiilii igin tanimli olan skalanin ( )
0% siile 50% si arasinda deger alabilir.

MODUL-1 yuvasinda ~. CT Girig modiilii (EMI-920) var ve Alarm tipi
parametresi ise Alarm histerisiz degeri 0.0 ile 20.0A ~
arasinda deger alabilir.

Alarm Cekmede Gecikme Zamani. (0000 ; 9999 ) sn arasinda deger
alabili. MODUL-2'nin Lojik ¢ikis fonksiyonu Alarm Cikisi olarak
segilmis ise bu parametre aktiftir.

Ly HFE’ Alarm Birakmada Gecikme Zamani. (0000 ; 9998 )snarasinda deger
ULLS, alabili. 9998'den sonra ekranda yazisi gozlenir. Alarm
Kilitemeli gikis segilmis olur. MODUL-2'nin Lojik cikis fonksiyonu

Alarm Cikisi olarak segilmis ise bu parametre aktiftir.

Alarm

Durumu
Aond) OFF
Delay
On
Alarm Delay
Cikisi AofFd
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@ MODUL-2 yuvasinda EMO-930 (0/4...20 mA — Akim Gikis)
modiilii var ise asagidaki parametreler aktiftir.

MODUL-2, Analog ¢ikis modiilii konfigiirasyonu.

D000 0..20mA == cikis veya Bolim 5.2.5% gére 0...10V ===
—— cikis segilir.

nrn

} 4...20mA___T_ cikis veya Bolim 5.2.5'e gore 2...10V =——=
cikis segilir.

MODUL-2, Analog g¢ikis modiilii fonksiyon segimi

MODUL-2, analog gikis! 1sitma amagli kontrol gikisidir.

MODUL-2, analog ¢ikisi sogutma amagli kontrol gikisidir.

MODUL-2 analog ¢ikisi “re-transmission” (Tekrar iletim)
amagli kullanihr.

“Re-transmission” (Tekrar iletim) fonksiyonunu belirler. (MODUL-2
Analog ¢ikis moddll igin “re-transmission” (Tekrar iletim) fonksiyonu
segilmis ise aktiftir.)

Proses degerini analog ¢ikisa verir.
Proses ile Setdegeri arasindakifarki analog ¢ikisa verir.

Setdegerini analog gikisa verir.

Skala Tekrar iletim

(Re-transmission)

mA
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MODUL-2 yuvasinda EMI-900 (Dijital Girig) modiilii var ise
asagidaki parametreler aktiftir.

B Cemson |

MODUL-2, Dijital giris konfigiirasyonu
Manuel/ Otomatik segim girisi.

Lojik giris tetiklendiginde ;

Cihazin PID Tune ve Calisma sekli segimi menisindeki
(run List) , Calisma sekli secimi parametresi (Auto) ;

ise X ise [n=An ‘ealinir.
iy imi i irisi
Auto Tune ( Limit Cycle Tuning ) Start/Stop girisi.
Lojik giris tetiklendiginde ;

Auto Tune islemini baslatmak veya durdurmak igin
kullanilir. islemi yapilmiyorken, giris aktif edildiginde
otomatik tune segimi parametresi olarak
degistirerek Auto Tune islemi baslatilir. Auto Tune islemi
devam ederken giris aktif edildiginde Auto Tune islemi
sonlandirihr.

Ramp&Soak, Start/ Stop girisi.

Lojik giris tetiklendiginde ;
Ramp/Soak kontrolii

n| veya [H
ise

Ramp&Soak, Start/ Hold girisi.
Lojik giris tetiklendiginde ;
Ramp/Soak kontrolii parametresi, eger

parametresi, eger

1 - -
Alarm Kilitleme Iptali.
Lojik giris tetiklendiginde ;
Kilittenme yapilmis herhangi bir Alarm ¢ikigi varsa ve Alarm
durumu devam etmiyorsa , Alarm Latch islemi sonlandirilir.
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(TC veya 0...50mV == Girig) , EMI-940 (PT-100 Girig) , EMI-950

@ MODUL-2 yuvasinda EMI-910 (0/4...20mA -—— Akim Girig) , EMI-930

(0...10V ——= Giris ) modiillerinden herhangi biri var ise asagidaki

parametreler aktiftir.

EMI -910
EMI - 930
EMI - 940
EMI - 950

MODUL-2, Analog girig modiilii konfigtirasyonu.
TC giris tipi segimi. MODUL-2 (izerindeki Analog giris
moduli, EMI-930 ise segilmelidir.
PT-100 giris tipi segimi. MODUL-2 {izerindeki Analog giris
LU 1 ol , EMI-940 ise segilmelidir.
01 2| == Voltaj / Akim giris tipi segimi. MODUL - 2 iizerindeki

[x]

[ Ll

MU nalog giris  modiili, EMI-910 , EMI-930 , EMI - 950
modiillerinden herhangi biri ise secilmelidir.

MODQL-Z Uzerindeki TC Girig mod(li igin sensor tipi ve skala segimi
MODUL-2'nin girig tipi TC olarak segilmis ise aktiftir.

L (-100°C;850°C) veya (-148°F;1562°F)
[alalnl : L (-100.0°C;850.0°C) veya (-148.0°F;999.9°F)
GGE‘IE J (-200°C;900°C) veya (-328°F;1652°F)
m J (-199.9°C;900.0°C) veya (-199.9°F;999.9°F)

K (-200°C;1300°C) veya (-328°F;2372°F)
K (-199.9°C;999.9°C) veya (-199.9°F;999.9°F)

R (0°C;1700°C) veya (32°F;3092°F)
0007 R(0.0°C;999.9°C) veya (32.0°F;999.9°F)
DBUH S (0°C;1700°C) veya (32°F;3092°F)

0] S (0.0°C;999.9°C) veya (32.0°F;999.9°F)

[N}
(-200°C;400°C) veya (-328°F;752°F)

[

3] Ic3] oo
c3 3 S
53 o

[l
[

T
T (-199.9°C;400.0°C) veya (-199.9°F;752.0°F)
B

Lau]

(44°C;1800°C) veya (111°F;3272°F)

[t}

[
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M7 (3] B (44.0°C;999.9°C) veya (111.0°F ; 999.9°F)

E (-150°C;700°C) veya (-238°F;1292°F)

E (-150.0°C;700.0°C) veya (-199.9°F;999.9°F)
N (-200°C;1300°C) veya (-328°F;2372°F)

N (-199.9°C;999.9°C) veya (-199.9°F;999.9°F)
C (0°C;2300°C) veya (32°F;3261°F)

C (0.0°C;999.9°C) veya (32.0°F;999.9°F)

MODUL-2 (izerindeki PT-100 Giris modiilii igin sensér tipi ve skala

segimi. MODUL-2'nin giris tipi PT-100 olarak segilmis ise akiftir.

o
(R RN

w Sensortipi : PT-100
Skala: -200°C ile 650°C (Birim °C segiliise)
Skala: -328°F ile 1202°F (Birim °F segiliise)

1| Sensortipi: PT-100
Skala:-199.9°Cile 650.0°C (Birim °C segiliise)
Skala:-199.9°F ile 999.9°F (Birim °F segiliise)
MODUL-2 {izerindeki = Voltaj / Akim Girig modiilleri igin giris tipini

belirler. (MODUL-2'nin girig tipi === Voltaj / Akim olarak segilmis ise
aktiftir.)

111/ MODUL-2 EMI-910ise; 0...20mA === girisi segilir.
MODUL-2 EMI-930ise; 0...50mV === girisi segilir.
MODUL-2 EMI-950ise; 0...10V = girisi segilir.

{/MODUL-2 EMI-910ise; 4...20mA == girisi segilir.
MODUL-2 EMI-930ise ; 10...50mV =— girisi segilir.
MODUL-2 EMI-950ise; 2...10V == girigi segilir.

Gosterge igin nokta pozisyonunu belirler. MODUL-2'nin  giris
tipi === Voltaj/Akim olarak secilmis ise aktiftir.

11 Noktali gésterim yoktur.

Noktali gésterim 2.basamakta. “000.0”

Noktali gosterim 3.basamakta. “00.00”
Noktali gésterim 4.basamakta. “0.000”

MODUL-2 igin === Voltaj / Akim girisi segildiginde aktiftir. Kalibrasyon
tipini belirler.

Sabit iki noktali kalibrasyonu yapilir. Alt ve Ust nokta
Kalibrasyon degerlerinin ayarlanmasinaizin veriimez.
Altve Ust nokta kalibrasyon degerleri (-1999; 9999)'dur.

111 1 Degisken iki nokta kalibrasyon yapilmasina olanak tanir.

L N )
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Degisken iki noktall kalibrasyon igin alt noktayi tanimlar. === Voltaj /
Akim girisi secildiginde aktiftir. (-1999; 9999 ) arasinda deger alabilir.

Degisken iki noktali kalibrasyon igin st noktayi tanimlar. === Voltaj/
Akim girisi secildiginde aktiftir. (-1999; 9999 ) arasinda deger alabilir.

U'_“n: EI Birim segimi
Birim °C dir.

Birim °F dir.

1| Birim U dur. MODUL-2'nin girig tipi === Voltaj / Akim olarak

secilmis ise aktiftir.
(RN
E Birimsiz. MODUL-2'nin giris tipi == Voltaj / Akim olarak
secilmis ise aktiftir.

Calisma skalasi minimum ( Alt Limit ) degeri. Analog Giris tipine ve
skalasina gore degisir.

Caligsma skalasi maksimum ( Ust Limit ) degeri. Analog Giris tipine ve
skalasina gore degisir.

Analog girig modiilinden Olgiilen deger icin gdsterim ofsetidir.
Skalanin * %10 si kadar deger araliginda tanimlanabilir. Tanimlanan
bu deger proses degeri lizerine ilave edilir.

Girig sinyali igin filtre zamanidir. 0.0 ile 900.0 saniye arasinda deger
girilebilir.

E! MODUL-2 iizerindeki TC giris modili igin Soguk nokta
Annn kompanzasyonunun yaplilip yapilmayacagi segilir. MODUL-2'nin giris
tipi TC olarak segilmis ise aktiftir.

L | Soguk nokta kompanzasyonu yapilir.

o Soguk nokta kompanzasyon yapilmaz.

MODUL-2 iizerindeki analog giris modiiliinden &lgiilen degerin
Remote Set olarak kullanilip kullaniimayacagini belirler. Proses
girisinin ve Analog giris moduliniin nokta pozisyonu ile birimleri ayni
ise bu parametre aktiftir.

MODUL-2 (izerindeki analog giris modiilinden 6lgiilen
deger proses set degeri olarak kullanilir. Cihaz lzerinde
kullanici tarafindan tanimlanan proses set degeri dikkate
alinmaz.

MODL"JL-Z Gizerindeki analog giris modiilinden élgtilen

deger proses set degeri olarak dikkate alinmaz. Cihaz
lizerinde kullanici tarafindan tanimlanan proses set degeri
dikkate alinir.
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@ MODUL-2 yuvasinda EMI-920 ( ~ CT ) Giris modiilii var ise
asagidaki parametreler aktiftir.

'l: t r 'Zl MODUL-2igin Akim Trafosu (Current Transformer ) Déniigtim Orani.
= (0ile 100 arasinda deger alabilir.)
Ornek : 100:5 Atipi bir Akim Trafosu igin ;

Bu parametreye =100/5 = degerinin girilmesi gerekir.

Akim Trafosu

(Current Transformer) Isitici Anizasi igin Set degerinin hesaplanmasi ;

Set = [(Normal durumdaki Akim degeri + Isitici
Arizasi durumundaki Akim degeri)]/2
Formiilii ile basitge girilebilir.

Ornegin ; Tek isiticili bir sistemde 200V~ ve 1kWlik bir isitici olsun ;
Normal sartlarda isiticidan gegen Akim = 1000/200 = 5A'dir.

Isitici Arizasi sirasinda Akim gegmeyecedi igin Isitict Arizasi durumundaki
Akim OAolur. Budurumda Setdegeri = (5+0) /2 =2.5A olarak ayarlanmalidir.

Isit Kontrol Cikisi
SIticI
o} o o
i
i
|
kW 200V~
1
cT !
1
1
/\/26 ol o o
1
MODUL-2

MODUL-2 yuvasindaki EMI-920 (~. CT) Girig modiiliinden saglikli bir sekilde
olglim yapabilmek igin Isitma ¢ikisinin minimum 0.2 sn (200 msn) aktif olmasi
gerekmektedir.

Kontrol formu PID segilmisg bir sistemde Isitma Minimum kontrol ¢ikig zamani
>=0.2snolmaldir.
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Ornegin ; Ug isiticili bir sistemde yine 200V ~_ ve 1kW’lik birisiticiolsun ;
Normal sartlarda isiticidan gegen Akim ; [1000/200]*3=5A*3 = 15A0olur.

Isiticinin birisi arizalandigi zaman diger iki i1sitici lizerinde 5*2=10A'lik bir
Akim gegecedi igin Isitici Arizasi durumundaki Akim 10A olur. Bu durumda Set
degeri; (15+10)/2=12.5A olarak ayarlanmalidir.

Kontrol Cikis!

Isitici !

c g O ! O O
i
i
|
1

T3 i 200V ~
1
CT !
1
ML

o} o o

1
MODUL-2

MODUL-2 yuvasindaki EMI-920 (~ CT) Girig modiiliinden saglikli bir sekilde
olgiim yapabilmek igin Isitma gikiginin minimum 0.2 sn (200 msn) aktif olmasi
gerekmektedir.

Kontrol formu PID segilmis bir sistemde Isitma Minimum kontrol ¢ikis zamani
>=0.2snolmaldr.
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8.2.5 OUTPUT-3 Konfigiirasyon Parametreleri

OUTPUT-3 igin cikis fonksiyonunu belirler.

Isitma
Sogutma

Lojik gikis

OUTPUT-3 gikisinin kontrol algoritmasini belirler. OUTPUT-3 (in ¢ikis
fonksiyonu isitma veya sogutma olarak secilmis ise aktiftir.

ON/OFF kontrol algoritmasi
oo

PID kontrol algoritmasi

L i~
&

OUT-3 igin histerisiz degeridir. Tanimlanan skalanin 0% si ile 50% si
arasinda deger girilebilir. (ON/OFF Kontrol segilmigse aktiftir. )

Histerisizin ¢alisma seklini belirler. ( ON/OFF Kontrol segilmisse
aktiftir. )

SV+HYS/2 ve SV-HYS/2

[ SVve SV+HYS veya SVveSV-HYS

[ ) N

ON/OFF galigmada, ¢ikisin tekrar enerjilenmesi igin gegmesi gereken
stredir.

0.0ile 100.0 saniye arasinda deger girilebilir.

( ON/OFF Kontrol secilmisse akdiftir. )

OUTPUT-3'lin lojik ¢ikis fonksiyonunu belirler. OUTPUT-3'Un ¢ikis
fonksiyonu Lout (Lojik Cikis ) secilmis ise aktiftir.

Alarm gikis

Manual/ Otomatik bilgi ¢ikis!

Sensor koptu ikaz gikisi
Proses degeri, aligma skalasi altlimit veya Gst limit

parametrelerinde tanimlanan band disina giktiginda
cikis aktif olur.

Ramp/Soak fonksiyonu sonland bilgisi gikist.
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MODUL-1

veya
MODUL-2

Modiil-1 veya Modiil-2 yuvasindaki Analog giris mod(ilii igin
Sensor koptu ikaz ¢ikisi.(Modiil-1 veya Modiil-2 yuvasinda
Analog giris Moddillerinden herhangi biri var ise bu
parametre gozlenir.)

Proses degeri , Modiil-1 veya Moddil-2 yuvasindaki Analog
giris modull igin (2.Sensor girisi) tanimh olan ,galisma
skalasi alt limi veya d ) ilegalismaskalasi
st limit ( veya ) parametrelerindeki band
disina ¢iktiginda , Proses ¢ikigi aktif olur.(Modiil-1 veya
Modiil-2 yuvasinda Analog giris Modiillerinden herhangi biri
varise bu parametre gézlenir.)

OUTPUT-3 alarm cikis! icin élgme girisi secimi. OUTPUT-3'iin Lojik
cikis fonksiyonu Alarm Cikisi olarak secilmis ve MODUL-1 veya
MODUL-2 yuvasinda Analog Giris Moddillerinden herhangi biri varsa
aktiftir.

Alarm¢ikisi, proses girisinden 6lciilen degeri dikkate alir.

1| Alarm gikist, MODUL-1 veya MODUL-2 tizerindeki analog
giris modiilinden 6lgllen degeri (2.Sensor girisi) dikkate
alir.

Alarm tipini belirler. OUTPUT-3'lin Lojik ¢ikis fonksiyonu Alarm gikisi
olarak segilmis ise aktiftir.

I Proses yliksek alarmi

Proses dustiik alarmi

Z Sapma yiksek alarmi. Alarm ¢ikisi , Proses girisinden
Olgiilen degere gore calisirken bu segenek aktif olur.

Sapma duslk alarmi. Alarm ¢ikisi , Proses girisinden
Olgiilen degere gore caligirken bu segenek aktif olur.

Sapma band alarmi. Alarm c¢ikisi , Proses girisinden
Olgilen degere gore calisirken bu segenek aktif olur.

pma range alarmi. Alarm c¢ikisi , Proses girisinden

MODUL-1 dlgiilen degere gore caligirken bu segenek aktif olur.

veya
MODUL-2

aoos Isitici Arizasi Alarmi. MODUL-1veya MODUL-2 yuvasinda
~~ CT Girig Moduli var ise bu segenek aktif olur.
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Proses yiiksek alarmi

Alarm
Cikisi Alarm
Set
ON : > 4
Y A
OFF " |
PHYS §
Proses Degeri
Proses diigiik alarmi
Alarm
Cikist Alarm
Set
ON
A Y
OFF h "
fHYS!
Proses Degeri
Sapmayiiksek alarmi
Alarm
Cikigt Proses
Set Proses Set + Alarm Set
ON i .
A
OFF

Proses Degeri

Sapmadiigiik alarmi

Alarm
Cikist Proses
Proses Set - Alarm Set Set
ON : i
OFF h "
tHYS!
Proses Degeri
Sapma band alarmi
Alarm
Cikisi Proses
Proses Set - Alarm Set  Set ~ Proses Set + Alarm Set
ON i i
Y
OFF

i HYS PHYS !

Proses Degeri
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==]==]
2|

Sapmarange alarmi

Alarm
Cikist Proses
Proses Set-Alarm Set  Set ~ Proses Set + Alarm Set
ON 1 #4 1
Y A A Y
OFF > <4 | i » <
TN i hys ! HYs: © T

Proses Degeri

Alarm- 3 histerisiz degeridir. OUTPUT-3'Un Lojik ¢ikis fonksiyonu
Alarm Gikisi olarak segilmis ise bu parametre aktiftir.

degeri ise veya MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda
Analog Girig moddillerinden herhangi biri yoksa (2. Sensor Girisi)

Proses giriginin tanimli olan ([_uPt] ) skalasinin 0% siile 50%
si arasinda deger girilebilir.

degeri ise ve MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda
Analog Giris moddillerinden herhangi biri var ise Alarm histerisiz degeri
(2. Sensor Girisi) Analog Giris modlu icin tanimli olan skalanin
Analog Girig Modulii MODUL-1 yuvasinda ise ( L
MODUL-2 yuvasindaise ( [uPLe| - [Latd ) 0% siile 50% si arasinda
deger alabilir.

MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda ~ CT Giris modili (EMI-920)
var ve Alarm tipi parametresi [ALET |, ise Alarm histerisiz
degeri0.0ile 20.0A~_ arasinda deger alabilir.

Alarm Cekmede Gecikme Zamani.

(0000; 9999 )sn arasindadeger alabilir.

OUTPUT-3'lin Lojik ¢ikis fonksiyonu Alarm Cikisi olarak segilmis ise
bu parametre aktiftir.

Alarm Birakmada Gecikme Zamani.

(0000; 9998 )sn arasinda degeralabilir. 9998'den sonra ekranda
yazisi gézlenir. Alarm Kilitlemeli gikis segilmis olur.
OUTPUT-3'lin Lojik ¢ikis fonksiyonu Alarm Cikisi olarak segilmis ise
bu parametre aktiftir.

Alarm

Durumu
Aond OFF
Delay
On
Alarm Delay
Cikigt Aof 3
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Proses Set ve Alarm Set degerleri igin girilebilecek minimum degeri
tanimlar. SET skalasi alt limit degeri olarak adlandirilir.

Bolim 8.2.1 (Proses Girig Tipi ve Proses Girisi ile ilgili Diger
Parametreler) “PinP Conf’ menistinde belirlenen Proses Giris tipi

parametresiile secilen girisin
degeri arasinda bir deger girilebilir.

AltLimitdegeriile [GL-y Gstlimit

Proses Set ve Alarm Set degerleri igin girilebilecek maksimum degeri
tanimlar. SET skalasi (st limitdegeriolarak adlandirilir.

Bolim 8.2.1 (Proses Girig Tipi ve Proses Girisi ile ilgili Diger
Parametreler) “PinP Conf” menusunde belirlenen Proses Giris tipi
parametresi ile segilen girigin L] Ust Limit degeriile [54-L] alt limit
degeri arasinda bir deger girilebilir.

MODUL-1veya MODUL-2 iizerindeki analog giris modiilinden 8lgilen
ikinci sensér set degeri icin Operatér tarafindan girilebilecek minimum
degeri tanimlar. lkinci sensér SET skalasi alt limit degeri olarak
adlandirilir.

Bolim8.2.3ve 8.2.4 (MODUL -1/2 Konfiglirasyon Parametreleri) “loP1
Conf” ve “10P2 C enllerinde belirlenen Analog Giris modli
konfigiirasyonu [« 52 segimine gére minimum skala degeriile,

[55ug) tstlimit degeri arasinda bir deger girilebilir.

(MODUL-1 veya MODUL-2'de Analog giris modiillerinden
herhangi bir var iken aktiftir.)

MODUL-1 veya MODUL-2 (izerindeki analog giris modiiliinden &lgiilen
Ikinci sensér SET degeri icin Operatér tarafindan girilebilecek
maksimum degeri tanimlar. Ikinci sensér SET skalasi Gst limit degeri
olarak adlandirilir.

Boliim 8.2.3 ve 8.2.4 (MODUL-1/2 Konfigiirasyon Parametreleri) “loP1
Conf’ ve “1oP2 Conf’ meniilerinde belirlenen Analog Giris modiili
konfigiirasyonu [.55 1,[1552) segimine gére maksimum skala degeri
ile, [SULE altlimitdegeri arasinda bir deger girilebilir.

(MODUL-1 veya MODUL-2'de Analog giris modiillerinden
herhangi bir var iken aktiftir.)

Motorlu Vananin tamamen acik iken tamamen kapanmasi veya
tamamen kapall iken tamamen acilmasi igin gecmesi gereken
zamandir. 5ile 600 saniye arasinda deger girilebilir.

(Bu parametre Motorlu vana kontrolii segili ise aktiftir.)

Motorlu Vana stirme ¢ikisinin minimum stresini belirler. %0.1 ile %5.0

arasinda deger girilebilir.
ULEE] =100snve =%1.0 ise Motorlu Vana siirme gikisinin

minimum aktif olma siiresi 100 * % 1.0 = 1sn'dir.

(Bu parametre Motorlu vana kontrolii segili ise aktiftir.)
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8.2.7 Seri Haberlesme Konfigiirasyon Parametreleri
- Haberlesme Erigim Adresi

Cihazin haberlesmede sirasinda kullandi§i haberlesme erisim
adresidir.1ile 247 arasinda deger alabilir.

Haberlesme iletisim Hizi

17| Cihaz haberlesmeyi 1200 Baud Rate hizinda yapar.

Cihaz haberlesmeyi 2400 Baud Rate hizinda yapar.
1| Cihaz haberlesmeyi 4800 Baud Rate hizinda yapar.

Cihaz haberlesmeyi 9600 Baud Rate hizinda yapar.

Haberlesme sirasinda Tek Parity kullanilir. (Odd Parity)

Haberlesme sirasinda Cift Parity kullanilir. (Even Parity)

b Haberlesme Stop Biti Segimi

Haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanilir.

Haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanihir.
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C| Operatér parametrelerine erisim sirasinda girilen Operatér sifresidir.
0ile 9999 arasinda deger girilebilir.

Budeger ise ; Operator parametrelerine giriste sifre sorulmaz.

Bu deger “ 0”dan farkh iken Operator parametrelerine erigsim
sirasindaki sifre ekraninda ;

1-Kullanici sifresini yanlig girerse :

Parametre degerlerini goremeden Ana galisma ekranina doner.

2- Kullanici sifresini yazmadan Set butonu ile Operator
Menustne girerse ( Parametreleri gozlemek amaciyla) :

Operatér mendlerini ve parametre degerlerini gorebilir ancak
parametrelerde herhangi bir degisiklik yapamaz.

(Bkz. Bolim 9. ESM-9950 Proses Kontrol Cihazindaki Hata Mesajlari
(6)

Teknisyen parametrelerine erigim sirasinda girilen Teknisyen sifresidir.
0ile 9999 arasinda deger girilebilir.

Budeger ise ; Teknisyen parametrelerine giriste sifre soruimaz.

Bu deger “ 0”dan farkh iken Teknisyen parametrelerine erigsim
sirasindaki sifre ekraninda ;

1-Kullanici degeriniyanhs girerse :

Parametre degerlerini géremeden Ana galisma ekranina déner.

2- Kullanici sifresini yazmadan Set butonu ile Teknisyen
Menustine girerse ( Parametreleri gozlemek amaciyla) :

Operator ve Teknisyen Sifreleri Menusl hari¢ (“Pass Conf”) tim
mendleri ve parametre degerlerini gorebilir ancak parametrelerde
herhangi bir degisiklik yapamaz.

( Bkz. Bolim 9. ESM-9950 Proses Kontrol Cihazindaki Hata
Mesajlari(6))
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9. ESM-9950 Proses Kontrol Cihazlarindaki Hata Mesajlari

° 1- Analog girislerdeki Sensor arizasi. Sensor baglantisi yanls veya
sensorbaglantisi yok.

I~
3NN
U 34. J ot

> 4-|

el ClhazdaAnang Girig Modiilii var ve “Disp List” meniisiindeki [£
parametresi [0 olarak segilmigise;

nn

(NN

Analog Girig Modiiliniin Sensoér arizasini bildirir. Sensér baglantisi
yanlis veya sensor baglantisi yok.

sv n
o LTI

@ @Parametrenin detayliagiklamasiigin 8.1.3’e bakiniz.

3-Cihazda Analog Gms Modulu var ve “Disp List” menisundeki
olarak segilmis ise;

Analog Girig Modiliniin Sensor arizasl. Sensor baglantisi yanlis veya
sensorbaglantisi yok.

@ Parametrenin detayli agiklamasi igin 8.1.3'e bakiniz.

4- Ust ekran degderinin yanip sénmesi : Analog Girig'ten okunan deger ;
kullanicinin belirledigi galisma skalasi minimum degerinden
klcik ise ekran degeri yanip sbnmeye baslar.

Bu parametrelerden olarak ayarlayalim.

Analog giristen okunan deger Calisma skalasi minimum)
parametresindeki degerin altina distigiinde ekrandaki deger yanip
sénmeye baslar.

@ Parametrenin detayl agiklamasiigin 8.2.1’e bakiniz.
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5- Ust ekran degerinin yanip sénmesi : Analog Giris’'ten okunan deger ;
kullanicinin belirledigi calisma skalasi maksimum degerinden
bliylik ise ekran degeri yanip sénmeye baslar.

Cihazin “PinP Conf” Menisiinde ;
7

-> -> ->[_°f);
L > olarak tanimli olsun.

L
Bu parametrelerden olarak ayarlayalim.

Analog giristen okunan deger [ uFL] ( Calisma skalasi maksimum)
parametresindeki degerin (stiine ¢iktiginda ekrandaki deger yanip
s6nmeye baslar.

@ Parametrenin detayl agiklamasiigin 8.2.1'e bakiniz.

6- Cihazda herhangi bir sifre (Operatér veya Teknisyen) varken
Operatér veya Teknisyen Sifresi Giris Ekraninda bu sifreler giriimeden
Set butonu ile ilgili mendlere girilmis ise Cihaz , Operatériin veya
Teknisyenin parametrelerde degisiklik yapmasina izin vermez.
Arttirma veya Eksiltme Butonuna basildiginda Alt Gosterge Ekrani
yandaki gibi olur.

7-Cihaz Tuning yaparken bu igslem 8 saat igerisinde tamamlanmasa AT
ledi yanip séner. Enter butonuna basarak uyari iptal edilebilinir.

@ Parametrenin detayli agiklamasiigin 8.1.2’ye bakiniz.

8- Operatdor veya Teknisyen Menu
secenekleri igerisindeyken kullanici 120sn
icerisinde herhangi bir islem yapmazsa ,
Cihaz otomatik olarak ana g¢alisma
ekraninadéner.

9-Ramp/Soak islemisonlandiginda;

Bolim8.1.3'de anlatilan  [5d5F] parametresi olarak tanimh
ise yandaki ekran goriintilenir.
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10- Cihaza eneriji verildiginde ; normal galismasina baglamamasi ve alt
ekranin yandaki gibi yanip sénmesi;

MODUL 1 ve MODUL-2 yuvalarina , EMI-910 , EMI-930 , EMI-940 ,
EMI-950 Analog Giris Modiillerinin ayni anda takilmasi durumunda
ortaya ¢ikar.

Cihazin normal galigmaya donebilmesi icin , Cihazin enerjisinin
kesilmesi ve Analog Giris Moddilerinden birisinin gikartiimasi gerekir.

11- Cihaza enerji verildiginde ; normal ¢alismasina baslamamasi ve alt
ekranin yandaki gibi yanip sénmesi ;

MODUL 1 ve MODUL-2 yuvalarina , EMI-920 ~~ CT Giris Modiillerinin
ayni anda takilmasi durumunda ortaya ¢ikar.

Cihazin normal galismaya dénebilmesi icin , Cihazin enerjisinin

. kesilmesi ve EMI-920 ~~ CT Giris Moddlerinden birisinin ¢ikartiimasi

gerekir.
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10. Spesifikasyonlar

Cihaz Tiirii
Fiziksel Ozellikler

Koruma Sinifi
Agirhk
Ortam Sartlari

Stoklama / Ortam sicakhg:
Stoklama / Ortam nem orani
Montaj Tipi

Asin Gerilim Kategorisi
Elektriksel Ki
Galigma Periyodu
Besleme Voltaji Ve Giicii

Proses Girigleri
Termokupl giris tipleri

Termorezistans giris tipi
=== Voltaj giris tipleri

—— Akim girig tipleri
Dogruluk

Soguk Nokta Kompanzasyonu
Hat Kompanzasyonu

Sensoér Koptu Korumasi
Okuma Sikhgi

Girig Filtresi

Kontrol Formlan

Standart Réle Cikiglar
Opsiyonel Cikis Modiilleri

Opsiyonel Giris Modiilleri

Standart Haberlesme Modiilii
Opsiyonel Haberlesme Modiilii
Haberlegsme Protokolii

Proses Gostergesi

Set Gostergesi

LED gostergeler

Uyumlu Standartlar

:-EMI-900 Dijital giris mo

: Proses Kontrol Cihazi
1 96mm x 96mm x 87.5mm 1/4 DIN 43700 Panel montaji

icin plastik koruma. Panel kesiti 92x92mm.

: NEMA 4X (6nden IP65, arkadan IP20).
: Yaklasik olarak 0.34 Kg.
: Deniz seviyesinden 2000 metre yiikseklige kadar, yogun

nem olmayan ortamlarda.

:-40°Cile +85°C /0 °Cile +50 °C arasinda.
: 90 % max. (Yogunlagsma olmayan ortamda)
: Sabit montaj kategorisi.

Ml

II: Ofis veya is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde.
: Stirekli.
1100 - 240 V ~ (-%15/ +%10) 50/60 Hz. 6VA

24V ~_ (%15 / +%10) 50/60 Hz. 6VA
24V == (-%15/ +%10) 6W

: Universal giris TC, RTD, == Voltaj/Akim
: Parametrelerden segilebilir.

L (DIN43710) ,
J K,R,S,T,B,E,N(IEC584.1)(ITS90), C (ITS90)

1 PT 100 (IEC751) (ITS90)
: Parametrelerden segilebilir 0...50mV =—, 0...5V =——,

0..10V —=

: Parametrelerden segilebilir 0...20mA =— , 4...20mA =——
: Termokupl, Termorezistans ve ===Voltaj i¢in tam skalanin

+ %0,25'1 , Akim Slgiimleri igin tam skalanin + %0,70'i

: Otomatik olarak + 0.1°C/1°C.

: Maksimum 10 Q .

: Skalanin iizerinde.

: Saniyede 3 okuma.

: 0.0 ile 900.0 saniye arasinda segilebilir.

: Programlanabilir ON / OFF, P, PI, PD veya PID.

: Rezistif Yilkte 5A@250V~_ 100.000 anahtarlama
:-EMO-900 Réle gikis modiilii :Rezistif Yiikte 5SA@250V~—

100.000 anahtarlama

-EMO-910 SSR siiriicii gikis modiili (Max 20mA@18V =—
-EM0-920 Dijital (Transistor) ¢ikis modilii (Max 40mA@18V =—— )
-EMO-930 0/4...20mA === Akim ¢ikis modulu

ila

-EMI-910 0/4...20mA === Akim giris moduli

-EMI-920 0...5A ~ CT giris modilii

-EMI-930 TC veya 0...50mV == giris moduli

-EMI-940 PT-100 girig mod(ilii

-EMI-950 0...10V === giris moduili

: EMC-900 RS-232 Haberlesme Modiili

: EMC-910 RS-485 Haberlesme Moduli

: MODBUS-RTU

: 19 mm Kirmizi 4 dijit LED Gosterge

:10.8 mm Yesil 4 dijit LED Gosterge

: AT (Otomatik ayar), SV (Set degeri), Man (Manuel Mod),

Auto (Otomatik Mod), 01/ 02/ O3 (Cikiglar) LED leri,
°C/°F/V birim , Ramp , Remote LED leri

: UL (Dosya Numarasi: E 254103), GOST-R, ( €
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