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Universal Girisli PID Proses Kontrol Cihazi

- 4 dijit proses(PV) ve 4 dijit proses set degeri(SV) gostergesi

- Universal proses girisi (TC, RTD, mV—, V—, mA —

- ——= Voltaj/Akim girisi i¢in iki veya ¢ok noktali kalibrasyon

- Konfigiire edilebilir ON/OFF, P, PI, PD ve PID kontrol formlari

- Auto-tune ve Self-tune ile PID katsayilarinin sisteme
adaptasyonu

- Kontrol cikigi icin Manual/Otomatik calisma

- Bumpless transfer 6zelligi

- Kontrol ¢ikigi i¢cin programlanabilir isitma, sogutma ve alarm
fonksiyonlari

Kullanim Kilavuzu. TUR ESM-9430 02 V04 11/06
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KULLANIM KILAVUZU HAKKINDA

ESM-9430 proses kontrol cihazi kullanim kilavuzu 2 ana bélimden olusmaktadir. Ayrica
cihazin siparis bilgilerinin ve teknik ozelliklerinin yer aldigli bolumler de mevcuttur. Kullanim
kilavuzu icerisinde yer alan tim basliklar ve sayfa numaralari" iCINDEKILER" dizininde yer
almaktadir. Kullanici, dizinde yer alan herhangi bir bagliga bolim numarasi Gzerinden erisebilir.

Kurulum:

Bu bolimde, cihazin fiziksel boyutlari, panel Gzerine montaiji, elektriksel baglanti konulari
yer almaktadir. Fiziksel ve elektriksel olarak cihazin nasil devreye alinacagi anlatilmaktadir.

Calisma Sekli Ve Parametreler:

Bu bolumde, cihazin kullanici arayuzl, parametrelere erisim, parametre tanimlamalari
konulari yer almaktadir.

Ayrica bélumler icerisinde, fiziksel ve elektriksel montajda veya kullanim esnasinda
meydana gelebilecek tehlikeli durumlari engellemek amaci ile uyarilar konmustur.

Asagida bolumlerigerisinde kullanilan Sembollerin agiklamalari belirtilmigtir.

Guvenlik uyarilari yandaki sembolle belirginlestirilmistir. Uyarilarin kullanici
tarafindan dikkate alinmasi gerekmektedir.

Kullanicinin bu sembolle verilmis uyarilari kesinlikle dikkate almasi
gerekmektedir.

Cihazin fonksiyonlari ve kullanimi ile ilgili 6nemli notlar bu sembol ile
belirginlestiriimistir.

it Elektrik garpmasi sonucu olusabilecek tehlikeli durumlari belirtir.
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EU UYUM DEKLARASYONU

Uretici Firma Adi : Emko Elektronik Sanayi Ve Ticaret A.S.
Uretici Firma Adresi : DOSAB, Karanfil Sokak, No:6, 16369 Bursa, Turkiye

Uretici bu iiriiniin agagidaki standartlara ve sartlara uygunlugunu beyan eder.

Uriin Adi : Proses Kontrol Cihazi

Model Kodu : ESM-9430

Tip Kodu :ESM-9430

Uriin Kategorisi : Kontrol ve laboratuvar kullanimli, elektriksel te¢hizat

Donanimli 6l¢iim cihazi
Uriiniin Uyumlu Oldugu Direktifler:
73/23/EEC The Low Voltage Directive as amended by 93/68/EEC

89/336/EEC The Electromagnetic Compatibility Directive

Asagidaki ozelliklere gore tasarlanmig ve imal edilmistir:
EN 61000-6-4:2001 EMC Generic Emission Standard for the Industrial Environment
EN 61000-6-2:2001 EMC Generic Inmunity Standard for the Industrial Environment

EN 61010-1:2001 Safety Requirements for electrical equipment for measurement, control
and laboratory use
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ESM serisi proses kontrol cihazlari, endustride sicaklik veya herhangi bir proses
degerinin olgllmesi ve kontrol edilmesi igin tasarlanmistir. Universal proses girisi, kontrol
cikislari ve secilebilir alarm fonksiyonlari ile pek ¢cok uygulamada kullanilabilir. Kullanildigi sektor
ve uygulamalardan bir kismi asagida verilmigtir:

Uygulama Alanlari Uygulama Sekilleri
Cam PID Proses Kontroli
Plastik

Petro-Kimya

Tekstil

Otomotiv

Makina imalat sektoru

1.1 Genel Ozellikler

ESM-9430 Standart
Universal Besleme Girigi
Girisi Dusuk Voltajh (opsiyonel)

Besleme Girisi
24V ~_ 50/60Hz ,24V —

Universal Proses Girigi
TC, RTD, — Voltaj/Akim

Proses Girisi

Standart .
Isitma-Sogutma
Alarm Cikisi-1 Kontrol Cikisi Fonksiyonu
(Role Cikisi) Alarm Cikig! ON/OFF, PID Calisma
Auto-Tune, Self-Tune
Otomatik/Manual
Standart Galisma
Proses Cikisi veya
Alarm Cikigi-2
(Role Cikisi)
Standart
Proses Cikis Kontrol Cikisi

(SSR Siiriicii Cikisi)

(3}



1.2 Siparis Bilgileri

AlBc|p (E |/ [Fe[H|| / |u v |w|z ESM-9430 proses kontrol cihazina ait
ESM-9430 osssiom T Torleal tim siparis bilgileri yandaki tabloda
verilmistir. Kullanici kendisine uygun cihaz
A |Besleme Gerilimi konfigirasyonunu tablodaki bilgi ve kod
11100240V ~ (-%15:+%10) 50/60Hz karsiliklarindan faydalanarak olusturabilir ve
2 |24V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz 24V === (-%15;+%10) . . v . o
9 | Misteriye Ozel (Maksimum 240V ~ (-%15,+%10))50/60Hz bunu siparig koduna donusturebilir.
BC|Giris Tipi Skala Oncelikle sisteminizde kullanmak
20 | Konfigire edilebilir (Tablo-1) Tablo-1 istediginiz cihazin besleme gerilimi daha
D [Seri Haberlesme sonradiger 6zellikler belirlenmelidir.
0 | Yok Belirlediginiz secgenekleri tablonun
E [Cikis-1 uzerinde yer alan kod olusturma
1 | Réle Cikisi (5A@250 Vo~ Rezistif yiikte) kutucuklarina yerlestiriniz.
FG| Cikig-2
01| Réle Cikisi (SA@250 V-~ Rezistif yiikte) Standart oOzellikler diginda kalan
HITCikis3 isteklerinizicin bizimle irtibata geciniz.
02 | SSR Siirtict Cikigl ( Maksimum 20mA@18V =)
Tablo-1
BC| Girig Tipi(TC) Skala(°C) | Skala(°F) Vac tanimi olarak ~_ simgesi
21 [L ,Fe Const DIN43710 -100°C,850°C| -148°F ,1562°F ' . .
22 | Fe Const DIN43710 ~100.0°C 850.0°C|-148.0°F,999 9°F Vdctanimi olarak === simgesi
23 | J Fe CuNiIEC584.1(ITS90) -200°C,900°C| -328°F,1652°F ° Vac ve Vdc'nin birlikte
24 |J ,Fe CuNi IEC584.1(ITS90) -199.9°C,900.0°C|-199.9°F,999.9°F o
25 | K ,NiCr Ni [EC584.1(ITS90) 200°C,1300°C| -328°F,2372°F kullanildigi tanimlarda ==
26 | K ,NiCr Ni IEC584.1(1TS90) -199.9°C,999.9°C|-199.9°F,999.9°F H i
27 | R ,Pt13%Rh Pt IEC584.1(1TS90) 0°C,1700°C 32°F,3092°F SlmgGSl kU”anllm|§t|r.
28 | S ,Pt10%Rh Pt IEC584.1(ITS90) 0°C,1700°C 32°F,3092°F
29 [T ,Cu CuNi IEC584.1(1TS90) -200°C,400°C -328°F,752°F
30 | T,Cu CuNi IEC584.1(ITS90) -199.9°C,400.0°C|-199.9°F,752.0°F
31 [ B ,Pt30%Rh Pt6%Rh IEC584.1(ITS90) 44°C,1800°C 111°F,3272°F
32 | B ,Pt30%Rh Pt6%Rh IEC584.1(1TS90) | 44.0°C,999.9°C| 111.0°F,999.9°F
33 | E ,NiCr CuNi IEC584.1(1TS90) -150°C,700°C| -238°F,1292°F
34 | E ,NiCr CuNi IEC584.1(ITS90) -150.0°C,700.0°C|-199.9°F,999.9°F
35 | N ,Nicrosil Nisil IEC584.1(1TS90) -200°C,1300°C| -328°F,2372°F
36 [ N ,Nicrosil Nisil IEC584.1(ITS90) -199.9°C,999.9°C|-199.9°F,999.9°F
37 | C, (ITS90) 0°C,2300°C 32°F,3261°F
38 | C, (ITS90) 0.0°C,999.9°C| 32.0°F,999.9°F
BC| Girig Tipi(RTD) Skala(°C) | Skala(°F)
39 [PT 100, IEC751(ITS90) -200°C,650°C| -328°F,1202°F
40 | PT 100, IEC751(ITS90) -199.9°C,650.0°C|-199.9°F,999.9°F
BC| Girig Tipi( — Voltaj ve Akim) Skala
41 10..50 mV — -1999,9999
42 10..5V —=— -1999,9999
43 10..10V =—=— -1999,9999
44 10..20 mMA=— -1999,9999
45 |4..20 mA-—— -1999,9999
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Malzeme ve iscilik hatalarina kargi iki yil sureyle garanti edilmigtir. Bu garanti cihazla birlikte
verilen garanti belgesinde ve kullanma kilavuzunda yazili olan mdugsteriye digsen gorev ve
sorumluklarin eksiksiz yerine getirilmesi halinde yururlukte kalr.

1.4 Bakim

Cihazin tamiri egitimli kisiler tarafindan yapilmahdir. Cihazin dahili pargalarina erismek igin
oncelikle cihazin enerjisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon iceren ¢ozeltilerle (Petrol , Trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Bu
coOzeltilerle cihazin temizlenmesi, cihazin mekanik guvenirligini azaltabilir.

Cihazin dis plastik kismini temizlemek icin etil alkol yada suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz.

~J
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Cihazin montajina baglamadan 6nce kullanim kilavuzunu ve agagidaki uyarilari
dikkatle okuyunuz.

Paketinigerisinde,

-1 adet cihaz

-2 adet Montaj Aparati

- Garanti belgesi

- Kullanma Kilavuzu bulunmaktadir.

Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina baglanmadan
once gozile kontrol edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma igleminin mekanik ve
elektrik teknisyenleri tarafindan yapilmasi gerekmektedir. Bu sorumluluk aliciya aittir.

Cihaz uzerindeki herhangi bir hata veya arizadan kaynaklanabilecek bir tehlike s6z
konusu ise sistemin enerjisini kapatarak cihazin tiim elektriksel baglantilarini sistemden
ayiriniz.

Cihaz Uzerinde, sigorta ve cihaz enerjisini kapatacak bir anahtar yoktur. Cihazin besleme
girisinde enerjisini kapatacak bir anahtarin ve sigortanin kullanici tarafindan sisteme
ilave edilmesi gerekmektedir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrol edilmesi ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanlis besleme gerilimi uygulanarak
cihazin, sistemin zarar géormesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek igin cihazin tum baglantilar
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

Cihaz lzerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye calismayin. Cihaz uizerindeki
mudahaleler, cihazin hatali galismasina, cihazin ve sistemin zarar gérmesine, elektrik
soklarina ve yangina sebep olabilir.

Cihazi, yanicive patlayici gazlarin bulundugu ortamlarda kesinlikle kullanmayiniz.

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam lizerinde tehlike yaratabilecek tiim aksam
ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak
personelin guvenligiigin gereklidir.

Cihazin kendi sabitleme parcalari ile sistem lizerine montajinin yapiimasi gerekmektedir.
Uygun olmayan sabitleme parcalari ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme pargalari
ile cihazin diismeyeceginden emin olacak sekilde montajini yapiniz.

Cihazin , bu kullanim kilavuzunda belirtilen kullanim sekilleri ve amaglan disinda
kullanilmasi durumunda tiim sorumluluk kullaniciya aittir.



2.1 Genel Tanitim

Terminal koruyucu kapak
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Montaj Aparati

Cihazin montajinin yapildigi panel

On Panel (maksimum kalinlik 15mm / 0.59 inch)

IP65 koruma
NEMA 4X

2.2 Boyutlar
Maksimum 15mm / 0.59 inch

|
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96mm / 3.78 inch
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48mm / 1.89 inch <—>|< >
10.5+1 mm /0.41 inch 76mm/ 2.99 inch
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2.3 Panel Kesiti

65 mm / 2.56 inch (min)

>
>

129 mm / 5.08 inch (min)

<
<

92 mm/ 3.62 inch (min)

< >
< >

46 mm / 1.81 inch (min)
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2.4 Ortam Sartlari

Calisma Kosullari
m Caligsma Sicakhgi :0ile 50 °C
S Maksimum Rutubet : %90 Rh (Yogunlagma olmaksizin)

Yukseklik : 2000m'ye kadar

Asindirici atmosferik ortamlar
Patlayici atmosferik ortamlar
Ev uygulamalari (Cihaz sadece endiistriyel uygulamalarda kullanilabilir.)

f Cihazin kullaniminin yasak oldugu ortam ve uygulamalar:

1-Cihazin montaj yapilacagi panel kesitini
verilen olgulerde hazirlayiniz.

2-Cihazin 6n paneli Uzerinde bulunan
sizdirmazlik contalarinin takil oldugundan
emin olunuz.

3-Cihazi panel uzerindeki kesite
yerlestiriniz. Cihazin montaj aparatlari
Uzerinde ise panel Uzerine yerlestirmeden
cikariniz.

tum aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler,

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam lizerinde tehlike yaratabilecek
montaji yapacak personelin guvenligi icin gereklidir.

1"



2.6 Cihazin Montaj Aparatlari ile Panel Uzerine Sabitlenmesi
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Cihaz panel montajina uygun
olarak tasarlanmistir.

1-Cihazi panelin 6n tarafindan
acllan kesite iyice yerlestiriniz.

2-Montaj aparatlarini Ust ve alt
sabitleme yuvalarina yerlestirip
aparat vidalarini sikarak cihazi
panele sabitleyin

Cihazin kendi sabitleme parcgalar ile sistem lzerine montajinin yapilmasi
gerekmektedir. Uygun olmayan sabitleme parcalar ile cihazin montajini
yapmayiniz. Sabitleme pargalarn ile cihazin digsmeyeceginden emin olacak
sekilde montajini yapiniz.

2.7 Cihazin Panel Uzerinden Cikariimasi

oldugu sistemin enerjisini kesiniz, cihazin tiim baglantilarini ayiriniz.

iii Cihazi panel lizerinden ayirma islemine bagslamadan once cihazin ve bagh

1-Montaj aparatinin vidalarini
gevsetiniz.

2-Montaj aparatlarini, Ust ve alt
sabitleme yuvalarindan hafif¢ce
cekerek gikartin.

3-Cihazi panelin 6n tarafindan
cekerek ¢ikariniz.

12
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3.Elektriksel Baglanti

Cihazin sisteme gore konfigiire edilmis oldugunu garanti altina aliniz. Yanhs
konfiglurasyon sonucu sistem ve/veya personel uzerinde olusabilecek zarar
verici sonuglarin sorumlulugu aliciya aittir.

Cihaz parametreleri, fabrika c¢ikisinda belirli degerlere ayarlanmistir, bu
parametreler kullanici tarafindan mevcut sistemin ihtiyaglarina gore
degistirilmelidir.

Cihaz, bu tur uriinlerde deneyimi olan vasifli operator veya teknisyenler
tarafindan kullanilmalidir. Cihaz aksamindaki voltaj insan hayatini tehdit
edebilir diizeydedir, yetkisiz miidahaleler insan hayatini tehlikeye sokabilir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontroli ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanlhs besleme gerilimi
uygulanarak cihazin, sistemin zarar gormesini ve olabilecek kazalari
engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek i¢in cihazin tim baglantilari
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

> > > P>

3.1 Terminal Yerlesimi ve Baglanti Talimatlari

Kablo Kesiti :
18 AWG /1 mm?
Tekli/ Goklu

I 6 mm/0.236inch

Q OV

24 adet terminal M3

Bos terminaller

@s

%: Tornavida 0.8x3mm

) Vida sikmayonii0.5Nm

Y eeeeee -
@@@@@@@@@@@?
5

@

1

‘
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3.2 Elektriksel Baglanti Semasi

Elektriksel baglantilarinin agagida verilen Elektriksel Baglanti Semasina gore

Sistemin zarar gormemesi ve olabilecek kazalari engellemek igin Cihazin
A yapilmasi gerekmektedir.

Universal
Proses Girigi
(TC, RTD, — Voltaj/Akim)

/ Sensor veya Transmitter Proses Cikisl

il +0to 50rlnv= Besleme Gerilimi SSR Siiriicii Cikis!
@ 0 to 10V — Max 20mA@18V —
( ) 0 to 20mA —
Pt-100
PTC
NTC
< e

E@@E@@II@I@@

Max 50mA

—_—

12V

- Eomosso C €

PROCESS OUT /‘\ D CAT I

(ALARM OUT-2) ALARM OUT-1

°7"°@@ A@
.l/ll,,ll, T_VL

(2]

-—

Besleme Gerilimi Girigi
100-240V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz - 6VA
24V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz - 6VA

Proses Cikigi veya Alarm Ciki P — (9L4 540, .
L s1-1 Rolesi 24V —= (-%15;+%10) - 6W
Alarm Gikigi-2 Rolesi (Sipariste belirtiimelidir.)

@ Proses 6lgcme girisi CAT Il sinifindadir.

14



3.3 Cihaz Etiketinin Gorinumiu

% i
NO NC C NO NC Cc

5A@250V~ 5A@250V~_
PROCESS OUT ALARM OUT-1
(ALARM OUT-2)

0 to 50mV-—
- + | 0to10V—
( ) 0 to 20mA—

[21]  [22] [23]
oL

SEMKO 100 to 240 V~_

PIN : ESM-9430 S0/60Hz - 6VA

A\ /NC] caT
oMhus  CE€  emocesnour

Max.20mA@18V —

+_
[z] [8] [e] [0 [11] [12]

15
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3.4 Cihaz Besleme Girigi Baglantisi

Universal Besleme Girisi Diisuk Voltaj 24 V =
Baglantisi Besleme Girisi Baglantisi
@ © Not-1 @ «_Not-1
t t
> S
& o
N L N L [Not-2
23| (24 23| (24
PN 2 AN PN
Harici

Sigorta
:| (24V ~~ :1A~_T)

(24V—=—:1A—T)

Harici
Sigorta !
(1A~T)

Besleme Besleme
Q/ (/ Anahtarn J (/ Anahtari

Not-3
Not-3

Besleme Besleme
100 -240V ~ 24V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz
(-%15;+%10) 50/60 Hz veya 24V —= (-%15;+%10)

Not-1 :100-240 V ~~ 50/60Hz Besleme girisinde 33R Q dahili alev almaz sigorta direnci
bulunmaktadir.

24V ~_ 50/60Hz , 24V —= Besleme giriglerinde 4R7 Q dahili alev almaz sigorta direnci
bulunmaktadir.

Not-2 : 24V —=Besleme kullanilirken Lile belirtilen (+ ), Nile belirtilen (- ) ugtur.
Not-3 : Harici sigorta tavsiye edilir.

Cihazin besleme gerilimini belirtilen terminallere uygulayiniz.
Cihazin besleme gerilimini tum elektriksel baglantilar yapildiktan sonra veriniz.

Cihazin galisacagi besleme gerilim araligi siparigte belirtiimelidir. Diiguk ve
yuksek gerilim araligi i¢in cihaz farkl uretilmektedir. Montaj sirasinda, cihazin
besleme gerilimi araliginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin uygulanmasi
gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanhs besleme gerilimi uygulanarak cihazin,
sistemin zarar gormesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Cihazin besleme girisinde cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtarin
kullanici tarafindan sisteme ilave edilmesi gerekmektedir. Besleme anahtarinin
cihaza ait oldugu belirtilmeli ve kullanicinin rahat¢a ulasabilecegi yere
konulmalidir.

Besleme anahtari Faz ve Notr girislerini ayiracak sekilde iki kutuplu olmal ,
Elektriksel baglanti besleme anahtarinin acgik/kapali konumlarina dikkat
edilerek yapilmalidir. Besleme anahtarinin agik/kapali konumlar isaretlenmis
olmalidir.

~- Besleme giriglerinde Harici Sigorta Faz baglantisi tizerinde olmalidir.
—= Besleme giriglerinde Harici Sigorta (+) hat baglantisi lizerinde olmalidir.

f Cihaz uzerinde, cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtari yoktur.

(Detayh bilgi icin Not-1’e bakiniz.) Herhangi bir sorunla karsilagiimasi

Cihazin besleme girigsinde dahili alev almaz sigorta direnci bulunmaktadir.
durumunda, onarimigin uireticiile irtibata geginiz.
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3.5 Proses Girigi Baglantisi

3.5.1 TC (Termocupl) Baglantisi

TC
Termokupl baglantisini sekilde gosterildigi gibi +, -
/\+ uclara dikkat ederek yapiniz.
- +
~z ~
1 2 3

Termokupl tipine uygun kompanzasyon kablosu kullaniniz.
Ekranli kablolarla topraklama baglantisini yapiniz.

Girig Direnci 10M Q ‘dan buyiiktiir.

e,

3.5.2 RTD Baglantisi

Pt-100 Pt-100
Not 1 Not 2
v v v v ¥
1 2 3 1 2 3
3 telli Pt-100 baglantisi 2 telli Pt-100 baglantisi
(Hat kompanzasyonlu) (Hat kompanzasyonsuz)

(Maksimum hat empedansi 10 Q)

Not 1 : 3 telli Pt-100 baglantisinda ayni gapta ve minimum 1mm? kesitinde kablo kullaniniz.
Ayni ¢apta ve ayni tip kablo kullanimi hat kompanzasyonunun saglikli yapilabilmesi igin
gereklidir.

Not 2 : 2 telli Pt-100 kullaniminda 2 ve 3 numarali terminal arasina kopru atilmalidir.

Not 3 : 10 m’den uzun mesafelerde 3 telli Pt-100 kullaniimalidir.

@ Girig Direnci 10M Q ‘dan buytiktr.



3.5.3 Akim Cikigh Seri Transmitterlerin (Loop Powered) Proses Girisine Baglanmasi

Cihaz Uzerindeki besleme gerilimi Harici besleme kaynagi kullanilarak transmitterin
kullanilarak transmitterin baglanmasi baglanmasi
1 [ 1 [
Transmitter Transmitter _
-| MA— -| MA—
3 |4 3 |4 Harici
Besleme
+ + Kaynagi
4 > PV 4 > PV Nof 1
12V — 12V — [+
Maks. 50mA Maks. 50mA

Not 1 : Harici Besleme kaynagi ; Tranmitterin besleme gerilim araliina ve ihtiya¢ duydugu
akim miktarina uygun olarak secilmelidir.

@ Girig Direnci2R7 Q).

3.5.4 Akim Cikish 3 Telli Transmitterlerin Proses Girigsine Baglanmasi

Cihaz Uzerindeki besleme gerilimi Harici besleme kaynagi kullanilarak transmitterin
kullanilarak transmitterin baglanmasi baglanmasi
1 [ 1 [ [
mA — mA —
3 |4 3 |< Harici
Besleme
+ + Kaynagi
4 > PV 4 > PV Not 1
12V ——= Transmitter 12V —= Transmitter +
Maks. 50mA Maks. 50mA

Not 1 : Harici Besleme kaynagi ; Tranmitterin besleme gerilim araligina ve ihtiya¢ duydugu
akim miktarina uygun olarak segilmelidir.

@ Girig Direnci2R7 Q).
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3.5.5 Gerilim Cikigh Transmitterlerin Proses Girigsine Baglanmasi

Cihaz Uzerindeki besleme gerilimi Harici besleme kaynagi kullanilarak transmitterin
kullanilarak transmitterin baglanmasi baglanmasi
1 [ 1K [
mV,V — mV,V —
2 < 2 < Harici
Besleme
+ + Kaynag
4 b PV 4 p PV ynagi
Not 1
12V — Transmitter 12V — Transmitter +
Maks. 50mA Maks. 50mA

Not 1 : Harici Besleme kaynagdi ; Tranmitterin besleme gerilim araligina ve ihtiya¢ duydugu
akim miktarina uygun olarak segcilmelidir.

0...50mV —zi¢in Girig Direnci 10M Q ‘dan buyuktur.
0...10V—i¢in Girig Direnci43K Q).
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3.6 ESM-9430 Proses Kontrol Cihazi Galvanik izolasyon Test Degerleri

Besleme Girigi

2000V ~ ( ESM-9430.1..... igin )
500V ~ ( ESM-9430.2..... icin )

It Ground
2000V ~
<> |[1]| ProsesGikisi |[11]
(( (SSR Siiriicii Cikisi)
[12] 12]
2000V ~ 2000V ~
<> @ Proses Cikisi veya >
(’(’ Alarm Cikigi-2 (' ('
15| Rolesi 15|
2000V ~ 2000V ~
‘T’ AIargaf,::i|§|-1 ‘T’
2000V ~
«—F> |[2] Analog (2]
(( Girigler B
2000V ~
<> .
()() 4] [12V === Voltaj Gikis| | 4|
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4. ESM-9430 Proses Kontrol Cihazindaki Cikis Baglanti Sekilleri

4.1 Proses Cikisi (SSR Suriicu Cikisi) Baglantisi

Cihaz

Son Kontrol
Elemani

12—
11—+

15-18 V —
Maks. 20mA / A \
Sigorta
+—1e

— 11—

Yiik
A Sigortalar, uygulama dikkate alinarak segilmelidir.

4.2 ALARM Cikisi -1 Rolesinin Baglantisi

Cihaz L N

c 5A ~_ T Sigorta

18 |> = ’

NC

17 >
j Son Kontrol Elemani
NO

(Kontaktor)

16 Z ;
AN

o oF——

—19

—— 1+
Yiik

A Sigortalar, uygulama dikkate alinarak segilmelidir.




4.3 Proses Cikisi veya ALARM Cikisi -2 Rolesinin Baglantisi

Cihaz

C 5A ~_ T Sigorta

15 = ’

NC
14D
_(; Son Kontrol Elemani
(Kontaktor)
H1spt—/ !

A Sigortalar, uygulama dikkate alinarak segilmelidir.
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5. On Panelin Tanimi ve Meniilere Erisim

5.1 On Panelin Tanimi

°C:Santigrat Birim LED' i
°F:Fahrenayt Birim LED" i

°C ve °F digindaki
Birimler i¢in LED

Otomatik galisma (Proses ¢ikigi igin) LED'i
Manual calisma (Proses ¢ikigli igin) LED'i

Proses durum LED'i \ i N Proses Degeri (PV),
\ v '\_','_','_','_‘ —T > Parametre gostergesi
Cikis-1 durum LED'i POMTA NI 00
0070070 0" Proses Set Degeri (SV),

Cikig-2 durum LED'i

AT , Autotune Aktif LED'i /

PSET, Proses Set

Process
Controller

e ——

| Parametre gostergesi |

Detayl bilgi icin;
Boliim 6.1 (Proses ve
Alarm Set Parametreleri)
ve 6.2.2’ye (Ust ve Alt

degeri LED'i - e
ASET1, Alarm-1 Set Gosterge icin Gosterim
degeri LED'i ‘@‘ “ “ ‘@‘ Sekli Se¢imi) bakiniz.
ASET2, Alarm-2 Set
degeri LED'i
(BEMIO ESsm}9430
Menu butonu Meniilere Proses ve Alarm Set
ulagsmak ve menii degerine erigmek igin ve
listelerinde bir list meniiye program parametrelerinde
gegis icin kullanilir. iken onay butonu olarak
Not-1 Not-1 kullanilir.

Parametre degerlerini
arttirma ve program
meniilerine erigim igin
kullanilir. Ayrica
Otomatik veya Manuel
Caligma tipi segim
butonudur.

Parametre degerlerini
eksiltme ve program
mendulerine erigsim igin
kullanilir. Ayrica AT (Auto
Tune Yes/No ) Butonudur.

( Bkz. Bolim 6.2.1

parametresi)

Not-1: Parametrelerin igerisindeyken Arttirma veya Eksiltme butonlarina 5sn surekli
basildiginda Cihaz Arttirma veya Eksiltme islemlerini 10’ar 10’ar , 10sn surekli

basildigindaise 100’er 100’er yapar.
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5.2 Cihazin Galigtinimasi ve Yazihm Revizyonunun Géstergede izlenmesi

Proses kontrol cihazina enerji uygulandiginda ilk olarak Segment ve Led testi yapilir daha sonra
Alt Géstergede cihazda kullanilan yazilimin revizyon numarasi kullaniciya bildiriimektedir.

Process
Controller

c rUuRevizyon yazisli

EeEmKo ESM-9430

Revizyon numarasi

Cihaza enerji uygulandigindaki ekran bilgileri asagidaki gibidir:

Process

Process Process
Controller Controller Controller
ESM-9430 ESM-9430 ESM-9430
Uglincli segmentler test edilir.

llk segmentler test edilir. ikinci segmentler test edilir.

] Sy ] ° -
NN N v L =
P ] o I ¥ o | S i
00000 PR B N N ] noz )
Process Process Process
Controller Controller Controller
ESM-9430 ESM-9430 ESM-9430
Ana Calisma Ekrani gozlenir.

Doérduncli segmentler test Revizyon numarasi ekranda
edilir. belirtili. Tum ledler enerijilenir.

Cihazin aciligi sirasinda beklenmeyen bir durumla karsilasilirsa cihazin
enerjisini kesiniz ve yetkili kigileri bilgilendiriniz.
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5.3 Proses ve Alarm SET Degerlerinin Ayarlanmasi

°C

Calisma
Ekrani

'-'
\_—

PO A

\_/
)
[
-
.‘
-

L
PSET

Pl &=

CAVIC I ) | ProsesSet o 7y ™ =)
i Ekrani |
— N — D 1
- - L

\\\\\

\\\\\

SET butonuna bastiginizda Arttirma ve eksiltme Set degerini
PSET LED'i yanip séner , butonlari ile set degerini kaydetmek ve
Ust Gostergede hangi set degistiriniz. diger Set
oldugunu belirten bilgi , Alt degerlerini
gostergede PSET degeri gormek igin Set
gorundr. butonuna basiniz.
<™ Alarm-1 Set °C 1™ Alarm-2 1™ 1
:-' :- " : Ekrani :" :- "~ : Set ' L "~ j:
PO A .: .: .-' ASET1 PO A .: .: .-' Ekrani |0 .: .-' .-'
00| Lediyanip —— |, 0 — | Ly
AT soner. AR £ s
P RE RICAPIEN WU
L1 I -
Arttirma ve eksiltme butonlari Set degerini kaydetmek ve Arttirma ve | ASET2
ile set degerini degistiriniz. diger Set degerlerini eksiltme Ledi
gormek icin Set butonuna butonlariile | yanip
basiniz. set degerini | soner.
degistiriniz.
v
) _ | Alarm-2 c a0
LT Set o
o A= gy Ekram S s T x]
Ll 'A:E-n' — . N
RIS WIEAPIET
|

Set degerini kaydetmek
ve ana ¢alisma ekranina
dénmek igin Set
butonuna basiniz.

0,
0,

basiniz.

Calisma Ekrani

PCnF mendisi icerisindeki parametresi olarak secilmisise AL~2|
degerigoOzlenir.| I ise gézlenmez ve Ana ¢alisma ekranina dondlir.

Herhangi bir anda Set degerini kaydetmeden ¢ikmak icin menu butonuna “P”

25
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5.4 Program Parametreleri Kolay Erisim Semasi

Ana Sifre
Calisma Giris
Ekrani ’_' Ekrani
E—
Programlama SET/Onay Butonuna SET/Onay
bélimune giris icin “P” basarak Sifre Giris Arttirma veya Eksiltme Butonu ile Sifre’yi
butonuna basiniz. Ekranina geliniz. butonlari ile sifreyi giriniz. onaylayiniz.
© _  _|RunlList | 4y = O Display [ _ 10 PinP c O _PID
oV Uiimenisi | I 1Y) meniisit | P11 1) | meniisii I 1 meniisii
= Loahe , Lonr , =Tals >
& @ @ B
MR _ | Tune <) 01 | Ust ° IZIC ) |Proses [|°1 Oransal
USSR segimi L N "_' Display U -“'-_ giris tipi J _ _|Bant
Y 11 gorevi 11| segimi HH
l_ - r Not-2 1—
L I _|Auto o I DAl 1T C ) |TCgirig ||° 1 integral
P L P Tune LIV 0 Ipisplay || = & <L |tipi ! _ | zamani
10| segimi 1| gorevi 11| secimi H
l_ Not-1 l_ Not-2 1_
“i_ 1211 )| Bumpless °  _  |_|Birim ¢ Tirev
L L L transfer LI 1L segimi U _ _|zamani
_ o0 a1
(] [N [N
- - Not-2 I_
“) 1T 07| Alarm Ty Calisma ||° 1~ I_ Cikis
L L L L Kilitteme L L'L _skalasi || =  _|Periyot
o] iptali i Alt 11| zamami
Limit
l_ Not-2 l_
<N Calisma||® _1 | Kontrol |“)1J1 _ IZ IZ|PID
L _';_ - Skalas! LR '-'_“_' Cikisi rur Jdiciks
bt '~L’§t " L ':“, _ 1111 ofseti
= . imi egeri
Not-1: parametresi Not-2 9 Not2 l_
secgimine gore £L 51 - o A I PID Set
parametresinin yerine (DM o S Proses | _ b Kontrol |l T DETE
SN Gosterim|| IV Cikisi = =_< |bagh
baska parametre Il ofseti 1IN st Lt cikis
gozlenebilir, - ~degeri | °fseti
parametresi l_ Not-2 [— I~
gozlenmeyebilir. ° ) L |Girig R Kontrol | | ’:' - Proses
Not-2: LS ".-_‘ Filtre e '-'_“_' zamani - . gegerl )
bolimindeki [+4F 111 zamani oo G\It“ _ {| dengesi
i egeri
parametresi Not-2 J Not-2 l_
secilmis ise gozlenir. I I .
S = o o . ¢ _ - l_|Oransal
I~ 1 _ I” | Soguk [ . Anti- 0~ 020 |Bant
L '_'-_ nokta ro _|Reset 1 Kavdirma
.. LI L segimi ) | Windup [y
Parametreler ve meniiler S !
hakkinda detayl bilgi Not-1 Not2 — [ e
icin 6. Parametreler __ _ el Sensér
béliimiine bakiniz. CilgFSet || 200U anzasi
<3V Idegeri HH
V1 Ofseti Ly %S
Lt degeri
Not-2
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5.4 Program Parametreleri Kolay Erisim Semasi

A

S

S

S

-
L
U

J
-
-

r -l
~
Vs
-
-

1

_
UNA |
-
-

]
I

-
-"

[}
0

-

1

=
¥

1, -
g

-
"

-
0,

-

-

SIS,

-
a(

-
-

Not-3
—|PCnF  *T0 _ (ALn1 0 _ | ALn2
I Imeniisii | '1L 11 Umeniisii | V12 P 1L I meniisii
F@— Lonr H— LonF | @
e e
I_ |Proses | ) _ (| Alarm-1| |*y _  Zf/Alarm-2
I cikisi L LU Vojik L LYY ojik
)i calisma i cikis Lilcikis
sekli — Jtipi  Jtipi
1— 1—
)~ |Proses | 1) 1 (1 Alarm-1| [* T o JJ|Alarm-2
L cikis Fre L Yalarm P L L Alarm
- | tipi 1 tipi HHLTT
e e
II|Proses | |10 14 (Alarm-1]| <01 0 Z3|Alarm-2
I cikis FIL 1t Uhiste- P 1 TL fhiste-
o kontrolii )i | risiz )i |risiz
degeri | Jdegeri
e e
0 — (Alarm-1 | ° )y _ Tp/Alarm-2
VLIt fcekmede| | 1 LIV 1 |cekmede
17| gecikme 17| gecikme
K Zamani L Zzamani
e B
0 _ IC (Alarm-1 | T _ )= Jy|Alarm-2
Ve tbirak- VULV | birak-
17107 mada 171071 mada
n gecikme e gecikme
Zamani Zamani

Genn 2000 | Sifre
menisii | ! 11 2 Y meniisii

@— &—-

Set
skalasi
Alt
Limit

Teknisyen
Sifresi

Set
skalasi
Ust
Limit

Alarm
Set
degeri
korumasi

Auto/Manuel
calisma tipi
segim butonu
korumasi

AT (Auto
Tune)
butonu
korumasi

Not-3: bolimiindeki - ~F parametresi segilmis ise bu

menu gozlenir.

Parametreler ve meniler hakkinda detayl bilgi icin 6. Parametreler

boliimiine bakiniz.
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5.5 Teknisyen Meniilerine Erigim

Cihaz Uzerindeki parametreler fonksiyonlarina gore gruplandiriimig ve birer bashk altinda
toplanmigtir. Bu nedenle, erismek istediginiz parametrenin dncelikle hangi baslik (menui) altinda
yer aldigini tespit etmeniz gerekir. Bu tespiti yapmak i¢in tUm parametrelerin yer aldigi
parametreler bolumuine bakiniz. Bu bolimde her parametre yer aldigi baslik altinda
tanimlanmistir.

°c :' [ Calisma °c (N |: ': Teknisyen °c L "~ oo

I_ Il Ekram I 01 I _I Menlsiine | T I |
PO A .: .-' .-‘ _> PO A '- ': '- '-‘ G|r|§ _> PO A '-‘
AN w 0 o 00| Ekrani . K]

PSET

PERE PERE WCIPNIES
1 — | |

Butonuna bastiginizda Set butonuna basarak Teknisyen sifresi

Teknisyen Menusune Girig giris ekranina geliniz. Te;i?;ZZ?n
Ekrani gorantalenir.
g Arttirma ve eksiltme ~ tanimlanmigsa
butonlari ile sifrenizi giriniz. ~ Sifre giris
ekrani gelir.
Ekrani geldiginde Teknisyen ) = 111" | Teknisyen Sifresi
Sifresi girmeden sadece SET ' |
butonuna basarak parametreleri o a -'.‘ '.'-.‘
gozleyebilirsiniz. 'm I

Ancak parametrelerde herhangi bir
degisiklik yapilamaz.

Bkz. Bolim 6.2.9 (Teknisyen Sifresi) |(p)| (&) |4 55

Set butonu ile sifrenizi

onaylayiniz.
c Run List Meniisii
I™ 10071 Calisma sekliile ilgili segim
) -'- , | Parametreleri yer almaktadir.
Lot

(P& (&[5 502 memiye erigebilrsniz

)79 DiSP List Menisii

Ust ve alt gosterge icin

) gOsterim parametrelerinin yer
0 aldigi menddar.

Sol ok but b K bi Sag ok b b K bi
ér?cgki rr?e?\riljl;re]aerigzgﬁrsinlirz. ‘®‘ “ “ ‘@‘ sc?r?rgki r#é?]ri}l;re]aerizzgli’ﬁrsinlirz.

lJ
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Sol ok butonuna basarak bir

onceki menuye erisebilirsiniz.

Sol ok butonuna basarak bir

onceki menuye erisebilirsiniz.

Sol ok butonuna basarak bir

onceki menuye erigebilirsiniz.

Sol ok butonuna basarak bir

onceki menuye erisebilirsiniz.

PCnF menusu igerisindeki

ol nF| parametresi
olarak segilmis ise bu
parametre gozlenir.

Sol ok butonuna basarak bir

onceki menuye erigebilirsiniz.

o
| "N
| I ¢
Il

Pl &=

R I R

oo

'- A - ':
20T

PERE

o _

N
'---':
Al

PE&a

°C

i

LN
> [y
Il

PlE &=

L

-,
'
'

O I

-

-
-
-
-’

PE & a

l_l

PINP CONF Meniisu

Bu menude, proses girigine ait
konfiglrasyon parametreleri yer
alir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki menuye erigebilirsiniz.

PID CONF Menusii
Bu menude, PID algoritmasi ile
ilgili parametreler yer alir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki menuye erisebilirsiniz.

PCnF CONF Meniisu

Proses Cikiglari ile ilgili
konfigurasyon parametreleri yer
alir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki menuye erisebilirsiniz.

ALn1 CONF Meniisu

ALARM -1 Cikigl ile ilgili
konfiglrasyon parametreleri yer
alir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki menuye erigebilirsiniz.

ALn2 CONF Menusii

ALARM -2 Cikigl ile ilgili
konfigurasyon parametreleri yer
alir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki menuye erisebilirsiniz.

o
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) GENN CONF Meniisu
111 |-| '-‘ Bu menude, genel parametreler
T y- veraimaktadir.

T

Sol ok b b k bi . [
oncek mendye engoninsinz. (P (&) 2] [32)] Soma meniye evgepirsinz.

Teknisyen Sifresi girmeden I PASS CONF Meniisu
sadece SET butonuna basarak - 01 1 "1 Teknisyen sifresi yer alir
Teknisyen parametreleri - - '-
boliimiine girilmigse T

bu meni go6zlenmez.
Stek ot e oimsinz. 1P () (&) S o o eaacbimeiniz.

l_l

°c Run List Meniisu
'- ' ' '-' PASS CONF menu
- segeneginden sonra , menu
secim listesinin basina donuldr.

"-
-

-
R
ey

()

Solok b b Kk bi
ér?cgki rrzjécr)mgl;/gaerigziirﬁrsinlirz. ‘@‘ “‘ ‘.‘ ‘@‘

L
v
Mendu listesinden ¢ikmak ve
calisma ekranina donmek igin Menii basliklari arasinda
mend butonuna basiniz. dolagsmaya devam etmek igin

sag-sol ok butonuna basmaya
devam ediniz.

l

Degistirmek istediginiz parametrenin bulundugu meni sayfasina eristiginizde SET butonuna
basarak menuye girebilir ve menu igerisindeki tum parametrelere erisebilirsiniz.




5.6 Parametre Degerlerinin Degistiriimesi ve Kaydedilmesi

('5RNEK1 “PinP Conf’ meniisiindeki Proses Girig Tipi | «55L] parametresinin degistiriimesi
Parametresinin bulundugu bashk PinP ConF bashgidir. Bu parametreye erismek igin
oncelikle menuler arasinda yer alan “PinP ConF” menuslne girmemiz gerekmektedir.

A B Galisma ATV IC T Teknisyen ey 7T mp
“ ) Ekrani ‘N Meniisiine ') ]

- e - e == | Girig Y — - -
it > [ I I I N | —> [l
RN w o 0y Ekram ]

PSET

P e E Pl &= Pl @)=
| E— | ]

Butonuna bastiginizda Set butonuna basarak Teknisyen sifresi TeKknisven
Teknisyen Menusune Giris giris ekranina geliniz. $ifre};i
Ekrani gérantalenir.
tanimlanmigsa
ifre giri
l Arttirma ve eksiltme butonlari ile sifrenizi giriniz. eEranlggeﬁr.
o 1T 10 )Z  Teknisyen c Run List Meniisi
)1 ¢ Sifresi I~ 0 0071 Calisma sekliile ilgili segim
A T ) =) Pparametreleri yer
U ] > 0" almaktadr.

P = (P (&) 3R ek meniys engebilrsiniz

Set butonu ile sifrenizi onaylayiniz.

Ekrani geldiginde Teknisyen ¢ ¢ i~ 17y DiSP List Meniisii
Sifresi girmeden sadece SET o0 e Ust ve alt gosterge icin
butonuna basarak parametreleri - ) -'- ) gosterim parametrelerinin yer
gozleyebilirsiniz. TR ] aldigi menuddar.

Ancak parametrelerde herhangi bir
degisiklik yapilamaz

Bkz. Bolim 6.2.9 (Teknlsyen Sifresi) ‘@‘ “ “ ‘@‘ g:r?rgli:i tr)r?é?lg;gaetr)ig:)irﬁrii?i;

Sol ok butonuna basarak bir
onceki menuye erigebilirsiniz.

™ I~ PINP CONF Menisu
' L Bu menude, proses girisine ait

- konfigirasyon parametreleri yer
= = = alr.

snceki mentye engepiirsingz. | P (&) () 8 S menisine giniz.

l_l

.‘ -'
.‘
-’
-
-y’
-
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°c ST Proses Girig Tipi Secimi
1111 (55Lnin | !l olmasi
= = .| RTD giris tipinin segili
¢| oldugunu gosterir.

‘ ‘@ Arttirma ve eksiltme butonlari ile
degeri degigtiriniz.

S

P=

Proses Girig Tipi Secimi

11 TC giris tipi segilir.
"
[}

Set butonuna bastiginizda

‘@‘ “ “ ‘@‘ degistirdiginiz deger onaylanacak

ve bir sonraki parametreye

l_‘ gecilecektir.

LI TC Giris Tipi Segimi
G I
"
Ll

PINP CONF Meniisti Set butonuna bastiginizda bir

Menu butonuna bastiginizda ‘@‘ “ “ ‘@‘ sonraki parametreye
I I

menu segeneklerine donersiniz. erisebilirsiniz.
o, __J /) o,
° ] R I
e )
- I

PE &= PE &=

Diger mendllere gecis yapmak igin sol Birim Seg¢imi
sag ok butonlarini kullaniniz.

v

Menu butonuna tekrar

bastiginizda calisma ° 0
ekranina donersiniz. ol
Z 0

(RN

PlE &=

Calisma Ekrani

o



-

o

ORNEK-2: “Auto” Calisma Seklinden “Manuel”e gecis ve % Cikis glicliniin ayarlanmasi.

Cihazin galisma sekli Auto (Close-Loop Control) calisma olarak ayarlanmigise;
Segili PID veya ON/OFF cikigl varsa, cihaz % c¢ikis degerlerini otomatik olarak hesaplayarak,
proses ¢ikiglarini kontrol eder.

Cihazin galisma sekli Manuel (Open-Loop Control) calisma olarak ayarlanmigise;

% Cikis gucunun Manuel olarak ayarlanabildigi bolimde ;

Kullanici ;Kontrol Formu PID olan sistemlerde ; Arttirma ve Eksiltme butonlarini kullanarak %
cikis degerini istedigi gibi ayarlayabilir.

Kontrol Formu ON-OFF olan sistemlerde % c¢ikis degerini ; Arttirma ve Eksiltme butonlarini
kullanarak , veya (Cikis Fonksiyonu ne segilmis ise) olarak ayarlayabilir.
Manual ¢calisma secilmis ise Alt gdsterge icin gosterim sekli secimi parametresi ne olursa
olsun, cihazin alt géstergesinde % ¢ikis degeri gozukdar.

A/M butonuile Auto veya Manuel olarak ayarlanabilir.

Bu ozelligin aktif olabilmesi igcin Bolum 6.2.8 Genel Parametreler
menusindeki FrtZ Auto/Manuel Caligma Tipi Se¢imi Butonu Korumasi
parametresinin olmasina dikkat ediniz.

@ Auto/Manuel Galigsma Tipi Secimi islemi; Ana Calisma ekraninda iken

°c " Calisma Ekrani
g
A |
N
‘®‘ “ “ ‘@‘ Calisma otomatik Modda
cahlisiyorken Sag ok butonuna
basilirsa Manuel mod’a gegis
yapllir.
°c N Calisma Ekrani
[y Cihaz Manuel Mod’da

LIS Alt gosterge ekraninda % Cikis
PeET degeri gozlenir.

Sag ok butonuna

tekrar basilirsa Auto ‘@‘ “ “ ‘@‘ SET butonuna basiniz.
I

mod’a gegis yapilir.

l

Calisma Ekrani

°C ':| ',:' °C ':' ,:‘ :: :- Proses Set Ekrani

o A - - - ow o= | PSET Ledi yanip soner.
_ini _ini

0 o 0

\\\\\

PSET “PSETZ=

‘@‘ “ “ ‘@‘ ‘@‘ “ ‘@‘ SET butonuna basiniz.

Cihaz Auto Mod’da |
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( Alarm-1 Set Ekrani
o | ASET1 Ledi yanip soner.

_______

ASET2 Ledi yanip soner. |*¢ )= || Alarm-2 Set Ekrani

10_ 0~ I_ | PCnF meniisii igerisindeki
oM = parametresi olarak
LI secilmis ise bu parametre

\\\\\

ssez]  goOzlenir. | ! ise gbzlenmez.

‘@‘ “ “ ‘@‘ SET butonuna basiniz.

Manuel Ledi yanip séner. | 0 Cahisma Ekrani
L LV CihazArttirma veya Eksiltme
M )10 butonlarini kullanarak % Gikis
VLV Giiciind istedigimiz gibi

ayarlayabiliriz.

o
@
»
ts

1" Calisma Ekrani

S
‘@‘ “ “ ‘@‘ dggt:]lgﬁtg?glfglaz Z?asgtégrlgilzdy?anacak

ana calisma ekranina

gecilecektir.
°c - Manuel Ledinin yanip sonmesi
=0 durur.
o 000

)
-
)
-
L]
)
-

PE&a

Calisma Ekrani




ORNEK-3: “Pid Conf’ meniisiindeki ,oransal bant parametresinin degistiriimesi.

Oransal band parametresinin bulundugu baslik Pid ConF basligidir. Bu parametreye
erismek icin oncelikle “Pid ConF” menusune girmemiz gerekir.

Galisma Ekrani Teknisyen Meniisiine

Girisg Ekrani
¢ 0 Uy g B
g el UNGY I
PO A .: .-' .-' — |FO A '- ': '- '- ‘ —p | PO A '-'
NN oo N M B PN o L

PSET

WINPT PEYa WICIPE
: L |
Butonuna bastiginizda Set butonuna basarak Teknisyen sifresi Teknisyen

Teknisyen Menusune Girig giris ekranina geliniz. Sifresi

Ekrani goruntulenir.
g l Arttirma ve eksiltme  tanimlanmigsa

butonlari ile sifrenizi giriniz. ~ Sifre giris
ekrani gelir.

Ekrani geldiginde Teknisyen [y = y=p y= | Teknisyen Sifresi
Sifresi girmeden sadece SET g

butonuna basarak parametreleri v
gOzleyebilirsiniz.
Ancak parametrelerde herhangi bir
degisiklik yapilamaz.

Bkz. Boliim 6.2.9 (Teknisyen Sifresi) |(p) (&) &) 55

'-
-’en
-
)
'-
-

-",

>
-
-

Set butonu ile sifrenizi

onaylayiniz.
° Run List Meniisii
I™ 10171 Calisma sekliile ilgili segim
) -'- ) parametreleri yer almaktadir.
I

- .
(P& (&1 30 mentye ergobilrsiniz

)79 DiSP List Menisii

Ust ve alt gosterge igin

) gOsterim parametrelerinin yer
0 aldigi menddar.

Sol ok but b K bi Sag ok b b K bi
ér?cgki r#e?]r'lljl;gaeri;?)irﬁrsinlirz. ‘®‘ “ “ ‘@‘ sc?r?rgki rr?é?]ri}l;re]aerizzgirﬁrsinlirz.

lJ
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™1 ' PINP CONF Meniusii

1" Bu menude, proses girisine ait
- .. | konfigurasyon parametreleri yer
,' - b anr

[ Sag ok b b K bi
('Sjr?!:glfi ?;Jéﬂgl;gaetl?iZZ?):ﬁriiali;. ‘@‘ “ “ ‘@‘ sc?r?reotki r#é?lri}t;re]aerigzgirl?rsinlirz.

€ (N ( PID CONF Meniisii
I ¢ )71 Bumenlide, PID algoritmasi ile
Nt = [lgii parametreler yer alir.
il

onceki mendye ergenirsinz. | P (%) & (28 28 et O

v
1= Oransal Bant Se¢imi
)
0100
]

‘@‘ “ “ ‘@ ﬁggngg@el;ﬁls:&me butonlari ile

1™ Oransal Bant Se¢imi
)
- 0
|

Set butonuna bastiginizda

‘@‘ “ “ ‘@‘ degistirdiginiz deger onaylanacak

ve bir sonraki parametreye
gecilecektir.




L integral Zamani

-",
-",
-

N
N
-

Pid CONF Meniisi Set butonuna bastiginizda bir

Menu butonuna bastiginizda ‘@‘ “ “ ‘@‘ sonraki parametreye
I I

menu seceneklerine donersiniz. erigebilirsiniz.

v v
°C ,-' -' °C -'
| il 0l
| I bl
Ly [ ]
P& WICIIPNIEE
\ LI ong ok betontanin ke, o Derivative Zamani
Menu butonuna v
tekrar bastiginizda " 1"
gqllsmg 9kran|na ]: l_-l
donersiniz. el ]
(]

Ple &=

Calisma Ekrani




ORNEK-4 : “PinP Conf’ meniisiindeki , —— Voltaj/Akim Girig Kalibrasyon Tipi Secimi
parametresinin degistiriimesi

parametresinin bulundugu baslik “PinP ConF” bashgidir. Bu parametreye erismek igin
oncelikle mendler arasinda yer alan “PinP ConF” menilstne girmemiz gerekmektedir. Asagidaki

ornekte, proses giris tipi termokupl olarak tanimh bir cihazin ——= Voltaj/Akim girisi olarak
ayarlanmasi ve Degigken iki noktall kalibrasyon segimi gosterilmigtir.

“ “1|C  Calisma CII010T )T | Teknisyen N

i_ ) Ekran T 071 1 ) Menisine | )T )T )
PO A .: .-' .-' — (PO A '- ': '- '-‘ G|r|§ —p [P0 A '-‘
: Oy RN w o= 71 Ekrani L

PSET

PERE PERE WCIPNIES
1 — | |

Butonuna bastiginizda Set butonuna basarak Teknisyen sifresi

Teknisyen Menusune Girig giris ekranina geliniz. Te;irf]g);?n
Ekrani gorantalenir.
9 Arttirma ve eksiltme ~ tanimlanmigsa
butonlari ile sifrenizi giriniz. ~ $ifre giris
ekrani gelir.
Ekrani geldiginde Teknisyen [y = y=p y= | Teknisyen Sifresi
Sifresi girmeden sadece SET g
butonuna basarak parametreleri o -'.‘ '.'-.‘
gozleyebilirsiniz. 'm I

Ancak parametrelerde herhangi bir
degisiklik yapilamaz.

Bkz. Bolim 6.2.9 (Teknisyen Sifresi) |(p)| (&) |4 55

Set butonu ile sifrenizi

onaylayiniz.
c Run List Meniisii
I™ 10171 Calisma sekliile ilgili segim
) -'- ) parametreleri yer almaktadir.
Lot

- .
(P& (&1 30 mentye ergobilrsiniz

1

< 9 1= 151 DiSP List Menusii
11 1 1) | Ustve alt gosterge igin
- ) -'- ) gosterim parametrelerinin yer
I ) ¢ aldigi menudar.

Sol ok but b K bi Sag ok b b K bi
ér?cgki rr?e?\r'lljl;re]aerigzgﬁrsinlirz. ‘®‘ “ “ ‘@‘ sc?r?rgki r#é?]ri}l;gaerizzgirﬁrsinlirz.

lJ
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Sol ok butonuna basarak bir
onceki menuye erisebilirsiniz.

1 _ PINP CONF Meniisu

- N Bu menude, proses girisine ait
't - konfiglrasyon parametreleri yer
Il alir.

(P) (&) (&) &) CGoF menisine girmiz.

c =) Proses Girig Tipi Segimi
0 parametresine erisebilmek

icin parametresi

olmalidir. Eger bu parametre
degilse arttirma butonu ile

degeri olarak degistiriniz.
P && &
|

Set butonuna basarak degeri

kaydedip bir sonraki parametreye
geciniz.

°c ‘mi g —= Voltaj / Akim Girig Tipi
(N '-‘ :' N Segimi

(P& 2[5 S5nraki parametreye gediir

< M Desimal Nokta Pozisyonu
00 71| Secimi

Set but b K bi
‘®‘ “ “ ‘@‘ s:nrallJ(iO;:rgi"ne?rZayfgelgrilir.

i_l

° )T 1) == Voltaj/ Akim Girig
Il V1 Kalibrasyon Tipi Segimi
"
(M)

‘@‘ “ “ ‘@‘ Arttirma ve eksiltme butonlari ile

| | degeri degistiriniz.




€ - 10 —— Voltaj / Akim Giris
b1y 11 Kalibrasyon Tipi Sec¢imi

Set butonuna basarak degeri

‘@‘ “ “ ‘@‘ kaygie_dip bir sonraki parametreye
| geciniz.

<) 1 Degisken iki Noktali
'l ml ) Kalibrasyon igin Alt Nokta
- - | Secimi
S
[ A}
PINP CONF Meniisu Set butonuna bastiginizda bir

Menu butonuna bastiginizda ‘@‘ “ “ ‘@‘ sonraki parametreye
I I

menul segeneklerine donersiniz. erisebilirsiniz.

v v
o o
| i b it

| R 000

O b o

PE &= PE &=

‘ | | Diger menulere gegis yapmak igin sol

Degisken iki Noktali

sag ok butonlarini kullaniniz. "
9 ! i xumaniniz Kalibrasyon igin Ust

MenU butonuna tekrar l Nokta Segimi
bastiginizda ¢aligma ekranina
donersiniz. < 01
a0
SO g Y]
Y N

PSET

Ple &=

Calisma Ekrani




o

6. Parametreler

Cihaz Uzerindeki parametreler iki ana grupta toplanmigtir. Bunlar, Proses / Alarm Set
parametreleri ile Teknisyen parametreleridir. Teknisyen parametreleri , fonksiyonlarina gore alt
gruplara ayrilmigtir. Alt gruplar dékiiman igerisinde menu segenekleri olarak adlandiriimaktadir.

6.1 Proses / Alarm SET Parametreleri

G

-

.| Cihazin proses setdegeridir.

C
set degeri ,Set skalasi alt limit degeriile , Set skalasi st
limit degeri , arasinda herhangi bir deger alabilir.

-t
=
-

- " Alarm Cikigi-1icin Set degeridir.

Setdegeri ,Set skalasi alt limit degeriile , Set skalasi Ust
limit degeri , arasinda herhangi bir deger alabilir.

1 Alarm CikigI-2 igin Set degeridir. parametresi olarak
secilmig ise bu parametre gozlenir.

ALrc Setdegeri, Setskalasialtlimitdegeriile , Set skalas! (st
limit degeri , arasinda herhangi bir deger alabilir.

Alarm Cikisi-1 ve Alarm Cikisi-2 Set degerlerinin degistirilebilmesi igin Bolim
6.2.8 Genel Parametreler menusundeki Alarm Set degerleri Korumasi
parametresinin olmasina dikkat ediniz.
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6.2 Teknisyen Parametreleri

o 6.2.1 PID Tune ve Galisma Sekli Segimi

L5k

) Ce
|

”l_ i~ Tune Segimi

- PID parametrelerinin cihaz tarafindan tespit edilmesi icin asagida
tanimlanan metodlardan birini veya her ikisini birden se¢gmeye olanak
tanityan parametredir.

A e Cihaz tanimli olan PID parametrelerine gore calisir.

-
-
A
()

Vi Auto tune (Limit Cycle Tuning) iglemidir.

Ay
'-'-
-
o
=

Self tune (Step Response Tuning) iglemidir.

-
("
i
_
)
(g

Auto-Self Tune

Cihaza, ilk eneriji verildiginde sartlar gerceklesmis ise Self
Tune islemini yapar.Normal ¢alisma sirasinda da asagida
anlatilan , Auto Tune secimindeki tune sartlarini kontrol
eder. Herhangi birinin olugsmasi durumunda Auto Tune
isleminiyapar.

Otomatik Tune Segimi

‘_“_" Cihaz |Rtun/ (Limit Cycle Tuning) islemi yapmaz veya
= cihaz yaparken bu segim yapilarak

Auto Tune islemiiptal edilir.

Cihazin parametresindeki segim yada
ise Tune Metodlari boliminde Auto Tune
parametresi i¢in anlatilan sartlar olustugunda Auto Tune
(Limit Cycle Tuning) iglemine baslanir.

Otomatik Tune Secimi islemi; Ana Calisma ekraninda iken AT butonuile
veya olarak ayarlanabilir.

Bu ozelligin aktif olabilmesi icin Boluim 6.2.8 Genel Parametreler
meniisiindeki AT (Auto Tune)Butonu Korumasi parametresinin
olmasina dikkat ediniz.
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TUNE METODLARI:

PID parametrelerinin cihaz tarafindan tespit edilmesi icin 2 farkli metod uygulanir.
Bunlar Auto tune ( Limit Cycle Tuning) ve Self Tune (Step Response Tuning)
metodlaridir.

Auto Tune ile PID parametrelerin belirlenmesi iglemi asagidaki durumlarda

baslatilir:

1- Herhangi bir zamanda kullanici tarafindan ;

2-Sistemin kararsiz hale gelip salinim yapmasi durumunda cihaz
tarafindan ;
Proses degeri ,Set * Proses degeri stabilizasyonu (Detayli bilgi igin
Bolim 6.2.4’e bakiniz) degerinin disina ¢ikar ve ard arda salinimyapmaya
baslarsa, parametresi cihaz tarafindan olarak degistirilip , Auto
Tune islemibaslatilir.

3-Set degeri degistirildikten sonra , yeni tanimlanan Setdegeriile bir dnceki Set
degeri arasindakifark , oransal bandi asarsa ; cihaz tarafindan baglatilir.
Setdegeri, bir onceki Set degerine gore ;
t+[Skala * (Isitmaveya Sogutma Oransal Band )]/1000’den fazla degistirilirse ,
parametresi cihaz tarafindan olarak degistirilip, Auto Tune iglemi
baslatilir.

Ornek -1 : Auto Tune isleminin Kullanici tarafindan baslatiimasi.
Teknisyen menusune giriniz.
“run List” menusundeki, tune secimi parametresini ; Auto Tune
veya Auto-Self Tune olarak seciniz.

. "run List” menisiindeki, otomatik tune segimi parametresini
olarak seginiz veyaAna Calisma Ekranindaiken AT Butonuna basiniz.
o “AT” ledinin aktif oldugunu gozlemleyiniz.

Eger Auto Tune islemi sorunsuz olarak bitirilirse , cihaz yeni PID katsayilarini
kaydedip calismasina devam eder ve parametresini yapar.

Auto Tune isleminin iptal edilmesi :

1-Sensorkoparsa;

2-8saatiginde Auto Tune tamamlanamazsa;

3-Kullanici parametresini yada olarak degistirirse ;

4-Kullanici parametresini| g olarak degistirir veya Ana Calisma
Ekraninda iken AT butonuna basarsa ;

5-Kullanici Tune islemi sirasinda Proses Set degerini degistirirse ;

6- Kullanici Tune iglemi sirasinda Calisma Tipi Secimini Otomatikten Manuel’'e
alirsa (Kullanici Calisma Tipi Sec¢imini Manuel’den Otomatik galisma’ya
aldiginda Tune iglemi tekrar baglatilir) ;

7-Kullanici Tune iglemi sirasinda Cikig fonksiyonunu degistirirse (Heat'den Cool’a

veya Cool'dan Heat'e);

8- Kullanici Tune islemi sirasinda PID kontrol formu ile calisma segili iken kontrol
formunu ON/OFF’a alirsa ; (ON/OFF’dan PID’ye gegildiginde Tune iglemi tekrar
baslatilir.)

Auto Tune islemi iptal edilir. Budurumda Cihaz PID parametrelerine mtudahale

etmeden, eski PID parametreleriile galismaya devam eder.

Auto Tune (LimitCycle Tuning)islemiigin :

1-“run List” menisiindeki , tune segimi parametresinin ; Auto tune
veya Auto-Self tune olarak secilmesi gerekmektedir.

2- Tune igleminin (Auto Tune veya Self Tune ) baslayabilmesi i¢in cihazda kontrol
formu P,PI,PD veya PID secilmis bir ¢cikis olmalidir.

3-Tuneiglemi sirasinda proses set degeri degistirilirse Tune iglemiiptal edilir.
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Auto Tune (Limit Cycle Tuning) islemi;

Proses Kontrol ¢ikisi ; Isitma fonksiyonunun galistigi ve kontrol formu PID secilmis
sistemlerde 1sitma’ya gore,

Sogutma fonksiyonunun c¢alistigi ve kontrol formu PID secilmis sistemlerde
sogutma’ya gore yapllir.

A Kontroliin Kararsiz Atun
Proses oldugu bélim Sirasinda

Degeri < > ¢ >

AN

JANIAY
Doger (PEEE) \
WA <

N~ A4

PID katsayilarn tespit
edilmigtir.

P Zaman

Proses‘
Cikisi

% 100
\:

Self Tune ( Step Response Tuning):

Cihazin bagh bulundugu sisteme enerji verildiginde ; Proses dederinin, ortam
sicakhgindan Proses SET degerine erismesi sirasinda , Self Tune metoduile PID
parametreleri cihaz tarafindan tespit edilir.

>

Self Tune ( Step Response Tuning ) islemini baglatmak i¢in Cihazin enerjisinin
kesilip yeniden enerji veriimesi ve Proses degeri ile Set degeri arasindaki farkin
fazla olmasi gerekmektedir.

Ornek 2 : Self Tune metodu ile PID parametrelerin belirlenmesi.

. Teknisyen menusune giriniz.

. “run List” meniistindeki, tune segimi parametresini ; veya
olarak secip, Ana calisma ekranina déniis yapiniz.

Cihazin enerijisini kesiniz.

Sisteminilk baslangic sartlarina gelmesini bekleyiniz.

(Ornegin : Sicaklik kontrolii yapilan bir yerde sicakh§in oda sicakligina kadar

dismesi)

Cihaza eneriji veriniz.

“AT” ledinin aktif oldugunu gozlemleyiniz.

Isitma fonksiyonunun galistigi ve kontrol formu PID olarak secilmis sistemlerde ;
Set degeri proses degerinden buyuk ise Sicaklik+[(Set - Sicaklik) / 2] degerine
kadar;

Cihaz proses cikisini aktif eder. Proses degeri bu degere ulastiginda proses ¢ikisi
%0’adusurulur ve PID katsayilari hesaplanmaya baslanir.

Self Tune (Step Response Tuning)islemiigin :

1-“Run List” menusundeki, tune segimi parametresinin Selftune 5tun
veya Auto-Self Tune olarak secilmesi gerekmektedir.

2- Self Tune ( Step Response Tuning ) islemi i¢in Cihazin enerjisinin kapatilip
yeniden enerji verilmesi gerekmektedir.

3- Tune igleminin (Auto Tune veya Self Tune ) baglayabilmesi igin cihazda kontrol
formu P,PI,PD veya PID secilmis bir ¢cikis olmalidir.

4-Tuneislemisirasinda proses set degeri degistirilirse Tune islemi iptal edilir.
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PID katsayilar tespit

l;?g:r? edilmis ve sistem
kararsizhigi giderilmistir.
Proses Set
Degeri ( [P5EL] ) /\//
\ Baslangi¢ Degeri + [ ( Set - Baslangi¢ Degeri) ]
2
Stun
Baslangi¢ —
Degeri
» Zaman
Proses
A
Cikisi
% 100

Sogutma fonksiyonun galistigi ve kontrol formu PID olarak segilmis sistemlerde ;
Set degeri Proses degerinden kiguk ise Sicaklik - [( Sicaklik - Set ) / 2] degerine
kadar;

Cihaz proses cikisini aktif eder. Proses degeri bu degere ulastiginda proses ¢ikisi
%0’adusurulur ve PID katsayilari hesaplanmaya baslanir.

Proses A
Degeri Baslangig Degeri - [ ( Baslangig Degeri - Set) ]
) S 2
Stun
Baglangig -
Degeri
_ PID katsayilari tespit
/ edilmistir.
Proses Set

Degeri ([F5EE] )

» Zaman

Proses
Cikisi 0

% 100

\

Self Tune (Step Response Tuning)islemiigin :

1-“Run List” menusundeki, tune segimi parametresinin Selftune |S5tun
veya Auto-Self Tune olarak secilmesi gerekmektedir.

2- Self Tune ( Step Response Tuning ) islemi i¢cin Cihazin enerijisinin kapatilip
yeniden enerji verilmesi gerekmektedir.

3- Tune igleminin (Auto Tune veya Self Tune ) baslayabilmesi i¢in cihazda kontrol
formu P,PI,PD veya PID secilmis bir ¢cikis olmaldir.

4-Tuneislemisirasinda proses set degeri degistirilirse Tune islemi iptal edilir.




Eger Self Tune islemi sorunsuz olarak bitirilebilirse cihaz yeni PID katsayilarini
kaydedip ¢alismasina devam eder ve parametresini degistirir.
parametresi olarak segilmisise | nal , [AESE| olarak segilmisise
olarak degistirir.

Egder Self Tune islemi yarida kesilirse , PID parametrelerine ve
parametresine mudahale edilmez ve cihaz eski PID parametreleri ile ¢calismaya
devam eder. Dolayisiyla cihazin enerijisi kesilip yeniden eneriji verildiginde cihaz
yarim biraktigi Self Tune iglemine tekrar baglar.

Self Tune isleminin iptal edilmesi :

1-Sensorkoparsa;

2-8saaticginde Self Tune tamamlanamazsa;

3-Isitma Self Tune iglemi sirasinda proses degeri Set degerini gegerse;;

4- Sogutma Self Tune islemi sirasinda proses degeri Set degerinin altina diserse ;

5-Kullanici parametresini veya AEun olarak degistirir veya Ana
Calisma Ekraninda iken AT butonuna basarsa ;

6- Kullanici Tune iglemi sirasinda Proses Set dederini degistirirse ;

7-Kullanici Tune iglemi sirasinda Calisma Tipi Se¢imini Otomatikten Manuel’'e
alirsa;

8- Kullanici Tune iglemi sirasinda Cikig fonksiyonunu degistirirse (Heat'den Cool’a
veya Cool'dan Heat'e) ;

9-Kullanici Tune islemi sirasinda PID kontrol formu ile galisma segili iken kontrol
formunu ON/OFF’a alirsa;

Self Tune iglemi iptal edilir. Bu durumda Cihaz PID parametrelerine mudahale
etmeden, eski PID parametreleriile galismaya devam eder.

Self Tune (Step Response Tuning)islemiigin :

1-“Run List” menustindeki , tune segimi parametresinin Selftune
veya Auto-Self Tune olarak secilmesi gerekmektedir.

2- Self Tune ( Step Response Tuning ) islemi i¢in Cihazin enerjisinin kapatilip
yeniden enerji verilmesi gerekmektedir.

3- Tune igleminin (Auto Tune veya Self Tune ) baslayabilmesi igcin cihazda kontrol
formu P,PI,PD veya PID secilmis bir ¢ikis olmalidir.

4-Tuneislemisirasinda proses set degeri degistirilirse Tune islemiiptal edilir.
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Bumpless Transfer

'_' '_‘ Manual kontrolden otomatik kontrole gecerken, manual
= kontroldeki proses ¢ikis degeri dikkate alinmaz. Otomatik
kontrolde hesaplanan yeni kontrol ¢ikigi, proses gikisina
uygulanir.
Otomatik kontrolden manual kontrole gecgerken, daha
once manuel kontrolde en son set edilen % c¢ikis degeri
manual kontrolin c¢ikis degeri olarak alinip manual
kontrole devam edilir.

Manual kontrolden otomatik kontrole gecerken, manual
kontroldeki en son kalinan proses ¢ikis degeri, otomatik
kontrolun ilk ¢ikig degeri olarak alinir ve otomatik kontrole
devam edilir.

Otomatik kontrolden manual kontrole gecerken, otomatik
kontrolde en son hesaplanan % c¢ikis degeri manual
kontrolln ¢ikis degeri olarak alinip manual kontrole devam
edilir.

Alarm Kilitleme iptali
‘j‘ Alarm Kilitleme iptali yapiimaz.

L
()
(]

e C‘ Kilitteme yapilmig herhangi bir Alarm ¢ikigi varsa ve Alarm
Sjurumu devam etmiyorsa , Kilitteme islemi sonlandirilir.
Islem bittiginde cihaz bu parametreyi otomatik olarak

yapar.

0| Ust gostergenin gdrevini tanimlar. Parametrenin alacagi degerlere
gore Ust gostergede gosterilecek degerler asagida yer almaktadir.

’j‘ Ust g6stergede proses degeri (PV) gosterilir.

'lUst gOstergede proses set degeri ile proses degeri
arasindakifark (SV-PV)gosterilir.

’n - 0 Altgostergenin gorevini tanimlar. Parametrenin alacagi degerlere gore
alt gostergede gosterilecek degerler agagida yer almaktadir.

’j‘ Altgostergede proses set degeri (SV) gosterilir.

/j\ Proses kontrol ¢ikisina uygulanan % ¢ikis degeri gosterilir.
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) Proses girig tipini belirler.

[

TC girig tipi segimi.
RTD girig tipi segimi.

—= Voltaj/Akim giris tipi segimi.

B ‘ TC girig icin termokupl tipini ve skalasini belirler. TC girig tipi secilmis
ise aktiftir.

L (-100°C;850°C) veya (-148°F;1562°F)
L (-100.0°C;850.0°C) veya (-148.0°F;999.9°F)
J (-200°C;900°C) veya (-328°F;1652°F)

J (-199.9°C;900.0°C) veya (-199.9°F;999.9°F)
K (-200°C;1300°C) veya (-328°F;2372°F)

K (-199.9°C;999.9°C) veya (-199.9°F;999.9°F)
R (0°C;1700°C) veya (32°F;3092°F)

R (0.0°C;999.9°C) veya (32.0°F;999.9°F)

S (0°C;1700°C) veya (32°F;3092°F)

S (0.0°C;999.9°C) veya (32.0°F;999.9°F)

T (-200°C;400°C) veya (-328°F;752°F)

T (-199.9°C;400.0°C) veya (-199.9°F;752.0°F)
B (44°C;1800°C) veya (111°F;3272°F)

B (44.0°C;999.9°C) veya (111.0°F ; 999.9°F)
E (-150°C;700°C) veya (-238°F;1292°F)

E (-150.0°C;700.0°C) veya (-199.9°F;999.9°F)
N (-200°C;1300°C) veya (-328°F;2372°F)

N (-199.9°C;999.9°C) veya (-199.9°F;999.9°F)
C (0°C;2300°C) veya (32°F;3261°F)

C (0.0°C;999.9°C) veya (32.0°F;999.9°F)
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RTD girig i¢in sensor tipini ve skalasini belirler. RTD girig tipi segilmis
ise aktiftir.

PT-100 (-200°C ;650°C ) veya (-328°F ; 1202°F)

E PT-100(-199.9°C ;650.0°C )veya (-199.9°F ;999.9°F)

—= Voltaj/Akim giris araligini ve skalasini belirler. =——= Voltaj/Akim giris
tipi secilmis ise aktiftir.

50mV == (-1999 ; 9999 )

mo.

=T

0..5V === (-1999 ; 9999 )

(i)

0...10V === (-1999 ; 9999 )

(N

0..20mA=— (-1999 ; 9999 )

4..20mA —= (-1999 ; 9999 )

Gosterge icin nokta pozisyonunu belirler. =——= Voltaj / Akim giris tipi
secildiginde aktiftir.

" Noktali gosterim yoktur.

! Noktali gosterim 2.basamakta. “0.0”
Noktali gosterim 3.basamakta. “0.00”
Noktali gosterim 4.basamakta. “0.000”

—= Voltaj/Akim girigi secildiginde aktiftir. Kalibrasyon tipini belirler.

Sabit iki noktal kalibrasyonu yapilir. Alt ve Ust nokta
Kalibrasyon degerlerinin ayarlanmasinaizin verilmez.
Alt ve Ust nokta kalibrasyon degerleri (-1999;9999)'dur.

Degisken iki nokta kalibrasyon yapilmasina olanak tanir.

16 kalibrasyon noktasi tanimlanmasina olanak tanir.

!D!

Degisken iki noktali kalibrasyon igin alt noktayi tanimlar. =——= Voltaj /
Akim girisi secildiginde aktiftir. (-1999 ; 9999 ) arasinda deger alabilir.

Degisken iki noktali kalibrasyon igin Ust noktayitanimlar.—= Voltaj/
Akim girigi secildiginde aktiftir. (-1999 ; 9999 ) arasinda deger alabilir.

16 noktali kalibrasyonda,
parametrelerdir.

—= Voltaj /Akim girisi secildiginde aktiftir. ( -1999 ;
deger alabilir.

Cok noktall kalibrasyon igleminde , taniml olan skalanin tamami 16
ayri kalibrasyon noktasina ayrilir.

Ornegin: segimi, (0-50 mV == ) olarak yapllsin.

kalibrasyon noktalarinin tanitildigi

9999 )arasinda
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Proses
Set degeri

A

Po10
Pol1
oM po0g

Po12

Po08
Po13

Po14.Po07

Po15 Po06

Po16

Po05

Po04

Po03

Po02

Po01 |-
Po00=0

.

3.125 6.25 9.375 125 15.625 18.75 21.825 25 28.125 31.25 34.375 37.5 40.625 43.75 46.875

D L 5 i T i 0 b O R T R o T i T S I i U I i o o
3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125

<«

»
>

0-50 mV ——= aralig: 16 esit pargaya boluniir. Her “Poxx” SET degeri

i

(]

-

50 /16 = 3.125 mV ——= araliginda tanimlanir.

Voltaj /Akim girigi igin ¢arpim katsayisidir. Proses girisinden
okunan Proses degeri bu parametredeki degerile ¢arpilir.

Voltaj /Akim girisi secildiginde aktiftir. ( 1.000 ; 9.999 ) arasinda
deger alabilir.

_
(i)

'- -
J—
o
=

_
-

)
My

g
)
-

..
)
-
-
N
M
-——
UL

Birim se¢imi
l_'!." Birim °C dir.
'-',': Birim °F dir.
} I Birim U dur. === Voltaj/Akim girisi segildiginde aktiftir.
- | Birimsiz. === Voltaj/Akim girisi secildiginde aktiftir.

Calisma skalasi minimum ( Alt Limit ) degeri. Proses giris tipine ve
skalasina gore degisir.

Calisma skalasi ( Ust Limit ) maksimum degeri. Proses giris tipine ve
skalasina gore degigir.

Proses degeri icin gosterim ofsetidir. Skalanin + %10’u kadar deger
araliginda tanimlanabilir. Tanimlanan bu deger proses degeri Uzerine
ilave edilir.

Girig sinyali icin filtre zamanidir. 0.0 ile 900.0 saniye arasinda deger
girilebilir.

Proses qirisi TC giris olarak secildiginde aktiftir. Soguk nokta
kompanzasyonunun yapilip yapilmayacagi segilir.

Soguk nokta kompanzasyonu yapllir.

Soguk nokta kompanzasyonu yapiimaz.
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6.2.4 PID Konfiglirasyon Parametreleri

Cihazda Isitma veya Sogutma PID ¢ikisi secgilmis herhangi bir ¢cikis mevcutise ;

A

"

d 1,EE J,lott |, ool |, lolE |, Ar |, SUofl ,[PofY,

\PDSS\ ,

Ctrnl,lo-db ,[Shou parametrelerl gozlenlr

Cihazda PID gikisi secilmis herhangi bir ¢ikis mevcut degil ise;
PID CONF mendustiicerisinde sadece o-dh , |Shoul parametrelerigozlenir.

'- -‘

)

SEGILMi$
ISE

ORANSAL BANT (% 0.0, % 999.9)

Tam skalanin (| uPL] - | Loll) %'si.

Eger =1000 °C, m 0°Cise ve =50.0ise
OransalBant=(| JPL| - Lot))* [P ] /100.0

Oransal Bant=(1000-0)*50.0/100.0=500°C olur.

INTEGRAL ZAMANI (0 sn, 3600 sn)

Kullanici tarafindan degigstirilebilir. Tune islemi bittiginde cihaz
tarafindan degistirilebilir. Degeri O girildi ise integral kontrol kismi
calismaz.Bu parametre degeri, tune bittigi sirada 0 ise cihazda integral
kontrol kismi c¢alismadigindan dolayr bu parametre degeri
degistiriimez.

DERIVATIVE ZAMANI (0.0 sn,999.9 sn)

Kullanici tarafindan degigtirilebilir. Tune islemi bittiginde cihaz
tarafindan degistirilebilir. Deger 0 girildi ise derivative kontrol kismi
caligmaz.Bu parametre degeri, tune bittigi sirada 0 ise cihazda
derivative kontrol kismi galismadigindan dolayi bu parametre degeri
degistiriimez.

CIKIS PERIYOT ZAMANI (1 sn, 150 sn)
Cikis kontrol periyodudur.

OUTPUT : ON

»
'

i
<

»
L)

CIKIS  CIKIS
PERIYOT PERIYOT

A

Roéle Cikigi : Kararh bir proses kontrol i¢in ¢ikis periyodunun kisa
olmasi tavsiye edilmektedir. Role kontaklarinin mekanik dmurlerinden
(acma/kapama adetleri) dolayi kisa ¢ikis periyotlarinda kullaniimalari
uygun degildir. 30 saniyeye yakin degerlerde veya daha buyuk
degerlerde, role c¢ikisinin kontrol ¢ikisi olarak kullaniimasi tavsiye
edilir.

SSR Cikisi : Kisa c¢ikis periyoduna gereksinim duyan sistemlerde
(1-2 saniye civarinda ), son kontrol elemani olarak SSR surme
cikiginin kullaniimasi tavsiye edilir.
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SEGILMig
ISE

MiNIMUM KONTROL GIKISI (% 0.0, )

Minimum ¢ikis %'sidir.

Cihaz PID hesabi sonucu bu parametrede verilen % cikistan daha
kUguk bir ¢ikis hesaplasa bile, Isitma veya sogutma ¢ikisi, minimum
girilmis olan bu % ¢ikis kadar aktif olur.

HESAPLANAN
GIKIS
OLL
VERILEN
GIKIS
PERIYOT

MAKSIMUM KONTROL CIKISI ( , %100.0)

Maksimum ¢ikis %'sidir.

Cihaz PID hesabi sonucu bu parametrede verilen % cikistan daha
bayuk bir ¢ikis hesaplasa bile, Isitma veya sogutma ¢ikisi maksimum
girilmis olan bu % c¢ikis kadar aktif olur.

HESAPLANAN
CIKIS
OouL
VERILEN
CIKIS
PERIYOT

MINIMUM KONTROL CIKIS ZAMANI ( 0.0 sn , )

Isitma veya Sogutma cikisl verilen bu streden daha kisa sure aktif
olmaz. Bu parametre 0 secilse dahi cihaz guvenlik igin bu streyi 50msn
olarak kabul eder.



ANTI-RESET WINDUP (0, SKALAUST NOKTA)
PID’ligalisma sirasinda eger Proses degeri;

PSEE] - [A- | <=okunandeger <= [F5EE| + [A- | sinirlariiginde
ise integral degeri hesaplamasi yapilir. Eger sinirlarin diginda ise
integral hesaplamasi yapilmaz ve en son hesaplanan integral degeri

kullanilir.

Skala Ust Nokta : Pt-100 ve Tc girislerinde proses girisinin
okuyabildigi maksimum deger,

Sabit iki nokta kalibrasyon kullanilan giriglerde 9999 , Degisken iki
nokta kalibrasyon kullanilan girigslerde [EPal] ve [EFgH 'den hangisi
blylkse,Cok noktall kalibrasyonlarda [PoJ3 ve [Fo {5 ‘dan hangisi
dahabuyukse.

Not: Proses giris tipi ve skalasina gére nokta pozisyonu,
parametresindeki segime gore de birimi degisebilmektedir.

>
»
>

Yeni

integral
Degeri
hesaplanmaz

A Yeni
integral
Degeri
hesaplanir.

Proses 4
Degeri

Ar Degeri
Proses Set

Degeri ( [P5£L] )

Ar Degeri

o 4>

A
y
A
y

Yeni

integral
Degeri
hesaplanmaz

\ 4

Zaman v

SET DEGERI OFSETI

((-SKALAUSTNOKTA/2),(SKALAUSTNOKTA/2))

PID hesaplari sirasinda proses set degeriolarak ;

PSEE] + [SUoF| degerikullanilir. Amaci oransal bandi kaydirmaktir.
Ornek: [P5EE| =500°C iken =5°Cveya 5laf| =-5°C olmasi
durumunda oransal bandin kaymasi asagidaki sekilde gorulmektedir.
Not: Proses giris tipi ve skalasina gore noktapozisyonu,
parametresindeki segime gore de birimi degisebilmektedir.

Proses A
Cikisi
% 100 .,
"“' / SuoF =5°C
% 50
% 0 . - Proses
495 500 505 ” Degeri °C

53

o



o

PID CIKIS OFSETI

(ISITMAPID IGIN % 0.0, % 100.0)
(SOGUTMAPIDIGIN % -100.0, % 0.0)

Bu parametrede girilen deder ; PID sonucunda hesaplanan % Cikis
degerine eklenir.

Proses A
Cikisi
% 100 e, ;
PoFS =5.0
% 50 ..
POFS = -5.0 / "
% 0 ., - Proses
500 ”  Degeri

PID SETE BAGLI GIKIS OFSETI

(ISITMA PID iGiN % 0.0, % 100.0)

(SOGUTMAPIDICIN % -100.0, % 0.0)

Bu parametrede girilen deger , PID sonucunda hesaplanan % proses
cikis degerine, proses set degerine bagli olarak ilave edilir.
PoSS) * PSEE[/ ([ wPL-[ Lal)

< Ornek: [P5EL =500°C, - C,\ Lot] =0,/Po55 =%5.0
ise [PoS5 *[PSEE| / ( -[ Lol )=5.0* 00/(10000)—%25
olur.

Sekilde goruldigu gibi hesaplanan her proses ¢ikis degerine % 2.5
ilave edilecektir.

SEGILMiS
ISE
Proses A
Cikisi
% 100
Ofset
ilave
-, Edilmis
—V Proses
% 50 ’ Cikisi
%0 . Proses
500 " Degeri




SEGILMis
ISE

PROSES DE__GERi STABILIZASYONU
(1, SKALA UST NOKTA)

Secimi parametresi veya iken ,Proses degerinin
salinima gecip gegcmedigini kontrol etmek igin kullanilir.

Proses degeri;

PSEE] - [5E-n <=Proses degeri<= F5EE + [SkrA sinirlari disina
cikar ve salinim yapmaya baglarsa (sekildeki gibi), belli salinim
adedinden sonra, eger parametresi veya ise,
cihaz parametresini yaparak, prosesin yeni PID
parametrelerini belirlemek igin Limit Cycle tune islemine baglar.

Skala Ust Nokta : Pt-100 ve Tc girislerinde proses girisinin
okuyabildigi maksimum deger,

Sabit iki nokta kalibrasyon kullanilan girigslerde 9999 , Degisken iki
nokta kalibrasyon kullanilan girislerde [EFPgl| ve [EFgH 'den hangisi
blyikse,Cok noktali kalibrasyonlarda [FoJZ ve [Pg (& ‘dan hangisi
dahabuyukse.

Not: Proses giris tipi ve skalasina gore nokta pozisyonu, |un &
parametresindeki segime gore de birimi degisebilmektedir.

A
Proses Auto Tune

Degeri Baslangici

Proses Set
Degeri ( )

< ><g>
\>
rd
-
v

\

Zaman

ORANSAL BANT KAYDIRMA )
((-SKALAUSTNOKTA/2), (SKALAUSTNOKTA/2))

Sogutma fonksiyonu calisirken ;
Sogutma Proses Set degeri : Isitma igin kullanilan set degerinin

, parametresine eklenmesiile hesaplanir.
Cihazin calisma formu (ON/OFF veya PID olabilir.)

Isitmaicinsetdegeri= [PSEE| + SUof| iken;
Sogutmaicinsetdegeri = [PSEEl + [SUaFl + [o-db 'dir.

Skala Ust Nokta : Pt-100 ve Tc girislerinde proses girisinin
okuyabildigi maksimum deger,

Sabit iki nokta kalibrasyon kullanilan girigslerde 9999 , Degisken iki
nokta kalibrasyon kullanilan girigslerde [EPaol] ve [EFPgH 'den hangisi
blyikse,Cok noktali kalibrasyonlarda [FoJZ ve [Fg & ‘dan hangisi
dahabuyukse.

Not: Proses giris tipi ve skalasina gére nokta pozisyonu,
parametresindeki segime gore de birimi degisebilmektedir.
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> 0 durumu

Proses A
Cikisi
T
% 100 o-db
—>
% 50
% 0 . Proses
‘‘‘‘ - > Degeri
&
Set Degeri ", N
A Sogutma Set
(IPSEE) Degeri ([PSEE] +[o-db])
< 0 durumu
Proses A
Cikisi
]
% 100 o-db
<«—>
% 50
% 0 . Proses
- . 7" Degeri
T
Sogutma Set A
Degeri ([PSEE] + [o-db]) Set Degeri

(IP5EE])

SENSOR KOPTU GIKIS DEGERI
(ISITMAPID iGIN % 0.0, % 100.0)
(SOGUTMA PIDIGIN % -100.0, % 0.0)

Sensor kopmasi durumunda, proses kontrol cikisinin % olarak

vermesi istenilen bir ¢ikis varsa kullanici bu degeri

parametresine girerek, sensor koptugunda Proses’in kontroluni

devam ettirebilir.

0.0 girildiginde, sensor kopmasi durumunda Proses kontrol ¢ikisi ¢ikis

vermez.
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-
-'-
0
-'-
0
(e

Proses Cikisi (SSR Surucu Cikigi ) ile Alarm Cikisi-2'nin birlikte galisip
calismayacagi belirlenir.

Proses Cikisi (SSR Siiriicii Cikisl) ile Alarm Cikisi-2
birbirinden bagimsiz ¢alisir.

E Proses Cikisi (SSR Siiriicii Cikisi) ile Alarm Cikisi-2 birlikte
cahisir. Alarm Cikisi1-2’nin Alarm fonksiyonlari kullanilamaz.

Proses Cikiglartigin Cikis fonksiyonunu belirler.

1| Isitma

-
-

()
-
-
=

Yy “i_‘ Sogutma

Proses Cikiglarinin kontrol algoritmasini belirler.

oo 'C‘ ON/OFF kontrol algoritmasi

,l.' “.: PID kontrol algoritmasi

-
)
D

s

Proses Cikiglari igin histerisiz degeridir. Tanimlanan skalanin 0 % siile
50% si arasinda deger girilebilir. (ON/OFF Kontrol secilmisse aktiftir. )

Histerisizin ¢alisma seklini belirler.
( ON/OFF Kontrol secilmisse aktiftir. )

‘j SV+HYS/2 ve SV-HYS/2

;‘ SVve SV+HYS veya SVve SV-HYS

ON/OFF galismada, ¢ikisin tekrar enerjilenmesi igin gegcmesi gereken
suredir.

0.0ile 100.0 saniye arasinda deger girilebilir.

( ON/OFF Kontrol segilmigse aktiftir. )
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6.2.6 ALARM Cikisi-1 Konfiglirasyon Parametreleri

Alarm Cikisi-1 icin Lojik ¢ikis fonksiyonunu belirler.

Alarm ¢ikigl

1
L
| Manual/ Otomatik bilgi ¢ikis

Sensor koptu ikaz gikigl

(RN NN

Proses degeri, calisma skalasi alt limit veya st limit
parametrelerinde tanimlanan band disina ¢iktiginda
cikig aktif olur.

YA "C‘l'! - 'l‘ Alarm Cikisi -1 icin Alarm tipini belirler. Alarm Cikis-1’in Lojik ¢ikig
— - fonksiyonu alarm ¢ikisi olarak segili ise bu parametre aktif olur.
[ —
| ‘ Il Proses yliksek alarmi

| Proses dlguk alarmi
—! Sapma yiiksek alarmi.
=1 Sapmadusuk alarmi.
LIl Sapmaband alarmi.

Sapma range alarmi.

Proses yiiksek alarmi

Alarm
Cikisi Alarm
Set
ON WHf
OFF . .
FHYS
Proses Degeri
Proses dusuk alarmi
Alarm
Cikisi Alarm
Set
ON +<—+—+
OFF : .
! HYS!
Proses Degeri
Sapmayiuksek alarmi
Alarm Proses
Cikisi Set Proses Set + Alarm Set
ON WH*
OFF > ¢
i FHYS

Proses Degeri
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Sapmadusuk alarmi

Alarm

Cikigi Proses
Proses Set - Alarm Set Set

ON Mﬂ!
OFF H

EHYS

Proses Degeri
Sapma band alarmi

Alarm

Cikisi Proses
Proses Set - Alarm Set  Set Proses Set + Alarm Set

ON = g =
OFF >« ! !
i HYS ! ; L HYS |

Proses Degeri

Sapmarange alarmi

Alarm

Cikisi Proses
Proses Set- Alarm Set  Set ~ Proses Set + Alarm Set

ON ’ > ’
OFF AHM Q}—{—
P HYS ! ; PHYS ¢

Proses Degeri

Alarm Cikisi- 1 icin histerisiz degeridir.

Proses girisinin tanimh olan (| wPL| - | LoL] )skalasinin 0% siile 50%
si arasinda deger girilebilir. Alarm Cikis-1’in Lojik c¢ikis fonksiyonu
alarm cikigi olarak segciliise bu parametre aktif olur.

Alarm Cikis-1 igin Alarm Cekmede Gecikme Zamani. (0; 9999 ) sn
arasinda deger alabilir. Alarm Cikis-1'in Lojik ¢ikig fonksiyonu alarm
cikigi olarak segciliise bu parametre aktif olur.

Alarm Cikis-1 icin Alarm Birakmada Gecikme Zamani. (0; 9998 ) sn
arasinda deger alabilir. 9998'den sonra ekranda yazisi
gO6zlenir. Alarm Kilitlemeli ¢ikis secilmis olur. Alarm Cikis-1’in Lojik ¢ikis
fonksiyonu alarm ¢ikisi olarak segili ise bu parametre aktif olur.

Alarm
Durumu
Haon | OFF
> Delay
On
Alarm Delay < >
Cikisi
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6.2.7 ALARM Cikigi-2 Konfiglirasyon Parametreleri

parametresinin olarak girilmesi durumunda gozlenir.

@ “Aln2 Conf’ Meniisii “PCnF ConF” meniisiindeki

—

Alarm Cikisi-2 igin Lojik ¢ikis fonksiyonunu belirler.

| -
[y

Alarm ¢ikisi

1
I
| Manual/ Otomatik bilgi gikis
Sensor koptu ikaz ¢ikigl

| 0
i

Proses degeri, calisma skalasi altlimit veya st limit
parametrelerinde tanimlanan band disina giktiginda
cikis aktif olur.

:l‘ Alarm Cikisi -2 igin Alarm tipini belirler. Alarm Cikis-2'nin Lojik ¢ikis
=Y == fonksiyonu alarm ¢ikigi olarak segili ise bu parametre aktif olur.
L — =

e
-

"1 Proses yiiksek alarmi

- C

Proses dusuk alarmi

Sapmayuksek alarmi.

UML)

Sapmadusuk alarmi.

Sapma band alarmi.

Sapmarange alarmi.

Proses yuksek alarmi

Alarm
Cikisi Alarm
Set
ON WHf
OFF . .
PHYS
Proses Degeri
Proses diiguk alarmi
Alarm
Cikisi Alarm
Set
ON Mﬂ
OFF : .
P HYS
Proses Degeri
Sapmayiiksek alarmi
Alarm Proses
Cikisi Set Proses Set + Alarm Set
ON WH*
OFF 5
P s
Proses Degeri
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Sapmadusuk alarmi

Alarm

Cikigi Proses
Proses Set - Alarm Set Set

ON Mﬂ!
OFF H

EHYS

Proses Degeri
Sapma band alarmi

Alarm

Cikisi Proses
Proses Set - Alarm Set  Set Proses Set + Alarm Set

ON = g =
OFF >« ! !
i HYS ! ; L HYS |

Proses Degeri

Sapmarange alarmi

Alarm

Cikisi Proses
Proses Set- Alarm Set  Set ~ Proses Set + Alarm Set

ON ’ > ’
OFF AHM Q}—{—
P HYS ! ; PHYS ¢

Proses Degeri

Alarm Cikisi- 2 igin histerisiz degeridir.
Proses girisinin tanimliolan (| wPL - | Lot] )skalasinin 0% siile 50%

si arasinda deger girilebilir. Alarm Cikis-2’nin Lojik ¢ikis fonksiyonu
alarm c¢ikigi olarak segiliise bu parametre aktif olur.

Alarm Cikigi- 2 igin Alarm Cekmede Gecikme Zamani. (0; 9999 ) sn
arasinda deger alabilir. Alarm Cikis-2’nin Lojik ¢ikis fonksiyonu alarm
cikigi olarak segiliise bu parametre aktif olur.

Alarm Cikisi- 2 icin Alarm Birakmada Gecikme Zamani. (0; 9998 ) sn
arasinda deger alabilir. 9998'den sonra ekranda |[LELH vyazisi
g6zlenir. Alarm Kilitlemeli ¢ikis secilmis olur. Alarm Cikis-2’nin Lojik
cikis fonksiyonu alarm ¢ikisi olarak segili ise bu parametre aktif olur.

Alarm
Durumu
Aond OFF
> Delay
On
Alarm Delay < >
Cikis: Aof?

olarak girilmesi durumunda gozlenir.

@ “Aln2 Conf” Meniisi “PCnF ConF” menusiindeki parametresinin
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6.2.8 Genel Parametreler
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Proses SET ve Alarm Set degerleri icin girilebilecek minimum degeri
tanimlar. SET skalasi alt limit degeri olarak adlandirilir.

Bolim 6.2.3 (Proses Giris Tipi ve Proses Girigi ile ilgili Diger
Parametreler) “PinP Conf” menusinde belirlenen Proses Giris tipi
segimine gore minimum skala degeri ile Ust limit
degeri arasinda bir deger girilebilir.

Proses SET ve Alarm Set degerleri icin girilebilecek maksimum degeri
tanimlar. SET skalasi Ust limitdegeri olarak adlandirilir.

Bolum 6.2.3 (Proses Giris Tipi ve Proses Girisi ile ilgili Diger
Parametreler) “PinP Conf’ menlsinde belirlenen Proses Girig tipi
secgimine gore maksimum skala degeriile alt limit
degeri arasinda bir deger girilebilir.

Alarm Set degerleri Korumasi

Alarm Set degerleri degistirilebilir.

Alarm Set degerleri dedistirilemez. Set degerleri
mendisinde Alarm Setdegerleri  |AL- | ve
goruntilenmez.

AUTO / MANUEL Calisma Tipi Se¢im Butonu Korumasi

_ _| AnaCalisma Ekraninda iken A/M Butonu ile Auto / Manuel
=/ secimiyapllabilir.

Ana Calisma Ekraninda iken A/M Butonu ile Auto / Manuel
secimi yapilamaz.

AT (AUTO TUNE) Butonu Korumasi
Ana Calisma Ekraninda iken AT (Auto Tune) Butonu ile
Limit Cycle Tuning islemi aktif veya pasif edilebilir.

Ana Calisma Ekraninda iken AT (Auto Tune) Butonu ile
Limit Cycle Tuning islemi aktif veya pasif edilemez.
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6.2.9 Teknisyen Sifresi

] E‘ Teknisyen parametrelerine erigsim sirasinda girilen Teknisyen sifresidir.
=/ 0ile 9999 arasinda deger girilebilir.

('t
(i}
-

}
|

Budeger ise ; Teknisyen parametrelerine giriste sifre soruimaz.

Bu deger “ 0”’dan farkh iken Teknisyen parametrelerine erisim
sirasindaki sifre ekraninda ;

1-Kullanici degeriniyanlis girerse :
Parametre degerlerini géremeden Ana galisma ekranina doner.

2-Kullanici sifresini yazmadan Set butonu ile Teknisyen
Menusune girerse ( Parametreleri gézlemek amaciyla) :

Teknisyen Sifreleri Menusu hari¢ (“Pass Conf’) tim menduleri ve
parametre degerlerini gorebilir ancak parametrelerde herhangi bir
degisiklik yapamaz.

( Bkz. Boélim 7. ESM-9430 Proses Kontrol Cihazindaki Hata
Mesaijlari(4))
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7. ESM-9430 Proses Kontrol Cihazindaki Hata Mesajlari
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1- Analog giriglerdeki Sensor arizasi. Sensor baglantisi yanhis veya
sensor baglantisi yok.

2- Ust ekran degerinin yanip sénmesi : Analog Girig’ten okunan deger ;
kullanicinin belirledigi calisma skalasi minimum degerinden
kUguk ise ekran degeri yanip sonmeye baslar.

Cihazin “PinP Conf” Menusulnde ;
(S5L > L ECSL > [ ) lun k] >[ o
| Lol] ->] u\, . wPL] -> | 800 olarak tanimli olsun.

Bu parametrelerden | Lol ->| 450 olarak ayarlayalim.

Analog giristen okunan deger ( Calisma skalasi minimum)
parametresindeki degerin altina dustuginde ekrandaki deger yanip
sdnmeye baslar.

@ Parametrenin detayli agiklamasiicin 6.2.3’e bakiniz.

3- Ust ekran degerinin yanip sdnmesi : Analog Giris’'ten okunan deger ;
kullanicinin belirledigi calisma skalasi maksimum degerinden
blyUk ise ekran degeri yanip sdnmeye baslar.

Cihazin “PinP Conf” MenuUslnde ;
551 > ; ECSL > g ;lunkl ->[ O,
| Lot] > [ uPL > F:D'G olarak tanimli olsun.

u parametreieraen L) - o Ju olarak ayariayalim.
B t|d(“\>\““'\|ky|y|

Analog giristen okunan deger ( Calisma skalasi maksimum)
parametresindeki degerin Ustune ¢iktiginda ekrandaki deger yanip
sonmeye baslar.

@ Parametrenin detayli agiklamasiigin 6.2.3’e bakiniz.

4- Cihazda Teknisyen sifresi varken , Teknisyen Sifresi Giris Ekraninda
bu sifre girilmeden Set butonuile ilgili Teknisyen menulerine girilmis ise
Cihaz , Teknisyenin parametrelerde degisiklik yapmasina izin vermez.
Arttirma veya Eksiltme Butonuna basildiginda Alt Gosterge Ekrani
yandaki gibi olur.
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5- Cihaz Tuning yaparken buislem 8 saat igerisinde tamamlanmasa AT
ledi yanip séner. Enter butonuna basarak uyari iptal edilebilinir.

@ Parametrenin detayli agiklamasiigin 6.2.1’e bakiniz.

6- Teknisyen Menu segenekleri igerisindeyken  |°c 11

kullanici 120sn icerisinde herhangi bir islem ]
yapmazsa , Cihaz otomatik olarak ana ¢calisma ., .-.-"-‘
ekranina doner. 00

PSET

PERE




8. Spesifikasyonlar

Cihaz Tiura
Fiziksel Ozellikler

Koruma Sinifi
Agirhk
Ortam Sartlan

Stoklama / Ortam sicakhgi
Stoklama / Ortam nem orani
Montaj Tipi

Asin Gerilim Kategorisi
Elektriksel Kirlilik

Calisma Periyodu

Besleme Voltaji Ve Giicu

Proses Girigleri
Termokupl giris tipleri

Termorezistans giris tipi
——= Voltaj giris tipleri

— Akim giris tipleri
Dogruluk

Soguk Nokta Kompanzasyonu

Hat Kompanzasyonu
Sensor Koptu Korumasi
Okuma Sikhgi

Girig Filtresi

Kontrol Formlari

Role Cikiglan

Standart SSR Surtcu Cikisi
Prosess Gostergesi

Set Gostergesi

LED gostergeler

Uyumlu Standartlar

: Proses Kontrol Cihazi
: 48mm x 96mm x 86.5mm 1/8 DIN 43700 Panel montaji

icin plastik koruma. Panel kesiti 46x92mm.

: NEMA 4X (6nden IP65, arkadan IP20).
: Yaklasik olarak 0.21 Kg.
: Deniz seviyesinden 2000 metre ylkseklige kadar, yogun

nem olmayan ortamlarda.

:-40°Cile +85°C /0 °C ile +50 °C arasinda.

: 90 % max. (Yogunlagsma olmayan ortamda)

: Sabit montaj kategorisi.

B

. II. Ofis veya is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde.
: Surekli.

:100-240 V ~ (-%15/ +%10) 50/60 Hz. 6VA

24V ~_ (-%15 / +%10) 50/60 Hz. BVA
24V = (-%15 / +%10) BW

: Universal giris TC, RTD, ——= Voltaj/Akim
: Parametrelerden segilebilir.

L (DIN43710),
J,K,R,S,T,B,E,N(IEC584.1)(ITS90), C (ITS90)

: PT 100 (IEC751) (ITS90)
: Parametrelerden segilebilir 0...50mV —, 0...5V —,

0..10V —

: Parametrelerden secilebilir 0...20mA —, 4...20mA —
: Termokupl, Termorezistans ve ——=Voltaj igin tam skalanin

t %0,25' , Akim dlgumleri igin tam skalanin + %0,70'i

: Otomatik olarak + 0.1°C/1°C.

: Maksimum 10 Q..

: Skalanin Uzerinde.

: Saniyede 3 okuma.

: 0.0 ile 900.0 saniye arasinda segilebilir.

: Programlanabilir ON / OFF, P, PI, PD veya PID.

: 2 adet 5SA@250V ~~ (Rezistif YUkte)

(Programlanabilir kontrol veya alarm Cikis1) (Elektriksel
Omur : Tam yUkte 100.000 Operasyon)

: Maksimum 20mA@18V ===

: 10.1 mm Kirmizi 4 dijit LED Gdsterge

: 8 mm Yesil 4 dijit LED Gosterge

: AT (Otomatik ayar), M (Manuel Mod), A (Otomatik Mod),

PSET ( Proses Set degeri), ASET1 (Alarm-1 Set degeri),
ASET2 (Alarm-2 Set degeri), PO ( Proses Cikisi ),

AO1 (Alarm Cikisi-1), AO2 ( Alarm Cikigi-2) °C / °F / V
Birim LED leri

: UL (Dosya Numarasi: E 254103), GOST-R, C€
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