Proses Gosterge Cihazi
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) ESM-4900 96 x 48 DIN 1/8
Universal Girigli Smart Output Modiil Sistemli
Proses Gosterge Cihazi

- 4 dijit proses degeri gostergesi (PV)

- Universal proses girisi (TC, RTD, mV— ,V—, mA—)

- ——= Voltaj/Akim girisi i¢in iki veya ¢cok noktali kalibrasyon

- Smart Output modiil sistemi

- Programlanabilir Alarm fonksiyonlari

- 0/4...20 mA — Akim Cikis modiilii ile ‘re-transmission’
(Tekrar iletim)

- Cikig modiilleri ile donanim konfigiirasyonu

- Modbus RTU protokoliiyle RS-232 (standart) veya RS-485
(Opsiyonel) Haberlesme
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KULLANIM KILAVUZU HAKKINDA

ESM-4900 Proses Gosterge cihazi kullanim kilavuzu 2 ana bolumden olusmaktadir.
Ayrica cihazin siparig bilgilerinin ve teknik ozelliklerinin yer aldigi bolimler de mevcuttur.
Kullanim kilavuzu igerisinde yer alan tim basliklar ve sayfa numaralar”" iCINDEKILER"
dizininde yer almaktadir. Kullanici , dizinde yer alan herhangi bir baglga bolim numarasi
uzerinden erigebilir.

Kurulum:

Bu bolimde, cihazin fiziksel boyutlari, panel Uzerine montaji, elektriksel baglanti, cihaz
Uzerine modul montaji konulari yer almaktadir. Fiziksel ve elektriksel olarak cihazin nasil
devreye alinacagi anlatilmaktadir.

Calisma Sekli ve Parametreler:

Bu bdlimde, cihazin kullanici arayuzl, parametrelere erisim, parametre tanimlamalari
konulari yer almaktadir.

Ayrica bélumler igerisinde, fiziksel ve elektriksel montajda veya kullanim esnasinda
meydana gelebilecek tehlikeli durumlari engellemek amaci ile uyarilar konmustur.

Asagida bolumlerigerisinde kullanilan Sembollerin agiklamalari belirtiimigtir.

Guvenlik uyarilari yandaki sembolle belirginlestirilmistir. Uyarilarin kullanici
tarafindan dikkate alinmasi gerekmektedir.

Elektrik carpmasi sonucu olusabilecek tehlikeli durumlari belirtir.
Kullanicinin bu sembolle verilmis uyarilari kesinlikle dikkate almasi
gerekmektedir.

Cihazin fonksiyonlari ve kullanimi ile ilgili énemli notlar bu sembol ile
belirginlestiriimistir.
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Parametreler boélimuinde ilgili parametrenin aktif olmasi icin , Modul-1 veya
Modul-2 yuvasinda , belirtilen ModUil'in olmasi gerekir.
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EU Uyum Deklarasyonu

Uretici Firma Adi : Emko Elektronik Sanayi Ve Ticaret A.S.
Uretici Firma Adresi : DOSAB, Karanfil Sokak, No:6, 16369 Bursa, Turkiye

Uretici bu iiriiniin agagidaki standartlara ve sartlara uygunlugunu beyan eder.

Uriin Adi : Proses Gosterge Cihazi

Model Kodu : ESM-4900

Tip Kodu : ESM-4900

Uriin Kategorisi : Kontrol ve laboratuvar kullanimli , elektriksel teghizat

Donanimh dl¢gim cihazi
Uriiniin Uyumlu Oldugu Direktifler:
73 /23 | EEC The Low Voltage Directive as amended by 93 / 68 /| EEC

89/ 336 / EEC The Electromagnetic Compatibility Directive

Asagidaki 6zelliklere gore tasarlanmis ve imal edilmigtir:
EN 61000-6-4:2001 EMC Generic Emission Standard for the Industrial Environment
EN 61000-6-2:2001 EMC Generic Immunity Standard for the Industrial Environment

EN 61010-1:2001 Safety Requirements for electrical equipment for measurement,
control and laboratory use



ESM serisi proses gosterge cihazlari, endustride sicaklik veya herhangi bir proses
degerinin dlgllmesi ve kontrol edilmesi igin tasarlanmistir. Universal proses girigi, segilebilir
alarm fonksiyonlari , seri haberlesme birimi ve Cikis moddlleri ile pek ¢ok uygulamada
kullanilabilir.

Kullanildigi sektor ve uygulamalardan bir kismi agagida verilmigtir:

Uygulama Alanlari
Cam

Plastik

Petro-Kimya

Tekstil

Otomotiv

Makina imalat sektori

1.1 Genel Ozellikler

ESM-4900 Standart
Universal Besleme Girisi
Besleme Gerilimi 100-240 V ~_ , 50/60Hz
Girigi Diisiik Voltajli (opsiyonel)

Besleme Girisi
24V ~_ 50/60Hz ,24V — ,12V —

Universal Proses Girisi
TC, RTD, —— Voltaj/Akim

Proses Girisi

Role, SSR Siiriicii ,
Dijital (Transistor) ,

Akim Gikis Moduili
Opsiyonel v

Cikis Modiilii-1
) Alarm Cikisi
Opsiyonel Re-Transmission Gikigl
Cikis Modiilii-2
Standart
Output-3(Role Cikisi) Alarm Cikisi
Standart
Seri Haberlesme RS-232 — 1200-19200 baud' a kadar
- haberlegsme hizi
Opsiyonel
RS-485 — Modbus RTU Protokolii
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1.2 Siparis Bilgileri

ESM-4900 (96x48 DIN 1/8)

Besleme Gerilimi

100-240V ~ (-%15;+%10) 50/60Hz

24V ~ (-%15;+%10) 50/60Hz

24V =— (-%15;+%10)

12V === (-%15;+%10)

Miisteriye Ozel (Maksimum 240V ~_ (-%15;+%10))50/60Hz

Giris Tipi

Skala

Konfigure edilebilir(Tablo-1)

Tablo-1

A
1
2
6
9
BC
20
D [Seri Haberlesme Uriin Kodu
0 | Yok -
1 | RS-232 EMC-400
2 | RS-485 EMC-410
E [Cikisi-1
1 |Réle Cikisi ( 5A@ 250V~ Rezistif Yiikte )
FG| Modiil-1 Uriin Kodu
00 | Yok -
01 | Role Cikis Moduli ( 3A@250V~_Rezistif Yikte ) EMO-400
02 | SSR Siirlicti Cikis Modiili EMO-410
03 | Dijital (Transistér) Cikis Modiilii EMO-420
04 | Akim Cikis Moduli ( 0/4 ...20 mA==2) EMO-430
HI | Modiil-2 Uriin Kodu
00 | Yok -
01 [ Role Cikis Modiili ( 3BA@250V~_Rezistif Yikte ) EMO-400
02 | SSR Siiriicii Cikis Modiilii EMO-410
03 | Dijital (Transistor) Cikis Modulli EMO-420
04 | Akim Cikis Modiilii ( 0/4 .20 mA=——) EMO-430
Tablo-1
BC| Giris Tipi(TC) Skala(°C) Skala(°F)
21 [L ,Fe Const DIN43710 -100°C,850°C| -148°F ,1562°F
22 |L ,Fe Const DIN43710 -100.0°C,850.0°C|-148.0°F,999.9°F
23 |J ,Fe CuNi IEC584.1(ITS90) -200°C,900°C| -328°F,1652°F
24 | J ,Fe CuNi IEC584.1(ITS90) -199.9°C,900.0°C|-199.9°F,999.9°F
25 [ K ,NiCr Ni IEC584.1(1TS90) -200°C,1300°C| -328°F,2372°F
26 [ K ,NiCr Ni IEC584.1(1TS90) -199.9°C,999.9°C|-199.9°F,999.9°F
27 | R ,Pt13%Rh Pt IEC584.1(1TS90) 0°C,1700°C 32°F,3092°F
28 | S ,Pt10%Rh Pt IEC584.1(1TS90) 0°C,1700°C 32°F,3092°F
29 [T ,Cu CuNi IEC584.1(1TS90) -200°C,400°C -328°F,752°F
30 [T ,Cu CuNi IEC584.1(1TS90) -199.9°C,400.0°C|-199.9°F,752.0°F
31 [ B ,Pt30%Rh Pt6%Rh IEC584.1(ITS90) 44°C,1800°C 111°F,3272°F
32 | B ,Pt30%Rh Pt6%Rh IEC584.1(1TS90) | 44.0°C,999.9°C| 111.0°F,999.9°F
33 | E ,NiCr CuNi IEC584.1(1TS90) -150°C,700°C| -238°F,1292°F
34 | E ,NiCr CuNi IEC584.1(1TS90) -150.0°C,700.0°C|-199.9°F,999.9°F
35 | N ,Nicrosil Nisil IEC584.1(1TS90) -200°C,1300°C| -328°F,2372°F
36 [N ,Nicrosil Nisil IEC584.1(ITS90) -199.9°C,999.9°C|-199.9°F,999.9°F
37 | C, (ITS90) 0°C,2300°C 32°F,3261°F
38 [C, (ITS90) 0.0°C,999.9°C| 32.0°F,999.9°F
BC| Giris Tipi(RTD) Skala(°C) Skala(°F)
39 | PT 100, IEC751(1TS90) -200°C,650°C| -328°F,1202°F
40 | PT 100, IEC751(ITS90) -199.9°C,650.0°C|-199.9°F,999.9°F
BC| Girig Tipi( === Voltaj ve Akim) Skala
41 10..50 mV — -1999,9999
42 10..5V=— -1999,9999
43 10..10V == -1999,9999
44 10..20 mMA-—— -1999,9999
45 |4..20 mA=— -1999,9999

ESM-4900 proses gosterge cihazina
ait tim siparig bilgileri yandaki tabloda
verilmistir. Kullanici kendisine uygun cihaz
konfigirasyonunu tablodaki bilgi ve kod
karsiliklarindan faydalanarak olugturabilir ve
bunu siparis koduna donusturebilir.

Oncelikle sisteminizde kullanmak
istediginiz cihazin besleme gerilimi daha
sonra cihaz ile birlikte kullanilacak giris/cikis
modulleri ve diger 6zellikler belirlenmelidir.

Belirlediginiz secgenekleri tablonun
uzerinde yer alan kod olusturma
kutucuklarina yerlestiriniz.

Standart Ozellikler diginda kalan
isteklerinizicin bizimle irtibata geciniz.

Vactanimiolarak ~~ simgesi
Vdctanimiolarak === simgesi
Vac ve Vdc’'nin birlikte
kullanildig1 tanimlarda ==
simgesi kullaniimistir.

12V —= Besleme Gerilimini
kullanan cihazlarda EMO-410 ,
EMO-420 ve EMC-410
Modulleri kullanilamaz.



Malzeme ve iscilik hatalarina kargi iki yil sureyle garanti edilmigtir. Bu garanti cihazla birlikte
verilen garanti belgesinde ve kullanma kilavuzunda yazili olan mdugsteriye digsen gorev ve
sorumluklarin eksiksiz yerine getirilmesi halinde yururlukte kalr.

1.4 Bakim

Cihazin tamiri egitimli kisiler tarafindan yapilmahdir. Cihazin dahili pargalarina erismek igin
oncelikle cihazin enerjisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon iceren ¢ozeltilerle (Petrol , Trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Bu
coOzeltilerle cihazin temizlenmesi, cihazin mekanik guvenirligini azaltabilir.

Cihazin dis plastik kismini temizlemek icin etil alkol yada suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz.
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Cihazin montajina baglamadan 6nce kullanim kilavuzunu ve agagidaki uyarilari
dikkatle okuyunuz.

Paketinigerisinde,

-1 adet cihaz

-2 adet Montaj Aparati

- Garanti belgesi

- Kullanma Kilavuzu bulunmaktadir.

Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina baglanmadan
once gozile kontrol edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma igleminin mekanik ve
elektrik teknisyenleri tarafindan yapilmasi gerekmektedir. Bu sorumluluk aliciya aittir.

Cihaz uzerindeki herhangi bir hata veya arizadan kaynaklanabilecek bir tehlike s6z
konusu ise sistemin enerjisini kapatarak cihazin tiim elektriksel baglantilarini sistemden
ayiriniz.

Cihaz Uzerinde, sigorta ve cihaz enerjisini kapatacak bir anahtar yoktur. Cihazin besleme
girisinde enerjisini kapatacak bir anahtarin ve sigortanin kullanici tarafindan sisteme
ilave edilmesi gerekmektedir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrol edilmesi ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanlis besleme gerilimi uygulanarak
cihazin, sistemin zarar géormesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek igin cihazin tum baglantilar
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

Cihaz lzerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye calismayin. Cihaz uizerindeki
mudahaleler, cihazin hatali galismasina, cihazin ve sistemin zarar gérmesine, elektrik
soklarina ve yangina sebep olabilir.

Cihazi, yanicive patlayici gazlarin bulundugu ortamlarda kesinlikle kullanmayiniz.

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam lizerinde tehlike yaratabilecek tiim aksam
ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak
personelin guvenligiigin gereklidir.

Cihazin kendi sabitleme parcalari ile sistem lizerine montajinin yapiimasi gerekmektedir.
Uygun olmayan sabitleme parcalari ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme pargalari
ile cihazin diismeyeceginden emin olacak sekilde montajini yapiniz.

Cihazin , bu kullanim kilavuzunda belirtilen kullanim sekilleri ve amaglan disinda
kullanilmasi durumunda tiim sorumluluk kullaniciya aittir.



2.1 Genel Tanitim

Montaj Aparati Terminal koruma kapag:

Uriin etiketi

On Panel

IP65koruma

NEMA 4X Cihazin montajinin yapildigi panel
(maksimum kalinlik 15mm / 0.59 inch)

2.2 Boyutlar

Maksimum 15mm / 0.59 inch

%

Process Indicator ESM - 4900 _A_-:
<11 11171 E Ja0onnn J
O '-' '-' '—' '-' 2 2 000000
vO ,- . ,-'. ,_'. ,_'. Ow |2 |]|]|]|]|]|]|]U
£
NENE 5 000000 ﬁ
. I
) 96mm / 3.78 inch ) e R

10.5+1 mm /0.41 inch 76mm/ 2.99 inch
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2.3 Panel Kesiti

129 mm / 5.08 inch (min)

>
>

65 mm / 2.56 inch (min)

<
<

<
<

46 mm / 1.81 inch (min)

92mm / 3.62 inch

11



2.4 Ortam Sartlari

Calisma Kosullari

ﬂ Caligsma Sicakhgi :0ile 50 °C
m Maksimum Rutubet : %90 Rh (Yogunlagma olmaksizin)
‘ Yiikseklik : 2000m'ye kadar

Cihazin kullaniminin yasak oldugu ortam ve uygulamalar:
Asindirici atmosferik ortamlar
Patlayici atmosferik ortamlar
Ev uygulamalari (Cihaz sadece endustriyel uygulamalarda kullanilabilir.)

2.5 Cihazin Panel Uzerine Montaiji

1-Cihazin montaj yapilacagi
panel kesitini, verilen dl¢ulerde

hazirlayiniz.
1 2-Cihazin 6n paneli Uzerinde
\\ bulunan sizdirmazlik
contalarinin takili oldugundan

\ emin olunuz.

3-Cihaz1 panel uUzerindeki
kesite vyerlestiriniz. Cihazin
montaj aparatlar Uzerinde ise
panel Uzerine yerlestirmeden
cikariniz.

@IIIIKO

tum aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler,

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam uzerinde tehlike yaratabilecek
montaji yapacak personelin guvenligi igin gereklidir.
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2.6 Cih

azin Montaj Aparatlari ile Panel Uzerine Sabitlenmesi

Cihaz panel montajina uygun
olarak tasarlanmistir.

1-Cihazi panelin 6n tarafindan

Process Indicator b e C e
( _ESM- 4900 acilan kesite iyice yerlestiriniz.

2-Montaj aparatlarini Ust ve alt
sabitleme yuvalarina yerlestirip
aparat vidalarini sikarak cihazi
panele sabitleyin

Cihazin kendi sabitleme parcgalar ile sistem lzerine montajinin yapilmasi
gerekmektedir. Uygun olmayan sabitleme parcgalan ile cihazin montajini
yapmayiniz. Sabitleme pargalar ile cihazin digsmeyeceginden emin olacak
sekilde montajini yapiniz.

2.7 Cihazin Panel Uzerinden Gikarilmasi

oldugu sistemin enerjisini kesiniz, cihazin tiim baglantilarini ayiriniz.

iii Cihazi panel lizerinden ayirma islemine bagslamadan once cihazin ve bagh

Proces:

S -

1-Montaj aparatinin vidalarini
gevsetiniz.

S Indicator

2-Montaj aparatlarini, Ust ve alt
sabitleme yuvalarindan hafif¢e
cekerek ¢ikartin.

3-Cihazi panelin 6n tarafindan
cekerek gikariniz.

13



3.Elektriksel Baglanti

Cihazin sisteme gore konfigiire edilmis oldugunu garanti altina aliniz. Yanhs
konfiglurasyon sonucu sistem ve/veya personel uzerinde olusabilecek zarar
verici sonuglarin sorumlulugu aliciya aittir.

Cihaz parametreleri, fabrika c¢ikisinda belirli degerlere ayarlanmistir, bu
parametreler kullanici tarafindan mevcut sistemin ihtiyaglarina gore
degistirilmelidir.

Cihaz, bu tur uriinlerde deneyimi olan vasifli operator veya teknisyenler
tarafindan kullanilmalidir. Cihaz aksamindaki voltaj insan hayatini tehdit

A edebilir diizeydedir, yetkisiz miidahaleler insan hayatini tehlikeye sokabilir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontroli ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanlhs besleme gerilimi
uygulanarak cihazin, sistemin zarar gormesini ve olabilecek kazalari
engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek i¢in cihazin tim baglantilari
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

3.1 Terminal Yerlesimi ve Baglanti Talimatlari

6 mm/0.236inch
Kablo Kesiti :
18 AWG /1 mm?

900 €S Tekli/ Coklu

D

oD

@@

D

24 adet
D E | & | Terminal M3
Opsiyonel
0 0 0 Baglantllar
13 ||14 || 15 |16 || 17 || 18| 19| 20|/ 21 || 22 | 23 || 24

Bl S

- Vida sik -
05Nm (/ 03;2 mayonu

Tornavida

C—F—=  0.8x3mm

Bos terminaller

:
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2 Elektriksel Baglanti Semasi
Sistemin zarar gormemesi ve olabilecek kazalari engellemek i¢in Cihazin

Elektriksel baglantilarinin asagida verilen Elektriksel Baglanti Semasina gore
yapilmasi gerekmektedir.

3.

Universal
Proses Girigi
(TC, RTD, — Voltaj/Akim)

' Sensor veya Transmitter
+ 0 to 50mV — Besleme Gerilimi
Output-3

0 to 10V —
0 to 20mA —

Standart Role Cikisi
Pt 100 /

o (1 2

NTC

1] (2]

Max 50mA

12V

5] [e]

(<]
=]

Haberlesme
Soketi

OUTPUT -3
SA@250V ~
PIN : ESM-4900 E }
MODULE - 2 SEMKO GNUS c €

MODULE -1
/N || caT

i 9 0 21 B3 23 24
TT

E3
<H

iH 17

+— [&h
+— =K
4_
<4—

Besleme Gerlllml Girisi
100-240V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz - 6VA

24V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz - 6VA

Cikis Modiilleri
24V — (-%15;+%10) - 6W
12 V = (-%15;+%10) - 6W

(Sipariste belirtilmelidir.)

1
1

Opsiyonel Cikis Modiul Terminalleri
Role , SSR Sirucu , Dijital veya Akim

@ Proses olgme girigsi CAT Il sinifindadir.



3.3 Cihaz Besleme Girigi Baglantisi

Universal Besleme Girisi Diisiik Voltaj 24 V <~ Diisiik Voltaj 12 V —
Baglantisi Besleme Girisi Baglantisi Besleme Girisi Baglantisi

@ Not-1 @ Not-1 @ Not-1

N A L NA L [not2 -

rta

Sigo
[: Sigorta

+
23| |24 23| |24 23| |24
PN N\ N\ PZN N\ PN
Harici
Harici Sigorta Harici
2 Sigorta 2] av~:1a~T) 2 Sigorta
z (1A~T) Z|[|(24V=—=—:1A—TT) Z(||(1A==T)
Besleme Besleme Besleme
O/ Anahtari Anahtari Anahtari
Besleme Besleme Besleme
100 -240V ~ 24V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz 12V —= (-%15;+%10)

(-%15;+%10) 50/60 Hz Veya 24V —— (-%15;+%10)

Not-1 :100-240 V ~~ 50/60Hz Besleme girisinde 33R Q dahili alev almaz sigorta direnci
bulunmaktadir.

24V ~_ 50/60Hz , 24V ——= ve 12V ——= Besleme girislerinde 4R7 Q dahili alev almaz sigorta
direnci bulunmaktadir.

Not-2 : 24V —=Besleme kullanilirken Lile belirtilen (+ ), Nile belirtilen (- ) ugtur.
Not-3 : Harici sigorta tavsiye edilir.

Cihazin besleme gerilimini belirtilen terminallere uygulayiniz.
Cihazin besleme gerilimini tum elektriksel baglantilar yapildiktan sonra veriniz.

Cihazin galisacagi besleme gerilim araligi siparigte belirtiimelidir. Diiguk ve
yuksek gerilim araligi i¢in cihaz farkl uretilmektedir. Montaj sirasinda, cihazin
besleme gerilimi araliginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin uygulanmasi
gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanhs besleme gerilimi uygulanarak cihazin,
sistemin zarar gormesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Cihazin besleme girisinde cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtarin
kullanici tarafindan sisteme ilave edilmesi gerekmektedir. Besleme anahtarinin
cihaza ait oldugu belirtilmeli ve kullanicinin rahat¢a ulasabilecegi yere
konulmalidir.

Besleme anahtari Faz ve Notr girislerini ayiracak sekilde iki kutuplu olmal ,
Elektriksel baglanti besleme anahtarinin agik / kapali konumlarina dikkat
edilerek yapilmalidir. Besleme anahtarinin agik/kapali konumlar isaretlenmis
olmalidir.

~. Besleme giriglerinde Harici Sigorta Faz baglantisi tizerinde olmaldir.
—= Besleme giriglerinde Harici Sigorta (+) hat baglantisi lizerinde olmalidir.

f Cihaz uzerinde , cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtari yoktur.

(Detayh bilgi icin Not-1’e bakiniz. ) Herhangi bir sorunla karsilagiimasi

Cihazin besleme girigsinde dahili alev almaz sigorta direnci bulunmaktadir.
durumunda, onarimigin ureticiile irtibata geg¢iniz.
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3.4 Proses Girigi Baglantisi

3.4.1 TC (Termokupl) Baglantisi

TC
Termokupl baglantisini sekilde gosterildigi gibi +, -
/\+ uclara dikkat ederek yapiniz.
- +
~z ~
1 2 3

Termokupl tipine uygun kompanzasyon kablosu kullaniniz.
Ekranli kablolarla topraklama baglantisini yapiniz.

Girig Direnci 10M Q ‘dan buyiiktiir.

e,

3.4.2 RTD Baglantisi

Pt-100 Pt-100
Not 1 Not 2
v v v v ¥
1 2 3 1 2 3
3 telli Pt-100 baglantisi 2 telli Pt-100 baglantisi
(Hat kompanzasyonlu) (Hat kompanzasyonsuz)

(Maksimum hat empedansi 10 Q)

Not 1 : 3 telli Pt-100 baglantisinda ayni gapta ve minimum 1mm? kesitinde kablo kullaniniz.
Ayni ¢apta ve ayni tip kablo kullanimi hat kompanzasyonunun saglikli yapilabilmesi igin
gereklidir.

Not 2 : 2 telli Pt-100 kullaniminda 2 ve 3 numarali terminal arasina kopru atilmalidir.

Not 3 : 10 m’den uzun mesafelerde 3 telli Pt-100 kullaniimalidir.

@ Girig Direnci 10M Q ‘dan buytiktr.



3.4.3 Akim Cikigh Seri Transmitterlerin (Loop Powered) Proses Girisine Baglanmasi

Cihaz Uzerindeki besleme gerilimi Harici besleme kaynagi kullanilarak transmitterin
kullanilarak transmitterin baglanmasi baglanmasi
1 [ 1 [
Transmitter Transmitter _
-| MA— -| MA—
3 |4 3 |4 Harici
Besleme
+ + Kaynagi
4 > PV 4 > PV Nof 1
12V — 12V — [+
Maks. 50mA Maks. 50mA

Not 1 : Harici Besleme kaynagi ; Tranmitterin besleme gerilim araliina ve ihtiya¢ duydugu
akim miktarina uygun olarak secilmelidir.

@ Girig Direnci2R7 Q).

3.4.4 Akim Cikish 3 Telli Transmitterlerin Proses Girigsine Baglanmasi

Cihaz Uzerindeki besleme gerilimi Harici besleme kaynagi kullanilarak transmitterin
kullanilarak transmitterin baglanmasi baglanmasi
1 [ 1 [ [
mA — mA —
3 |4 3 |< Harici
Besleme
+ + Kaynagi
4 > PV 4 > PV Not 1
12V ——= Transmitter 12V —= Transmitter +
Maks. 50mA Maks. 50mA

Not 1 : Harici Besleme kaynagi ; Tranmitterin besleme gerilim araligina ve ihtiya¢ duydugu
akim miktarina uygun olarak segilmelidir.

@ Girig Direnci2R7 Q).
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3.4.5 Gerilim Cikigh Transmitterlerin Proses Girigsine Baglanmasi

Cihaz Uzerindeki besleme gerilimi Harici besleme kaynagi kullanilarak transmitterin
kullanilarak transmitterin baglanmasi baglanmasi
1 | 1 [ [
mV,V— mV,V —
2 |4 2 |4 Harici
Besleme
+ + K g
4 > PV 4 > PV aynagi
Not 1
12V — Transmitter 12V — Transmitter +
Maks. 50mA Maks. 50mA

Not 1 : Harici Besleme kaynagdi ; Tranmitterin besleme gerilim araligina ve ihtiya¢ duydugu
akim miktarina uygun olarak segilmelidir.

0...50mV —zi¢in Girig Direnci 10M Q ‘dan buyuktur.
0...10V—i¢in Girig Direnci 43K Q).

3.5 Role Cikis Baglantisi

L N

Cihaz

c 5A ~_ T Sigorta
9 P — '

NC

7 P
_o; Son Kontrol Elemani
(Kontaktor)

A
|
| Sigorta

o/ol_,a

<
| I—
Yiik

A Sigortalar, uygulama dikkate alinarak secilmelidir.
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3.6 ESM-4900 Proses Gosterge Cihazi ve Cikis Modiilleri Galvanik izolasyon Test

Degerleri

2000V ~~ ( ESM-4900.1...... igin )

Besleme Girigi

500V ~ ( ESM-4900.2...... igin )

[23] 7> Ground
U
2000V ~ 2000V ~
<> Output-3 >
(( Role Cikisi t(
2000V ~ 2000V ~
> EMO-400 <« 7>
(( Role Cikis Modiilii ((
2000V ~~ 500V ~
EEH gEes
4 Moo !
2000V ~~ 500V ~
K EMO-420 «—>
(( Dijital Cikis Modyilii ((
2000V ~ 500V ~
) 0/4...2%“:1%-ﬂ)Aklm ) )
(0 Cikis Moduli (0
2000V ~
<> 2] Analog (2]
(( [3] Girisler
2000V ~~
¢ )) > 12V —= Voltaj
[ [4] Cikisi [4]
2000V
{{ RS-485 Seri 1!
Haberlesme Modiilii
2000V
2000V~ EMC-400
I RS-232 Seri

tt

Haberlesme Modiilii
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4.Modiil Tanimlamalar ve Spesifikasyonlari

ESM-4900 Proses Gosterge Cihazi, kullanicinin uygulamada ihtiyag¢ duyabilecedi ilave
Analog veya Dijital Cikis birimlerinin kullanimina olanak taniyacak sekilde tasarlanmis moduler
bir cihazdir.

Cihaz Uzerinde Cikig modullerinin takilabilecegi iki adet modul yuvasi mevcuttur. Kullanici
bu bolimde anlatilan Cikis modulleri ile farkli uygulamalarda sistem ihtiyaglarina gore cihazi
konfigure edebilir ve bunlari sisteme kolaylikla adapte edebilir.

4.1 Cikis Modiilleri

Cikis Modiillerinin Boyutlari

5mm

20.3mm

30.7mm

4.1.1 EMO-400 Role Cikis Modulu

EMO-400 Role c¢ikis moduli Modul-1 veya Modul-2 yuvasina, role ¢ikisi icin tanimlanabilecek
fonksiyonlari kullanmak amaci ile takilabilir.

EMO-400 Role Cikis Modulu Spesifikasyonlari

Cikis : Rezistif YUkte ; 3A @ 250V ~_ , Tek Agik Kontak
Boyutlar : 14x30.7x41.4mm

Elektriksel Omrii  :100.000 Operasyon (Tam Yiikte)

EMO-400 Role Cikig Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Alarm c¢ikisi olarak kullanici tarafindan programlanabilen farkh alarm fonksiyonlari igin
kullanilabilir. Lojik ¢ikis olarak, cihaz Uzerindeki bazi bilgileri sisteme aktarmada kullanilabilir. Bu
segenekler parametreler bolumuinde Lojik ¢ikis fonksiyonlari olarak yer almaktadir.

boliminde detayh olarak verilmektedir. Bu fonksiyonlari kullanabilmeniz igin
cihaz uzerindeki MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda EMO-400 Role Cikis
Modiilinun takili olmasi gerekmektedir.

@ EMO-400 Role c¢ikis modiiliiniin fonksiyon secgenekleri PARAMETRELER
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4.1.2 EMO-410 SSR Suriici Modulu

EMO-410 SSR suruciu ¢ikis moduli Modul-1 veya Modul-2 yuvasina, SSR surucu ¢ikisi igin
tanimlanabilecek fonksiyonlari kullanmak amaci ile takilabilir.

EMO-410 SSR Siriicii Modiili Spesifikasyonlari

Cikis : Maksimum 20 mA, 15-18V —= +%10, izolasyonlu
Boyutlar : 14x30.7x41.4mm

EMO-410 SSR Suriicu Cikis Moduliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Alarm cikisi olarak kullanici tarafindan programlanabilen farkli alarm fonksiyonlari igin
kullanilabilir.

Lojik ¢ikis olarak, cihaz Uzerindeki bazi bilgileri sisteme aktarmada kullanilabilir. Bu segenekler
parametreler bolumunde lojik ¢ikis fonksiyonlari olarak yer almaktadir.

Not 1: SSR surucu ¢ikis modull, kontrol ¢gikisinin ¢ok sik devreye girip ¢iktigi uygulamalarda
role ¢ikis modulu yerine tercih edilmelidir (RoOle, cok sik devreye girip gikan sistemlerde, mekanik
Omru nedeniyle belirli adetteki agma/kapama isleminden sonra arizalanmaktadir).

EMO-410 SSR siiriicu ¢ikis moduluinuin fonksiyon segenekleri PARAMETRELER
boliimiinde detayl olarak verilmektedir. Bu fonksiyonlari kullanabilmeniz igin
cihaz lizerindeki MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda EMO-410 SSR Siiriicii
Cikig Modulunun takili olmasi gerekmektedir.

12V — Besleme Girigli cihazlarda EMO-410 SSR Siiriici Cikis Modull
kullanilamaz.

4.1.3 EMO-420 Dijital (Transistor) Cikis Moduli

EMO-420 Dijital (Transistor) ¢ikis moduli Modil-1 veya Modul-2 yuvasina, Dijital Cikis igin
tanimlanabilecek fonksiyonlari kullanmak amaciile takilabilir.

EMO-420 Dijital (Transistor) Cikis Modiili Spesifikasyonlari

Cikis : Maksimum 40 mA, 15-18V —= %10, izolasyonlu
Boyutlar : 14x30.7x41.4mm

EMO-420 Dijital (Transistor) Cikis Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Alarm cikisi olarak kullanici tarafindan programlanabilen farkli alarm fonksiyonlari igin
kullanilabilir.

Lojik ¢ikis olarak, cihaz Uzerindeki bazi bilgileri sisteme aktarmada kullanilabilir. Bu segenekler
parametreler bolumuinde lojik ¢ikis fonksiyonlari olarak yer almaktadir.

EMO-420 Dijital (Transistor) c¢ikis moduliniun fonksiyon secgenekleri
PARAMETRELER bolumunde detayl olarak verilmektedir. Bu fonksiyonlari
kullanabilmeniz igin cihaz lzerindeki MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda
EMO-420 Dijital (Transistor) Cikis Modullunun takili olmasi gerekmektedir.

12V — Besleme Girigli cihazlarda EMO-420 Dijital (Transistor) Cikis Modulul
kullanilamaz.
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4.1.4 EMO-430 0/ 4 ...20mA —— Akim Cikig Modulii

EMO-430 0/4...20mA —= Akim ¢ikis modult , Modul-1 veya ModUl-2 yuvasina, Akim veya Voltaj
cikigl icin tanimlanabilecek fonksiyonlari kullanmak amaci ile takilabilir. (Kullanim kilavuzunda
bazi bolumlerde Analog Cikis Modulu olarak da tanimlanmigtir.)

EMO-430 0/4...20mA — Akim Cikis Modili Spesifikasyonlari

Cikis : 0/4...20mA —= Akim ¢IkigI
Dogruluk 2 %1

Not : Modul ¢ikisina harici olarak 500Q %0.05 toleransli direng baglanarak 0...10 V —= elde
edilebilir. (Bkz.Bo6lim 5.1.5)

Maksimum yik empedansi : 600 Q

Boyutlar : 14x30.7x41.4mm

EMO-430 0/4...20mA — Akim Cikig Modiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Proses deg@erini sisteme 0...20mA — veya 4...20mA ——= ¢iIkis olarak verebilir. Bu 6zellik “re-
transmission” (tekrariletim) olarak adlandirilmaktadir.

EMO-430 0/4...20mA -— Akim c¢ikis modiiliiniin fonksiyon segenekleri
PARAMETRELER bolimiinde detayli olarak verilmektedir. Bu fonksiyonlar
kullanabilmeniz igin cihaz uUzerindeki MODUL-1 veya MODUL-2 yuvasinda

EMO-430 0/4...20mA—Akim Cikis Modulliniin takili oimasi gerekmektedir.
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4.2 Cikis Modiillerinin Cihaz Uzerine Takilmasi ve Gikarilmasi

f Cikis modiilu ilave etmek veya degistirmek istediginiz cihaz, panel lizerine

takih ve baglantilari yapilmis ise oncelikle cihazin ve sistemin enerjisini
kapatiniz. Cihaz uizerindeki baglantilari ayiriniz ve panelden ¢ikariniz.

Cihazin altinda ve Ustlinde bulunan én panel kilitteme pimlerini
iceriye dogru bastiriniz.

Diger elinizle dig kutuyu on panelden geriye dogru gekiniz.

Dis kutuyu cihazdan tamamen ayiriniz.

ilave etmek istediginiz modiilii yuvasina yerlestiriniz.
Degistirmek istediginiz modull yuvasindan ¢ikariniz yerine modulin yenisini
veya kullanmak istediginiz diger modulu takiniz.

Dis kutuyu terminal numaralarina gbre uygun pozisyonda
yerlestiriniz.

kullanilacagi sisteme montaji yapilirken bu degisikliklerin dikkate alinmasi
gerekmektedir. Bu degisiklikler dikkate alinmadan yapilacak baglantilar
sistem, operator veya montaj personeline zarar verebilecek kazalarin
olugsmasina neden olabilir. Bu islemlerde olusabilecek zarar verici sonug¢larin
sorumlulugu aliciya aittir.

i Cihaz uzerinde modiul ilaveleri veya degisiklikleri yapildiktan sonra




4.3 Cikis Modiillerinin Cihaz Uzerindeki Etiketlerinin Takilmasi

MODUL-1/2 yuvasina taktiginiz her modliin, cihazin baglanti terminalleri ile iligkisini
gOsteren etiketi vardir. Bu etiketler, cihazin Gzerindeki etikette MODUL-1/2 igin ayrilmis bos
kutucuklara yapistirilir. Asagidaki gizimlerde her modul igin kiigUk etiket gizimleri ve bu etiketlerin
yapistirilacagi alanlar gosterilmistir.

MODUL-2 yuvasina takilan
module ait terminal baglantilarini
gosteren kugUk etiketin
yapistirilacagi bolge

S

E

100 to 240 V~_
50/60 Hz - 6VA

cER Y
N L

ce
OUTPUT -3

[20

5A@250V~

|

I

P/N : ESM-4900

N\

A7)

&A@cmu
Qus
51 [e] -'l'

[16]
22
o

mmmmmm@\mmmmm

MODUL-1 yuvasina takilan
module ait terminal baglantilarini
gOsteren kucguk etiketin
yapistirilacagi bolge

1
1-3Ina0
N\
N\

(3] [a [8
0to 50mV—
,_O.Tl 0to 10V—
@ 0t0 20m—
Pt100 £
5_ 4.E TC

CIKIS MODULLERINE AIT ETIKETLER

CEC Nﬁ) EMO-400 Role Cikis Modiili igin cihaz lizerine yapistirilan etiket

3A@250V~_

EMO-400
Relay Output
Module

O+ " - O | EMO-410 SSR Siiriicii Modiilii icin cihaz Gizerine yapistirilan etiket
20mA@a1x8.V:
EMO-410

SSR Driver
Output Module

O +M — O | EMO-420 Dijital Gikis Modiilii igin cihaz lizerine yapistirilan etiket
40mA@a1x8.V:
EMO-420

Digital Output
gModuIep

(?_@ﬁ EMO-430 0/4...20mA — Akim Cikis Modilii igin cihaz lizerine yapistirilan

0/4 to 20mAa—| etiket

EMO-430
Current Output
Module
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Ornek : MODUL-1 yuvasina EMO-400 Réle Cikis Modiili, MODUL-2 yuvasina EMO-430

0/4...20mA — Akim Cikis Modull taktigimizda ve cihazin Ust etiketine modduller ile ilgili etiketleri
yapistirdigimizda gériniam asagidaki gibi olacaktir.

A3) 5] 2 22 3
-[2°, 99 ; QEMNO oL
4l sa@sov~ W 0/4 to 20mA— P/N : ESM-4900 100 to 240 V~_
3 - 2| EMO-430
5 rely o Slomawes| /N /N[ CAT 50/60 Hz - 6VA

®

0 to 50mV-— C“ Us c € E
’TOT‘ 0 to 10V—
O btozom=: OUTPUT - 3

5A@250V~_

%@@°°@@

Pt-100

E— +3 TC

[
x.50mA

12 V:
Ma:




5. Cikis Modiil Baglanti Terminalleri ve Baglanti Sekilleri
Modiil-1 / Modiil-2 Opsiyonel Cikis Modiilleri

EMO-420
Digital Output
Module
Max.

40mA@18V =

- EMO-410
RS':IO 400 SSR Driver
y Output
Module Outp“t;lt Module
ax.
SA@250V ~ 20mA@18V —
5" wab Q o
A3 {4 i)

¥

EMO-430
Current Output
Module
0/4 to 20 mA ——

Sr

3]

Modul-1 Baglanti Terminalleri

Modul-2 Baglanti Terminalleri

5.1 Cikis Modliilleri igin Baglanti Sekilleri

5.1.1 EMO-400 Role Cikis Modulii Baglantisi

Modul-1 LN
c 3A ~_ T Sigorta
13 P — *
Son Kontrol Elemani
(Kontaktor)

Modul-2

16

—o” <17

NO

5.1.2 EMO-410 SSR Siirucii Modulii Baglantisi

L N
Modiil-1 *Eloman.”
14 p+—
+ | N
13 P )
Sig%a
—9
15-18 V == —
Maks. 20mA — ?

A Sigortalar, uygulama dikkate alinarak secilmelidir.

3A ~_ T Sigorta
D —1 4
Son Kontrol Elemani
(Kontaktor)

L
Modiil-2 S ormam”
17 pH—=
+ N
16 1
Sigorta
—+e
Maks. 20mA —
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5.1.3 EMO-420 Dijital (Transistor) Cikis Moduliiniin Baglantisi

Modiil-1

14 P

13 P

15-18 V —
Maks. 40mA

Modiil-2

17 P
+ Dvuk
16 |

15-18 V —
Maks. 40mA

5.1.4 EMO-430 0/4...20 mA — Akim Cikis Moduliiniin Baglantisi

Modul-1 Diger Cihaz
131~ ; .
. > Sont (Maks. 60002)
14 D+— > -
Modiil-2 Diger Cihaz
16 p++ > .
. > Sént (Maks. 600)
17 D1— > —

.10V — Elde Edilmesi

Modul-1 Diger Cihaz
13—+ Ll N
D 0..10V — Cikis
14> Sént = ;00.0Q -
Modiil-2 Diger Cihaz
16 > + LN
|:| 0..10V — Cikis
17)p Sént = 500.0 O b
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6. RS-232 /| RS-485 Seri Haberlesme Baglantilari

RS-232 Terminal Tanimlari

13714f]15[16i17f]18ﬂ19ﬂ20ﬂ21HZZE

e
: G

b

23 ﬂ24 J
@@

RS-485 Terminal Tanimlari

i

ssse | (ass T
el Ll el *

7:8:9110D11D127

13ﬂ19ﬂ20ﬂ21 HZZE

. 2 | D+

23 ﬂ24 g
mnnnnr s

12V — Besleme Girigli cihazlarda EMC-410 RS-485 Haberlesme Modull
kullanilamaz.

ESM-4900

sse_ sl

71’2;3;415D6[7;s;9110

D11D127

Kablo uzunlugu 9600
baud igcin maksimum

PC (Kisisel Bilgisayar)
9 Pin DCON baglantisi

s a0 ]

Fasies

23 ﬂ24 g
qp

ESM-4900

Sl el e e

71[2D3D4H5D6D7D8D9D10

:13:14115[16?17118&19&20&21HZZ[Z

D11D12:

Kablo uzunlugu 9600
baud icin maksimum
12 metre

RX

12 metre
ot
RX RX |©9
02
E X >< X |©8 o3
GND o7 o4
GND | ©6 o5

PC (Kisisel Bilgisayar)
25 Pin DCON baglantisi

X

m
025

X

RX

02
024

E

Fieimdes

3ﬂ24_
%@

GND

GND

03
023

o4
022

05
021

06
020
o7

019

08
018

09
017

010
016

o11
015

012

014
013
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6.2 RS-485 Seri Haberlesme Baglantilari

PC(Kisisel bilgisayar)

RS-232 --> RS-485
Konvertor
(=)

RS-232
Baglanti
Kablosu MASTER

RS-485 hatti Uzerine maksimum 32
adet terminal baglanabilir.

Rt Direnci = 120 Q olmalidir.

Haberlesme baglantilari igin Twisted
Pair Kablo Kullaniimalidir.

9600 Haberlesme Hizinda Kablo
uzunlugu maksimum 1000 m olabilir.

Haberlesme hizi arttikga kablo
uzunlugu azaltiimalidir.

/D-—]

D+
ﬁ
|

o+

] =

SLAVE-1
1K ;2:3;415D6[7;s;911ou11u12:
:13f14j15[1ef17f]1sﬂ19ﬂ20ﬂ21ﬂzz[zaﬂmi
FEREERAEE

SLAVE-2
dEEEeeEseee
IE ;2’3;415D6[7;s;911ou11u12:
:13f14j15[16i17j1sﬂ19ﬂzoﬂ21ﬂzz[zaﬂu:
R

SLAVE-N
dEEEeeEEEeee
71;2:3;415D6[7;s;911ou11u12
:13f14j15[1ef17f]1zsﬂ19ﬂ20ﬂ21ﬂzz[zaﬂmi
iniinnnnniy
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6.3 RS-232 / RS-485 Seri Haberlesme Modiillerinin Cihaz Uzerine Yerlestirilmesi

"CIKIS MODULLERININ CIHAZ UZERINE TAKILMASI VE CIKARILMASI" bdliimiinde
anlatildigi gibi cihaz kutusunun arka gévdesini ayiriniz. Cihazin MODUL-1/2 yuvasi lzerinde
bulunan modulleri arka taraftan ¢cekerek cikariniz. Cihazin alt tarafinda bulunan besleme kartini
on paneldeki tirnaklarindan kurtararak ayiriniz. Alt ve Ust kartlar arasindaki kablo baglantisina
dikkat ediniz. Bu kabloda meydana gelebilecek hasar cihazin galismamasina neden olacaktir.

RS-232 veya RS-485 modull asagidaki sekillerde A ve B olarak isaretlenen soketlere
takilacaktir. Cihazi 6n paneli saginizda kalacak sekilde ve asagida gosterildigi gibi tutunuz.
Haberlesme modulinu de sekilde gosterildigi gibi, haberlesme soketi solunuzda ve 5 terminalli
modul baglanti soketi yukarida kalacak sekilde tutunuz. 5 terminalli modul baglanti soketini Ust
kart Uzerindeki yuvasina yerlestiriniz. Ayni iglemi alt kart Gzerinde bulunan terminal yuvasi ve
modul Uzerindeki 3’lU terminal i¢in yapiniz. Alt karti 6n panel Uzerindeki yerine takiniz. Cihaz
Uzerinden ¢ikardiginiz diger modulleri MODUL-1/2 yuvalarina takiniz ve cihazi kutusunun
icerisine yerlestiriniz.

Ust kart — |
[ —1
||
A _
B | |
[ - —1
Alt kart L i
Ust kart — N
[ —1
Hl A _
I
RS-232
g veya =
= RS-485
moduli r =
—1
Ul Alt kart =
B a =
[ [ ] I1 T ] -
Ust kart — 11— il
[ —1
N A
— 1 RS-232 D
= veya
P RS-485
modiilii D
H B B
[ —1
Alt kart o |
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7. ON PANELIN TANIMI VE MENULERE ERIiSiM

7.1 On Panelin Tanimi

Proses Degeri,
Parametre gostergesi

~

ST B
- 0.0.0.0. =

P A

SET
Gl

SEmMKO

°C ve °F digindaki
Birimler igin LED

°F:Fahrenayt Birim LED" i

Cikis-3 Durum LED'i

Cikis-2 Durum LED'i

°C:Santigrat Birim LED' i Cikis-1 Durum LED'i

Not-1 Not-1
Menu butonu Parametre Parametre Proses Set
Meniilere ulagsmak degerlerini eksiltme, degerlerini arttirma degerine erismek
ve menl program menilerine ve program icin ve program
listelerinde bir st erigsim ve Alarm menilerine erigim parametrelerinde
meniye gegis icin  Kilitlemeli ¢ikiglarin icin kullanilir. iken onay butonu
kullanilir. iptali icin kullanilr. olarak

kullanihr.

Not-1: Parametrelerin igerisindeyken Arttirma veya Eksiltme butonlarina 5sn surekli
basildiginda Cihaz Arttirma veya Eksiltme islemlerini 10’ar 10’ar , 10sn surekli
basildigindaise 100’er 100’er yapar.
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7.2 Opsiyonel modiillerin ve yazilim revizyonunun gostergede izlenmesi

Proses Gdsterge cihazi Gzerinde opsiyonel modullerin takilabilecegi iki adet modul yuvasi vardir.
Bu yuvalara takilan modulleri cihaz otomatik olarak algilamaktadir. Cihaza enerji uygulandiginda
ik olarak Segment ve Led testi yapilir bu testten sonra cihazda kullanilan yazilimin revizyon

numarasi en son olarak da

cihaz Uzerinde hangi modullerin takili oldugu kullaniciya

bildirilmektedir. Moduil tanim kodlari ve MODUL-1/2 yuvasina takilan opsiyonel moddillere ait
tanim kodlarinin gosterge Uzerinde nasilizlenecegi asagida agiklanmaktadir.

Process Indicator

ESM - 4900

DR I I I I
00 . .

P SET
P A
« fU”Revizyon yazisi Revizyon numarasi
MODUL-1 yuvasi iizerine MODUL-2 yuvasi iizerine
takilan opsiyonel ¢ikis takilan opsiyonel ¢ikis
modul kodu yer alir. \ \ /ﬁ modul kodu yer alir.

Process Indlicator

#SM - 4900
|

°CO,-',-
lli

' ' Oo1
Oo2

L
L0000,

B/ AN

TN
—

Role Cikis
Modiilii (EMO-400)

SSR Siiriicu ve Dijital Cikig
Moduli (EMO-410 ,EMO-420)
0/4...20mA — Akim Cikig
Modiliu (EMO-430)

MODUL-1 Yuvasinda
Opsiyonel Modiil Yok

y—
=
-

|

-

-
)

s
"
-

Role Cikis
Modiilii (EMO-400)

SSR Siriicui ve Dijital Cikis
Modulii (EMO-410,EMO-420)
0/4...20mA — Akim Cikig
Modiili (EMO-430)

MODUL-2 Yuvasinda
Opsiyonel Modiil Yok

()
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Cihaza enerji uygulandigindaki ekran bilgileri agsagidaki gibidir:

Process Indicator ESM - 4900 Process Indicator ESM - 4900
O Oot o™ 1™ Oor
:Q ’-' Oo2 , ’ ' ’-' Ooz
vO '-'. Oos , ' , ' Oos
‘ P HVHA‘ ‘SE' (SEMKO) ‘ HVHA‘ —
ilk segmentler test edilir. ikinci segmentler test edilir.

Process Indicator ESM - 4900 Process Indicator ESM - 4900
O C____J C____ C____J Oor cO) ) ) ) ) Oor
SN N N I I Sy N Iy Yy N NV

SR I O I I R i
(SEMKO) ‘ HVHA‘ — ‘ P HVHA‘ ‘SE'

Uclincii segmentler test edilir. Doérdincu segmentler test edilir.
Process Indicator ESM - 4900 Process Indicator ESM - 4900
PV i e T
FO | qum aw’ | Oo r@Q | L -, —, -——
ol e el 0
P Tals P Tals

Revizyon numarasi ekranda belirtilir. Moddil Bilgileri ekranda belirtilir. Tim ledler
enerjilenir. Yukaridaki érnekte Modul-1
yuvasina EMO-410 SSR Sdirlcu Cikis

Modulu , Modul-2 yuvasina EMO-400 Role
Cikis Modulu takilmistir.
Process Indicator ESM - 4900
<O -—, G, Oor
- B I
. ..
PlTals

Ana Calisma Ekranina gelinir.

Cihazin aciligi sirasinda beklenmeyen bir durumla karsilasilirsa cihazin
enerjisini kesiniz ve yetkili kisgileri bilgilendiriniz.
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7.3 Alarm Set Degerlerinin Ayarlanmasi

Cihaz Uzerindeki standart ¢cikis ve MODUL-1/2 tizerindeki ¢ikis modiillerine ( Role veya SSR )

ait alarm set degerlerine asagidaki gibi erisilebilir.

- J0 -
" C
P wlla s
Sy
| -~ 1

I
Set menUsunden gikmak igin { ° HV} {AME}
menl butonuna basiniz. |

| Gahisma Ekrani

Set Butonuna basiniz.

Alarm-1 Set degeri

MODUL-1 yuvasinda
herhangi bir modiil yok
veya Alarm ¢ikigi
secilmemis ise bu
parametre gozlenmez.

Diger Set degerine gegcmek
igin Set butonuna basiniz.

cooocCcn
S B

Oot
Oo2
Oos

—
L

Set degerini
kaydetmeden g¢ikmak igin
menU butonuna basiniz.

Arttirma butonu ile set
degerinin igerigini
gorebilirsiniz.

Ekran degeri yanip
sdnmeye baslar.

Arttirma veya Azaltma
butonu ile set degerini
ayarlayiniz.

/

v
e -, — o o - - _— o
- DL I I S Y IO I Y
vO ,- '-' Oos vO -' ,-' '-' Oos
rwlan e
Galisma Ekrani Set degerini kaydetmeden
¢ikmak icin menu butonuna
basiniz.
l Yeni Set degerini kaydetmek icin
Set butonuna basiniz.
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oy

Alarm-2 Set degeri

MODUL-2 yuvasinda
herhangi bir modul yok
veya Alarm ¢ikisi

l’!
Set menusunden ¢ikmak igin {
menu butonuna basiniz.

secgilmemis ise bu
parametre gézlenmez.

Diger Set degerine gegmek
icin Set butonuna basiniz.

cooCcnnn
oL

Arttirma butonu ile set
degerinin igerigini
2 gorebilirsiniz.

Ekran degeri yanip

Set degerini LJ

kaydetmeden ¢ikmak igin

sonmeye baslar.

Arttirma veya Azaltma
butonu ile set degerini
ayarlayiniz.

menu butonuna basiniz.

!

v
<@ -' ,-' o O
FO <4 e, | Oo2 FO
vO '_ ,_' O vO

[ N |
o g

O
Oo2
O

RalIEN |

Calisma Ekrani

cikmak icin menu butonuna

basiniz.

I
Set degerini kaydetmeden J

Yeni Set degerini kaydetmek icin
Set butonuna basiniz.
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Alarm-3 Set degeri

. OUTPUT-3 Alarm ¢ikisi
secilmemis ise bu
parametre gozlenmez.

Set deger menusunden
cikmak igin Set butonuna
basiniz.

Set menusunden ¢ikmak igin
menu butonuna basiniz.

. CCr- Gegerinin iorgint
" . Vo, % abrebilirsiniz.
o ,-' -' ,-' . gorebilirsiniz
Ekran degeri yanip
{ P Mv} [AJ [fﬂ} sbnmeye baslar.
p |
Set degerini
kaydetmeden ¢ikmak igin
meni butonuna basiniz.
T T 177 buonuie setdsgenn
°F -, G, 02
o ’-' ,-' ,-' . ayarlayiniz.
Pllalls
Yeni Set degerini
kaydetmek icin Set
butonuna basiniz.
Set degerini ll
kaydetmeden ¢ikmak igin
menul butonuna basiniz.
L = 0.
0 I I
Plwals

Calisma Ekrani



7.4 Teknisyen Parametreleri kolay erisim semasi
- A e r > Teknisyen iy I | Teknisyen ° 1| Teknisyen
y Q:ﬁgma © °JMeniisiine ° ) Qifresi ° I Qifresi

Ekrani = Giris Giris Giris
Ekrani ET} Ekrani ET}EF} Ekrani
Teknisyen Parametreleri SET/Onay Butonuna Sifreyi girmek igin Arttirma Arttirma veya Eksiltme
bélumdine giris igin basarak Sifre Girig butonuna basiniz. butonlari ile sifreyi giriniz.
menu butonuna basiniz. Ekranina geliniz.
l l PinP menisi Out1 meniisii Not-4 Out2 meniisii Not-4

MG unP?J Lonf I—'oout I EanFd | » ‘ouk df Hoenfd

S[E BE] e
— 1 1 1 1

v

I_ IZ ) | Proses  Modiil-1 yuvasinda Modiil-1 Modiil-2 yuvasinda Modiil-2
IV VL | giris tipi EMO-400,410,420 yuvasinda EMO-400,410,420 yuvasinda
segimi Cikis Modiillerinden EMO-430 Gikis Cikis Modiillerinden EMO-430 Gikis
l_ herhangi bir varsa Modiilii varsa herhangi bir varsa Modiilii varsa
)" ) TCgiris |} (| Out1 1) ) _ T Out2 _ o
oL | tipi gy Oy O Ll () Lojik oz l LVl | Lojik UNCN B
(= o =’ - K
Not-1 s secimi I_ cIkig l_ = cikis =
- I_ | Birim 1 1 Alarm1 Konfiglirasyon 100 J1| Alarm2 Konfigiirasyon
IVt 1| segimi (N J_ ] Tip Segimi segimi VU ) I | Tip Secimi secimi
Not-1 I_ Not-2 I_ Not-3 1—
| | Calisma 0 g Alarmi 00 0 1 Alarm2
L LV | Skalas 1 171 ) Histerisiz V1 ) 1 | Histerisiz
Alt Limit degeri degeri
Not-1 [_ imit ot [_ egeri Not-3 l_ = egeri
'_-“ Calisma 0 _ 1] Alarm1 0 _ 21| Alarm2
L0 | Skalasi Vo1t 1 gekmede VLIV 1 | cekmede
= Ust Limit = gecikme < | gecikme
Not 1_ Not-2 1_ zamani Not-3 [~=J zamani
'_“ | _ I | Proses 0 _ - 1 Alarm1 10 _ - T Alarm2
VLIt | Goésterim (V1IN | birakmada V100 I_ | birakmada
= ofseti - gecikme = gecikme
Not-1 = Not-2 zamani Not-3 zamani
I_ ) || Giris |— |—
1) )_ I_ | Filtre
Not-1 1_ = zamani

) | _ 17| Soguk
I 11 | nokta

Not-1 segimi
]

Not-1 : 55.] segcimine gore bu parametrenin yerine bagka parametre gelebilir.
Not-2 : Lojik Cikis fonksiyonu Alarm gikisi olarak secilmis ise gozlenir.
Not-3 : Lojik Cikis fonksiyonu Alarm cikisi olarak secilmis ise gozlenir.
Not-4 : ilgili modiil yuvasinda herhangi bir modiil yok ise bu menii gézlenmez.
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7.4 Teknisyen Parametreleri kolay erigsim semasi

) Teknisyen
| Sifresi

Giri§

Ekrani

SET/Onay
Butonu ile Sifre’yi
onaylayiniz.

A A

Menii Listesinin basina donulur.

Out3 Meniisii

_I_yoc'u'l___,o Lan

@ﬁ

- Out3

Lojik

cikis

Alarm3
Tip Segimi

Alarm3

Histerisiz

degeri

1| Alarm3

cekmede

gecikme

zamani

Alarm3
birakmada
gecikme
zamani

Genn Mendiisii

Set
skalasi

l_ Alt Limit

= | _ Set
00 T 1| skalasi

- Ust Limit

—

Comm Meniisii

=)=
T

SET

|-
-
-

'-
-

|
-
t

J
|-
J

-
'-
-
-
-
!

%

)
] l‘:' ]
(N

L4

'-
('t
-
-

o
]
i

L

Erisim
Adresi

iletigim
Hizi

Parity
secimi

Stop bit
segimi

Pass Meniisii

™ lonaf Feof > HPAG S

==
l_I

™ | Teknisyen
1| Sifresi

Not-5 : Lojik Cikis fonksiyonu Alarm cikisi olarak secilmis ise gozlenir.
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7.5 Teknisyen Meniilerine Erigim

Cihaz Uzerindeki parametreler fonksiyonlarina gére gruplandiriimis ve birer baslik altinda
toplanmistir. Bu nedenle, erismek istediginiz parametrenin dncelikle hangi baslik (menu) altinda
yer aldigini tespit etmeniz gerekir. Bu tespiti yapmak igin tum parametrelerin yer aldigi
parametreler bolumune bakiniz. Bu bdlimde her parametre yer aldigi bagshk altinda

tanimlanmistir.

oc.
FO) G
vO ,

| Galisma Ekrani

Menl Butonuna

bastiginizda Teknisyen
Menustne Giris Ekrani
goruntulenir.

QCO ,
FO

|

Teknisyen Meniisiine
Giris Ekrani

Set butonuna basarak

O F ____4 4 D
geld:i:gLindje TEelgr?ig;/en - ,— ,- '_ Il .
f . . d d SET

'SET butonima bacarak BENE

parametreleri
gozleyebilirsiniz. Ancak

Teknisyen sifresi giris
ekranina geliniz.

Teknisyen Sifresi

parametrelerde herhangi |_ - e o

bir degisiklik yapilamaz. © ' , , ' , oo tanimlanmigsa sifre giris
Bkz. Bolim 8.2.7. FO '- , ,— —' Qe ekrani gelir.
(Teknisyen Sifresi) VO Ve Yo -’ | O

Sifreyi girmek icin Arttirma butonuna basiniz. |

Teknisyen Sifresi

ST I Y I I
S e I N

rlwlal=

v
°cO) — Oot
Il -
vO ,-, Oos
Powllals
| |
Arttirma ve eksiltme butonlari ile sifrenizi
giriniz.
s P
Isa
:g '-—' - ,: O: araliklarla
ol I R i
yazilar
{ P MV} {AHfﬂJ gozlenir.
-
PINP CONF Meniisii l
Bu menude, proses girisine ait konfigurasyon
parametreleri yer alir.

Set butonu ile sifrenizi onaylayiniz.

O | g -
FO G - a» | Oo
S LI

rlwlalz

Sag ok butonuna basarak bir sonraki
menuye erisebilirsiniz.
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MODUL-1 yuvasinda herhangi bir | Modiil yoksa bu menii goézlenmez.

Y N I
SO0 I Iy I R

r=lalz

Kisa . pre— Y pr—
araliklarla :g - e g:
e L OO
yazilar

gozlenir. { P Hv} [A} {fﬂ}

out1 CONF Meniisii

Bu menude, Modul-1 yuvasi Uzerine takil ¢ikis
moddllerine ait konfiglirasyon parametreleri yer alir.

MODUL-2 yuvasinda herhangi bir I Modiil yoksa bu menii gézlenmez.

= L J
SO CC o

rlwlalz

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki menuye erisebilirsiniz.

out2 CONF Menusii
Bu menude, Modul-2 yuvasi Uzerine
takili cikis modullerine ait
konfiglrasyon parametreleri yer alir.

<O , Oor
FO -— a | Oo
vO ' ,- -' Oos

0L
rlwlals

out3 CONF Menusii
Bu menude, OUTPUT-3’e ait
konfiglrasyon parametreleri yer alir.

S Crr

HHlJ

O -

Oo2
Oos

Oot

K
arallllfIZrIa :cg - —_— e ,: gm
pok B I I i Y
yazilar
gOzlenir. { P HV} {AJ {fﬂ}
lsagc)kbumnuna ook b
sonraki menuye erisebilirsiniz.
K
aralllkslgrla ::g - — ,: goz
vandas ol LN
yazilar
gozlenir. ‘ P HVHA {fﬂ
Jsagokbutonuna ok b
sonraki menuye erisebilirsiniz.
K
arallllflgrla ::g - - e ,: goz
e oL QA
yazilar
gozlenir. ‘ P HVHA {fﬂ

GENN CONF Menusu
Bu menude, genel parametreler
yer almaktadir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki menuye erisebilirsiniz.
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O -—— Oor Kisa <O -—— - Oor
FO > > -, Qo2 aEriIrl : Ladr;a FO > C - Ooz2
vO ,- ,_' , ' ' Oos yandaki vO ,_ ,_' ' ' , Qos
Plela = gbieni RalIENE
COM CONF Meniusi Sag ok butonuna basarak bir
Bu menude, seri haberlesme ile ilgili sonraki mentye erisebilirsiniz.

konfiglrasyon parametreleri yer alir.

- ,-' ,-' ,- ,- oo ara}flllflgrla =Y e - oo
e Ooz FO Oo2
S0 e oL Onnr
Pl alls goenr Pwllalls
PASS CONF Meniisii Sag ok butonuna basarak bir
Teknisyen sifresi yer alir sonraki menuye erisebilirsiniz.

Teknisyen Sifresi girmeden sadece SET
butonuna basarak Teknisyen parametreleri
bolimiine girilmigse bu menii gozlenmez.

A\ 4

PINP CONF Mentsu
PASS ConF menu seg¢eneginden sonra,menu segim listesinin basina déonalir.

acg '-' -' gm ara}flllflé;rla °°g ,- - 801
°F <___4 D, <4 02 °F D, N 4 02
ol L1 e o 115 .
I
RAAIENE gozlent EaIENE
|
......... > SRR S A
<. ......................................................................................................
Menu listesinden ¢ikmak Menii basliklari arasinda dolasmaya devam
ve galisma ekranina etmek icin sag-sol ok butonlarina basiniz.
donmek igin menu
butonuna basiniz. v

Degistirmek istediginiz parametrenin bulundugu menu sayfasina eristiginizde Set butonuna
basarak menuye girebilir ve menu igerisindeki tim parametrelere erigebilirsiniz.
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7.6 Parametre Degerlerinin Degistirilmesi ve Kaydedilmesi

ORNEK-1 : “PinP Conf’ meniisiindeki Proses Giris Tipi parametresinin degistirilmesi
Parametresinin bulundugu baslik PinP ConF basligidir. Bu parametreye erismek igin
oncelikle mentler arasinda yer alan “PinP ConF” mentslne girmemiz gerekmektedir.

Calisma Ekrani

O Oot
FQ | - ) 4 Qo2
e —' ,—' , “% Meni Butonuna
ST bastiginizda Teknisyen
{ P MV} {A} { “'} Menusune Giris Ekrani
l goruntalenir.
oc - e Teknisyen Meniisiine
o ' , , , ' “°' Girig Ekrani
T Ekran| FO '— ,- , ,—' Qo2
gy W e}
geldiginde Teknisyen Ol e o
Sifresi girmeden sadece { p H HAH SET} Set butonuna basarak
SET butonuna basarak A ~ Teknisyen sifresi giris
parametreleri ¢_I ekranina geliniz.
gOzleyebilirsiniz. Ancak

-— Teknisyen Sifresi

parametrelerde herhangi |_ - e Oon
, , ' ' tanimlanmigsa sifre giris

bir degisiklik yapilamaz. *” | |

Bkz. Boliim 8.2.7. O | g— = ==, | O ekrani gelir.
(Teknisyen Sifresi) vO ,_ '- _' Oos
EaIENE

Sifreyi girmek igin Arttirma butonuna basiniz. |
v Teknisyen Sifresi

- - coo9ac
" Ll S e N

l

Oos

O

plwlalls

SET
-

Plla
| l
Arttirma ve eksiltme butonlari ile sifrenizi

giriniz. Set butonu ile sifrenizi onaylayiniz.
> P ——— 3
ecg -' " § 801 aralllkslzrla °Cg - - 8‘”
°F < C___ <4 02 °F O, > -— 02
S e oL Lril
I
Plwlalls gozieri Plwlals
_ PINP CONF Meniisii Set butonuna basarak
Bu menude, proses girigine ait konfiglirasyon mendndin igine giriniz.

parametreleri yer alir.
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oc — - o1
I NG NG B
o b L

rlwlalz
Ekrandaki deger yanip O Oo
sonmeye baglar .o ' Oo
vO ' Oe

rlwlalz

Ekrandaki deger yanip |
soner.

Menu butonuna bastiginizda

el
|

menu secgeneklerine donersiniz. |

Proses Girig Tipi Segimi

Arttirma butonu ile
parametre icine giriniz.

Proses Giris Tipi Segimi

1 ‘nin[___ | olmasi
2 RTD giris tipinin segili
s oldugunu gosterir.

Arttirma ve eksiltme
butonlari ile degeri
degistiriniz.

Proses Girig Tipi Segimi
TC qiris tipi segilir.

Set butonuna bastiginizda
degistirdiginiz deger
onaylanacak ve bir sonraki
parametreye gecilecektir.

TC Girig Tipi Segimi

Set butonuna bastiginizda
bir sonraki parametreye
erisebilirsiniz.

Birim Se¢imi



Menu butonuna bastiginizda menu

PINP CONF Meniisti
seceneklerine donersiniz.

! :

Kisa

<0 _ 0O ek o [
VO, , ' , Oos 5‘;:1adnadk? vO ,- ,-' ’ ' ' Oos

]
pllwllalzl g P wllalnl

- g

Diger mendulere gecis yapmak icin sag-sol ok
butonlarini kullaniniz.

Menu butonuna tekrar bastiginizda
calisma ekranina donersiniz.

- 0
" C Oz

rPlelalz

Calisma Ekrani



ORNEK-2 : “out3 Conf’ menisiindeki, Alarm Tipi Parametresinin |AL £ 3 degistiriimesi.

Alarm tipi parametresinin bulundugu baslik out3 ConF bashgidir. Bu parametreye
erigsmek icin oncelikle “out3 ConF” menusune girmemiz gerekir.

o Calisma Ekrani

o -, >
o L
v ,— '—' “°) Menii Butonuna
ser bastiginizda Teknisyen
{ P MV} {AM“} I\/I._er_]ijspne.Giri§ Ekrani
|_+ goruntalenir.
<O - - o Teknisyen Meniisiine
. '_ ,- , '-' o Girig Ekrani
ECPS
geld’l-glnc?e 'II'Eelgr?irs“yen - '- ,- ,- , ' e

Sifresi girmeden sadece { Set putonuqa bqsqrgk
SET butonuna basarak Teknisyen sifresi giris
parametreleri ekranina geliniz.
gOzleyebilirsiniz. Ancak

1,

Teknisyen Sifresi

parametrelerde herhangi O -

bir degisiklik yapilamaz. , , ’ ' ' 2 tanimlanmissa sifre giris
Bkz. Boliim 8.2.7. O = | O ekrani gelir.
(Teknisyen Sifresi) vO O

[ I
rlwlals

Sifreyi girmek igin Arttirma butonuna basiniz. |
v Teknisyen Sifresi

i e - gcCir:
o . o L2
Pwlaln Plwlals

I l
Arttirma ve eksiltme butonlari ile sifrenizi
giriniz. Set butonu ile sifrenizi onaylayiniz.
> P 3
S N I [ | IR g
ol NN yangaa ol LN
I
Plwlalsn goziri Plwlals
PINP CONF Menisii Sag ok butonuna basarak b|r sonraki

Bu menude, proses girisine ait konfiglirasyon menuye erisebilirsiniz.
parametreleri yer alir.
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MODUL-1 yuvasinda herhangi bir | Modiil yoksa bu menii goézlenmez.

v v
S TR e | I
SSN0 A I IO st icr e B I B BN Y B
Plwlals goenr Plwlals
out! CONF Meniisu Sag ok butonuna basarak bir

Bu menude, Modul-1 yuvasi Uzerine takil ¢ikis

.y . - : sonraki menuye erisebilirsiniz.
modaullerine ait konfiglirasyon parametreleri yer alir.

MODUL-2 yuvasinda herhangi bir I Modiil yoksa bu menii gézlenmez.

o , : Oo2 ara}l(llkﬁgrla :g B 3 3 ,: g:
SO C ol S g
I
Plwlals gozlent rl=llalsl
out2 CONF Menusii Sag ok butonuna basarak bir
Bu menude, Modul-2 yuvasi Uzerine takih ¢ikis sonraki menuye erigebilirsiniz.
modullerine ait konfigirasyon parametreleri yer alir.
—
X -, Kisa . - -
cg - ,- e araliklarla cg — ,- 2:
SHL I I Y o il I I N I
Rl IPNIE goenr Rl IENIE
I :
out3 CONF Meniisii T Set butonuna basarak
Bu menude, OUTPUT-3’e ait l menunun igine giriniz.
konfiglrasyon parametreleri yer alir.
O - gzj;:(m%lklg Fonksiyonu
FO Ooz

Lojik Cikis Fonksiyonu
Secimi olmalidir.

Oos

LOuJ

{ P MVJ {AJ { EJ Set Butonu ile bir sonraki

¢_1 parametreye geginiz.
_
_

vO

Alarm Tipi Segimi

o J
S A
{ P Mv} {AHE} Arttirma butonu ile

parametre igine giriniz.
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Ekrandaki deger yanip |

sdnmeye baslar

Ekrandaki deger yanip |

Alarm Tipi Se¢imi
Proses yuksek alarmi

Arttirma ve eksiltme
butonlari ile degeri
degistiriniz.

Alarm Tipi Segimi

soner. o ' o .
FO ' Oecf Proses duguk alarmi
"~ - Set butonuna bastiginizda
[ P Hv} ‘ Al degistirdiginiz deger |
onaylanacak ve bir sonraki
| parametreye gegilecektir.
o) [ g— - Alarm Histerisiz Segimi
FO ,-' , ,-' -' Oz Set butonuna bastiginizda
VO' ' ,_ , , -' Oes bir sonraki parametreye
{ M J { } { } gegcilecektir.
Pl &l S
ooy | g— - Alarm Cekmede Gecikme
Out3 CONF %0 I | 0l Z2Man
Mendsi VQ' ' '_' , ' -' Oos
Menu butonuna
b t" d SET
e l=llal]
seceneklerine
donersiniz. l
RSP I 15 Q= Rl Y
SR I I = p iR ey I O I N
yazilar
Plwlals gozlenr Plwlals

Menu butonuna tekrar
bastiginizda galisma
ekranina donersiniz.

°C.
oFO
vO

=0
(I

O
Oo2
O

o1

SET
"

Plela

Diger menulere gegis yapmak igin sol sag ok
butonlarini kullaniniz. :

Calisma Ekrani
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ORNEK-3 : “PinP Conf’ meniisiindeki , = Voltaj/Akim Giris Kalibrasyon Tipi Secimi
parametresinin degistiriimesi

parametresinin bulundugu baslik “PinP ConF” bashgidir. Bu parametreye erismek igin
oncelikle mendler arasinda yer alan “PinP ConF” menuslne girmemiz gerekmektedir. Asagdidaki

ornekte, proses giris tipi termokupl olarak taniml bir cihazin ——= Voltaj/Akim girisi olarak
ayarlanmasi ve Degigken iki noktall kalibrasyon segimi gosterilmigtir.

° - — o1
° B I I
Menu Butonuna

€O
0 I I e
bastiginizda Teknisyen

{ P HV} {A} { ‘SE'} MenUsiine Girig Ekrani

l goruntalenir.

Teknisyen Meniisiine

Calisma Ekrani

_ :g ,_ ': ,- ,_' g: Girig Ekrani
Ekrani o ,- ,- ,- , ' -

geldiginde Teknisyen
Sifresi girmeden sadece PN } Set b_utonunla ba_seygk
SET butonuna basarak Teknisyen sifresi girig

parametreleri ¢_| ekranina geliniz.
goOzleyebilirsiniz. Ancak

parametrelerde herhangi . e I e Teknisyen Sifresi
bir degisiklik yapilamaz. ’ , ' , tanimlanmisgsa sifre giris

I
L

SET

—
o

—

—

Bkz. Bolim 8.2.7. °FO' ,- -' O ekrani gelir.
(Teknisyen Sifresi) VO S -’ | O
Pollalls
Sifreyi girmek icin Arttirma butonuna basiniz. |
v Teknisyen Sifresi
" n. . OocC7nrn:
vO ,-' Oos vO ,-' -' ,-' Oos
Powllals Pwllals
| |
Arttirma ve eksiltme butonlari ile sifrenizi |
giriniz. Set butonu ile sifrenizi onaylayiniz.
> P —— 3
Bl I Sl I g b
ol Ll . e o L
I
Plwlals gozieri Plwlals
. PINP CONF Menist l Set butonuna basarak
Bu menude, proses girigine ait konfiglrasyon mendindin igine giriniz.
parametreleri yer alir.
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c ., Proses Girig Tipi Se¢imi
SR S I B
vO ' -' -' ,- Qos

=)

Arttirma butonu ile
parametre icine giriniz.

Ekrandaki deger yanip . - Proses Girig Tipi Secimi
sdnmeye baslar e , ' 5
vO '-' Oos
- Arttirma ve eksiltme
{ P MV} {A} {4—'} butonlari ile degeri
degistiriniz.
Ekrandaki deger yanip O - Proses Giris Tipi Secgimi
soner. O _' Oz Parametresine
. , o ETisebilmek icin
- parametresi
SET olmaldir. Eger bu
[ P MV} [A} ["'} parametre degilse
arttirma butonu ile degeri
olarak degistiriniz.
Set butonuna bastiginizda
degistirdiginiz deger
onaylanacak ve bir sonraki
parametreye gecilecektir.
<O - e Ol === Voltaj / Akim Girig Tipi
e '-' ,- , Ooz Seglml
Sl e

Set butonuna basarak bir
| sonraki parametreye gegilir.

Desimal Nokta Pozisyonu
Segimi

[ P [‘7} [A} [fﬂ} Set butonuna basarak bir

| sonraki parametreye gegilir.




—= Voltaj / Akim Girig
Kalibrasyon Tipi Segimi

- Arttirma butonu ile
{ } parametre igine giriniz.

Ekrandaki deger yanip | —— Voltaj / Akim Giris

. O — Oon
sonmeye baslar e , ' ., Kalibrasyon Tipi Segimi
vO ,-' Oos
- Arttirma ve eksiltme
{ P MV} {AMH} butonlari ile degeri
l | degistiriniz.
Ekrandaki deger yanip | ool === Voltaj / Akim Giris
soner. O ' Oon Kalibrasyon Tipi Se¢imi
vO ' Oos
) A | Set butonuna bastiginizda
[ } [v} [ } [ "'} degistirdiginiz deger
onaylanacak ve bir sonraki
parametreye gecilecektir.
pr— Degisken iki Noktali
© ' , ' ' “°! Kalibrasyon igin Alt
O ,- ,- ,-' , Oe2 Nokta Segimi
O - - - Oos

Menii butonuna bastiginizda [ P HV} {A} [ ‘_'} Set butonuna bastiginizda
menl segeneklerine dénersiniz. | | glrggseobrillri?skiln?:rametreye

Deg|§ken iki Noktali

O ' ,-' , | Kalibrasyon igin Ust
FO Oo2
- ,: ,— ,-—' , ' . Nokta Segimi

R ——
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Menu butonuna bastiginizda menu

PINP CONF Meniisti
seceneklerine donersiniz.

! :

Kisa

<0 _ 0O ek o [
VO, , , , Oos 5‘;:1adnadk? vO ,- ,-' ’ ' ' Oos

]
pllwllalzl g P wllalnl

- g

Diger mendulere gecis yapmak icin sag-sol ok
butonlarini kullaniniz.

Menu butonuna tekrar bastiginizda
calisma ekranina donersiniz.

oc  — — "% o1

S N I B N I

vO - a’e am’  O°
P T alE

Calisma Ekrani



8. Parametreler

Cihaz Uzerindeki parametreler iki ana grupta toplanmigtir. Bunlar, Alarm Setve Teknisyen
parametreleridir. Teknisyen parametreleri fonksiyonlarina gore alt gruplara ayrilmigtir. Alt gruplar
dokuman igerisinde menu sec¢enekleri olarak adlandiriimaktadir.

8.1 Alarm SET Parametreleri

"’n':“_u‘ '

EMO-400
EMO-410
EMO-420

-—r—
2
=
-

0
(]

EMO-400
EMO-410
EMO-420

MODUL-1 yuvasina EMO-400 Role, EMO-410 SSR Siirticti, EMO-420
Dijital (Transistor) c¢ikis modullerinden herhangi biri takili , alarm
fonksiyonu secilmis ¢ikisa ait alarm set degeridir.

ALr | setdegeri,Setskalasialtlimitdegeriile [5L-L], Setskalasi Uist
limit degeri , arasinda herhangi bir deger alabilir.

MODUL-2 yuvasina EMO-400 Réle, EMO-410 SSR Siiriicii, EMO-420
Dijital (Transistor) c¢ikis modullerinden herhangi biri takili , alarm
fonksiyonu secilmis ¢ikisa ait alarm set degeridir.

Setdegeri,Set skalasi alt limit degeriile , Set skalasi Ust
limit degeri , arasinda herhangi bir deger alabilir.

OUTPUT-3 rdle ¢ikisi icin alarm fonksiyonu secilmis ise bu ¢ikisa ait
alarm set degeri goruntulenir.

ALrJ Setdegeri,Setskalasialtlimitdegeriile 5L-L, Setskalasi Ust
limit degeri , arasinda herhangi bir deger alabilir.
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8.2 Teknisyen Parametreleri

L

’ /5! Proses giris tipini belirler.

] TC girig tipi segimi.

| RTD giris tipi segimi.

i~ === Voltaj/Akim girig tipi segimi.

’l_ mC ‘ TC giris igin termokupl tipini ve skalasini belirler. TC giris tipi segilmis
= ise aktiftir.

- I L (-100°C;850°C) veya (-148°F;1562°F)

L (-100.0°C;850.0°C) veya (-148.0°F;999.9°F)

- e

J (-200°C;900°C) veya (-328°F;1652°F)

J (-199.9°C;900.0°C) veya (-199.9°F;999.9°F)

N

-
-l-

K (-200°C;1300°C) veya (-328°F;2372°F)

_
)

K (-199.9°C;999.9°C) veya (-199.9°F;999.9°F)

‘e

R (0°C;1700°C) veya (32°F;3092°F)

-'

R (0.0°C;999.9°C) veya (32.0°F;999.9°F)

S (0°C;1700°C) veya (32°F;3092°F)

-
'-

‘e

S (0.0°C;999.9°C) veya (32.0°F;999.9°F)

T (-200°C;400°C) veya (-328°F:752°F)

-
-

T (-199.9°C;400.0°C) veya (-199.9°F;752.0°F)

-
- am

B (44°C;1800°C) veya (111°F;3272°F)

-_

B (44.0°C;999.9°C) veya (111.0°F ; 999.9°F)

E (-150°C:700°C) veya (-238°F;1292°F)

-
-
U [}

E (-150.0°C;700.0°C) veya (-199.9°F;999.9°F)

‘e

N (-200°C;1300°C) veya (-328°F;2372°F)

-
- -' "

N (-200°C;1300°C) veya (-328°F;2372°F)

C (0°C;2300°C) veya (32°F;3261°F)

"

C (0.0°C;999.9°C) veya (32.0°F;999.9°F)

"
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'-
=

'-'-
=
)
"

RTD girig i¢in sensor tipini ve skalasini belirler. RTD girig tipi segilmis
ise aktiftir.

PT-100 (-200°C ;650°C ) veya (-328°F ; 1202°F)

E PT-100(-199.9°C ;650.0°C )veya (-199.9°F ;999.9°F)

—= Voltaj/Akim giris araligini ve skalasini belirler. =——= Voltaj/Akim giris
tipi secilmis ise aktiftir.

50mV == (-1999 ; 9999 )

mo.

=T

0..5V === (-1999 ; 9999 )

(i)

0...10V === (-1999 ; 9999 )

(N

0..20mA=— (-1999 ; 9999 )

4..20mA —= (-1999 ; 9999 )

Gosterge icin nokta pozisyonunu belirler. =——= Voltaj / Akim giris tipi
secildiginde aktiftir.

" Noktali gosterim yoktur.

! Noktali gosterim 2.basamakta. “0.0”
Noktali gosterim 3.basamakta. “0.00”
Noktali gosterim 4.basamakta. “0.000”

—= Voltaj/Akim girigi secildiginde aktiftir. Kalibrasyon tipini belirler.

Sabit iki noktal kalibrasyonu yapilir. Alt ve Ust nokta
Kalibrasyon degerlerinin ayarlanmasinaizin verilmez.
Alt ve Ust nokta kalibrasyon degerleri (-1999;9999)'dur.

Degisken iki nokta kalibrasyon yapilmasina olanak tanir.

16 kalibrasyon noktasi tanimlanmasina olanak tanir.

!D!

Degisken iki noktali kalibrasyon igin alt noktayi tanimlar. =——= Voltaj /
Akim girisi secildiginde aktiftir. (-1999 ; 9999 ) arasinda deger alabilir.

Degisken iki noktali kalibrasyon igin Ust noktayitanimlar.—= Voltaj/
Akim girigi secildiginde aktiftir. (-1999 ; 9999 ) arasinda deger alabilir.

16 noktali kalibrasyonda,
parametrelerdir.

—= Voltaj /Akim girisi secildiginde aktiftir. ( -1999 ;
deger alabilir.

Cok noktall kalibrasyon igleminde , taniml olan skalanin tamami 16
ayri kalibrasyon noktasina ayrilir.

Ornegin: segimi, (0-50 mV == ) olarak yapllsin.

kalibrasyon noktalarinin tanitildigi

9999 )arasinda
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Proses
Set degeri

A

Po10

Po11
oM po09

Po12

Po08
Po13

Po14.Po07

Po15 Po06

Po16

Po05
Po04

Po03

Po02

Po01
Po00=0

.

3.125 6.25 9.375 125 15.625 18.75 21.825 25 28.125 31.25 34.375 37.5 40.625 43.75 46.875

O L b T D T i 0 i T T T R i 0 i T U O i I 2 e e
3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125

<«

»
>

0-50 mV ——= aralig: 16 esit pargaya boluniir. Her “Poxx” SET degeri

'—
-

i

(]

-

50 /16 = 3.125 mV ——= araliginda tanimlanir.

Voltaj /Akim girigi igin ¢arpim katsayisidir. Proses girisinden
okunan Proses degeri bu parametredeki degerile ¢arpilir.

Voltaj /Akim girisi secildiginde aktiftir. ( 1.000 ; 9.999 ) arasinda
deger alabilir.

-
]
('}
it

_
(i)

'- -
J—
o
'-

..
-

)
My

g
)
-

-
)
N
-
N
]
-'-
|

Birim se¢imi
l_'!." Birim °C dir.
0 =/ Birim °F dr.
} I Birim U dur. === Voltaj/Akim girisi segildiginde aktiftir.
- | Birimsiz. === Voltaj/Akim girisi secildiginde aktiftir.

Calisma skalasi minimum ( Alt Limit ) degeri. Proses giris tipine ve
skalasina gore degisir.

Calisma skalasi ( Ust Limit ) maksimum degeri. Proses giris tipine ve
skalasina gore degigir.

Proses degeri icin gosterim ofsetidir. Skalanin + %10’u kadar deger
araliginda tanimlanabilir. Tanimlanan bu deger proses degeri Uzerine
ilave edilir.

Girig sinyali icin filtre zamanidir. 0.0 ile 900.0 saniye arasinda deger
girilebilir.

Proses qirisi TC giris olarak secildiginde aktiftir. Soguk nokta
kompanzasyonunun yapilip yapilmayacagi segilir.

Soguk nokta kompanzasyonu yapllir.

Soguk nokta kompanzasyonu yapilmaz.




’! _ L Modiil-1 yuvasina herhangi bir modul takili degil ise bu konfigirasyon
parametrelerine erigilemez ve parametreler cihaz tarafindan gizlenir.

=Y " MODUL-1 iizerindeki ¢ikis modiiliiniin lojik ¢ikis fonksiyonunu
= ——— — belirler.
< =
28 — .l_“- ": ‘l Alarm tipini belirler
wY = e ..
8.(23 — .l_“- H 'l Alarm histerisiz degeri
< w - .
g I— H'_.' A " Alarm gcekmede gecikme zamani.
w I .C: i "I ! Alarm birakmada gecikme zamani.
o
3
ol — ,':: F | Analog ¢ikis modiilii konfiglirasyonu
2 T
w

Modiil-1 Konfiglirasyon parametreleri cihaz tarafindan otomatik olarak diizenlendigi igin
Modiil-1 Konfiglirasyon parametreleri ayri bolimler halinde agiklanmistir.

MODUL-1 yuvasinda EMO-400 (Roéle Cikis) , EMO-410 (SSR
Surucu) ve EMO-420 (Dijital Cikis) modullerinden herhangi biri var
ise asagidaki parametreler aktiftir.

u EMO - 400
F EMO - 410
ouk ! I EMO - 420
LonF |
=gl
MODUL-1 tizerindeki gikis moduliiniin lojik ¢ikis fonksiyonunu belirler.
"'l Alarm ¢ikigl

!

- am

Sensor koptu ikaz gikigl

Tl Proses degeri, calisma skalasi altlimit veya Ust limit
parametrelerinde tanimlanan band disina giktiginda
cikig aktifolur.

‘l_“ L ‘l‘ Alarm tipini belirler. MODUL-1’in Lojik gikis fonksiyonu Alarm Cikisi

= = olarak secilmig ise aktiftir.

Proses yiiksek alarmi
E Proses diisiik alarmi
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-
-
-

-
_l
i
-
p(
-

Proses yiiksek alarmi

Alarm
Cikisi Alarm
Set
ON WHf
OFF , ,
' HYS ¢

Proses Degeri

Proses diisuk alarmi

Alarm
Cikisl Alarm
Set
ON Mﬂ
OFF , ,
L HYS !

Proses Degeri

Alarm- 1 histerisiz degeridir. MODUL-1’in Lojik gikis fonksiyonu Alarm
Cikisi olarak secilmis ise bu parametre aktiftir.

Proses giriginin tanimli olan ( - ) skalasinin 0% siile 50%
si arasinda deger girilebilir.

Alarm Cekmede Gecikme Zamani. (0 ; 9999 ) sn arasinda deger
alabilir. MODUL-1’in Lojik ¢ikig fonksiyonu Alarm Cikisi olarak segilmis
ise bu parametre aktiftir.

Alarm Birakmada Gecikme Zamani. (0; 9998 )sn arasinda deger
alabilir. 9998’den sonra ekranda yazisi gozlenir. Alarm
Kilittemeli gikis segilmis olur. MODUL-1’in Lojik gikig fonksiyonu Alarm
Cikisi olarak secilmis ise bu parametre aktiftir.

Alarm kilitlemeli ¢ikisi pasif etmek icin ; Ana ¢alisma ekraninda
Deger Azaltma butonuna basiimasi gerekmektedir.

Alarm
Durumu
Hom o OFF
> Delay
On
Alarm Delay < >
Gikis: AoF |



@ MODUL-1yuvasinda EM0O-430 (0/4...20 mA — Akim Cikis) modiilii
var ise asagidaki parametreler aktiftir.

EMO-430

’ _ l‘ MODUL-1, Analog ¢ikis moduilii konfigiirasyonu.

[ 0.20mA==gikis veya Bolim 5.1.5% gére 0...10V ===

cikis secilir.
’ | 4..20mA —— ¢ikis veya Bolim 5.1.5'e gére 2...10V =
— cikigsegilir.
Skala A Tekrar iletim
(Re-transmission)
UPL
LoL
» mA
0 20
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MIN 8.2.3 MODUL-2 Konfigiirasyon Parametreleri

I _'C Modiil-2 yuvasina herhangi bir modiil takih degil ise bu konfiglirasyon
parametrelerine erigilemez ve parametreler cihaz tarafindan gizlenir.

e | ) "Zl MODUL-2 iizerindeki ¢ikis modiiliiniin lojik ¢ikis fonksiyonunu
= - belirler.
< = =
Ool ,’-",'- ": ,:' Alarm tipini belirler
S
w 01 0 Alarm histerisiz degeri
g.g — HLHZ arm histerisiz degeri
< w - = .
o — H'_., I ':' Alarm gcekmede gecikme zamani.
=
w . '~ F 2 Alarm birakmada gecikme zaman.
o
3
O F— A HL 2 Analog cikis modiilii konfigiirasyonu
2 g
w

Modiil-2 Konfiglirasyon parametreleri cihaz tarafindan otomatik olarak diizenlendigi igin
Modiil-2 Konfiglirasyon parametreleri ayri bolimler halinde agiklanmistir.

MODUL-2 yuvasinda EMO-400 (Réle Cikis) , EMO-410 (SSR
Surucu) ve EMO-420 (Dijital Cikis) modullerinden herhangi biri var
ise asagidaki parametreler aktiftir.

: | e
I EMO - 400
: F EMO - 410
oukld o) o | EMO-420
o
MODUL-2 tizerindeki ¢ikis moduliiniin lojik ¢ikis fonksiyonunu belirler.
1 Alarm gikisi

-

- e

Sensor koptu ikaz ¢ikisi

—! Proses degeri, calisma skalasi altlimit veya Ust limit
— parametrelerinde tanimlanan band disina ¢ikti§inda
cikis aktifolur.

| Alarm tipini belirler. MODUL-2’'nin Lojik ¢ikis fonksiyonu Alarm Cikig!

7 =7 olarak segilmig ise aktiftir.
Proses yiiksek alarmi

‘j Proses dusuk alarmi
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Proses yiiksek alarmi

Alarm
Cikisi Alarm
Set
ON WHf
OFF , ,
' HYS ¢

Proses Degeri

Proses diisuk alarmi

Alarm
Cikisl Alarm
Set
ON Mﬂ
OFF , ,
{HYS |

Proses Degeri

Alarm- 2 histerisiz degeridir. MODUL-2'nin Lojik ¢ikis fonksiyonu Alarm
Cikisi olarak secilmis ise bu parametre aktiftir.

Proses girisinin tanimli olan ( - ) skalasinin 0% si ile 50%
siarasinda deger girilebilir.

Alarm Cekmede Gecikme Zamani. (0 ; 9999 ) sn arasinda deger
alabilir. MODUL-2'nin Lojik c¢ikis fonksiyonu Alarm Cikigi olarak
secilmis ise bu parametre aktiftir.

Alarm Birakmada Gecikme Zamani. (0; 9998 ) sn arasinda deger
alabilir. 9998'den sonra ekranda yazisi gozlenir. Alarm
Kilittemeli ¢ikis segilmis olur. MODUL-2'nin Lojik ¢ikis fonksiyonu
Alarm Cikigi olarak secilmis ise bu parametre aktiftir.

Alarm kilitlemeli ¢ikigi pasif etmek icin ; Ana ¢alisma ekraninda
Deger Azaltma butonuna basiimasi gerekmektedir.

Alarm
Durumu
OFF
> Delay
On
Alarm Delay < >
Cikist Aof?



0,

MODUL-2 yuvasinda EMO-430 (0/4...20 mA — Akim Cikis) modiilii
var ise asagidaki parametreler aktiftir.

EMO-430

‘ MODUL-2, Analog ¢ikis moddilii konfigiirasyonu.

cikis segilir.

cikis segilir.

Skala A

;_‘;\ 0...20mA —

|
|

Tekrar iletim
(Re-transmission)

UPL

LOL

- ¢cikis veya BO6lum 5.1.5’e gore 0...10V

,“ 4..20mA ——= c¢ikis veya BoOlum 5.1.5’e gore 2...10V

» MA

20
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8.2.4 OUTPUT-3 Konfiglirasyon Parametreleri

OUTPUT-3 Lojik gikis fonksiyonunu belirler.

Alarm ¢ikisi

-

Sensor koptu ikaz gikigl

-

Proses degeri , calisma skalasi altlimit veya st limit
parametrelerinde tanimlanan band disina giktiginda
cikis aktifolur.

Alarm tipini belirler. OUTPUT-3’Un Lojik ¢ikis fonksiyonu Alarm Cikigi
olarak secilmis ise aktiftir.

Proses yiiksek alarmi
E Proses disiik alarmi

Proses yiuksek alarmi

Alarm
Cikisl Alarm
Set
ON WHﬁ
OFF ; .
' HYS !

Proses Degeri

Proses diisuk alarmi

Alarm
Cikisi Alarm
Set
OFF , ,
¢ HYS

Proses Degeri

_,‘l_l'l Lt :'l‘ Alarm- 3 histerisiz degeridir. OUTPUT-3’Un Lojik ¢ikis fonksiyonu
= Alarm Cikisi olarak secilmig ise bu parametre aktiftir.

1 Proses girisinin tanimli olan ( - ) skalasinin 0% siile 50%
si arasinda deger girilebilir.

Alarm Cekmede Gecikme Zamani. ( 0 ; 9999 ) sn arasinda deger
_’
alabilir. OUTPUT-3’Un Lojik c¢ikis fonksiyonu Alarm Cikisi olarak

secilmis ise bu parametre aktiftir.
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,l: I" Alarm Birakmada Gecikme Zamani. (0; 9998 ) sn arasinda deger

== alabilir. 9998’den sonra ekranda yazisi gozlenir. Alarm
Kilitlemeli ¢ikis secilmis olur. OUTPUT-3'Un Lojik ¢ikis fonksiyonu

Alarm Cikisi olarak secilmis ise bu parametre aktiftir.

Alarm kilittemeli ¢ikigl pasif etmek icin ; Ana calisma ekraninda

DegerAzaltma butonuna basiimasi gerekmektedir.

=
_
o
=
g
X
-
I
S

Alarm
Durumu
Hon 3 OFF
> Delay
On
Alarm Delay < >
Cikigi RafF3



‘@‘ 8.2.5 Genel Parametreler
ﬁ‘
g

:“l 'l = ‘ Alarm Set degerleri icin girilebilecek minimum degeri tanimlar. SET
=—=—— skalasi altlimit degeri olarak adlandirilir.
Bolim 8.2.1 (Proses Girig Tipi ve Proses Girigi ile ilgili Diger
Parametreler) “PinP Conf’ menlsinde belirlenen Proses Girig tipi
secimine gore minimum skala degeri ile Ust limit
degeriarasinda bir deger girilebilir.

Alarm Set degerleri icin girilebilecek maksimum degeri tanimlar. SET
skalasi ust limitdegeriolarak adlandirilir.

Bolum 8.2.1 (Proses Giris Tipi ve Proses Girisi ile ilgili Diger
Parametreler) “PinP Conf” menudsinde belirlenen Proses Girig tipi
secimine gore maksimum skala degeriile alt limit
dederi arasinda bir deger girilebilir.

8.2.6 Seri Haberlesme Konfigiirasyon Parametreleri

Haberlesme Erigim Adresi

"
-
-
-

Cihazin haberlesmede sirasinda kullandigi haberlesme erisim
adresidir.1 ile 247 arasinda deger alabilir.

-
y—
'
-

O

Haberlesme iletisim Hizi

Cihaz haberlesmeyi 1200 Baud Rate hizinda yapar.

-

Cihaz haberlesmeyi 2400 Baud Rate hizinda yapar.

- e

Cihaz haberlesmeyi 4800 Baud Rate hizinda yapar.

Cihaz haberlesmeyi 9600 Baud Rate hizinda yapar.

-
-'-

Cihaz haberlesmeyi 19200 Baud Rate hizinda yapar.

l_'l‘ Haberlegsme Parity Segimi

Haberlesme sirasinda Parity Kontroli YOK.

-

Haberlesme sirasinda Tek Parity kullanilir. (Odd Parity)

- e

! Haberlesme sirasinda Cift Parity kullanilir. (Even Parity)

Haberlesme Stop Biti Secgimi

Haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanilir.

E Haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanilir.

_
-
-

[
-
[
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8.2.7 Teknisyen Sifresi

5

," Teknisyen parametrelerine erisim sirasinda girilen Teknisyen sifresidir.

I
= 0ile 9999 arasinda deger girilebilir.

-

Budeger ise ; Teknisyen parametrelerine giriste sifre sorulmaz.

Bu deger “ 0”’dan farkh iken Teknisyen parametrelerine erisim
sirasindaki sifre ekraninda ;

1-Kullanici degeriniyanlis girerse :
Parametre degerlerini gdremeden Ana ¢alisma ekranina doner.

2- Kullanici sifresini yazmadan Set butonu ile Teknisyen
Menusune girerse ( Parametreleri gdézlemek amaciyla) :

Teknisyen Sifresi Menuslu hari¢ (“Pass Conf’) tum mendleri ve
parametre degerlerini gorebilir ancak parametrelerde herhangi bir
degisiklik yapamaz.

( Bkz. Bolum 9. ESM-4900 Proses Gosterge Cihazindaki Hata
Mesaijlari(4))
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9. ESM-4900 Proses Gosterge Cihazlarindaki Hata Mesajlari

T I .
00
Plwlalla
cdcnrn -
S I I I A
P s
N NN [
Plwlalla
“OCr o
S 00
Plw as
ol I 1

1- Analog girislerdeki Sensor arizasi. Sensor baglantisi
yanlis veya sensor baglantisi yok.

2- Ekran degerinin yanip sénmesi : Analog Girig'ten
okunan deger ; kullanicinin belirledigi galisma skalasi
minimum degerinden kiglk ise ekran degeri
yanip sonmeye baslar.

Cihazin “PinP Conf Menusunde ;
55U > O ELSL > 3

Lot [1"::"3':"\ Pl -> 8080 olarak tanimli
olsun.

Bu parametrelerden | Lotl| -> 4580 olarak
ayarlayalim.

Jun k] > 90

Analog giristen okunan deger ( Calisma skalasi
minimum) parametresindeki degerin altina dustigtinde
ekrandaki deger yanip sonmeye baslar.

Parametrelerin detayli agiklamasi icin 8.2.1’e
bakiniz.

3- Ekran degerinin yanip sonmesi : Analog Girig'ten
okunan deger ; kullanicinin belirledigi galisma skalasi
maksimum degerinden bluyuk ise ekran degeri
yanip sonmeye baslar.

Cihazin “PinP Conf” MenuUsunde ;

551 > 0 kLS > 3 lunkl > 00
[ Lot] ->[499 "\ "uPL > 3000 olarak tanimli
olsun.

Bu parametrelerden | wPL ->8500 olarak
ayarlayalim.

Analog giristen okunan deger ( Calisma skalasi
maksimum) parametresindeki degerin Ustline
ciktiginda ekrandaki deger yanip sbnmeye baslar.

Parametrelerin detayli agiklamasi icin 8.2.1’e
bakiniz.
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4- Cihazda Teknisyen sifresi varken Teknisyen parametrelerine giriste bu sifre dogru olarak
giriimeden parametrelerde degisiklik yapilmak istenirse ekrana yandaki gibi uyari gelir. Cihaz
dogru sifre giriimeden parametrelerde degisiklige izin vermez.

Ornegin ; Tech MenUsunde sifre varken , sifre yazmadan Set butonuna basip bu mentiye girelim
ve ISSL parametresini degistirmeye calisalim. Artirma tusuna bastigimizda kargimiza ekrandaki
gOsterim ¢ikar ve parametrede degisiklik yapmamizaizin veriimez.

o | |- - J0 -

COouC 1 " I I
rwllall P wllallz]

5- Teknisyen veya Set degerleri Menl secenekleri icerisindeyken kullanici 120sn igerisinde
herhangi birislem yapmazsa , Cihaz otomatik olarak ana ¢alisma ekranina doner.
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10. Spesifikasyonlar

Cihaz Turu
Fiziksel Ozellikler

Koruma Sinifi
Agirhk
Ortam Sartlan

Stoklama / Ortam sicakligi
Stoklama / Ortam nem orani
Montaj Tipi

Asin Gerilim Kategorisi
Elektriksel Kirlilik

Calisma Periyodu

Besleme Voltaji Ve Giicu

Proses Girigleri
Termokupl giris tipleri

Termorezistans giris tipi
——= Voltaj giris tipleri

—= Akim giris tipleri
Dogruluk

Soguk Nokta Kompanzasyonu
Hat Kompanzasyonu

Sensor Koptu Korumasi
Okuma Sikhgi

Giris Filtresi

Kontrol Formu

Standart Role Cikiglari

Opsiyonel Cikis Modulleri

Standart Haberlesme Modiilu
Opsiyonel Haberlegsme Modiili
Haberlesme Protokolii

Proses Gostergesi

LED Gostergeler

Uyumlu Standartlar

: Proses Gosterge Cihazi

: 96mm x 48mm x 86.5mm 1/8 DIN 43700 Panel montaiji
icin plastik koruma. Panel kesiti 92x46mm.

: NEMA 4X (6nden IP65, arkadan IP20).

: Yaklasik olarak 0.21 Kg.

: Deniz seviyesinden 2000 metre yukseklige kadar, yogun
nem olmayan ortamlarda.

:-40°Cile +85°C /0 °C ile +50 °C arasinda.
: 90 % max. (Yogunlagma olmayan ortamda)
: Sabit montaj kategorisi.
B
. II. Ofis veya is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde.
: Surekli.
:100-240 V ~ (-%15/ +%10) 50/60 Hz. 6VA
24V ~ (-%15/+%10) 50/60 Hz. 6VA
24\ —= (-%15/ +%10) 6W
12V —=—= (-%15/ +%10) 6W
: Universal giris TC, RTD, === Voltaj/Akim
: Parametrelerden segilebilir.
L (DIN43710),
J ., K,R,S,T,B,E,N(IEC584.1)(ITS90), C (ITS90)
: PT 100 (IEC751) (ITS90)
: Parametrelerden segilebilir 0...50mV —, 0..5V —,
0..10V —
: Parametrelerden segilebilir 0...20mA — , 4...20mA ——

: Termokupl, Termorezistans ve ——=Voltaj igin tam skalanin
+ %0,25'i , Akim dlgimleri icin tam skalanin + %0,70'i

: Otomatik olarak £ 0.1°C/1°C.

: Maksimum 10 Q.

: Skalanin Gzerinde.

: Saniyede 3 okuma.

: 0.0 ile 900.0 saniye arasinda segilebilir.

: ON/ OFF

: Rezistif YUkte 5SA@250V~. 100.000 anahtarlama

:-EMO-400 Rodle ¢ikis modulu :Rezistif YUkte 3SA@250V A~
100.000 anahtarlama
-EMO-410 SSR suricu ¢ikis modulu
(Max 20mA@18V —)
-EMO-420 Dijital (Transistor) ¢ikis modulu
(Max 40mA@18V —=)
-EMO-430 0/4...20mA —= Akim ¢ikis modulu
: EMC-400 RS-232 Haberlesme Modull
: EMC-410 RS-485 Haberlesme Modulu
: MODBUS-RTU
: 20.3 mm Kirmizi 4 dijit LED Gdsterge
:01/02/03 (Cikiglar) , °C / °F / V birim LED leri

: UL (Dosya Numarasi: E 254103), GOST-R, C€
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