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ESM-4430

Process Controller
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. ESM-4430 48 x 48 DIN 1/16
Universal Girisli PID Proses Kontrol Cihazi

- 4 dijit proses(PV) ve 4 dijit proses set degeri(SV) gostergesi

- Universal proses girisi (TC, RTD, mV-—,V-——,mA—)

- === Voltaj/Akim girisi igin iki veya ¢ok noktali kalibrasyon

- Konfigiire edilebilir ON/OFF, P, PI, PD ve PID kontrol formlari

- Auto-tune ve Self-tune ile PID katsayilarinin sisteme
adaptasyonu

- Kontrol ¢ikigi icin Manual/Otomatik ¢alisma

- Bumpless transfer 6zelligi

- Kontrol ¢ikigi i¢in programlanabilir i1sitma,
fonksiyonlari

ve alarm

Kullanim Kilavuzu. TUR ESM-4430 02 V07 03/08



KULLANIM KILAVUZU HAKKINDA

ESM-4430 proses kontrol cihazi kullanim kilavuzu 2 ana béliimden olugsmaktadir. Ayrica
cihazin siparig bilgilerinin ve teknik ézelliklerinin yer aldigi bélimler de mevcuttur. Kullanim
kilavuzu igerisinde yer alan tim basliklar ve sayfa numaralari" IGINDEKILER" dizininde yer
almaktadir. Kullanici, dizinde yer alan herhangi bir bagliga béliim numarasi tizerinden erigebilir.

Kurulum:

Bu béliimde, cihazin fiziksel boyutlari, panel lizerine montaji, elektriksel baglanti konular
yer almaktadir. Fiziksel ve elektriksel olarak cihazin nasil devreye alinacagi anlatiimaktadir.

Galisma Sekli Ve Parametreler:

Bu bélimde, cihazin kullanici arayiizii, parametrelere erigim, parametre tanimlamalari
konulari yer almaktadir.

Ayrica bolimler igerisinde, fiziksel ve elektriksel montajda veya kullanim esnasinda
meydana gelebilecek tehlikeli durumlari engellemek amaci ile uyarilar konmustur.

Asagida béliimler igerisinde kullanilan Sembollerin agiklamalari belirtilmistir.

Guvenlik uyarilari yandaki sembolle belirginlestirilmistir. Uyarilarin kullanici
tarafindan dikkate alinmasi gerekmektedir.

Elektrik carpmasi sonucu olusabilecek tehlikeli durumlari belirtir.
Kullanicinin bu sembolle verilmis uyarilari kesinlikle dikkate almasi
gerekmektedir.

Cihazin fonksiyonlari ve kullanimi ile ilgili énemli notlar bu sembol ile
belirginlestiriimistir.
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EU UYUM DEKLARASYONU

Uretici Firma Adi : Emko Elektronik Sanayi Ve Ticaret A.S.
Uretici Firma Adresi : DOSAB, Karanfil Sokak, No:6, 16369 Bursa, Tirkiye

Uretici bu iiriiniin asagidaki standartlara ve sartlara uygunlugunu beyan eder.

UriinAdi : Proses Kontrol Cihazi

Model Kodu :ESM-4430

Tip Kodu :ESM-4430

Uriin Kategorisi : Kontrol ve laboratuvar kullanimli, elektriksel techizat

Donanimh 6lgiim cihazi
Uriiniin Uyumlu Oldugu Direktifler:
73/23/EEC The Low Voltage Directive as amended by 93/68/EEC

89/336/EEC The Electromagnetic Compatibility Directive

Asagidaki 6zelliklere gore tasarlanmig ve imal edilmistir:
EN 61000-6-4:2001 EMC Generic Emission Standard for the Industrial Environment
EN 61000-6-2:2001 EMC Generic Immunity Standard for the Industrial Environment

EN 61010-1:2001 Safety Requirements for electrical equipment for measurement, control
and laboratory use



ESM serisi proses kontrol cihazlari, endiistride sicaklik veya herhangi bir proses
degerinin &lglilmesi ve kontrol edilmesi igin tasarlanmistir. Universal proses girisi, kontrol
cikislari ve segilebilir alarm fonksiyonlari ile pek cok uygulamada kullanilabilir.

Kullanildi§i sektér ve uygulamalardan bir kismi asagida verilmistir:

Uygulama Alanlari

Cam

Plastik
Petro-Kimya
Tekstil
Otomotiv

Makina imalat sektor(

Uygulama Sekilleri

PID Proses Kontrolii

1.1 Genel Ozellikler

ESM-4430 __Standart
Universal Besleme Girigi
Besl Gerilim 100-240 V ~_ , 50/60Hz
Girisi Diisiik Voltajli (opsiyonel)

Besleme Girisi
24V ~_ 50/60Hz , 24V —

Proses Girisi

Universal Proses Girisi
TC, RTD, —— Voltaj/Akim

Standart

Alarm Cikisi-1
(Role Cikist)

Standart

Kontrol Gikisi
Alarm Cikisi

Proses Cikigi veya
Alarm Cikigi-2
(Role Cikisi)

Isitma-Sogutma
Fonksiyonu
ON/OFF, PID Galisma
Auto-Tune, Self-Tune
Otomatik/Manual
Galisma

Standart

Proses Cikigi
(SSR Siiriicii Gikisi)

Kontrol Cikisi
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2 Siparis Bilgile

[afeclo ][« e[ To][v]w]=

ESM-4430 wsuson g

(el O

Besleme Ge:
100240V ~_ (-%15:+%10) 50/60Hz

24V ~_ (%15;+%10) 50/60Hz___ 24V = (%15:+%10)

[A]
1
2
9

Misteriye Ozel (Maksimum 240V ~ (-%15;+%10))50/60Hz

[Skala

BC| Ti
20 [ Konfigiire edilebil (Tablo-1)

[ Tablo-1

[ D TSeri Haberlesme

[To vox

[E[Cikis-1

(1 [Role Cikist (5A@250v~- Rexzistif yikte)

[FG[Cikis-2

{01 Rele Gikist (5A@250~ Rezistit yiikte)

[HI[Cikis-3

|02 | SSR Sriicii Gikist ( Maksimum 20mA@18V =

Tablo-1

BC| Giris Tipi(TC) Skala(°C) | Skala(’F)
1| LFe Const DIN4371 ~100°C,850°C|_-148°F 1562°F |
Fe Const DIN4371 -100.0°C,850.0°C|-148.0°F,999 9°F
\Fe CuNi IEC584.1(ITS90) ~200°C,900°C 8°F,1652°F
Fe CuNi IEC584.1(ITS90) -199.9°C,900.0°C 99 9°F
NiCr Ni IEC584.1(ITS90) -200°C.1300°C 72°F
NICr Ni IEC584.1(ITS90) -199.9°C,999.9°C|-199.9°F.999 9°F |
R_Pti3%Rh PLIEC584.1(ITS90) 0°C,1700°C| __ 32°F,3092°F
Pti0%Rh PLIEC584.1(TS90) 0°C,1700°C] 32" Faoez Fl

IEC584.1(1TS90) aoo"c 400°C

[EC584.1(ITS90)

[ Pi6%Rh [EC584.1(TSS0) | 44 0‘1800”0
J Pt6%Rh IEC584.1(ITS90) | 44.0°C,999.9°C
[33 | E NiCr CuNi IEC584.1(ITS90) -150°C,700°C
NiCr CuNi IEC584.1(ITS90
Nicrosil Nisil IEC584.1(ITS90)
Nicrosil Nisil IEC584.1(ITS90)
[37 [C.(Ts90) _ 0° c 2300°C z
C, (ITS90) 0.0°C,999.9°C|_32.0°F.999.9°F

Skala("c)

Skala(°F)
3

Skala
-1999,9999
-1999,9999
-1999,9999
-1999,9999
-1999,9999

ESM-4430 proses kontrol cihazina ait
tim siparis bilgileri yandaki tabloda
verilmistir. Kullanici kendisine uygun cihaz
konfiglirasyonunu tablodaki bilgi ve kod
karsiliklarindan faydalanarak olusturabilir ve
bunu siparis koduna dénusturebilir.

Oncelikle sisteminizde kullanmak
istediginiz cihazin besleme gerilimi daha
sonra diger ézellikler belirlenmelidir.

Belirlediginiz segenekleri tablonun
tzerinde yer alan kod olusturma
kutucuklarina yerlestiriniz.

Standart Ozellikler disinda kalan
istekleriniz igin bizimle irtibata geginiz.

Vac tanimi olarak ~~ simgesi
Vdc tanimi olarak === simgesi
Vac ve Vdc’'nin birlikte
kullanildigi tanimlarda ==
simgesi kullaniimigtir.




1.3 Garanti

Malzeme ve iscilik hatalarina karsi iki yil siireyle garanti edilmistir. Bu garanti cihazla birlikte
verilen garanti belgesinde ve kullanma kilavuzunda yazili olan musteriye disen gorev ve
sorumluklarin eksiksiz yerine getirilmesi halinde y(rirltkte kalir.

1.4 Bakim

Cihazin tamiri egitimli kisiler tarafindan yapiimalidir. Cihazin dahili pargalarina erismek icin
oncelikle cihazin enerjisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon igeren cozeltilerle (Petrol , Trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Bu
cOzeltilerle cihazin temizlenmesi, cihazin mekanik glivenirligini azaltabilir.

Cihazin dis plastik kismini temizlemek igin etil alkol yada suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz.
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Cihazin montajina baslamadan o6nce kullanim kilavuzunu ve asagidaki
uyarilan dikkatle okuyunuz.

Paketin igerisinde,

-1adetcihaz

-2 adet Montaj Aparati

-Garanti belgesi

-Kullanma Kilavuzu bulunmaktadir.

Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina baglanmadan
once gozile kontrol edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye almaisleminin mekanik ve
elektrik teknisyenleri tarafindan yapilmasi gerekmektedir. Bu sorumluluk aliciya aittir.

Cihaz lizerindeki herhangi bir hata veya arizadan kaynaklanabilecek bir tehlike s6z
konusu ise sistemin enerjisini kapatarak cihazin tiim elektriksel baglantilarini sistemden
ayirniz.

Cihaz lizerinde, sigorta ve cihaz enerjisini kapatacak bir anahtar yoktur. Cihazin besleme
girigsinde enerjisini kapatacak bir anahtarin ve sigortanin kullanici tarafindan sisteme
ilave edilmesi gerekmektedir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrol edilmesi ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol |§Iem| yanlg besleme gerilimi uygulanarak
cihazin, sistemin zarar gérmesini ve olabil lari engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek igin cihazin tiim baglantilan
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

Cihaz iizerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye caligmayin. Cihaz izerindeki
miidahaleler, cihazin hatali galismasina, cihazin ve sistemin zarar gérmesine, elektrik
soklarina ve yangina sebep olabilir.

Cihazi, yanici ve patlayici gazlarin bulundugu ortamlarda kesinlikle kullanmayiniz.

Cihazin montajinin yapilacag mekanik aksam lizerinde tehlike yaratabilecek tiim aksam
ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak
personelin glivenligi igin gereklidir.

Cihazin kendi sabitleme pargalari ile sistem lizerine montajinin yapilmasi gerekmektedir.
Uygun olmayan sabitleme pargalari ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme parcalari
ile cihazin diigmeyeceginden emin olacak sekilde montajini yapiniz.

Cihazin , bu kullanim kilavuzunda belirtilen kullanim sekilleri ve amaglan disinda
kullanilmasi durumunda tiim sorumluluk kullaniciya aittir.



2.1 Genel Tanitim

Montaj Aparati Terminal koruyucu kapak

Uriin etiketi

On Panel

Cihazin montajinin yapildigi panel
IP65 koruma (r imum kalinlik 5mm / 0.2 inch)
NEMA 4X

2.2 Boyutlar
Maksimum 5mm /0.2 inch
s
ESM-4430 il

§ (oooooo i

§ (oooooo

E (naooon i

2 (oooooo

@@
48mm/ 1.89 inch 1.5 1mm/045inch  76mm /2.9 inch



2.3 Panel Kesiti

65 mm/2.56 inch (min)

65 mm/2.56 inch (min)

46 mm/1.81 inch (min)

46 mm/1.81 inch (min)
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2.4 Ortam Sartlan

Calisma Kosullari

ﬁ Calisma Sicakhgi :0ile 50 °C

m Maksimum Rutubet : %90 Rh (Yogunlagsma olmaksizin)
o4

‘ Yiikseklik : 2000m'ye kadar

Cihazin kullaniminin yasak oldugu ortam ve uygulamalar:
' Asindirici atmosferik ortamlar

. Patlayici atmosferik ortamlar
Ev uygul; lan (Cihaz sad endiistriyel uygulamalarda kullanilabilir.)

2.5 Cihazin Panel Uzerine Montaji

1-Cihazin montaj yapilacadi panel kesitini
verilen élgilerde hazirlayiniz.

2-Cihazin 6n paneli Uzerinde bulunan
sizdirmazlik contalarinin takili oldugundan
eminolunuz.

3-Cihazi panel Ulizerindeki kesite
yerlestiriniz. Cihazin montaj aparatlari
Uzerinde ise panel lizerine yerlestirmeden
cikariniz.

tim aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler,

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam lizerinde tehlike yaratabilecek
montaji yapacak personelin glivenligi igin gereklidir.

"



2.6 Cihazin Montaj Aparatlari ile Panel Uzerine Sabitlenmesi

Cihaz panel montajina uygun olarak
tasarlanmistir.

1-Cihazi panelin 6n tarafindan agilan kesite
iyice yerlestiriniz.

2-Montaj aparatlarini Gst ve alt sabitleme
yuvalarina yerlestirip aparat vidalarini
sikarak cihazi panele sabitleyiniz.

gerekmektedir. Uygun olmayan sabitleme parcalar ile cihazin montajini
yapmayiniz. Sabitleme pargalari ile cihazin diismeyeceginden emin olacak

j Cihazin kendi sabitleme pargalan ile sistem ilizerine montajinin yapilmasi
sekilde montajiniyapiniz.

2.7 Cihazin Panel Uzerinden Gikariimasi

Cihazi panel lizerinden ayirma iglemine baglamadan 6nce cihazin ve bagh
oldugu sistemin enerjisini kesiniz, cihazin tiim baglantilarini ayiriniz.

1-Montaj aparatinin vidalarini gevsetiniz.

2-Montaj aparatlarini, st ve alt sabitleme
yuvalarindan hafifge gekerek gikariniz.

3-Cihazi panelin 6n tarafindan g¢ekerek
cikariniz.
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3.Elektriksel Baglanti

Cihazin sisteme gore konfigiire edilmis oldugunu garanti altina aliniz. Yanlig
konfigiirasyon sonucu sistem ve/veya personel lizerinde olugabilecek zarar
verici sonuglarin sorumlulugu aliciya aittir.

Cihaz parametreleri, fabrika gikiginda belirli degerlere ayarlanmigtir, bu
parametreler kullanici tarafindan mevcut sistemin ihtiyaglarina gére
degistirilmelidir.

Cihaz, bu tiir iiriinlerde deneyimi olan vasifli operatoér veya teknisyenler
tarafindan kullanilmahdir. Cihaz aksamindaki voltaj insan hayatini tehdit
edebilir diizeydedir, yetkisizmiidahaleler insan hayatini tehlikeye sokabilir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanlig besleme gerilimi
uygulanarak cihazin, sistemin zarar goérmesini ve olabilecek kazalari
engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek igin cihazin tiim baglantilari
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

3.1 Terminal Yerlesimi ve Baglanti Talimatlan

&)

® Kablo Kesiti
18 AWG /1 mm?
@ Tekli/ Goklu

I 6mm/0.236inch

12 adet terminal M3
II] Bos terminaller

Vidasikmayo6nii0.5Nm

X

Tornavida 0.8x3mm

13



3.2 Elektriksel Baglanti Semasi

j Sistemin zarar gormemesi ve olabilecek kazalan engellemek icin Cihazin

Elektriksel baglantilarinin agagida verilen Elektriksel Baglanti Semasina gore
yapilmasi gerekmektedir.

Universal
Proses Girisi
(TC, RTD, == Voltaj/Akim)

4+ 0to 50mV —

0 to 10V —

0to20mA-—
°

Sensor veya Transmitter
Besleme Gerilimi

/

Proses Cikisi
SSR Siiriicii Gikist
Max 20mA@18V —

N
Pt-100 EE
li2
+TC 2&
(1712 (3] 4] 5] 6]
Process Out
SEMKO

P/N : ESM-4430 C€

N\ [O]carn

Process Out

(Alarm Out-2) Alarm Out-1
5A@250V ~ 5A@250V ~

Besleme Genllml Girigi
100-240V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz - 6VA
24V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz - 6VA
Proses Cikisi veya

4V = (-%15;+%10) - 6W
Alarm Cikigi-2 Rolesi  Alarm Cikigi-1 Rolesi (Slpar|§(te Lellrtl;‘me)lldlr)

@ Proses 6lgme girigi CAT Il sinifindadir.
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3.3 Cihaz Etiketinin Goriiniimi

REARE N 1L 2

i S 100 2a0y -
(ALARM OUT-2) ALARM OUT F;lot;gbz'.fzo\el\’l\&

cmus (€ =emxo

Otosomv— P/N : ESM-4430

+ 0to 10V-—

OtOZOmAf A@ CAT I

m 100 | - PROCESS OUT
H R SSR DRIVER OUT
S8 Max.. 20mA@1sv
2ns
EI IEI

15



3.4 Cihaz Besleme Girisi Baglantisi

Universal Besleme Girisi Diisiik Voltaj 24 V
Baglantisi Besleme Girigi Baglantisi
ot-1 O « |Not-1
t
Ll
N L [Not2
1] |12
N N
Harici
Harici © Sigorta
Sigorta I (24V A~ 1A~ T)
(1A~ T) U av—=:1A=T)
Besleme Besleme
(/ (/ Anahtari C/ (/ Anahtari
Besleme Besleme
100 -240V ~_ 24V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz

(-%15;+%10) 50/60 Hz veya 24V = (-%15;+%10)

Not-1 :100-240 V ~~ 50/60Hz Besleme girisinde 33R Q dahili alev almaz sigorta direnci
bulunmaktadir.

24V ~_ 50/60Hz , 24V ——= Besleme girislerinde 4R7 Q dahili alev almaz sigorta direnci
bulunmaktadir.

Not-2 :24V=—==Besleme kullanilirken Lile belirtilen (+), N ile belirtilen (- ) ugtur.

Not-3 : Harici sigorta tavsiye edilir.

AN
AN

Cihazin besleme gerilimini belirtilen terminallere uygulayiniz.

Cihazin besleme gerilimini tiim elektriksel baglantilar yapildiktan sonra veriniz.
Cihazin galigacagi besleme gerilim araligi siparigte belirtilmelidir. Diisiik ve
yiiksek gerilim arahig igin cihaz farkl lretilmektedir. Montaj sirasinda, cihazin
besleme gerilimi araliginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin uygulanmasi
gerekmektedir. Bu kontrol igslemi, yanhs besleme gerilimi uygulanarak cihazin,
sistemin zarar gérmesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Cihaz uzerinde , cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtari yoktur.
Cihazin besleme girisinde cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtarin
kullanici tarafindan sisteme ilave edilmesi gerekmektedir. Besleme anahtarinin
cihaza ait oldugu belirtiimeli ve kullanicinin rahatca ulasabilecegi yere
konulmalidir.

Besleme anahtari Faz ve Notr girislerini ayiracak sekilde iki kutuplu olmali,
Elektriksel baglanti besleme anahtarinin agik/kapali konumlarina dikkat
edilerek yapilmalidir. Besleme anahtarinin agik/kapali konumlari isaretlenmis
olmalidir.

~- Besleme giriglerinde Harici Sigorta Faz baglantisi izerinde olmalidir.
——Besleme giriglerinde Harici Sigorta (+) hat baglantisi lizerinde ol

Cihazin besleme girisinde dahili alev almaz sigorta direnci bulunmaktadir.
(Detayli bilgi icin Not-1’e bakiniz.) Herhangi bir sorunla kargilagiimasi
durumunda, onarimigin iireticiile irtibata geginiz.
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3.5 Proses Girisi Baglantisi
3.5.1 TC (Termokupl) Baglantisi

Termokupl baglantisini gekilde gosterildigi gibi +, -
uclaradikkat ederek yapiniz.

(1] [2] [3]

Termokupl tipine uygun kompanzasyon kablosu kullaniniz.
Ekranli kablolarla topraklama baglantisini yapiniz.

@ Girig Direnci 10M Q ‘dan biiyiiktiir.

3.5.2 RTD Baglantisi
Pt-100 Pt-100

3 telli Pt-100 baglantisi 2 telli Pt-100 baglantisi
(Hat kompanzasyonlu) (Hat kompanzasyonsuz)
(Maksimum hat empedansi 10 Q)

Not 1: 3 telli Pt-100 baglantisinda ayni gapta ve minimum 1mm? kesitinde kablo kullaniniz.
Ayni ¢apta ve ayni tip kablo kullanimi hat kompanzasyonunun saglikli yapilabilmesi igin
gereklidir.

Not 2 : 2 telli Pt-100 kullaniminda 2 ve 3 numarali terminal arasina képri atilmalidir.

Not 3 : 10 m’den uzun mesafelerde 3 telli Pt-100 kullaniimalidir.

@ Girig Direnci 10M Q ‘dan biiyiiktiir.
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3.5.3 Akim Cikigh Seri Transmitterlerin (Loop Powered) Proses Girigine Baglanmasi

Cihaz lzerindeki besleme gerilimi Harici besleme kaynagi kullanilarak transmitterin
kullanilarak transmitterin baglanmasi baglanmasi

[1]« [1 ]

Transmitter Transmitter
Harici

—| mMA—=—
[3]¢
Besleme

+ + Kaynagi
(4] PV (4] Pv || Nt
15 V—=—+10% 15 V=—%10% ¥

Maks. 50mA Maks. 50mA

—| mMA—=—

Not 1 : Harici Besleme kaynagdi ; Tranmitterin besleme gerilim araligina ve ihtiyag duydugu
akim miktarina uygun olarak segilmelidir.

@ Girig Direnci2R7 Q.

3.5.4 Akim Gikigh 3 Telli Transmitterlerin Proses Girigsine Baglanmasi

Cihaz lzerindeki besleme gerilimi Harici besleme kaynagi kullanilarak transmitterin
kullanilarak transmitterin baglanmasi baglanmasi

4 mA-— mA-——
Harici
Besleme
IZ]D + PV + Kaynagi

PV Not 1
15 V—1£10% Transmitter 15 V—110% Transmitter +
Maks. 50mA Maks. 50mA

Not 1 : Harici Besleme kaynagi ; Tranmitterin besleme gerilim araligina ve ihtiyag duydugu
akim miktarina uygun olarak segilmelidir.

@ Girig Direnci2R7 Q.
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3.5.5 Gerilim Cikigh Transmitterlerin Proses Girigine Baglanmasi

Cihaz lizerindeki besleme gerilimi Harici besleme kaynag kullanilarak transmitterin
kullanilarak transmitterin baglanmasi baglanmasi

[1 )¢ [1]¢

IZ]4 mV,V-— IZ]4 mV,V-— Harici

Besleme

K =

Dl Vs b | e | e
15 V=——1%10% Transmitter 15 V— +10% wﬁ

Maks. 50mA Maks. 50mA

Not 1 : Harici Besleme kaynag: ; Tranmitterin besleme gerilim araligina ve ihtiya¢ duydugu
akim miktarina uygun olarak segilmelidir.

0...50mV
0..10V—

icin Girig Direnci 10M Q ‘dan biiyiktr.
cin Girig Direnci43KQ.
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3.6 ESM-4430 Proses Kontrol Cihazi Galvanik izolasyon Test Degerleri

2000V ~ ( ESM-4430.1..... igin )
500V ~ ( ESM-4430.2..... igin )

Besleme Girisi % 0 Ground E
2000V ~~ & o
> Pr ISt
—
2000V ~~ 2000V ~~

71| Proses Cikisi veya

4“— Alarm Cikigi-2

Rolesi

)1
U

2000V ~ = 5 2000V ~
iy Alarm Gikisi-1 >
Rélesi s
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4. ESM-4430 Proses Kontrol Cihazindaki Cikis Baglanti Sekilleri

4.1 Proses Gikisi (SSR Siiriicii Cikigi) Baglantisi

Son Kontrol
Elemani

@ D — (SSR)

|
SF7

15-18 V —
Maks. 20mA A

A Sigortalar, uygulama dikkate alinarak segilmelidir.

4.2 ALARM Cikigi -1 Rolesinin Baglantisi

Cihaz

5A ~_ T Sigorta

¢{10)> =

Son Kontrol Elemani
(Kontaktdr)

ook ZA

| Sigorta

]

T
Yiik

A Sigortalar, uygulama dikkate alinarak segilmelidir.
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4.3 Proses Gikisi veya ALARM Cikisi -2 Rolesinin Baglantisi

Cihaz

5A ~_ T Sigorta

<8 =

Son Kontrol Elemant
(Kontaktér)

chdl
in

|_ Sigorta

ot—e
e
Yitk
A Sigortalar, uygulama dikkate alinarak segilmelidir.
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5. On Panelin Tanimi ve Meniilere Erigim

5.1 On Panelin Tanimi

°C:Santigrat Birim LED' i

Otomatik galisma (Proses ¢ikigi igin) LED'i
Manual galigma (Proses ¢ikig! igin) LED'i

°F:Fahrenayt Birim LED" i

°C ve °F digindaki
Birimler icin LED

Proses durum LED'i

Cikis-1 durum LED'i \
R s N
Cikis-2 durum LED'i /,—

AT , Autotune Aktif LED'i

_L___ Proses Degeri (PV),
Parametre gostergesi

_| Proses Set Degeri (SV),
Parametre gostergesi

Detayh bilgi igin;

PSET, Proses Set
degeri LED'i

ASET1, Alarm-1 Set
degeri LED'i
ASET2, Alarm-2 Set
degeri LED'i

Menu butonu Meniilere
ulagmak ve menii listelerinde
bir list meniiye gegis icin
kullanilir.

Not-1

Parametre degerlerini
eksiltme ve program
meniilerine erigim igin
kullanilir. Ayrica AT (Auto
Tune Yes/No ) Butonudur.
( Bkz. Boliim 6.2.1
parametresi)

Boliim 6.1 (Proses ve
Alarm Set Parametreleri)
ve 6.2.2'ye (Ust ve Alt
Gosterge igin Gosterim

Sekli Segimi) bakiniz.

Proses ve Alarm Set
degerine erismek igin ve
program
parametrelerinde iken
onay butonu olarak
Not-1 kullanihr.

Parametre degerlerini
arttirma ve program
mendiilerine erigim igin
kullanilir. Ayrica
Otomatik veya Manuel
Calisma tipi segim
butonudur.

Not-1: Parametrelerin igerisindeyken Arttirma veya Eksiltme butonlarina 5sn siirekli
basildiginda Cihaz Arttirma veya Eksiltme islemlerini 10’ar 10’ar , 10sn siirekli

basildigindaise 100’er 100’er yapar.
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5.2 Cihazin Galigtirimasi ve Yazilim Revizyonunun Géstergede izlenmesi

Proses kontrol cihazina eneriji uygulandiginda ilk olarak Segment ve Led testi yapilir daha sonra
Alt Gostergede cihazda kullanilan yazilimin revizyon numarasi kullaniciya bildiriimektedir.

ESM-4430

“rU”Revizyon yazisi

Cihaza enerji uygulandigindaki ekran bilgileri asagidaki gibidir:

Revizyon numarasi

ESM-4430 ESM-4430 ESM-4430
] oo
L1, L0,
oo oo
L, 0L,

Process Controller

Process Controller

Process Controller

Ik segmentler test edilir.

ikinci segmentler test edilir.

Ugtincii segmentler test edilir.

ESM-4430 ESM-4430 ESM-4430
oo soooo ° -
L0 v L Lo

e () e I I B | oo g ]
0000 | R I | N

Process Controller

Process Controller

Process Controller

Déordiincli segmentler test
edilir.

Revizyon numarasi ekranda

belirtilir. Tim ledler enerjilenir.

Ana Calisma Ekrani gézlenir.

Cihazin acilisi sirasinda beklenmeyen bir durumla karsilasilirsa cihazin
enerjisini kesiniz ve yetkili kigileri bilgilendiriniz.
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5.3 Proses ve Alarm SET Degerlerinin Ayarlanmasi

Proses Set |-
Ekrani

SET butonuna bastiginizda Arttirma ve eksiltme Set degerini
PSET LED'i yanip soner , butonlari ile set degerini kaydetmek ve
Ust Gostergede hangi set degistiriniz. diger Set
oldugunu belirten bilgi , Alt degerlerini
gostergede PSET degeri gormek igin Set
gorindr. butonuna basiniz.

| ASET1
1| Lediyanip

Arttirma ve eksiltme butonlari Set degerini kaydetmek ve Arttirma ve | ASET2
ile set degerini degistiriniz. diger Set degerlerini eksiltme Ledi
gormek igin Set butonuna butonlariile | yanip
basiniz. set degerini | soner.
degistiriniz.

Alarm-2
Set
Ekrani

Galisma Ekrani

Set degerini kaydetmek
ve ana galisma ekranina
donmek igin Set
butonuna basiniz.

degerigézlenir.[ | ise gbzlenmez ve Ana galigma ekranina dondiliir.

Herhangi bir anda Set degerini kaydetmeden ¢ikmak igin menil butonuna “P”
basiniz.

@ PCnF meniisii igerisindeki parametresi olarak segilmis ise
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5.4 Program Parametreleri Kolay Erigsim Semasi

= Ana < | Sifre
. ch Calisma PF"_S 5 Giris
SO0 Ekrani FECH Ekrani
Programlama SET/Onay Butonuna SET/Onay
boliimiine giris icin “P” basarak Sifre Giris Arttirma veya Eksiltme Butonu ile Sifre'yi
butonuna basiniz. Ekranina geliniz. butonlar ile sifreyi giriniz. onaylayiniz.
< _  _|RunList [y L |Display [°(J PP O PID
N ™14 meniisii | ":"_’- meniisii | ! r"-‘Fl meniisii "_ ‘d meniisii
L LoahE — Lon F
=
r @
N Tune L Ust © | |Proses Oransal
t LT segimi || £ d SE. Display ! S S "-ﬂ giris tipi | BNt
faTx] 11| gorevi 1| segimi Hih
r r r Not-2 r
< L _|Auto B | Alt <17 ) |TCgiris |[* 1 integral
P": 17 Tune bdb’_ Display t L b‘- tipi ! _|zamani
o segimi | gérevi 1| segimi 0
Not-1 r Not-2 r
Bumpless N Birim o Tiirev
transfer un ‘t secimi || & zamani
or |
L (RN}

r Not-2 I

-
1 I~ " | Alarm N ] Galigma [[<17 Cikig
LELL Kilitleme LOL _ISkalasi || L Periyot
o] iptali DA 11| zamani
—J Limit
r Not-2 r
ST GCaligsma|([* _1 1 Kontrol <101 PID
LT L ISkalasi || DL L |Cikist F C’_F S Cikis
850 0st 00 A {0010 ofseti
. Limit degeri
parametresi Not-2

segimine gore
parametresinin yerine Goetorim
baska parametre Mlofseti

o

gobzlenebilir, [[ inl -
parametresi r Not-2

go6zlenmeyebilir.

Proses

5
PUoF

= T L|Gins  |[F_1 L

Not-2: Fllfanf 7L CFiltre oLc
bolimindeki [[E4P) 11| zamani
parametresi [ P g Not-2

cilmis ise gozleni ~

- imi n Windup
Parametreler ve meniiler u
hakkinda detayl bilgi Not-1 [ Not-2 r
igin 6. Parametreler -
boliimiine bakiniz. UoFs..
egeri

| ofseti

Not2 [ ——

degeri
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5.4 Program Parametreleri Kolay Eri Semasi
Not-3
N 0 '- PCnF 1|ALn1 | ALn2 [ Genn ] Sifre
|_ F meniisii I|meniisii meniisii U_El'ln meniisii F RE’S meniisii
o Laonf ®— ConFlm ®—| Lon CanF ®
re 8 r
© _ I~ _ IZ|Proses ||} 1|Alarm-1 TI|Alarm-2 Set “)_ I~ 2 C | Teknisyen
oL m cikist Lo ' lojik Dul‘ lojik u L skalasi l': [ l"_.l Sifresi
Nlcasma eikis Ol At Ben
sekli ! pi L|m|l
r e
" F I~ |Proses 1|Alarm-1| | Alarm-2! Cl ] Set
o L ks !|Alarm Alarm au _U skalasi
HE Rk |tipi 1tipi tipi aen (I:lst'
imi
8 &
e y y_uj Proses 1 t|Alarm-1] [ Alarm-2 1| Alarm
L I eikis PL H Ilhiste- histe- t 1| set
,'J oo kon(rolu risiz risiz 0| degeri
degen degeri korumasi
r @
=] |Alarm-1 | [< T} J|Alarm-2 | [< 3 Auto/Manuel
Ron lleemesd| HiomCleemens | P bk O] faronanue
11| gecikme 1| gecikme 01| secim butonu
Hzamam Hzamam no Korumas
r ®
< 1| Alarm-1 ] AT (Auto
Fv'DF 1| birak- Fri 3 Tune)
n 0| butonu
korumasi
r
Fi00 C f|Alarm-
A L 3 I|stabili-
11|zasyon 71| zasyon
| zamani “|zamani
g g

Not-3:

bolimiindeki

F| parametresi

secilmis ise bu

menii gozlenir.

Parametreler ve meniiler hakkinda detayli bilgi i¢in 6. Parametreler
béliimiine bakiniz.

©©
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5.5 Teknisyen Meniilerine Erigim

Cihaz Uzerindeki parametreler fonksiyonlarina gére gruplandiriimis ve birer baslik altinda
toplanmistir. Bu nedenle, erismek istediginiz parametrenin 6ncelikle hangi baslk (meni) altinda
yer aldigini tespit etmeniz gerekir. Bu tespiti yapmak igin tiim parametrelerin yer aldigi
parametreler bolimine bakiniz. Bu bélimde her parametre yer aldigi baslik altinda
tanimlanmistir.

Calisma
Ekrani

Butonuna bastiginizda
Teknisyen Mensiine Girig
Ekrani gorinttlenir.

Set butonuna basarak Teknisyen sifresi

- L Teknisyen
giris ekranina geliniz.

Sifresi
Arttirma ve eksiltme  tanimlanmissa
butonlari ile sifrenizi giriniz. ~_$ifre giris
ekrani gelir.

Ekrani geldiginde Teknisyen
Sifresi girmeden sadece SET
butonuna basarak parametreleri
gozleyebilirsiniz.

Ancak parametrelerde herhangi bir
degisiklik yapilamaz.

Bkz. Bolim 6.2.9 (Teknisyen Sifresi)

Teknisyen Sifresi

Set butonu ile sifrenizi
onaylayiniz.

Run List Meniisii
Calisma sekli ile ilgili segim
parametreleri yer almaktadir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki mentiye erisebilirsiniz.

DiSP List Meniisii

Ust ve alt gosterge igin
gosterim parametrelerinin yer
aldig1 mentdar.

Sol ok butonuna basarak bir
onceki mentiye erigebilirsiniz.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki mendiye erigebilirsiniz.
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Sol ok butonuna basarak bir

onceki menye erisebilirsiniz.

Sol ok butonuna basarak bir

onceki mentye erigebilirsiniz.

Sol ok butonuna basarak bir

onceki mentiye erisebilirsiniz.

Sol ok butonuna basarak bir

onceki mentiye erisebilirsiniz.

PCnF menisul icerisindeki
parametresi
olarak segilmis ise bu
parametre gozlenir.

Sol ok butonuna basarak bir

onceki mentye erigebilirsiniz.

PINP CONF Meniisii

Bu menuide, proses girisine ait
konfiglirasyon parametreleri yer
alr.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki meniye erigebilirsiniz.

PID CONF Meniisii
Bu mentide, PID algoritmasi ile
ilgili parametreler yer alir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki mentiye erisebilirsiniz.

PCnF CONF Meniisii

Proses Cikislari ile ilgili
konfigiirasyon parametreleri yer
alir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki mentiye erisebilirsiniz.

ALn1 CONF Meniisii

ALARM -1 Cikist ile ilgili
konfigiirasyon parametreleri yer
alir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki mendiye erigebilirsiniz.

ALn2 CONF Meniisii

ALARM -2 Gikis! ile ilgili
konfiglirasyon parametreleri yer
alr.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki meniye erisebilirsiniz.
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Sol ok butonuna basarak bir
onceki mentye erigebilirsiniz.

Teknisyen Sifresi girmeden
sadece SET butonuna basarak
Teknisyen parametreleri
boliimiine girilmigse
bu menii gézlenmez.

Sol ok butonuna basarak bir
onceki mentye erisebilirsiniz.

Sol ok butonuna basarak bir
onceki mendye erigebilirsiniz.

Menti listesinden ¢gikmak ve
calisma ekranina dénmek igin
meni butonuna basiniz.

GENN CONF Meniisii
11| Bumeniide, genel parametreler
= | yer almaktadir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki meniye erigebilirsiniz.

PASS CONF Meniisii
Teknisyen sifresi yer alir

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki mentiye erisebilirsiniz.

Run List Meniisii

PASS CONF menti
segeneginden sonra , menl
secim listesinin bagina donuldr.

Men( basliklarl arasinda
dolagmaya devam etmek igin
sag-sol ok butonuna basmaya
devam ediniz.

—

Degistirmek istediginiz parametrenin bulundugu menii sayfasina eristiginizde SET butonuna
basarak mentiye girebilir ve ment igerisindeki tim parametrelere erigebilirsiniz.
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5.6 Parametre Degerlerinin Degistirilmesi ve Kaydedilmesi

ORNEK-1 : “PInP Conf meniistindeki Proses Giris Tipi parametresinin degistirimesi.
Parametresinin bulundugu baslik PinP ConF bashgidir. Bu parametreye erigsmek igin
oncelikle mendler arasinda yer alan “PinP ConF” meniisiine girmemiz gerekmektedir.

Calisma c ‘:' 1

Ekrani

Butonuna bastiginizda Set butonuna basarak Teknisyen sifresi Teknisyen
Teknisyen Mggijsf]ne.Gir@ giris ekranina geliniz. Sifresi
Ekrani gérintilenir. tanimlanmissa
} e sifre giris
Arttirma ve eksiltme butonlari ile sifrenizi giriniz. ekrani gelir.

Run List Meniisii

Calisma sekli ile ilgili segim
parametreleri yer
almaktadir.

1™ )~ | Teknisyen
- '-| Sifresi

—>

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki meniye erisebilirsiniz.

Set butonu ile sifrenizi onaylayiniz.

DiSP List Meniisii

Ust ve alt gosterge igin
gosterim parametrelerinin yer
aldigr menuddr.

Ekrani geldiginde Teknisyen
Sifresi girmeden sadece SET
butonuna basarak parametreleri
gozleyebilirsiniz.

Ancak parametrelerde herhangi bir
degisiklik yapilamaz.

Bkz. Boliim 6.2.9 (Teknisyen Sifresi) Sag ok butonuna basarak bir

sonraki mentiye erigebilirsiniz.

Sol ok butonuna basarak bir
onceki mentiye erisebilirsiniz.

PINP CONF Meniisii

Bu meniide, proses girisine ait
konfiglirasyon parametreleri yer
alr.

Set butonuna basarak PinP
ConF menisiine giriniz.

Sol ok butonuna basarak bir
onceki menlye erisebilirsiniz.
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Proses Girig Tipi Segimi
[L85t'nin [ { olmasi
RTD giris tipinin segili
oldugunu gosterir.

Arttirma ve eksiltme butonlari ile
degeri degistiriniz.

Proses Girig Tipi Segimi
TC giris tipi segilir.

Set butonuna bastiginizda
degistirdiginiz deger onaylanacak
ve bir sonraki parametreye
gegilecektir.

TC Girig Tipi Segimi

PINP CONF Meniisii
Meni butonuna bastiginizda

Set butonuna bastiginizda bir
. sonraki parametreye

erisebilirsiniz.

ider mentlere gegis yapmak icin sol
sag ok butonlarini kullaniniz.
Menii butonuna tekrar
bastiginizda ¢alisma
ekranina dénersiniz.

Galisma Ekrani
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ORNEK-2: “Auto” Galisma Seklinden “Manuel”e gegis ve % Cikis gliciiniin ayarlanmasi.

Cihazin galisma sekli Auto (Close-Loop Control) calisma olarak ayarlanmigise ;
Segili PID veya ON/OFF ¢ikisi varsa, cihaz % ¢ikis degerlerini otomatik olarak hesaplayarak,
proses ¢ikislarini kontrol eder.

Cihazin galisma sekli Manuel (Open-Loop Control) calisma olarak ayarlanmisise ;

% Cikis glictiniin Manuel olarak ayarlanabildigi bolimde ;

Kullanici ;Kontrol Formu PID olan sistemlerde ; Arttirma ve Eksiltme butonlarini kullanarak %
cikis degeriniistedigi gibi ayarlayabilir.

Kontrol Formu ON-OFF olan sistemlerde % ¢ikis degerini ; Arttirma ve Eksiltme butonlarini
kullanarak [ o Cikis Fonksiyonu ne segilmis ise) olarak ayarlayabilir.
Manual galisma segilmis ise Alt gdsterge igin gosterim sekli segimi parametresi neolursa
olsun, cihazin alt géstergesinde % ¢ikis dederi gézukdr.

Auto/Manuel Caligma Tipi Segimi iglemi; Ana Calisma ekraninda iken
A/M butonuile Auto veya Manuel olarak ayarlanabilir.
Bu ozelligin  aktif
meniisiindeki [P
parametresinin

olabilmesi igin Boliim 6.2.8 Genel Parametreler
Auto/Manuel Galigma Tipi Se¢imi Butonu Korumasi
o/ olmasinadikkat ediniz.

Galisma Ekrani

Otomatik Modda galisiyorken
Sag ok butonuna basilirsa
Manuel mod'a gegis yapilr.

Calisma Ekrani
Cihaz Manuel Mod'da

Alt gosterge ekraninda % Cikis
degeri gozlenir.

Sag ok butonuna
tekrar basilirsa Auto
mod’a gegis yapilr.

!

Calisma Ekrani

SET butonuna basiniz.

Proses Set Ekrani

PSET Ledi yanip soner.

SET butonuna basiniz.

Cihaz Auto Mod'da _|
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ASET2 Ledi yanip soner.

Manuel Ledi yanip séner.

Alarm-1 Set Ekrani
ASET1 Ledi yanip séner.

Alarm-2 Set Ekrani

PCnF menisi igerisindeki
parametresi olarak
secilmis ise bu parametre
go6zlenir. [ 1 ise gbzlenmez.

SET butonuna basiniz.

Galisma Ekrani

Cihaz Arttirma veya Eksiltme
butonlarini kullanarak % Cikis
Guicuni istedigimiz gibi
ayarlayabiliriz.

Calisma Ekrani

Set butonuna bastiginizda
degistirdiginiz deger onaylanacak
ana galisma ekranina
gegilecektir.

Manuel Ledinin yanip sénmesi
durur.

Galisma Ekrani
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ORNEK-3 : “Pid Conf’ meniisiindeki oransalbant [F___| parametresinin degistiriimesi.

[P~] Oransal band parametresinin bulundugu baslik Pid ConF bagligidir. Bu parametreye
erismek igin 6ncelikle “Pid ConF” meniisiine girmemiz gerekir.

Teknisyen Meniisiine
Girig Ekrani

Calisma Ekrani

Butonuna bastiginizda Set butonuna basarak Teknisyen sifresi
Teknisyen MenUsline Girig giris ekranina geliniz.
Ekrani gorinttlenir.

Teknisyen
Sifresi
Arttirma ve eksiltme  tanimlanmissa
butonlari ile sifrenizi giriniz. ~_$ifre giris
ekrani gelir.

Ekrani geldiginde Teknisyen
Sifresi girmeden sadece SET
butonuna basarak parametreleri
gozleyebilirsiniz.

Ancak parametrelerde herhangi bir
degisiklik yapilamaz.

Bkz. Bolim 6.2.9 (Teknisyen Sifresi)

Teknisyen Sifresi

Set butonu ile sifrenizi
onaylayiniz.

Run List Meniisii
Calisma sekli ile ilgili segim
parametreleri yer almaktadir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki meniye erigebilirsiniz.

DiSP List Meniisii

Ust ve alt gosterge igin
gosterim parametrelerinin yer
aldig1 mentdar.

Sol ok butonuna basarak bir

Sag ok butonuna basarak bir
onceki mentiye erigebilirsiniz.

sonraki mendiye erigebilirsiniz.
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PINP CONF Meniisii

Bu meniide, proses girisine ait
konfiglirasyon parametreleri yer
alir.

Sol ok butonuna basarak bir
onceki mentiye erigebilirsiniz.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki mentiye erigebilirsiniz.

PID CONF Meniisii
Bu meniide, PID algoritmasi ile
ilgili parametreler yer alir.

Set butonuna basarak Pid ConF
mendstine giriniz.

Sol ok butonuna basarak bir
6nceki mentiye erigebilirsiniz.

Oransal Bant Secimi

Arttirma ve eksiltme butonlari ile
degeri degistiriniz.

Oransal Bant Segimi

Set butonuna bastiginizda
degistirdiginiz deger onaylanacak
ve bir sonraki parametreye
gegilecektir.

36



integral Zamani

Pid CONF Meniisii
Men( butonuna bastiginizda

Set butonuna bastiginizda bir
sonraki parametreye

iger menilere gegis yapmak igin sol
sag ok butonlarini kullaniniz.

Derivative Zamani

Meni butonuna
tekrar bastiginizda
calisma ekranina
donersiniz.

Calisma Ekrani
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ORNEK-4 : “PInP Conf’ meniisiindeki , == Voltaj/Akim Giris Kalibrasyon Tipi Segimi
parametresinin degistiriimesi

parametresinin bulundugu baslik “PinP ConF” bashgidir. Bu parametreye erismek igin
oncelikle menller arasinda yer alan “PinP ConF” menisiine girmemiz gerekmektedir. Asagidaki
ornekte, proses giris tipi termokupl olarak tanimli bir cihazin === Voltaj/Akim girisi olarak
ayarlanmasi ve Degisken iki noktali kalibrasyon secimi gosterilmistir.
Calisma
Ekrani

Butonuna bastiginizda
Teknisyen MenUsline Girig
Ekrani gorinttlenir.

Set butonuna basarak Teknisyen sifresi

- L Teknisyen
giris ekranina geliniz.

Sifresi
Arttirma ve eksiltme  tanimlanmissa
butonlari ile sifrenizi giriniz. ~_$ifre giris
ekrani gelir.

Ekrani geldiginde Teknisyen
Sifresi girmeden sadece SET
butonuna basarak parametreleri
gozleyebilirsiniz.

Ancak parametrelerde herhangi bir
degisiklik yapilamaz.

Bkz. Bolim 6.2.9 (Teknisyen Sifresi)

Teknisyen Sifresi

Set butonu ile sifrenizi
onaylayiniz.

Run List Meniisii
Calisma sekli ile ilgili segim
parametreleri yer almaktadir.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki meniye erigebilirsiniz.

DiSP List Meniisii

Ust ve alt gosterge igin
gosterim parametrelerinin yer
aldig1 mentdar.

Sol ok butonuna basarak bir
onceki mentiye erigebilirsiniz.

Sag ok butonuna basarak bir
sonraki mendiye erigebilirsiniz.
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Sol ok butonuna basarak bir

onceki mentye erisebilirsiniz.

PINP CONF Meniisii

Bu meniide, proses girisine ait
konfiglirasyon parametreleri yer
alir.

Set butonuna basarak PinP
ConF mensine giriniz.

Proses Girig Tipi Segimi
parametresine erigebilmek

parametresi
Eger bu parametre
Ise arttirma butonu ile
degeri [ d olarak degistiriniz.

Set butonuna basarak degeri
kaydedip bir sonraki parametreye
geginiz.

=== Voltaj / Akim Girig Tipi
Secimi

Set butonuna basarak bir
sonraki parametreye gegilir.

Desimal Nokta Pozisyonu
Secimi

Set butonuna basarak bir
sonraki parametreye gegilir.

—— Voltaj / Akim Girig
Kalibrasyon Tipi Sec¢imi

Arttirma ve eksiltme butonlari ile
degeri degistiriniz.
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—— Voltaj / Akim Girig
Kalibrasyon Tipi Segimi

Set butonuna basarak degeri
kaydedip bir sonraki parametreye
geginiz.

Degisken iki Noktali
Kalibrasyon igin Alt Nokta
Segimi

PINP CONF Meniisii

Set butonuna bastiginizda bir
Meni butonuna bastiginizda

sonraki parametreye

Diger mentilere gegis yapmak igin sol

sag ok butonlarini kullaniniz. Degigken iki Noktal
Kalibrasyon igin Ust
Men butonuna tekrar Nokta Secimi

bastiginizda ¢aligma ekranina
donersiniz.

Calisma Ekrani
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6. Parametreler

Cihaz Uzerindeki parametreler iki ana grupta toplanmistir. Bunlar, Proses / Alarm Set
parametreleri ile Teknisyen parametreleridir. Teknisyen parametreleri , fonksiyonlarina gére alt
gruplara ayriimistir. Alt gruplar dékiiman igerisinde mentii segenekleri olarak adlandiriimaktadir.

6.1 Proses / Alarm SET Parametreleri

Cihazin proses set degeridir.

PSE setdegeri ,Set skalasi altlimit degeriile (5 , Set skalasi Ust
limit degeri , arasinda herhangi bir deger alabilir.

Alarm Cikigi-1icin Set degeridir.

Setdegeri,Set skalasi alt limit degeriile [S , Setskalas! list
limit degeri ,arasinda herhangi bir deger alabilir.

Alarm GikisI-2 igin Set degeridir. parametresi olarak
secilmis ise bu parametre gozlenir.

Set degeri ,Set skalasi altlimitdegeriile [5 , Set skalas| Ust
limitdegeri [5 ,arasinda herhangi bir deger alabilir.

inin degistirilebilmesi igin Boliim
Alarm Set degerleri Korumasi

6.2.8 Genel Parametreler meniisiindeki

@ Alarm Gikigi-1 ve Alarm Gikisi-2 Set deg
parametresinin olmasina dikkat ediniz.
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6.2 Teknisyen Parametreleri
6.2.1 PID Tune ve Caligma Sekli Segimi

Tune Segimi

PID parametrelerinin cihaz tarafindan tespit ediimesi igin asagida
tanimlanan metodlardan birini veya her ikisini birden segmeye olanak
taniyan parametredir.

Cihaz tanimli olan PID parametrelerine gore calisir.
Auto tune (Limit Cycle Tuning) islemidir.
Self tune (Step Response Tuning) islemidir.

Auto-Self Tune

Cihaza, ilk enerji verildiginde sartlar gerceklesmis ise Self
Tune islemini yapar.Normal ¢alisma sirasinda da asagida
anlatilan , Auto Tune secimindeki tune sartlarini kontrol
eder. Herhangi birinin olusmasi durumunda Auto Tune
islemini yapar.

Otomatik Tune Segimi

Cihaz [A (Limit Cycle Tuning) islemi yapmaz veya
cihaz yaparken bu segim yapilarak
Auto Tune iglemiiptal edilir.

HES Cihazin parametresindeki segim yada
ise Tune Metodlari bélimiinde Auto Tune
parametresi igin anlatilan sartlar olustugunda Auto Tune
(Limit Cycle Tuning) islemine baslanir.

Otomatik Tune Segimi iglemi; Ana Caligma ekraninda iken AT butonuile
veya olarak ayarlanabilir.
Bu ozelligin aktif olabilmesi igin Boliim 6.2.8 Genel Parametreler
meniisiindeki i AT (Auto Tune)Butonu Korumasi parametresinin
olmasina dikkat ediniz.
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TUNEMETODLARI:

PID parametrelerinin cihaz tarafindan tespit edilmesi igin 2 farkli metod uygulanir.
Bunlar Auto tune ( Limit Cycle Tuning) ve Self Tune (Step Response Tuning)
metodlaridir.

Auto Tune ile PID parametrelerin belilenmesi islemi asagidaki durumlarda

baslatilir:

1-Herhangi bir zamanda kullanici tarafindan ;

2- Sistemin kararsiz hale gelip salinim yapmasi durumunda cihaz
tarafindan ;
Proses degeri ,Set * Proses degeri stabilizasyonu (Detayli bilgi igin
Bolim 6.2.4’e bakiniz) degerinin disina ¢ikar ve ard arda salinimyapmaya
baslarsa, parametresi cihaz tarafindan olarak degistirilip , Auto
Tune iglemibaslatilir.

3-Set degeri degistirildikten sonra , yeni tanimlanan Set degeriile bir 6nceki Set
degeri arasindaki fark , oransal bandi asarsa ; cihaz tarafindan baslatilir.
Setdegeri, bir nceki Set degerine gore ;
+[Skala * (Isitmaveya Sogutma Oransal Band )]/1000'den fazla degistirilirse ,
parametresi cihaz tarafindan olarak degistirilip, Auto Tune iglemi
baslatilr.

Ornek -1: Auto Tune isleminin Kullanici tarafindan baslatiimasi.

. Teknisyen mensine giriniz.
. “run List” mentsiindeki, tune segimi parametresini ; Auto Tune
veya Auto-Self Tune olarak seginiz.
. “run List” menusiindeki , otomatik tune segimi parametresini
olarak seginiz veyaAna Calisma Ekranindaiken AT Butonuna basiniz.
. “AT” ledinin aktif oldugunu gézlemleyiniz.

Eger Auto Tune islemi sorunsuz olarak bitirilirse , cihaz yeni PID katsayilarini
kaydedip galismasina devam eder ve parametresini yapar.

Auto Tune isleminin iptal edilmesi :

1-Sensor koparsa;;

2-8saatiginde Auto Tune tamamlanamazsa;

3-Kullanici £ parametresin ol yada olarak degistirirse ;

4-Kullanici parametresin of olarak degistirir veya Ana Calisma
Ekraninda iken AT butonuna basarsa ;

5-Kullanici Tune islemi sirasinda Proses Set degerini degistirirse ;

6- Kullanici Tune islemi sirasinda Galisma Tipi Segimini Otomatikten Manuel’e
alirsa (Kullanici Galigma Tipi Segimini Manuel’den Otomatik ¢alisma’ya
aldiginda Tune iglemi tekrar baglatilir ) ;

7-Kullanici Tune iglemi sirasinda Cikis fonksiyonunu degistirirse (Heat'den Cool'a
veya Cool'dan Heat'e) ;

8- Kullanici Tune islemi sirasinda PID kontrol formuile calisma segili iken kontrol
formunu ON/OFF’a alirsa ; (ON/OFF’dan PID’ye gegildiginde Tune iglemi tekrar
baslatilir.)

Auto Tune islemi iptal edilir. Budurumda Cihaz PID parametrelerine midahale

etmeden, eski PID parametreleriile calismaya devam eder.

Auto Tune (Limit Cycle Tuning)iglemiigin :

1-“run List” menisiindeki , tune segimi parametresinin ; Auto tune
veya Auto-Self tune olarak segilmesi gerekmektedir.

2- Tune igleminin (Auto Tune veya Self Tune ) baglayabilmesi i¢in cihazda kontrol
formu P,PI1,PD veya PID segilmis bir ¢ikis olmalidir.

3-Tuneislemi sirasinda proses set degeri degistirilirse Tune islemi iptal edilir.
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Auto Tune (Limit Cycle Tuning) islemi;

Proses Kontrol ¢ikigi ; Isitma fonksiyonunun ¢alistidi ve kontrol formu PID segilmis
sistemlerde 1sitma’ya gore ,

Sogutma fonksiyonunun calistigr ve kontrol formu PID segilmis sistemlerde
sogutma’ya gore yapilir.

Kontroliin Kararsiz Atun
Proses oldugu béliim Sirasinda
Degeri
A\ r\
possssa | |/ N\ [\
Degerl (PSEE)
EEAWARN AN T —
edilmistir.
Zaman
Proses
Gikast
%100

Self Tune ( Step Response Tuning):

Cihazin bagh bulundugu sisteme enerji verildiginde ; Proses degerinin, ortam
sicakligindan Proses SET degerine erismesi sirasinda , Self Tune metoduile PID
parametreleri cihaz tarafindan tespit edilir.

Self Tune ( Step Response Tuning ) islemini baslatmak icin Cihazin enerjisinin
kesilip yeniden enerji veriimesi ve Proses degeri ile Set degeri arasindaki farkin
fazla olmasi gerekmektedir.

Ornek 2: Self Tune metoduile PID parametrelerin belirlenmesi .

. Teknisyen menistune giriniz.
. “run List” mentistindeki , tune segimi parametresini; veya
A olarak segip, Ana calisma ekranina déniis yapiniz.

. Cihazin enerjisini kesiniz.

. Sistemin ilk baslangig sartlarina gelmesini bekleyiniz.
(Ornegin : Sicaklik kontrolii yapilan bir yerde sicakligin oda sicakligina kadar
dismesi)

. Cihaza eneriji veriniz.

. “AT” ledinin aktif oldugunu gézlemleyiniz.

Isitma fonksiyonunun galistigi ve kontrol formu PID olarak segilmis sistemlerde ;
Set degeri proses degerinden biyiik ise Sicaklik+[(Set - Sicaklik) / 2] degerine
kadar;

Cihaz proses ¢ikisini aktif eder. Proses degeri bu dedere ulastiginda proses ¢ikisi
%0’a dusurdlir ve PID katsayilari hesaplanmaya baslanir.

Self Tune (Step Response Tuning)islemiigin :

1-“Run List” meniisiindeki , tune segimi parametresinin Selftune
veya Auto-Self Tune olarak segilmesi gerekmektedir.

2- Self Tune ( Step Response Tuning ) iglemi i¢in Cihazin enerjisinin kapatilip
yeniden enerji veriimesi gerekmektedir.

3- Tune isleminin (Auto Tune veya Self Tune ) baslayabilmesi igin cihazda kontrol
formu P,PI,PD veya PID segilmis bir gikis olmaldir.

4-Tune islemi sirasinda proses set degeri degistirilirse Tune islemi iptal edilir.




Proses PID katsayilar tespit

P edilmis ve sistem
Degeri Kararsiziig) giderilmistir.
ProsesSet | /
Degeri ( [PSEE ) | |

Degeri + [( Set - Degeri) ]
2
Stun
Baslangic —
Degeri
Zaman
Proses | |
Gikist | |
% 100

Sogutma fonksiyonun galistigi ve kontrol formu PID olarak segilmis sistemlerde ;
Set degeri Proses degerinden kiiglik ise Sicaklik - [( Sicaklik - Set ) / 2] degerine
kadar;

Cihaz proses ¢ikisini aktif eder. Proses degeri bu dedere ulastiginda proses ¢ikisi
%0’a dustrilir ve PID katsayilar hesaplanmaya baslanir.

Proses
Degeri Baslangig Degeri - [ ( Baslangig Degeri - Set ) ]
2

Stun
Baslangic — 7
Degeri
| PID katsayilar tespit
edilmistir.

Proses Set
Degeri ( Y

Zaman

Proses | |
Gikist | |

% 100

Self Tune (Step Response Tuning)islemiigin :

1-“Run List’ mentistndeki, tune secgimi [£ parametresinin Selftune
veya Auto-Self Tune olarak segilmesi gerekmektedir.

2- Self Tune ( Step Response Tuning ) iglemi i¢in Cihazin enerjisinin kapatilip
yeniden enerji veriimesi gerekmektedir.

3- Tune isleminin (Auto Tune veya Self Tune ) baslayabilmesi igin cihazda kontrol
formu P,PI,PD veya PID segilmis bir gikis olmaldir.

4-Tune islemi sirasinda proses set degeri degistirilirse Tune islemi iptal edilir.
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Eger Self Tune islemi sorunsuz olarak bitirilebilirse cihaz yeni PID katsayilarini
kaydedip ¢alismasina devam eder ve parametresini degistirir.

parametresi olarak segilmis ise A olarak segilmis ise
olarak degistirir.

Eger Self Tune islemi yarida kesilirse , PID parametrelerine ve
parametresine midahale ediimez ve cihaz eski PID parametreleri ile ¢alismaya
devam eder. Dolayisiyla cihazin enerjisi kesilip yeniden enerji verildiginde cihaz
yarim biraktigi Self Tune islemine tekrar baslar.

Self Tuneislemininiptal edilmesi:

1-Sensor koparsa;;

2-8saatiginde Self Tune tamamlanamazsa;

3-Isitma Self Tune islemi sirasinda proses degeri Set degerini gegerse ;

4- Sogutma Self Tune islemi sirasinda proses degeri Set degerinin altina dliserse ;

5-Kullanici parametresini veya olarak degistirir veya Ana
Calisma Ekraninda iken AT butonuna basarsa ;

6-Kullanici Tune islemi sirasinda Proses Set degerini degistirirse ;

7-Kullanici Tune iglemi sirasinda Galigma Tipi Segimini Otomatikten Manuel’e
alirsa;

8-Kullanici Tune islemi sirasinda Cikis fonksiyonunu degistirirse (Heat'den Cool'a
veya Cool'dan Heat'e) ;

9-Kullanici Tune islemi sirasinda PID kontrol formu ile galisma segili iken kontrol
formunu ON/OFF’aalirsa;

Self Tune islemi iptal edilir. Bu durumda Cihaz PID parametrelerine miidahale
etmeden, eski PID parametreleriile calismaya devam eder.

SeIfTune (Step Response Tuning ) iglemiigin :
1-“Run List” meniisiindeki, tune segimi [cunn| parametresinin Selftune [SEun
veya [AESE] Auto-Self Tune olarak segilmesi gerekmektedir.

2- Self Tune ( Step Response Tuning ) islemi i¢in Cihazin enerjisinin kapatilip
yeniden enerji verilmesi gerekmektedir.

3- Tune igleminin (Auto Tune veya Self Tune ) baslayabilmesi i¢in cihazda kontrol
formu P,PI,PD veya PID segilmis bir gikis olmalidir.

4-Tune islemi sirasinda proses set degeri degistirilirse Tune islemi iptal edilir.
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Bumpless Transfer

Manual kontrolden otomatik kontrole gegerken, manual
kontroldeki proses ¢ikis dederi dikkate alinmaz. Otomatik
kontrolde hesaplanan yeni kontrol gikigi, proses gikisina
uygulanir.

Otomatik kontrolden manual kontrole gegerken, daha
once manuel kontrolde en son set edilen % cikis degeri
manual kontroliin ¢ikis degeri olarak alinip manual
kontrole devam edilir.

Manual kontrolden otomatik kontrole gegerken, manual
kontroldeki en son kalinan proses ¢ikis degeri, otomatik
kontroliin ilk ¢ikis degeri olarak alinir ve otomatik kontrole
devam edilir.

Otomatik kontrolden manual kontrole gegerken, otomatik
kontrolde en son hesaplanan % c¢ikis dederi manual
kontroliin ¢ikis degeri olarak alinip manual kontrole devam
edilir.

I~ I°| Alarm Kilitleme iptali

Alarm Kilitleme iptali yapiimaz.

Kilitteme yapilmis herhangi bir Alarm ¢ikisi varsa ve Alarm
durumu devam etmiyorsa , Kilitleme islemi sonlandirilir.
Islem bittiginde cihaz bu parametreyi otomatik olarak

yapar.

Ust géstergenin gérevini tanimlar. Parametrenin alacagi degerlere
gore Ust gostergede gosterilecek degerler asagida yer almaktadir.

‘ Ust géstergede proses degeri (PV) gésterilir.

EUSI gostergede proses set degeri ile proses degeri
arasindakifark (SV-PV)gosterilir.

Altgostergenin gérevini tanimlar. Parametrenin alacagi degerlere gére
alt gostergede gosterilecek dederler asagida yer almaktadir.

E Proses kontrol gikisina uygulanan % gikis degeri gosterilir.

Altgostergede proses set degeri (SV) gosterilir.
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Proses giris tipini belirler.

TC giris tipi segimi.

E RTD giris tipi segimi.

— Voltaj/Akim giris tipi secimi.

TC giris igin termokupl tipini ve skalasini belirler. TC giris tipi secilmis
ise aktiftir.

L (-100°C;850°C) veya (-148°F;1562°F)

[ L (100.0°C;850.0°C) veya (-148.0°F;999.9°F)

N (-200°C;1300°C) veya (-328°F;2372°F)

N (-199.9°C;999.9°C) veya (-199.9°F;999.9°F)
C (0°C;2300°C) veya (32°F;3261°F)

C (0.0°C;999.9°C) veya (32.0°F;999.9°F)
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RTD giris i¢in sensor tipini ve skalasini belirler. RTD giris tipi segilmis
ise aktiftir.

PT-100 (-200°C ;650°C ) veya (-328°F ; 1202°F)
E PT-100(-199.9°C ;650.0°C ) veya (-199.9°F ;999.9°F)

=== Voltaj/Akim giris araligini ve skalasini belirler. === Voltaj/Akim giris
tipi secilmis ise akdiftir.

0...50mV === (-1999 ; 9999 )

.5V = (-1999 ;9999 )
A0V == (-1999 ;9999 )
...20mA — (-1999 ; 9999 )

Gosterge igin nokta pozisyonunu belirler. == Voltaj / Akim giris tipi
segildiginde aktiftir.
Noktali gdsterim yoktur.

‘j Noktali gosterim 2.basamakta. “0.0”

Noktali gosterim 3.basamakta. “0.00”

4..20mA = (-1999 ; 9999 )

Noktali gosterim 4.basamakta. “0.000”

Ly - = Voltaj/Akim girisi secildiginde aktiftir. Kalibrasyon tipini belirler.
7] Sabit iki noktal kalibrasyonu yapilir.  Alt ve Ust nokta
Kallbrasyon degerlerinin ayarlanmasinaizin verilmez.
Altve Ust nokta kalibrasyon degerleri (-1999;9999)'dur.
E Degisken iki nokta kalibrasyon yapilmasina olanak tanir.

16 kalibrasyon noktasi tanimlanmasina olanak tanir.

Degisken iki noktali kalibrasyon igin alt noktayi tanimlar. ——= Voltaj /
Akim girisi segildiginde aktiftir. (-1999 ; 9999 ) arasinda degder alabilir.

I__> P H| Degisken iki noktali kalibrasyon icin Ust noktayi tanimlar. = Voltaj/
Akim girisi secildiginde aktiftir. (-1999; 9999 ) arasinda deger alabilir.

16 noktall kalibrasyonda, kalibrasyon noktalarinin tanitildigi
parametrelerdir.

=== Voltaj /Akim girisi segcildiginde aktiftir. ( -1999 ; 9999 )arasinda
deger alabilir.

Cok noktall kalibrasyon isleminde , tanimli olan skalanin tamami 16
ayrikalibrasyon noktasina ayrilir.

Ornegin : [LASL] segimi, [T (0-50 mV =—=)olarak yapilsin.

49



Proses
Set degeri

Po1
Po14 P07
Pot5

Po

Po06

Po04
Po03
Po02
Po01 50
Po00 =0
3125 625 9375 125 15625 1875 21825 25 28.125 31.25 34375 37.5 40.625 43.75 46.875 |y
<P <P
3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125 3.125;

0-50 mV == araligi 16 esit pargaya boliiniir. Her “Poxx” SET degeri
50 /16 = 3.125 mV == araliginda tanimlanir.

=== Voltaj /Akim girisi i¢in carpim katsayisidir. Proses girisinden
okunan Proses degeri bu parametredeki deger ile garpilir.

= Voltaj /Akim girisi secildiginde aktiftir. ( 1.000 ; 9.999 ) arasinda
deger alabilir.

Birim segimi

Birim °C dir.
Birim °F dir.

Birim U dur. === Voltaj /Akim girisi segildiginde aktiftir.
![‘
E Birimsiz. == Voltaj /Akim girisi secildiginde aktiftir.

Calisma skalasi minimum ( Alt Limit ) degeri. Proses giris tipine ve
skalasina gore degisir.

Galisma skalasi maksimum ( Ust Limit ) degeri. Proses giris tipine ve
skalasina gore degisir.

Proses degeri igin gosterim ofsetidir. Skalanin + %10’u kadar deger
araliginda tanimlanabilir. Tanimlanan bu deger proses degeri tizerine
ilave edilir.

Girig sinyali icin filtre zamanidir. 0.0 ile 900.0 saniye arasinda deger
girilebilir.

Proses girisi TC giris olarak segildiginde aktifti. Soguk nokta
kompanzasyonunun yapilip yapiimayacagi segilir.

Soguk nokta kompanzasyonu yapllir.

Soguk nokta kompanzasyonu yapiimaz.
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6.2.4 PID Ko

nfiglirasyon parametreleri

tmaPIDglklglsegllm@herhang ibirci k|$mevcut|se,
oLl o], laLE | e ), BUoF , FoFd

parametrelen gozlenir.

|

Cihazda PID gikis! secilmis herhangi bir ¢ikis mevcut degil ise;
PID CONF menusti igerisinde sadece , parametreleri gozlenir.

ORANSAL BANT (% 0.0 99.9)
Tam skalanin ( - 'si.
Eger =1000°C, =0°Cise ve [P |=50.0ise
Oransal Bant=([_uPL] t))* [P /100.0
Oransal Bant=(1000- 0/1000 500°C olur.

tarafindan degistirilebilir. Degeri 0 girildi ise integral kontrol kismi
calismaz.Bu parametre degeri, tune bittigi sirada 0 ise cihazda integral
kontrol kismi g¢alismadigindan dolayr bu parametre degeri
degistirimez.

DERIVATIVE ZAMANI (0.0 sn, 999.9 sn)

Kullanici tarafindan degistirilebili. Tune islemi bittiginde cihaz
tarafindan degistirilebilir. Deger O girildi ise derivative kontrol kismi
calismaz.Bu parametre degeri, tune bittigi sirada O ise cihazda
derivative kontrol kismi ¢calismadigindan dolay! bu parametre degeri
degistiriimez.

GIKIS PERIYOT ZAMANI (1 sn, 150 sn)
Cikis kontrol periyodudur.

E INTEGRAL ZAMANI (0 sn, 3600 sn)
Kullanici tarafindan degistirilebili. Tune islemi bittiginde cihaz

OUTPUT : ON
[~
|

SE! g MI$ CIKIS CIKIS

Ise PERIYOT PERIYOT

Role Cikigi : Kararl bir proses kontrol igin ¢ikis periyodunun kisa
olmasi tavsiye edilmektedir. Role kontaklarinin mekanik émdirlerinden
(agmal/kapama adetleri) dolayi kisa ¢ikis periyotlarinda kullanilimalari
uygun degildir. 30 saniyeye yakin degerlerde veya daha buylk
degerlerde, role cikisinin kontrol ¢ikisi olarak kullaniimasi tavsiye
edilir.

SSR Cikigl : Kisa ¢ikis periyoduna gereksinim duyan sistemlerde
(1-2 saniye civarinda ), son kontrol elemani olarak SSR siirme
cikisinin kullaniimasi tavsiye edilir.
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MiNIMUM KONTROL GIKISI (% 0.0, )

Minimum gikis %'sidir.

Cihaz PID hesabi sonucu bu parametrede verilen % cikistan daha
kiglk bir ¢ikis hesaplasa bile, Isitma veya sogutma ¢ikisl, minimum
girilmig olan bu % ¢ikis kadar aktif olur.

HESAPLANAN
CIKIS

VERILEN
CIKIS
>

CIKIS
PERIYOT

MAKSIMUM KONTROL GIKISI ( , %100.0)

Maksimum ¢gikis %'sidir.

Cihaz PID hesabi sonucu bu parametrede verilen % ¢ikistan daha
buylk bir ¢ikis hesaplasa bile, Isitma veya sogutma ¢ikisi maksimum
girilmis olan bu % ¢ikis kadar aktif olur.

Heserll_lgNAN |_| |_
‘ ouL
R T
ey | |
CIKIS
PERIYOT

MINIMUM KONTROL GIKIS ZAMANI ( 0.0 sn , )
Isitma veya Sogutma ¢ikisi verilen bu siireden daha kisa sire aktif

olmaz. Bu parametre 0 segilse dahi cihaz glivenlik igin bu siireyi 50msn
olarak kabul eder.
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SEGILMiS
ISE

ANTI-RESETWINDUP (0, SKALA UST NOKTA)
PID’ligaligma sirasinda eger Proses degeri;

[PSEE|] - [A- ] <=okunan deger <= [? + sinirlartiginde
ise integral degeri hesaplamasi yapilir. Eger sinirlarin disinda ise
integral hesaplamasi yapilmaz ve en son hesaplanan integral degeri
kullanihir.

Skala Ust Nokta : Pt-100 ve Tc girislerinde proses girisinin
okuyabildigi maksimum deger,

Sabit iki nokta kalibrasyon kullanilan gi
nokta kalibrasyon kullanilan giriglerde
blylikse,Cok noktall kalibrasyonlarda [P
dahabiyikse.

islerde 9999 , Degisken iki
H 'den hangisi
ve ‘dan hangisi

Not: Proses giris tipi ve skalasina gére nokta pozisyonu,
parametresindeki segime gére de birimi degisebilmektedir.

Proses Yeni
Degeri integral
Degeri
hesaplanmaz
Ar Degeri IYeni 1
Proses Set Dregra
Degeri ( [PSEE ) - egeri
Ar Dégeri hesaplanir.
Yeni
integral
Degeri
hesaplanmaz
Zaman

SET DEGERI OFSETI
((-SKALAUSTNOKTA/2), (SKALAUST NOKTA/2))

F| degeri kullanilir. Amaci oransal bandi kaydirmaktir.
=500°C iken =5°Cveya =-5°Colmasl
durumunda oransal bandin kaymasi asagidaki sekilde goriilmektedir.

Not: Proses giris tipi ve skalasina gére nokta pozisyonu,
parametresindeki segime gore de birimi degisebilmektedir.

Proses
Gikisi

% 100

/ SuoF =5°C

% 50

% 0 , Proses

495 500 505 Degeri °C

SuoF =-5°C
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SEGILMiS
ISE

PID GIKIS OFSETI

(ISITMAPID IGIN % 0.0, % 100.0)
(SOGUTMAPID iGN % -100.0, % 0.0)

Bu parametrede girilen deger ; PID sonucunda hesaplanan % Cikis
degerine eklenir.

Proses
Cikist

% 100

PoFS = 5.0

% 50

PoFS = -5. 0/

Proses

%0
500 Degeri

PID SETE BAGLI GIKIS OFSETI

(ISITMAPID IGIN % 0.0, % 100.0)
(SOGUTMAPIDIGIN % -100.0, % 0.0)

Bu parametrede girilen deger , PID sonucunda hesaplanan % proses
cikis degerine, proses set dederine bagli olarak ilave edilir.
PSEE

=1000°C, [ Lot] =0,[Pa59 =%5.0
)=5.0*500/(1000-0) =% 2.5

Sekilde gorildugu gibi hesaplanan her proses ¢ikis degerine % 2.5
ilave edilecektir.

Proses
Cikist
% 100
Ofset
llave
Edilmis.
2.5, Proses
9 %:
% 50 / Cikisr
%0 ., Proses
500 Degeri



SEGILMiS
isE

PROSES DEGERI STABILIZASYONU
(1, SKALA UST NOKTA)

Segimi parametresi veya iken ,Proses degerinin
salinima gegip gegmedigini kontrol etmek igin kullanilir.

Proses degeri;

- <=Proses degeri <= + sinirlari digina
clkar ve salinim yapmaya baslarsa (sekildeki gibi), belli salinim
adedinden sonra, eger parametresi veya ise,
cihaz parametresini yaparak, prosesin yeni PID
parametrelerini belirlemek igin Limit Cycle tune igslemine baslar.

Skala Ust Nokta : Pt-100 ve Tc girislerinde proses giriinin
okuyabildigi maksimum deger,

Sabit iki nokta kalibrasyon kullanilan gi
nokta kalibrasyon kullanilan giriglerde
biyiikse,Cok noktall kalibrasyonlarda [F,
daha biylikse.

i Ierde 9999 Degisken iki
H ‘den hangisi
ve - ‘dan hangisi

Not: Proses giris tipi ve skalasina gére nokta pozisyonu,
parametresindeki segime gore de birimi degisebilmektedir.

L
Proses Auto Tune
Degeri Baslangici
Proses Set St
Degeri ( [PSEE] )
Strn
Zaman

ORANSAL BANT KAYDIRMA
((-SKALAUSTNOKTA/2), (SKALAUSTNOKTA/2))

Sogutma fonksiyonu calisirken ;

Sogutma Proses Set degeri : Isitma igin kullanilan set degerinin
s parametresine eklenmesiile hesaplanir.

Cihazin galisma formu (ON/OFF veya PID olabilir.)

Isitmaicin setdegeri = iken;
Sogutmaiginsetdegeri = [PSEE| + + dir.

Skala Ust Nokta : Pt-100 ve Tc girislerinde proses girisinin
okuyabildigi maksimum deger,

Sabit iki nokta kalibrasyon kullanilan gi
nokta kalibrasyon kullanilan girislerde
biiyiikse,Cok noktall kalibrasyonlarda [F,
daha biiylikse.

islerde 9999 , Degisken iki
H 'den hangisi
ve ‘dan hangisi

Not: Proses giris tipi ve skalasina gére nokta pozisyonu,
parametresindeki segime gdre de birimi degisebilmektedir.
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> 0 durumu

Proses
Cikisi
%100
% 50
%0 Proses
= o Degeri
x
Set Degeri "4 Sogutma Set
(Psen)) Deger (PSEE) + o=d8))
< 0 durumu
Proses
Cikist
% 50
%0 Proses
= Degeri
r'e
Sogutma Set T4
Degeri ([PSEE + ) Set Degeri
(PSEL])

SENSOR KOPTU GIKIS DEGERI
(ISITMAPID iGIN % 0.0, % 100.0)
(SOGUTMAPID iGIN % -100.0, % 0.0)

Sensor kopmas! durumunda, proses kontrol gikisinin % olarak
vermesi istenilen bir ¢ikis varsa kullanici bu degeri
parametresine girerek, sensor koptugunda Proses’in kontroliini
devam ettirebilir.

0.0 girildiginde, sens6r kopmasi durumunda Proses kontrol ¢ikisi ¢ikis
vermez.
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6.2.5 PROSES Cikisi Konfigiirasyon Parametreleri

Proses Cikist (SSR Surlct Cikisl ) ile Alarm Cikisi-2'nin birlikte calisip
oLl calismayacag! belirlenir.

Proses Gikisi (SSR Sirlicii Gikist) ile Alarm Gikigi-2
birbirinden bagimsiz galigir.

E Proses Cikisi (SSR Stiriicii Gikist) ile Alarm Cikigi-2 birlikte
caligir. Alarm Cikig1-2'nin Alarm fonksiyonlari kullanilamaz.

Proses Cikislariigin Gikis fonksiyonunu belirler.

Isitma

'l: t Lt13|  Proses Cikislarinin kontrol algoritmasini belirler.

ON/OFF kontrol algoritmasi

PID kontrol algoritmasi

Proses Cikiglari igin histerisiz degeridir. Tanimlanan skalanin 0 % siile
50% si arasinda deger girilebilir. (ON/OFF Kontrol segilmigse aktiftir. )

Histerisizin galisma seklini belirler.
( ON/OFF Kontrol segilmisse aktiftir. )

SV+HYS/2 ve SV-HYS/2

m SVve SV+HYS veya SVveSV-HYS

ON/OFF galigmada, ¢ikisin tekrar enerjilenmesi igin gegmesi gereken
stredir.

0.0ile 100.0 saniye arasinda deger girilebilir.

( ON/OFF Kontrol secilmisse akdtiftir. )
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6.2.6 ALARM Cikigi-1 Konfigiirasyon Parametreleri

Alarm Cikisi-1 igin Lojik ¢ikis fonksiyonunu belirler.

Alarm gikis!
m Manual / Otomatik bilgi gikisi

Sensor koptu ikaz gikigi

Proses degeri, galisma skalasi altlimit veya Gst limit
parametrelerinde tanimlanan band disina ¢iktiginda
cikis aktif olur.

Alarm Cikisi -1 i¢in Alarm tipini belirler. Alarm Cikis-1'in Lojik gikis
fonksiyonu alarm ¢ikisi olarak segili ise bu parametre aktif olur.

Proses yiiksek alarmi
‘j Proses disUk alarmi

Sapma yiiksek alarmi.

Sapmadusik alarmi.
Sapmaband alarmi.

Sapmarange alarmi.

Proses yiiksek alarmi Proses diigiik alarmi

Alarm Alarm

Cikist Alarm Cikist Alarm
Set Set

ON >

ON —p ¢
ty
OFF ; g

Proses Degeri Proses Degeri

Sapmayiiksek alarmi Sapmadiisiik alarmi
Alarm Alarm
Gikist Proses Cikigt Proses
Set  Proses Set + Alarm Set Proses Set - Alarm Set  Set
ON i : ON —p ¢— i
A
OFF . d OFF
PHYS ¢
Proses Degeri Proses Degeri
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Sapmaband alarmi

Alarm
GCikist Proses
Proses Set-Alarm Set  Set  Proses Set + Alarm Set

ON i
% \4 \4 %
OFF i

>
P HYS i PHYS

Proses Degeri
Sapmarange alarmi

Alarm
Cikist Proses
Proses Set-Alarm Set  Set  Proses Set + Alarm Set
ON T >« r
Y A A Y
OFF i » <
TN i Hys i HYS: © ¥

Proses Degeri

Alarm Gikisi- 1 igin histerisiz degeridir.

Proses giriginin tanimli olan ( ] ) skalasinin 0% siile 50%
si arasinda deger girilebilir. Alarm Cikis-1'in Lojik ¢ikis fonksiyonu
alarm gikisi olarak segiliise bu parametre aktif olur.

Alarm Cikig-1 igin Alarm Cekmede Gecikme Zamani. (0; 9999 ) sn
arasinda deger alabilir. Alarm Cikis-1'in Lojik gikis fonksiyonu alarm
cikisi olarak segiliise bu parametre aktif olur.

Alarm Cikis-1 igin Alarm Birakmada Gecikme Zamani. (0; 9998 ) sn
arasinda deger alabilir. 9998'den sonra ekranda i
gozlenir. Alarm Kilitlemeli ¢ikis segilmis olur. Alarm Cikis-1
fonksiyonu alarm ¢ikisi olarak segili ise bu parametre aktif olur.

Alarm

Durumu
OFF
Delay
On
Alarm Delay
Gikisi Aof |

Alarm Cikig- 1igin Alarm Stabilizasyon Zamani

(0 ; 99) sn arasinda deger alabillir. Alarm Cikis-1'in Lojik ¢ikis
fonksiyonu alarm ¢ikisi olarak segilmis ise bu parametre aktif olur.
Cihaza enerji verildikten ve Alarm Stabilizasyon Zamani dolduktan
sonra, Alt1 parametresi ile segilen alarm sarti olustugunda Alarm
Crkis-1 aktifolur.
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6.2.7 ALARM Cikisi-2 K iirasyon Parametreleri

“Aln2 Conf” Meni
parametresinin

Alarm Cikisi-2 igin Lojik ¢ikis fonksiyonunu belirler.

i “PCnF ConF” meniisiindeki
olarak girilmesi durumunda gozlenir.

"} Alarm ¢ikisi

E Manual / Otomatik bilgi ¢ikis!

Sensor koptu ikaz gikisi

Proses degeri, calisma skalasi altlimit veya Gst limit
parametrelerinde tanimlanan band disina ¢iktiginda
cikis aktif olur.

Alarm Cikigi -2 igin Alarm tipini belirler. Alarm Cikis-2'nin Lojik ¢ikis
fonksiyonu alarm ¢ikisi olarak segili ise bu parametre aktif olur.

Proses yiiksek alarmi
‘j Proses disUk alarmi

Sapma yiksek alarmi.

Sapmaduslk alarmi.
1| Sapma band alarmi.

Sapmarange alarmi.

Proses yiiksek alarmi Proses diigiik alarmi
Alarm Alarm
Cikist Alarm Cikist Alarm
Set Set
oN ——a— ON —p—4—
by
OFF : .

Proses Degeri Proses Degeri

Sapmayiiksek alarmi Sapmadiisiik alarmi
Alarm Alarm
Gikisi Cikist Proses
Proses Set + Alarm Set Proses Set - Alarm Set  Set
ON : ON —p ¢— i
A
OFF OFF
Proses Degeri Proses Degeri

60



Sapmaband alarmi

Alarm
GCikist Proses
Proses Set-Alarm Set  Set  Proses Set + Alarm Set

ON i
% \4 \4 %
OFF > <

P HYS i PHYS

Proses Degeri
Sapmarange alarmi

Alarm
Cikist Proses
Proses Set-Alarm Set  Set ~ Proses Set + Alarm Set
on — > e—
Y A A Y
OFF » <
TN i Hys HYS: © ¥

Proses Degeri

Alarm Cikigi- 2 igin histerisiz degeridir.

Proses giriginin tanimli olan ( skalasinin 0% siile 50%
si arasinda deger girilebilir. Alarm Cikis-2'nin Lojik ¢ikis fonksiyonu
alarm ¢ikisi olarak segiliise bu parametre aktif olur.

Alarm CikisI- 2 igin Alarm Cekmede Gecikme Zamani. (0; 9999 ) sn
arasinda deger alabilir. Alarm Cikis-2'nin Lojik ¢ikis fonksiyonu alarm
cikisiolarak segili ise bu parametre aktif olur.

Alarm Cikisi- 2 igin Alarm Birakmada Gecikme Zamani. (0; 9998 )sn
arasinda deger alabilir. 9998'den sonra ekranda [t yazisi
gozlenir. Alarm Kilitlemeli ¢ikis segilmis olur. Alarm Cikis-2'nin Lojik
cikis fonksiyonu alarm gikisi olarak segili ise bu parametre aktif olur.

Alarm

Durumu
OFF
Delay
On
Alarm Delay
Cikigt AoFd]

Alarm Cikig- 2icin Alarm Stabilizasyon Zamani

(0 ; 99) sn arasinda deger alabillir. Alarm Cikis-2'nin Lojik ¢ikis
fonksiyonu alarm ¢ikisi olarak segilmis ise bu parametre aktif olur.
Cihaza enerji verildikten ve Alarm Stabilizasyon Zamani dolduktan
sonra, Alt2 parametresi ile segilen alarm sarti olustugunda Alarm
Crkis-2 aktifolur.

“Aln2 Conf’ Meniisii “PCnF ConF” meniisiindeki parametresinin
olarak giriimesi durumunda gozlenir.
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6.2.8 Genel Parametreler

Proses SET ve Alarm Set degerleri igin girilebilecek minimum degeri
tanimlar. SET skalasi alt limit degeri olarak adlandirilir.

Bolim 6.2.3 (Proses Giris Tipi ve Proses Girisi ile ilgili Diger
Parametreler) “PinP Conf’ menisiinde belirlenen Proses Giris tipi
segimine gore minimum skala degeri ile , st limit
degeri arasinda bir deger girilebilir.

Proses SET ve Alarm Set degerleri igin girilebilecek maksimum degeri
tanimlar. SET skalasi Ust limitdegeri olarak adlandirilir.

Bolim 6.2.3 (Proses Giris Tipi ve Proses Girisi ile ilgili Diger
Parametreler) “PinP Conf’ menisiinde belirlenen Proses Giris tipi
segimine gére maksimum skala degeriile , alt limit
degeri arasinda bir deger girilebilir.

Alarm Set degerleri Korumasi
Alarm Set degerleri degistirilebilir.

Alarm Set degerleri degistirilemez. Set degerleri
menUsiinde Alarm Setdegerleri ve [ALrd
gorintilenmez.

AUTO / MANUEL Galisma Tipi Segim Butonu Korumasi

Ana Calisma Ekraninda iken A/M Butonu ile Auto / Manuel
secimi yapilabilir.

Ana Calisma Ekraninda iken A/M Butonu ile Auto / Manuel
secimiyapilamaz.

AT (AUTO TUNE) Butonu Korumasi

Ana Calisma Ekraninda iken AT (Auto Tune) Butonu ile
Limit Cycle Tuning islemi aktif veya pasif edilebilir.

Ana Calisma Ekraninda iken AT (Auto Tune) Butonu ile
Limit Cycle Tuning islemi aktif veya pasif edilemez.
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6.2.9 Teknisyen Sifresi

Teknisyen parametrelerine erigim sirasinda girilen Teknisyen sifresidir.
0ile 9999 arasinda deger girilebilir.

Budeger [ ise ; Teknisyen parametrelerine giriste sifre sorulmaz.

Bu deger “ 0”dan farkh iken Teknisyen parametrelerine erigim
sirasindaki sifre ekraninda ;

1-Kullanici degerini yanlis girerse :

Parametre degerlerini géremeden Ana ¢alisma ekranina déner.

2- Kullanici sifresini yazmadan Set butonu ile Teknisyen
Menistine girerse ( Parametreleri gézlemek amaciyla) :

Teknisyen Sifreleri Menlisli hari¢ (“Pass Conf’) tim meniileri ve
parametre degerlerini gorebilir ancak parametrelerde herhangi bir
degisiklik yapamaz.

( Bkz. Bolim 7. ESM-4430 Proses Kontrol Cihazindaki Hata
Mesajlari(4))
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7. ESM-4430 Proses Kontrol Cihazindaki Hata Mesajlan

1- Analog girislerdeki Sensor arizasi. Sensor baglantisi yanls veya
sensorbaglantisi yok.

2- Ust ekran degerinin yanip sénmesi : Analog Girig'ten okunan deger ;
kullanicinin belirledigi calisma skalasi minimum degerinden
kiglik ise ekrandegeri yanip sonmeye baslar.

Cihazin “PinP Conf” Meniisiinde ;

> - >[o0;
-> arak tanimli olsun.

L
Bu parametrelerden olarak ayarlayalim.

Analog giristen okunan deger ( Calisma skalasi minimum)
parametresindeki degerin altina distigiinde ekrandaki deger yanip
sdnmeye baslar.

@ Parametrenin detayl agiklamasiigin 6.2.3'e bakiniz.

NNNSNNNNG v s s0s

3- Ust ekran degderinin yanip sénmesi : Analog Giris'ten okunan deger ;
kullanicinin belirledigi calisma skalasi maksimum degerinden
bliylik ise ekran degeri yanip sénmeye baslar.

->[ o
olarak tanimli olsun.
olarak ayarlayalim.

> ;
Bu parametrelerd

Analog giristen okunan deger ( Galigma skalasi maksimum)
parametresindeki degerin Ustline ¢iktiginda ekrandaki deger yanip
s6nmeye baslar.

@ Parametrenin detayl agiklamasiigin 6.2.3’e bakiniz.

4- Cihazda Teknisyen sifresi varken , Teknisyen Sifresi Giris Ekraninda
bu sifre girlmeden Set butonu ile Teknisyen mendilerine girilmis ise
Cihaz , Teknisyenin parametrelerde degisiklik yapmasina izin vermez.
Arttirma veya Eksiltme Butonuna basildiginda Alt Gosterge Ekrani
yandaki gibi olur.
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5-Cihaz Tuning yaparken bu islem 8 saat igerisinde tamamlanmasa AT
lediyanip séner. Enter butonuna basarak uyari iptal edilebilinir.

@ Parametrenin detayl agiklamasiigin 6.2.1’e bakiniz.

6- Teknisyen Menii segenekleri igerisindeyken
kullanici 120sn igerisinde herhangi bir islem
yapmazsa , Cihaz otomatik olarak ana galisma
ekraninadoner.
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8. Spesifikasyonlar

Cihaz Tiirii
Fiziksel Ozellikler

Koruma Sinifi
Agirhk
Ortam Sartlar

Stoklama / Ortam sicakligi
Stoklama / Ortam nem orani
Montaj Tipi

Asin Gerilim Kategorisi
Elektriksel Kirlilik

Calisma Periyodu

Besleme Voltaji Ve Giicii

Proses Girigleri
Termokupl girig tipleri

Termorezistans giris tipi
——= Voltaj giris tipleri

== Akim giris tipleri
Dogruluk

Soguk Nokta Kompanzasyonu
Hat Kompanzasyonu

Sensor Koptu Korumasi
Okuma Sikhig:

Girig Filtresi

Kontrol Formlari

Réle Cikiglan

Standart SSR Siiriicii Cikigi
Prosess Gostergesi

Set Gostergesi

LED gostergeler

Uyumlu Standartlar

: Proses Kontrol Cihazi
1 48mm x 48mm x 87.5mm 1/16 DIN 43700 Panel montaji

icin plastik koruma. Panel kesiti 46x46mm.

: NEMA 4X (6nden IP65, arkadan 1P20).
: Yaklasik olarak 0.15 Kg.
: Deniz seviyesinden 2000 metre yiikseklige kadar, yogun

nem olmayan ortamlarda.

:-40°Cile +85°C /0 °Cile +50 °C arasinda.

: 90 % max. (Yogunlagma olmayan ortamda)

: Sabit montaj kategorisi.

A

. II. Ofis veya is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde.
: Surekli.

:100-240V ~ (-%15/ +%10) 50/60 Hz. 6VA

24V ~_ (-%15/ +%10) 50/60 Hz. 6VA
24V === (-%15/ +%10) 6W

: Universal giris TC, RTD, == Voltaj/Akim
: Parametrelerden segilebilir.

L (DIN43710) ,
J K.,R.,S,T.B,E,N(IEC584.1)(ITS90) , C (ITS90)

: PT 100 (IEC751) (ITS90)
: Parametrelerden segilebilir 0...50mV ===, 0.5V =— ,

0..10V—=

: Parametrelerden segilebilir 0...20mA =— , 4...20mA —
: Termokupl, Termorezistans ve ===Voltaj i¢in tam skalanin

+ %0,25' , Akim Olcumleri igin tam skalanin + %0,70'i

: Otomatik olarak + 0.1°C/1°C.

: Maksimum 10 Q.

: Skalanin Gzerinde.

: Saniyede 3 okuma.

: 0.0 ile 900.0 saniye arasinda segilebilir.

: Programlanabilir ON / OFF, P, PI, PD veya PID.
: 2 adet 5A@250V ~_ (Rexzistif Yiikte)

(Programlanabilir kontrol veya alarm Cikisi) (Elektriksel
Omiir : Tam yiikte 100.000 Operasyon)

: Maksimum 20mA@18V —

:10.1 mm Kirmizi 4 dijit LED Gosterge

: 8 mm Yesil 4 dijit LED Gosterge

: AT (Otomatik ayar), M (Manuel Mod), A (Otomatik Mod),

PSET ( Proses Set degeri), ASET1 (Alarm-1 Set degeri),
ASET2 (Alarm-2 Set degeri), PO ( Proses Cikisi ) ,

AO1 (Alarm Cikisi-1), AO2 (Alarm Cikisi-2) °C/°F / V
Birim LED leri

: UL (Dosya Numarasi: E 254103), GOST-R, C€
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