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) EZM-9950 96 x 96 DIN 1/4
Universal Girigli , Output Modiil Sistemli
Programlabilir Timer & Counter Cihazi

- 6 Dijit Proses (PV) ve 6 dijit Set (SV) degeri gbéstergesi

- 2 Setli Calisma

- Reset, Pause ve ChA-ChB sayma girigleri

- Konfigiire edilebilir Sayici / Toplam Sayici , Batch Sayici , Zaman
Rolesi , Kronometre , Frekansmetre ve Devir élgme fonksiyonlari

- Zaman Rolesi ve Kronometre igcin Programlanabilir zaman
skalalari (Saniye , Dakika , Saat )

- Otomatik ve Manuel Resetli Calisma

- Output modiil sistemi

- NPN/PNP tipi Calisma

- Sayici fonksiyonunda INC , DEC, INC/INC, INC/DEC,
UP/DOWN , x1/x2 /x4 faz kaymali sayma segenegi

- Carpim faktorii ve desimal nokta pozisyonu

- Frekansmetre ve Devir Olgme fonksiyonlarinda farklh Alarm
secenekleri

- Toplam Sayici fonksiyonunda Mutlak veya Ofsetli galisma

- Modbus ASCII veya RTU protokoliiyle RS-232 (standart) veya
RS-485 (opsiyonel) Haberlesme
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KULLANIM KILAVUZU HAKKINDA

EZM-9950 Programlanabilir Timer & Counter cihazi kullanim kilavuzu 2 ana bdlimden
olugsmaktadir. Ayrica cihazin siparig bilgilerinin ve teknik 6zelliklerinin yer aldigi bolumler de
mevcuttur. Kullanim kilavuzu igerisinde yer alan tum basliklar ve sayfa numaralari”
ICINDEKILER" dizininde yer almaktadir. Kullanici , dizinde yer alan herhangi bir baghiga bélim
numarasi Uzerinden erigebilir.

Kurulum:

Bu boéliumde, cihazin fiziksel boyutlari, panel Uzerine montaji, elektriksel baglanti, cihaz
Uzerine modul montaji konulari yer almaktadir. Fiziksel ve elektriksel olarak cihazin nasil
devreye alinacagi anlatiimaktadir.

Calisma Sekli ve Parametreler:

Bu bolumde, cihazin kullanici arayuzu, parametrelere erisim, parametre tanimlamalari
konulari yer almaktadir.

Ayrica bolumler igerisinde, fiziksel ve elektriksel montajda veya kullanim esnasinda
meydana gelebilecek tehlikeli durumlari engellemek amaci ile uyarilar konmustur.

Asagida boélumlerigerisinde kullanilan Sembollerin agiklamalari belirtiimistir.

Guvenlik uyarilari yandaki sembolle belirginlestirilmistir. Uyarilarin kullanici
tarafindan dikkate alinmasi gerekmektedir.

Kullanicinin bu sembolle verilmis uyarilari kesinlikle dikkate almasi
gerekmektedir.

Cihazin fonksiyonlari ve kullanimi ile ilgili 6nemli notlar bu sembol ile
belirginlestiriimistir.

it Elektrik garpmasi sonucu olusabilecek tehlikeli durumlari belirtir.
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EU Uyum Deklarasyonu

Uretici Firma Adi : Emko Elektronik Sanayi Ve Ticaret A.S.
Uretici Firma Adresi : DOSAB, Karanfil Sokak, No:6, 16369 Bursa, Turkiye

Uretici bu iiriiniin agagidaki standartlara ve sartlara uygunlugunu beyan eder.

Uriin Adi : Programlanabilir Timer & Counter Cihazi

Model Kodu : EZM-9950

Tip Kodu : EZM-9950

Uriin Kategorisi : Kontrol ve laboratuvar kullanimli , elektriksel teghizat

Donanimh dlgim cihazi
Uriiniin Uyumlu Oldugu Direktifler:
73 /23 | EEC The Low Voltage Directive as amended by 93 / 68 /| EEC

89/ 336 / EEC The Electromagnetic Compatibility Directive

Asagidaki 6zelliklere gore tasarlanmis ve imal edilmigtir:
EN 61000-6-4:2001 EMC Generic Emission Standard for the Industrial Environment
EN 61000-6-2:2001 EMC Generic Immunity Standard for the Industrial Environment

EN 61010-1:2001 Safety Requirements for electrical equipment for measurement,
control and laboratory use



EZM serisi Programlanabilir Timer & Counter cihazi , paketleme makineleri, tUretim ve
kalite kontrol bantlarinin yani sira cam, plastik, mermer, sac, kumas kesim ve igleme
makinelerindeki tum boyut, adet, toplam adet, hiz, devir, verimlilik ve zaman 6I¢u ve kontrolu
sorunlarinizda, bu tur ihtiyaglarinizin tumunde guvenle kullanabileceginiz, her turli mekanik
yaplya ve otomasyon sistemine kolaylikla adapte edebileceginiz bir Grundur.Kontrol ¢ikislari ve
seri haberlesme birimi ve Cikis modulleri ile pek gok uygulamada kullanilabilir.

Kullanildigi sektor ve uygulamalardan bir kismi asagida verilmigtir:

Uygulama Alanlari
Cam

Plastik

Mermer

Sac

Otomotiv

Makina imalat sektori

1.1 Genel Ozellikler

EZM'9950 Standart
Universal Besleme Girisi
Besleme Gerilim 100-240 V ~_ , 50/60Hz
Girisi Diisiik Voltajli (opsiyonel)
Besleme Girisi

24V ~_ 50/60Hz ,24V —

Role, SSR Siiriicii ,
Dijital (Transistor)
Opsiyonel
Cikis Modiili-1
- Kontrol Cikigi
Opsiyonel Alarm Gikigl
Cikis Modiilii-2
Standart
Seri Haberlesme RS-232 | 1200-19200 baud' a kadar
haberlesme hiz
Opsiyonel
RS-485 || Modbus ASCII veya RTU
Protokolii




1.2 Siparis Bilgileri

EZM-9950 (96x96 14 DIN)

A | Besleme Gerilimi

1 ]1100-240V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz

2 |24V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz 24V == (-%15;+%10)

9 | Migteriye Ozel (Maksimum 240V ~_ (-%15;+%10))50/60Hz

D |Seri Haberlesme Uriin Kodu
0 |Yok -

1 |RS-232 EMC-900
2 |RS-485 EMC-910
FG| Modiil-1 Uriin Kodu
00 | Yok -
01 | Role Cikis Modill ( 5A@250V~_Rezistif Yikte ) |EMO-900
02 | SSR Siirlicl Gikis Moduli EMO-910
03 | Dijital (Transistor) Cikis Modulu EMO-920
HI [ Modiil-2 Uriin Kodu
00 | Yok -
01 | Role Cikis ModUli ( 5A@250V~_Rezistif Yikte ) |EMO-900
02 | SSR Siirlicl Gikis Moduli EMO-910
03 | Dijital (Transistor) Cikis Modulu EMO-920
U | Cihaz Fonksiyonu

0 | Sayici / Toplam Sayici

1 | Batch Sayici

2 | Zaman Rélesi

3 | Frekansmetre ve Devir Olger

4 | Kronometre

V | Giris Tipi

0 [NPN

1 |PNP

EZM-9950 Programlanabilir Timer &
Counter cihazina ait tum siparis bilgileri
yandaki tabloda verilmistir. Kullanici
kendisine uygun cihaz konfigurasyonunu
tablodaki bilgi ve kod karsiliklarindan
faydalanarak olusturabilir ve bunu siparig
koduna donusturebilir.

Oncelikle sisteminizde kullanmak
istediginiz cihazin besleme gerilimi daha
sonra cihaz ile birlikte kullanilacak cikis
modulleri ve diger 6zellikler belirlenmelidir.

Belirlediginiz secenekleri tablonun
uzerinde yer alan kod olusturma
kutucuklarina yerlestiriniz.

Standart oOzellikler diginda kalan
isteklerinizigin bizimle irtibata geginiz.

Vactanimiolarak ~~ simgesi
Vdctanimiolarak === simgesi
Vac ve Vdc’'nin birlikte
kullanildig1 tanimlarda ==
simgesi kullaniimistir.
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Malzeme ve iscilik hatalarina kargi iki yil sureyle garanti edilmigtir. Bu garanti cihazla birlikte
verilen garanti belgesinde ve kullanma kilavuzunda yazili olan mdugsteriye digsen gorev ve
sorumluklarin eksiksiz yerine getirilmesi halinde yururlukte kalr.

1.4 Bakim

Cihazin tamiri egitimli kisiler tarafindan yapilmahdir. Cihazin dahili pargalarina erismek igin
oncelikle cihazin enerjisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon iceren ¢ozeltilerle (Petrol , Trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Bu
coOzeltilerle cihazin temizlenmesi, cihazin mekanik guvenirligini azaltabilir.

Cihazin dis plastik kismini temizlemek icin etil alkol yada suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz.

(o]
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Cihazin montajina baglamadan 6nce kullanim kilavuzunu ve agagidaki uyarilari
dikkatle okuyunuz.

Paketinigerisinde,

-1 adet cihaz

-2 adet MontajAparati

- Garanti belgesi

- Kullanma Kilavuzu bulunmaktadir.

Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina baglanmadan
once gozile kontrol edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma igleminin mekanik ve
elektrik teknisyenleri tarafindan yapilmasi gerekmektedir. Bu sorumluluk aliciya aittir.

Cihaz uzerindeki herhangi bir hata veya arizadan kaynaklanabilecek bir tehlike s6z
konusu ise sistemin enerjisini kapatarak cihazin tiim elektriksel baglantilarini sistemden
ayiriniz.

Cihaz Uzerinde, sigorta ve cihaz enerjisini kapatacak bir anahtar yoktur. Cihazin besleme
girisinde enerjisini kapatacak bir anahtarin ve sigortanin kullanici tarafindan sisteme
ilave edilmesi gerekmektedir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrol edilmesi ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanlis besleme gerilimi uygulanarak
cihazin, sistemin zarar géormesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek igin cihazin tum baglantilar
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

Cihaz lzerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye calismayin. Cihaz uizerindeki
mudahaleler, cihazin hatali galismasina, cihazin ve sistemin zarar gérmesine, elektrik
soklarina ve yangina sebep olabilir.

Cihazi, yanicive patlayici gazlarin bulundugu ortamlarda kesinlikle kullanmayiniz.

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam lizerinde tehlike yaratabilecek tiim aksam
ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak
personelin guvenligiigin gereklidir.

Cihazin kendi sabitleme parcalari ile sistem lizerine montajinin yapiimasi gerekmektedir.
Uygun olmayan sabitleme parcalari ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme pargalari
ile cihazin diismeyeceginden emin olacak sekilde montajini yapiniz.

Cihazin , bu kullanim kilavuzunda belirtilen kullanim sekilleri ve amaglan disinda
kullanilmasi durumunda tiim sorumluluk kullaniciya aittir.



2.1 Genel Tanitim

Montaj Aparati

Uriin etiketi

Terminal koruyucu kapak

Cihazin montajinin yapildigi panel
On Panel \ (maksimum kalinhk 15mm / 0.59 inch)

IP65 koruma
NEMA 4X

2.2 Boyutlar

Maksimum 15mm / 0.59 inch

7l

000, 0 0 0, 0
o OO —

—
Timer & Counter o I:‘

EZM-9950 by

96mm / 3.78 inch

96mm / 3.78 inch <« >« >
11.5+1 mm /0.45 inch 76mm/2.99 inch

10
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2.3 Panel Kesiti

129 mm / 5.08 inch (min)

A

129 mm / 5.08 inch (min)

92mm / 3.62 inch

\4

A

92mm/ 3.62 inch

11



o

2.4 Ortam Sartlari

Calisma Kosullari

ﬂ Caligsma Sicakhgi

% Maksimum Rutubet

‘ Yiikseklik

:0ile 50 °C

: 2000m'ye kadar

: 90 %Rh (Yogunlagsma olmaksizin)

Cihazin kullaniminin yasak oldugu ortam ve uygulamalar:
i i E Asindirici atmosferik ortamlar

Patlayici atmosferik ortamlar

Ev uygulamalari (Cihaz sadece endiistriyel uygulamalarda kullanilabilir.)

2.5 Cihazin Panel Uzerine Montaij

1-Cihazin montaj yapilacagi
panel kesitini verilen Olgulerde
hazirlayiniz.

2-Cihazin 6n paneli Uzerinde
bulunan sizdirmazlik
contalarinin takili oldugundan
emin olunuz.

3-Cihazi panel Uuzerindeki
kesite yerlestiriniz. Cihazin
montaj aparatlari Uzerinde ise
panel Uzerine yerlestirmeden
cikariniz.

tum aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler,

ij Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam uzerinde tehlike yaratabilecek

montaji yapacak personelin guivenligi icin gereklidir.

12
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2.6 Cihazin Montaj Aparatlari ile Panel Uzerine Sabitlenmesi

Cihaz panel montajina uygun
olarak tasarlanmistir.

1-Cihazi panelin 6n tarafindan
acilan kesite iyice yerlestiriniz.

2-Montaj aparatlarini Ust ve alt
sabitleme yuvalarina yerlestirip
aparat vidalarini sikarak cihazi
panele sabitleyin

Cihazin kendi sabitleme parcgalar ile sistem lzerine montajinin yapilmasi
gerekmektedir. Uygun olmayan sabitleme parcgalan ile cihazin montajini
yapmayiniz. Sabitleme pargalar ile cihazin digsmeyeceginden emin olacak

sekilde montajini yapiniz.

2.7 Cihazin Panel Uzerinden Gikarilmasi

Cihazi panel lizerinden ayirma islemine bagslamadan once cihazin ve bagh
oldugu sistemin enerjisini kesiniz, cihazin tiim baglantilarini ayiriniz.

1-Montaj aparatinin vidalarini
gevsetiniz.

2-Montaj aparatlarini, Ust ve alt
sabitleme yuvalarindan hafif¢e
cekerek ¢ikartin.

3-Cihazi panelin 6n tarafindan
cekerek gikariniz.

13



2.8 Dip Switch ile Calisma Fonksiyonu ve Girig Tipinin Se¢imi

Fonksiyonu ve Girig Tipi (NPN/PNP ) degistirilebilinir.

iit Cihazin kutusu uzerindeki DIP Switch’in pozisyonlari degistirilerek ¢alisma

[
a0
el @
hES L
z8g ]
[Rlegz
B}
W _
§E _ v [
2 L]
o0& ]
Ez‘ <2
(h] | L
Eida -
mE<]Bn
13s3d [
o =[]
asnvd ]
] =
aud IEl ]
2-37NAONW —
vud El
=70 []
V:U_O_S'XPIN
_ o
ATL El
1-37NAON
[

DIP Switch’ler cihaz kutusunun st kismindaki

Fonksiyon Segimi

kapagin altindadir.

OFF ON OFF ON

=T 1[0 .|

2 | Sayici / Toplam Sayici 2/mm ] | Batch Sayici
3 [ ] 3 |

OFF ON OFF ON

1 [ | o 1[C_ EH] | Frekansmetre ve
2[—_mm| | Zaman Rolesi 2/mmm | | Devir Olger
3 [ ] 3 -

OFF ON
! Kronometre
2w
3 .|

Girig Tipi Segimi

OFF ON OFF ON

4 NPN 4 PNP

14



o

3.Elektriksel Baglanti

Cihazin sisteme gore konfigiire edilmis oldugunu garanti altina aliniz. Yanhs
konfiglurasyon sonucu sistem ve/veya personel uzerinde olusabilecek zarar
verici sonuglarin sorumlulugu aliciya aittir.

Cihaz parametreleri, fabrika c¢ikisinda belirli degerlere ayarlanmistir, bu
parametreler kullanici tarafindan mevcut sistemin ihtiyaglarina gore
degistirilmelidir.

Cihaz, bu tur uriinlerde deneyimi olan vasifli operator veya teknisyenler
tarafindan kullanilmalidir. Cihaz aksamindaki voltaj insan hayatini tehdit

A edebilir diizeydedir, yetkisiz miidahaleler insan hayatini tehlikeye sokabilir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontroli ve uygun besleme geriliminin
uygulanmasi gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanlhs besleme gerilimi
uygulanarak cihazin, sistemin zarar gormesini ve olabilecek kazalari
engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek i¢in cihazin tim baglantilari
tamamlanmadan cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

3.1 Terminal Yerlesimi ve Baglanti Talimatlar

Jiiicreeeeee

Kablo Kesiti :
18 AWG /1 mm?
Tekli/ Coklu

I 6 mm/0.236inch

24 adet terminal M3

Opsiyonel baglantilar

Bos terminaller

.
i QI

Vida sikmayonii 0.5 Nm

[T

®

/—\\
®

13 |14 || 15|16 |17 || 18| 19 || 20 || 21 || 22 |/ 23

)

0
&
&0
&
&
o
o
[
o
&
D

Tornavida 0.8x3mm

15
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3.2 Elektriksel Baglanti Semasi

f Sistemin zarar gormemesi ve olabilecek kazalari engellemek igin Cihazin

Elektriksel baglantilarinin agagida verilen Elektriksel Baglanti Semasina gore
yapilmasi gerekmektedir.

Sensor Sayma Girisleri
Besleme Gerilimi y $

—
0

< | |

[1] [2] [3] [4] [5] [e] [7] [8] [9] [10] [11] [12]

BEMKO . i

PIN : EZM-9950 ¢\ us C € Haberlesme
/'\ D . . Soketi
MODULE-1 MODULE-2

T T T T 1 N

[13] [14] [15] [16] [17] [18] [19] [20] [21] [22] [23] [24]

\
g

Opsiyonel Cikis Modiil Terminalleri Besleme Gerilimi Girigi

Role Cikig Modiilii 100-240V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz - 6VA

SSR Siiriicii Modiilii 24 V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz - 6VA
Dijital (Transistor) Cikis Modulu 24V — (-%15;+%10) - 6W

(Siparigte belirtilmelidir.)

16
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3.3 Cihaz Besleme Girigi Baglantisi

Universal Besleme Girigi Diigiik Voltaj 24 V =
Baglantisi Besleme Girisi Baglantisi

@ Not-1 @ Not-1

1]
£

L N ﬁ’ L [Not2

[ Sigorta

N
23| |24 23| |24
AN AN PAN PAN

Harici

Sigorta
:| 24V~ :1A~T)

(24V—:1A—T)

Not-3

Harici
Sigorta !
(1TA~T)

Besleme Besleme
Q/ Q/ Anahtan (/ (/ Anahtan

Not-3

Besleme Besleme
100 -240V ~ 24V ~_ (-%15;+%10) 50/60Hz
(-%15;+%10) 50/60 Hz Veya 24V —— (-%15;+%10)

Not-1 :100-240 V ~~ 50/60Hz Besleme girisinde 33R Q dahili alev almaz sigorta direnci
bulunmaktadir.
24V ~_ 50/60Hz ve 24V —= Besleme girislerinde 4R7 Q dahili alev almaz sigorta direnci
bulunmaktadir.

Not-2 : 24V —=Besleme kullanilirken L ile belirtilen (+), Nile belirtilen (- ) ugtur.
Not-3 : Harici sigorta tavsiye edilir.

A\
A\

Cihazin besleme gerilimini belirtilen terminallere uygulayiniz.

Cihazin besleme gerilimini tum elektriksel baglantilar yapildiktan sonra veriniz.
Cihazin galisacagi besleme gerilim araligi siparigte belirtiimelidir. Diiguk ve
yuksek gerilim araligi i¢in cihaz farkl uretilmektedir. Montaj sirasinda, cihazin
besleme gerilimi araliginin kontrolii ve uygun besleme geriliminin uygulanmasi
gerekmektedir. Bu kontrol iglemi, yanhs besleme gerilimi uygulanarak cihazin,
sistemin zarar gormesini ve olabilecek kazalari engelleyecektir.

Cihaz uzerinde , cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtari yoktur.
Cihazin besleme girisinde cihazin enerjisini kapatacak bir besleme anahtarin
kullanici tarafindan sisteme ilave edilmesi gerekmektedir. Besleme anahtarinin
cihaza ait oldugu belirtilmeli ve kullanicinin rahat¢a ulasabilecegi yere
konulmalidir.

Besleme anahtari Faz ve Notr girislerini ayiracak sekilde iki kutuplu olmal ,
Elektriksel baglanti besleme anahtarinin agik / kapali konumlarina dikkat
edilerek yapilmalidir. Besleme anahtarinin agik/kapali konumlar isaretlenmis
olmalidir.

~. Besleme giriglerinde Harici Sigorta Faz baglantisi tizerinde olmaldir.
—= Besleme giriglerinde Harici Sigorta (+) hat baglantisi lizerinde olmalidir.

Cihazin besleme girigsinde dahili alev almaz sigorta direnci bulunmaktadir.
(Detayh bilgi icin Not-1’e bakiniz. ) Herhangi bir sorunla karsilagiimasi
durumunda, onarimigin ureticiile irtibata geg¢iniz.
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3.4 Sayma Girigi Baglantilar
3.4.1 Proximity & Switch Baglantisi

DIP SWITCH AYARI : PNP

L PROX. L PROX.
PNP PNP
+ +

1 B 1 B

Switch

RESET [o]¢H—0~_0

Switch

PAUSE [& | (H—0~_O

=]
b
)<
=

T
1
|? > P 2
U@ o (] (@]
> X
< NOT-2
o=
NOT-1

DIP SWITCH AYARI : NPN

PROX. PROX.
NPN NPN
+ +

L L

|
Switch
—O\O—ﬂ
Switch
—O\O—

=)F
[~ ]>
Bk
Bk
PAUSE [on]<H
RESET [o <

< |
E | o
1@ > < -
S o (& (&]
2 é NOT-2
NOT-1

NOT-1: Harici Transmitter icin yardimci gli¢ beslemesi.
12V — * %10, 50 mA maksimum kisa devre korumasi.

NOT-2: Reset ve Pause girisleri elektriksel glirultiiye kargi korumali giriglerdir.
Koruma siiresi parametresiile ayarlanabilir (2-250 ms.)



3.4.2 Incremental Enkoder & Switch Baglantisi

DIP SWITCH AYARI : PNP

INCREMENTAL ENCODER
10 to 30V —

Switch
—O~ _O———

I
Switch
PAUSE [ | {H—0~_0——¢

+
PAN PAN X A4 %
[1] [2] [4] 6]
< 1 =
£ | < w L
e 2 5 & o
S8 °
~ S NOT-2
NOT-1

DIP SWITCH AYARI : NPN

INCREMENTAL ENCODER
10 to 30V —

By
[o]D
[«]4
[~]4

|
Switch
PAUSE [ | (H—0~_0———¢
Switch
RESET [o | ¢H—0~ 0——

< |
E | < o
|: 0 > £ =
¥ =) (&) (&
S NOT-2
NOT-1

NOT-1: Harici Transmitter igin yardimci gii¢ beslemesi.
12V — * %10, 50 mA maksimum kisa devre korumasi.

NOT-2: Reset ve Pause girisleri elektriksel glirultiiye kargi korumali giriglerdir.
Koruma siiresi parametresiile ayarlanabilir (2-250 ms.)
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3.4.3 Switch Baglantisi

DIP SWITCH AYARI : PNP

Switch
—O~_O
Switch
—O\O

=
[o]p
IE,Q— Switccl)'l

lE, “ Switcg

o] <H
RESET [@]<H

Maks. 50mA
ov
ChA
ChB
> PAUSE

12V

NOT-

-—

DIP SWITCH AYARI : NPN

Switch

RESET [@]<H—0—_0

Switch

PAUSE [&n|¢H—0~_0

Switch
4—_0\0

IE’ “ Switcg

=
M
o]

E |

o ! < o

= 5 &

zg NOT-2
NOT-1

NOT-1 : Harici Transmitter igin yardimci glui¢ beslemesi.
12V— £%10, 50 mA maksimum kisa devre korumasi.

NOT-2: Reset ve Pause girigleri elektriksel glirultiye kargi korumal giriglerdir.
Korumasiiresi [P~ o - [J4| parametresiile ayarlanabilir (2-250 ms.)

20



3.5 EZM-9950 Programlanabilir Timer & Counter Cihazi ve Cikis Modiilleri Galvanik
Izolasyon Test Degerleri

2000V ~~ ( EZM-9950.1...... igin )

Besleme Girigi

500V ~ ( EZM-9950.2...... icin )

tt

23] <« _
{t OV —=—
2000V ~~ 10000 2000V ~~
) ) ) )
(( Role Cikis Modiilii t(
15/[18] 15)[18]
2000V 500V
47;\/ EMO-910 — |[13]1¢] ‘T:/
{( SSR Siiriici 1 (
Modiilii
2000V 500V
47;\/ EMO-920 47;\/
(( Dijital Cikis Modyilii ((
2000V ~~
> 12V —— Sensér
() () (1] Besleme Gerilimi ]
2000V ~ | (3]
1( Sayici Girigleri
(5] 5]
6] 6]
2000V ~~ ENIC910 500V ~~
{{ RS-485 Seri 1!
Haberlesme Modiilii
Mf\’ EMC-900
)| RS-232 Seri

Haberlesme Modiilii
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4. Cikis Modiillerinin Tanimlamalari ve Spesifikasyonlar

EZM-9950 programlanabilir Timer & Counter cihazi, kullanicinin uygulamada ihtiyag
duyabilecegi ¢ikis birimlerinin kullanimina olanak taniyacak sekilde tasarlanmig moduler bir

cihazdir.
Cihaz Uzerinde ¢ikis modullerinin takilabilecedi iki adet modul yuvasi mevcuttur. Kullanici

bu bolumde anlatilan ¢ikis moddulleri ile farkli uygulamalarda sistem ihtiyaclarina gore cihazi
konfigure edebilir ve sisteme kolaylikla adapte edebilir.

Cikis Modiullerinin Boyutlari

mm

75.2 mm.

20.3 mm.

A

4.1 EMO-900 Réle Cikis Modiilii

EMO-900 Rdle Cikis Moduli Modul-1 veya Modul-2 yuvasina, Rdle ¢ikisi gerektiren
uygulamalarda kullanmak amaci ile takilabilir.

EMO-900 Role Cikis Modulu Spesifikasyonlari

Cikis : Rezistif YUkte 5A @ 250V ~~ , Tek Acik / Kapali Kontak
Boyutlar : 18x75.2x41.4mm

Elektriksel Omrii  : 100.000 anahtarlama (Tam Yiikte)

EMO-900 Role Cikis Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Kontrol ¢ikisi veya Alarm ¢ikigi olarak kullanici tarafindan programlanabilen farkl fonksiyonlar
icin kullanilabilir.
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4.2 EMO-910 SSR Suriici Modulu

EMO-910 SSR Surlcid Moduld Modul-1 veya Modul-2 yuvasina, SSR surtcu ¢ikigi gerektiren
uygulamalarda kullanmak amaci ile takilabilir.

EMO-910 SSR Siriicti Modiilu Spesifikasyonlari

Cikis : Maksimum 20 mA, 15-18V —= £%10, izolasyonlu
Boyutlar 1 18x75.2x41.4mm

EMO-910 SSR Siiriicii Modiiliiniin Uygulamalarda Kullanimi

Kontrol veya Alarm ¢ikisi olarak kullanici tarafindan programlanabilen farkli fonksiyonlar igin
kullanilabilir.

Not 1: SSR suructu modulu, kontrol gikiginin gok sik devreye girip ¢iktigi uygulamalarda role
cikis modulu yerine tercih edilmelidir (Role, ¢ok sik devreye girip ¢ikan sistemlerde, mekanik
Omru nedeniyle belirli adetteki agma/kapama isleminden sonra arizalanmaktadir).

4.3 EMO-920 Dijital (Transistor) Gikis Modiilii

EMO-920 Dijital (Transistor) ¢ikis moduli Modul-1 veya Modul-2 yuvasina, Dijital Cikig
gerektiren uygulamalarda kullanmak amaci ile takilabilir.

EMO-920 Dijital (Transistor) Cikis Modiulii Spesifikasyonlari

Cikis : Maksimum 40 mA, 15-18V —— £%10, izolasyonlu
Boyutlar 1 18x75.2x41.4mm

EMO-920 Dijital (Transistor) Cikis Modiilliniin Uygulamalarda Kullanimi

Kontrol veya Alarm ¢ikisi olarak kullanici tarafindan programlanabilen farkli fonksiyonlar igin
kullanilabilir.
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4.4 Cikis Modiillerinin Cihaz Uzerine Takilmasi ve Gikarilmasi

Cikis modiilu ilave etmek veya degistirmek istediginiz cihaz, panel lizerine
takih ve baglantilari yapilmis ise oncelikle cihazin ve sistemin enerjisini

kapatiniz. Cihaz uizerindeki baglantilari ayiriniz ve panelden ¢ikariniz.

Cihazin altinda ve Ustlinde bulunan én panel kilitteme pimlerini
iceriye dogru bastiriniz.

Diger elinizle dig kutuyu on panelden geriye dogru gekiniz.

Dis kutuyu cihazdan tamamen ayiriniz.

ilave etmek istediginiz modiilii yuvasina yerlestiriniz.
Degistirmek istediginiz modull yuvasindan ¢ikariniz yerine modulin yenisini
veya kullanmak istediginiz diger modulu takiniz.

Dis kutuyu terminal numaralarina gbre uygun pozisyonda
yerlestiriniz.

kullanilacagi sisteme montaji yapilirken bu degisikliklerin dikkate alinmasi
gerekmektedir. Bu degisiklikler dikkate alinmadan yapilacak baglantilar
sistem, operator veya montaj personeline zarar verebilecek kazalarin
olugsmasina neden olabilir. Bu islemlerde olusabilecek zarar verici sonug¢larin
sorumlulugu aliciya aittir.

i Cihaz uzerinde modiul ilaveleri veya degisiklikleri yapildiktan sonra




4.5 Cikis Modiillerinin Cihaz Uzerindeki Etiketlerinin Takilmasi

MODUL-1/2 yuvasina taktiginiz her modliin, cihazin baglanti terminalleri ile iligkisini
gOsteren etiketi vardir. Bu etiketler, cihazin Gzerindeki etikette MODUL-1/2 igin ayrilmis bos
kutucuklara yapistirilir. Asagidaki gizimlerde her modul igin kiigUk etiket ¢izimleri ve bu etiketlerin
yapistirilacagi alanlar gosterilmistir.

MODUL-2 yuvasina takilan moddile ait terminal baglantilarini
gOsteren klguk etiketin yapistirilacagi bolge

-
w B[

g B |

ficsel]

EE

gy

g

AN B e L
| =al
[ B ]

MODUL-1 yuvasina takilan moddile ait terminal baglantilarini
gOsteren klguk etiketin yapistirilacagi bolge

CIKIS MODULLERINE AIT ETIKETLER

QNC o_q)No cj)

5A@250V~_
Relay Output Module

EMO-900

EMO-900 Role Cikis Modulii igin cihaz Uzerine yapistirilan etiket

o+ =0
Max. 20mA@18V-—
EMO-910
SSR Driver
Output Module

EMO-910 SSR Surici Modiilu igin cihaz uzerine yapistirilan etiket

o+ =0
Max. 40mA@18V—
EMO-920
Digital Output
Module

EMO-920 Dijital Cikis Modiili i¢in cihaz Uzerine yapistirilan etiket
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Ornek : MODUL-1 yuvasina EMO-900 Réle Cikis Modiilii, MODUL-2 yuvasina EMO-910 SSR
Suract Cikis Modulu taktigimizda ve cihazin Ust etiketine modduller ile ilgili etiketleri
yapistirdigimizda gorunum asagidaki gibi olacaktir.

OFF_ON
41/ HH| | Counter
OFF ON g% Totalizer
1 oFF on
2000 1M gaieh
3 g;E Counter
e s S R L] e ]
2 Timer 2 Tachometer 2 Chronometer OFF ON
3(mm 3 3 gmm| NPN
5] PXINNFY)
NC  ONO C O+ =0 +N tL
= 2 | Max. 20mA@18V— SEMKO 100 to 240 V~_
3| sagzsov~ 3|  EMO-910 PIN : EZM-9950 50/60 Hz - SVA
A | Relay Output Module 8 SSR Driver C{\r‘]
2| EMO-900 2| output Module AN\ N AL
®
IE ¢ s 5 cMAus CE€
ze 1 jg 2 12 |B
[ ﬁ § o o o E o T
(4] [5] [e] [9] (11 [12]
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5. Cikigs Modiil Baglanti Terminalleri ve Baglanti Sekilleri

Modiil-1 / Modiil-2 Opsiyonel Cikis Modiilleri

EMO-900 EMO-910 EMO-920
Rilalgsool\l}rmt Module SSR DI\III':';,(;EJIQUtPUt Digital Output Module
SA@ZOV Max. 20mA@18V — Max. 40mA@18V =
ro/ + - + -
NC “ONo ¢ Q Q Q Q
Iﬁl Iﬁl Iﬁl Iﬁl — Modiil-1 Baglanti Terminalleri

— Modul-2 Baglanti Terminalleri

mm

L N L N
Modiil-1 Modiil-2
C 5A ~_ T Sigorta C 5A ~_ T Sigorta
15P —_— ’ 18 P = ’

NC NC

_0; 13 D Son Kontrol _O; 1 6 [> Son Kontrol
Elemani Elemani

(Kontaktor) (Kontaktor)

Liap—/ ‘ LA —/ !

AN VAN

| Sigorta | Sigorta
o~ o ' o~ o '
— ' —— 11—
Yiik Yiik

A Sigortalar, uygulama dikkate alinarak segilmelidir.
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5.2 EMO-910 SSR Siiriicu Modiliu Baglantisi

L
Modiil-1 > Eloman_ "
14—
+
13—
1518 V —
Maks.20mA
—1—+
Sigorta
|

!

L N
Modiil-2 > Elemant
17 b (SSR)
+
16)> >
15-18 V —
Maks.20mA
——e
Sigorta
L ?

Modul-1

14 P

13>

15-18 V —

Maks.40mA

Modiil-2

17 P

16 >

15-18 V —
Maks.40mA
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6. RS-232 /| RS-485 Seri Haberlesme Baglantilari

RS-232 Terminal Tanimlari

A K R D K | ) || 1Y

*1’2’3’4’5’6’7’8’9110’11’12*

+5Vdc 4] 1

™>X ——p|2 g;:ﬁ
RX ql 3

GND q 4 AN

13|14 || 15 |16 || 17 | 18|/ 19 || 20 || 21 || 22 || 23 || 24

ol e | 0 1 [ | 1 B K1

RS-485 Terminal Tanimlari

A K R D D | ) | | 1Y

717273’47576’778791107117127

D+ —>[2]
o s L
A

13 (/14 || 15 |16 || 17 | 18|/ 19 || 20 || 21 || 22 || 23 || 24

o e 2 0 1 [ | O O 1
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6.1 Cihazin RS-232 terminali ile PC(Kigisel bilgisayar) arasindaki kablo baglantisi

PC (Kisisel Bilgisayar)
9 Pin DCON baglantisi

(10

90
20

RX

Kablo uzunlugu 9600 baud
icin maksimum 12 metre

80

X

X

EZM-9950

“ele

’5’6’718

10 ||

"

T

30

40
60

70

GND

(=

RX

GND

PC (Kisisel Bilgisayar)
25 Pin DCON baglantisi

20

m
250 |\ 1Xx

Kablo uzunlugu 9600 baud
icin maksimum 12 metre

30

RX

GND

13 ||

14 ||

16 ||

17:18:1ejzoj

2]

12 ||

EZM-9950

“ele

’5’6’718

g

RX
GND

13 ||

14 ]

|16 ||

17:18:1gjzoj

22[

12 ||
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6.2 RS-485 Seri Haberlesme Baglantilari
PC(Kisisel bilgisayar)

RS-232 --> RS-485

Konvertor
e
RS-232
Baglanti
MASTER Kablosu SLAVE-1
BRI e seeee
ik :2:3;4;5’617D8D9D10D11D12’
RS-485 hatti Gzerine maksimum 32
adet terminal baglanabilir. D
Rt Direnci = 120 Q olmalidir. 0]
= =
Haberlesme bagdlantilari igin Twisted >< D R A
Pair Kablo Kullaniimalidir. = ” i jﬂ i ﬂ[“ i
e
9600 Haberlesme Hizinda Kablo ><
uzunlugu maksimum 1000 m olabilir. SLAVE-2
Haberlesme hizi arttikga kablo Sl dbd
uzunlugu azaltiimalidir. >< DD EDRDDCE
l>< (]
[ D+
- ]
A
D 13i14i15i1si17i1sj19ﬂ20ﬂ21ﬂzz[zain:
%%%%%%quu%@

s

[]

Q\ SLAVE-N
\\\Eii?\\ %@@@@Ddbudm
Pzfslelelelreleroln]e
5 =

s T30
e

I

[ =]
>

713:14:15:15:17:131 ﬂ
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6.3 RS-232 / RS-485 Seri Haberlesme Modiillerinin Cihaz Uzerine Yerlestirilmesi

"CIKIS MODULLERININ CIHAZ UZERINE TAKILMASI VE CIKARILMASI" bdliimiinde
anlatildigi gibi cihaz kutusunun arka gévdesini ayiriniz. Cihazin MODUL-1/2 yuvasi lzerinde
bulunan modulleri arka taraftan ¢cekerek cikariniz. Cihazin alt tarafinda bulunan besleme kartini
on paneldeki tirnaklarindan kurtararak ayiriniz. Alt ve Ust kartlar arasindaki kablo baglantisina
dikkat ediniz. Bu kabloda meydana gelebilecek hasar cihazin galismamasina neden olacaktir.

RS-232 veya RS-485 modull asagidaki sekillerde A ve B olarak isaretlenen soketlere
takilacaktir. Cihazi 6n paneli saginizda kalacak sekilde ve asagida gosterildigi gibi tutunuz.
Haberlesme modulinu de sekilde gosterildigi gibi, haberlesme soketi solunuzda ve 5 terminalli
modul baglanti soketi yukarida kalacak sekilde tutunuz. 5 terminalli modul baglanti soketini Ust
kart Uzerindeki yuvasina yerlestiriniz. Ayni iglemi alt kart Gzerinde bulunan terminal yuvasi ve
modul Uzerindeki 3’lU terminal i¢in yapiniz. Alt karti 6n panel Uzerindeki yerine takiniz. Cihaz
Uzerinden ¢ikardiginiz diger modulleri MODUL-1/2 yuvalarina takiniz ve cihazi kutusunun
icerisine yerlestiriniz.

Ust kart —
[ —1
||
A _
B | |
[ - —1
Alt kart N — i
Ust kart — |
[ —1
Hl A _
I
RS-232
2 veya _
= RS-485
moduilii (r =
—1
IN Alt kart —
B a =
[ [ ] I1 I ] -
USt kart —7 . <] B
[ —1
N \ _
— 1 RS-232 =
3 veya
B RS-485 .
modulii
B JEN—
[ - —1
Alt kart T n
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7. On Panelin Tanimi ve SET Parametrelerine Erigim

7.1 On Panelin Tanimi

NOT-1

SET1 degerine bagh olan e e e . y
Gikis Aktif LED’i 00000 0 phtiel Degerve

(I Ny o Gostergesi

o S ooooo0
SET2 degerine bagh olan /| .0.0.0.0.0 ) T o e
Cikis Aktif LED’i ) Parametre

Gostergesi

S1/82:SET1/SET2

Degeri Gosterim LED'i

RESET,

(=)

@ @) =

TOTAL

SET1

EEmKO)

RESET Butonu:
Aktiiel Deger

Timé

or & Cod

SET2

EZM-QLSO

nter

TOTAL Butonu:
Sayilan Toplam

Gostergesindeki
Sayinin Sifirlanmasi
icin kullanilir.

SET1 Butonu:

SET1 degerine ulagsmak ve
bu degerin degistirilmesi
gereken durumlarda
kullanilir.

PROG Butonu :
Programlama Bolumune
erisim igin kullanilir.

KAYDIRMA Butonu:
Degistirilmek istenilen
parametrelerin ilgili
basamagina erismek igin
kullanilir.

Degeri gormek igin
kullanilir.

SET2Butonu:

SET2 degerine ulagsmak ve
bu degerin degistirilmesi
gereken durumlarda
kullanilir.

ONAY Butonu :

Tum degisikliklerin
Kaydedilmesi ve
Programlama bolimiinde
parametreler arasinda
dolagmak igin kullanilir.

NOT-2 ARTTIRMAButonu:

Kaydirma Butonu ile secgilen
basamaktaki sayinin degerini
arttirmak icin kullanilir.

(0ile 9 arasinda deger alabilir.)

NOT-1: Sayici/ Toplam Sayici Fonksiyonunda Toplam sayma degeri 12 basamaklidir.

NOT-2 : Sayici / Toplam Sayici Fonksiyonu kullaniliyorken , SET1 Calisma Sekli Segimi
parametresi [P-o-22]=[00000 1] ise SET1 degerinegatif bir deger alabilir. Bu iglem

esnasinda SET1 degerinin 6. basamagi Arttirma butonu ile 0’dan 9’a kadar herhangi bir
deger alabilir “9” rakamindan sonra arttirma butonuna tekrar basildiginda “-” igareti gelir.
Ekranda “-” igareti varken SET1 degeri onaylanirsa SET1 degeri negatif olur.
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7.2 EZM - 9950 Programlanabilir Timer & Counter Cihazina Enerji Verilmesi ve Yazilim

-

Revizyonunun Gostergeden Izlenmesi

Cihaza enerji uygulandiinda cihazda kullanilan yazilimin revizyon numarasi Aktuel deger
ekraninda belirtilir daha sonra cihaz normal galisma ekranina doner.

Cihaza enerji uygulandigindaki ekran bilgileri asagidaki gibidir:

/

“rEu”Revizyon yazisi

IOICISIONS

Timer & Counter

Revizyon numarasi

SIOICISIONS

EZM-9950
_C _ 13 ‘el uinl
I N | I (L |
0070 50070 01 07T 350070 51070 070 07T

e () (D) (@) (=)

SEMKO

Timer & Counter

EZM-9950

SEMNO

Yazilim Revizyonu

AN

Timer & Counter

EZM-9950

Ana Calisma Ekranina gelinir.

Cihazin agilisi sirasinda beklenmeyen bir durumla karsilasilirsa cihazin
enerjisini kesiniz ve yetkili kigileri bilgilendiriniz.
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7.3 SET1 ve SET2 Degerlerinin Ayarlanmasi

SAYICI /| TOPLAM SAYICI Calisma Fonksiyonunda olan bir Cihazin SET2 degerini
degistirelim.

170070 171 17 17 71 Galsma 170 070 171 171 171 171 SET2 Ekrani
0000 00 00 00 I Ekrani 0000

T 0010 —> @ T I
[ AN AN | AN '

) (7)) () [a)] (=] o sl (7)) () (a) (=) o
e \ = e =

KAYDIRMA Butonuna tekrar
KAYDIRMA butonuna bastiginizda basiniz.

SET2 degerinin 6.Basamagi Yanip
sonmeye baslar.

Set degerini kaydetmeden
¢cikmak icin SET1 veya SET2

l Butonuna basiniz.
7071071171171 171 SET2 17 171 171 171 171 171 SET2Ekrani
0 00 00 00 it 1) Ekrani 0 00 00 o o

w DI —> w IS
L0005 20 00 e 00T
- g : * ~ SET2
degerinin
4.basamag|

clojcisiole U @E R e
| baslar.

SET2 degerinin 5.basamagi  KAYDIRMA Butonuna ARTTIRMA Butonuna
Yanip sénmeye baslar. Tekrar basiniz. basarak yanip sonen
basamaktaki sayiyi
v arttiriniz.
700071 M 7y SET2 171 71 071 71 71 1) Galisma
0 0 0 ) Ekrani 000 00 0 ) ) Ekram

i (7] @] ] (=) = ) (7] @] ] (=) =
= = = -

ONAY Butonuna basarak ilgili degeri
SET2 degeri olarak kaydediniz.

Reset ve SetKorumasi Parametresi (300002, (000003 veya
000005 ise SET2 degerinin degistirilmesine izin verilmez. Detayh agiklama
icin Parametreler boliimiine bakiniz.
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SAYICI /| TOPLAM SAYICI Calisma Fonksiyonunda olan bir Cihazin

SET1 degerini

degistirelim.
17071 17 171 171 71 Gahsma 170 070 171 171 17 177 SET1 Ekrani
00 00 00 00 00 10 Ekrani 000000
S ITICIrn — = ix
00 0 l_l/

SET1 butonuna basiniz. Ekranda
SET1 degerinin icerigi goruntulenir.

KAYDIRMA Butonuna basiniz.

Set degerini kaydetmeden

SET1

Ekrani

¢ikmak icin SET1 veya SET2
Butonuna basiniz.

70070 070 071 170 11 SET1 Ekram
NN
- ChResoaon
SET1
degerinin
b .
el () (9] (&) (=] o] Spmeim
bagiar

w o e

SET1 degerinin 6.basamagi

KAYDIRMA Butonuna

ARTTIRMA Butonuna

Yanip sdonmeye baslar. Tekrar basiniz. basarak yanip sénen
basamaktaki sayyi
* arttiriniz.
707171 171 171 7)) SETH 7 171071 171171 177 Gahsma
oo L) Ekrani 00 0 i i) Ekrani

|

ONAY Butonuna basarak ilgili degeri
SET1 degeri olarak kaydediniz.

0,

nnnnnl_;
[Ny NNy NyN]

Reset ve SetKorumasi Parametresi [J00000), CO000 3 veya
ise SET1 degerinin degistiriimesine izin verilmez. Detayh agiklama

icin Parametreler béliimiine bakiniz.
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7.4 SAYICI / TOPLAM SAYICI Fonksiyonunda Sayma Degerinin Sifirlanmasi ve
TOPLAM SAYMA Degerinin Gozlenmesi

Galisma ) Galisma

Ekrani § Ekrani
...... — > 70 01 07 0 ;
10 0710107 un_u:a:u Sayma degeri
sifirlandiktan
sonra TOTAL

C1But
el (7)) (0] (&) (=) [ |basiniz.
&= &

I
=EE e
S =

RESET butonuna bastiginizda Cihazin o ana
kadar saymis oldugu deger sifirlanir ve bu
sayma degeri TOPLAM sayma degerine eklenir.

L
17007071 171 171 171 TOTAL 171071071 171 171 171 TOTAL
00 00 00 00 00 1) Ekrani 00 00 00 00 00 ) Ekrani

v

v
SIONCISIOIS
S =

SIOICISIOIC
=) =)

TOTAL Butonuna basmaya devam
ediniz. Total Butonu birakildiginda
Ana cgalisma ekranina donus yapllir.

TOTAL butonuna basarken ,
RESET Butonuna basilirsa Toplam
Sayma degerini Sifirlayabilirsiniz..

Toplam Sayma degeri 12 Basamakhdir.

Butonlar birakildiginda Ana ¢aligma ekranina donus yapillir.

Not-1: Sayma yonii EEEEEEEEENE
parametresi ; 000 00 00
Pro- 18/=00000 ! o K15 :':" ,'" "
durumunda Manuel Reset ’
uygulandiginda Toplam
sayma degerine :

SET2 ile Ekran degeri
arasindaki fark eklenir.

®
0,

Calisma Ekrani

Not-2: Sayma degerininin
sifirlanmasi islemi Sayma
yonii parametresinin ;

=
durumu i¢in anlatilmigtir.
Pro-19 = 00000
durumunda cihaz SET2
degerini alir

SIOICICICIS
= S

Reset ve Set Korumasi Parametresi[C0000 /] veya [J000C T ise
Toplam Sayma degerinin sifirlanmasina izin verilmez. Detayh agiklama igin
Parametreler boliimiine bakiniz.

Reset butonuna basilarak RESET islemi yapilabildigi gibi RESET girisine
sinyal uygulayarak da RESET iglemi gercgeklestirilebilmektedir. Parametrelerin
aciklandigi boliimlerde bu islemler MANUEL RESET olarak ifade edilmektedir.
MANUEL RESET igslemi sonunda cihaz, sayma yoni parametresi =
000000)ise[C00000)degerini, [Pro- (9]=[C0000 llise SET2 degerinialir.
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7.5 SAYICI / TOPLAM SAYICI Parametreleri

Cihazin Cikis-1 icin SET degeridir. Cikis-1 kontroli bu
degere gore gercgeklestirir. ile 995598

SET1
arasinda bir deger alabilir.

SET1 Calisma Sekli segimi parametresi Ofsetli galisma olarak
secilmisise SET1 ;[-99939] ile (333398 arasinda bir deger
alabilir.

SET2

Cihazin Cikis-2 igin SET degeridir. Cikis-2 kontroll bu
degere gore gerceklestirir. ile (999995

arasinda bir deger alabilir.
Giris Tipleri ve Fonksiyonlari

Ch-Agiriginin yUkselen kenarinda Yukari dogru sayma yapilir. (INC)
Ch-Agiriginin yukselen kenarinda Asagi1 dogru sayma yapilhr. (DEC)

Ch-A girisinin yukselen kenarinda Yukari dogru , Ch-B giriginin yukselen
kenarinda ise Asagi dogru sayma yapllir. (INC/DEC)

Hem Ch-A hem de Ch-B giriglerinin ylkselen kenarlarinda Yukari dogru
sayma yapilhr. (INC/INC)

Ch-B =Lojik “0” iken Ch-Agirisinin ylikselen kenarinda Yukari dogru,
Ch-B = Lojik “1” iken Ch-A girisinin yukselen kenarinda Asagi dogru sayma
yapilir. (UP/DOWN)

x1 Faz Kaymali Sayma yapilir. (Incremental Enkoderigin)
x2 Faz Kaymali Sayma yapllir. (Incremental Enkoderigin)
x4 Faz Kaymali Sayma yapllir. (Incremental Enkoderigin)

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriglerinin Pulse Siiresi

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause girislerinin kabul edilebilir pulse suresini belirler.
Elektriksel gurultuden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen surenin altinda
kalan pulslerin degerlendirme diginda tutulmast igin kullanilr. ile

msn arasinda degder alabilir. Parametre degeri olarak

girildiginde Ch-A ve Ch-B girislerinde slire korumasi yapilmaz. Parametre
degeri yada & olarak girildiginde Reset ve Pause igin
koruma suresi 2 ms. olarak kabul edilir.

Cikis Fonksiyonlari
Manuel Reset-1. Cihaz sayma islemine Manuel Reset uygulanana kadar
devam eder. Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-2. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulasana kadar
sayma iglemine devam edilir. Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda
Manuel Reset bekler.Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-3. Manuel Reset-1 ile ayni sekilde galisir. Tek fark Cikis-2
pulse zamaninin dikkate alinmasidir.

Manuel veya Otomatik Reset’li caligmalarda Cihaz , Reset islemi sonunda
sayma yonii parametresi [P-o- (5] =[000000)(0->P)ise ﬁ

degerini,

Pro- 19=00000 ] (P->0)ise SET2 degerinialr.

Parametrelerin detayh agiklamalari igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Otomatik Reset-1. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulagtiginda sayma
degeri sifirlanir (0->P igin), o an’a kadar sayilan deger Toplam sayma
degerine eklenirve degerinden sayma islemine tekrar baslanir.

Otomatik Reset-2. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulagtiginda sayma
degeri durdurulur . Cikis-2 pulse zamani sonunda sayma degeri
sifirlanarak (0->Picin) o an’a kadar sayilan deger,Toplam sayma degerine
eklenirve degerinden sayma islemine tekrar baslanir.

Otomatik Reset-3. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulagtiginda sayma
degeri sifirlanir (0O->P i¢in) ve 0 an’a kadar sayilan deger , Toplam sayma
degerine eklenir ve degerinden sayma iglemine tekrar baslanir.
Bu sirada Aktiel deger ekraninda SET2 degeri gosterilir. Cikis - 2

pulse zamani sonunda gercek sayma dederi gézlenir.

Otomatik Reset-4. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiginda sayma
islemine devam edilir. Cikis-2 pulse zamani doldugunda sayma
degeri sifirlanir (0O->P i¢in) ve 0 an’a kadar sayilan deger , Toplam sayma
degerine eklenir ve degerinden sayma islemine tekrar baslanir.

Otomatik Reset-5. Cihaz , sayma islemine Manuel Reset aktif olana kadar
devameder. Cikis-1 veya Cikis-2 pulse zamanlar [Pro- 15] , [Pro- 1]
dikkate alinmaz.

Ayni anda Azalan veya Artan yonde sayma yapan sistemlerde tercih
edilir.

Manuel veya Otomatik Reset’li galismalarda Cihaz , Reset igslemi sonunda

sayma yonii parametresi [Pro- 19 =[000000)(0->P)ise[CC0C00 degerini,

Pro- 19=00000 /] (P-> 0)ise SET2 degerinialir.

o- iD
Pro- 11
[N ] (N ]
Pro- 1Y

Cikis -1 Caligsma Sekli

Cikis - 1 Normalde Enerijisiz.
Cikis - 1 Normalde Enerijili.

Cikis -2 Calisma Sekli

Cikis -2 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 2 Normalde Enerjili.

Cikis-1 Pulse Zamani

Cikis-1'in aktif kalacagi sureyi belirler. [ZO00000 ile [T0S5355] snarasinda
deger alabilir. [T 3505 D) girilmesi durumunda siresiz galisma segilmis olur.

Cikig-2 Pulse Zamani

Cikis-2'nin aktif kalacagi streyi belirler. [LOL 00 0] ile [JES595) snarasinda
deger alabilir.[ZOZ 50 0) girilmesi durumunda siiresiz galisma segilmis olur.

Cihazin SaymaYonii

Cihaz yukari yonde sayma yapar. (0 --> Preset’e )
Cihaz asagi yonde saymayapar. (Preset'den-->0’a )

Parametrelerin detayl aciklamalan igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Gosterge icin Nokta Pozisyonu

Nokta pozisyonu aktif degil.

Nokta pozisyonu 2.basamakta aktif.
Nokta pozisyonu 3.basamakta aktif.
Nokta pozisyonu 4.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 5.basamakta aktif.
Veri Kayit

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilir. Cihaz tekrar

enerjilendiginde kaldigi degerden sayma iglemine devam edilir.
Eneriji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilmez.
SET1 Galisma Sekli Secimi

Mutlak calisma segilir. SET1 degeribagimsizolarak G000 0D] ile (8555958
arasinda herhangi bir degere ayarlanabilir.

Ofsetli Calisma secilir. SET1 degeri SET2 degerine bagli + Ofset olarak

tanimlanabilir (SET1=SET1+SET2)

Haberlesme Erigim Adresi

Cihazin haberlesme sirasinda kullandidi cihaz erisim adresidir.
00000 1) ile 0024 1) arasinda deger alabilir.

Modbus Protokol Tipi segimi

MODBUS ASCII haberlesme protokolu segilir.
MODBUS RTU haberlesme protokolu segilir.

Haberlesme Parity Se¢imi

Parity kontrolu yok.
Tek parity kontrolG yapihir.(Odd)
Cift parity kontrolt yapilir.(Even)

Haberlesme iletigsim Hizi

Cihaz 1200 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 2400 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 4800 Baud Rate hizinda haberlesir.

Cihaz 9600 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 19200 Baud Rate hizinda haberlesgir.

Parametrelerin detayl aciklamalan igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Haberlegsme Stop Biti Segimi

Cihaz haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanir.
Cihaz haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanir.

Reset ve Set korumasi (On Panelden Erigim igin)

Reset ve Set korumasi yoktur.

Reset Butonu korumasi aktif.

SET1 ve SET2 korumasi aktif.

Reset Butonu, SET1 ve SET2 korumasi aktif.(Tam Koruma)
SET1 korumasi aktif.

SET2 korumasi aktif.

Carpim Katsayisi
Cihazin sayma girislerinden okudugu deger , bu parametredeki deger ile

carpilir. CSC5T 1) ile (§895995] arasinda deder alabilir. [J {355 T] olarak

girilirse etkisizdir.

Program Sifresi

Program parametrelerine erisim sirasinda girilen Program sifresidir.
[COCO000) ile [D09939] arasinda deger alabilir. girilmesi
durumunda programlama boélimdane giriste sifre sorulmaz.

Parametrelerin detayl aciklamalar igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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7.5.1 SAYICI/ TOPLAM SAYICI Uygulamalari ile ilgili Ornekler :

ORNEK-1:

Elimizde sekildeki gibi Uretim bandi olsun. Cihazin Ch-A girisine Proximity Sensor ile sise
bilgileri gelsin.

Pro-0 1=000000); Pro-30/=[0 10000 iken;

> Ch-A Cihazin sadece Ch-A kanal kullanilarak bir uretim

T bandindaki UruUnlerin artan yonde saymasi bu sekilde
yapilabilir. Sayma degeri kullanici tarafindan Manuel Reset
ile sifirlandiginda sifirlanan sayma degeri TOPLAM Sayma
degerine eklenir.

ORNEK-2:
Elimizde sekildeki gibi bir kumas tezgahi olsun. Bu sisteme bagl 100 pulse’lik bir enkoder’in
baglantisi da Cihazin Ch-Ave Ch-B giriglerine yapilsin.

Pro-0 I=000005] ; Pro-04=000000);
Pro- 191=[000000)ve [Pro-30]=[0 {0000 iken;

Kumas tezgahinin 100 cm’lik ilerlemesinde Aktlel deger
ekraninda 200 degeri gozlensin. Cihazin aktuel deger
ekraninda kumas uzunlugu bilgisini gormek istiyorsak

100 pulse’lik program parametreleri boliumundeki Carpim Katsayisi
Ch-A ve Ch-B Enkoder parametresini asagidaki ayarlamamiz

LI gerekmektedir.

Pro-30 =0O0lcilen Kumas uzunlugu
Ekran degeri
carpim katsayisi degeri = 100/200 =“00.5000” olmalidir.
Carpim katsayisi parametresi ayarlandiktan sonra elde edilen deger Kumas uzunlugunu verir ve
Aktuel deger ekraninda kumas uzunlugu gosterilir..

Kumasin ilerleme hizini dm cinsinden izlemek istersek Gosterge icin nokta pozisyonu
parametresini |Pro-20| , |[U0000 1) olarak degistirmek, metre olarak izlemek istersek de
000002 olarak deg@istirmek  yeterli olacaktir.

ORNEK-3:
Elimizde sekildeki gibi bir sistem olsun. Cihazin Ch-A girigsine uygun bir sensor ile akig bilgileri
gelsin.
Pro-0 |=000000); Pro-30/=[0 10000 iken;
Bu uygulamada toplam akis miktarinin Olglilmesi s6z
— Ch-A konusudur. Ch-A ya baglanan sensoérin litre basina kag
JL pulse génderdiginin bilinmesi durumunda [P~ o - 30]carpim
katsayisi parametresinin degerini degistirerek toplam
( = o) () tuketim miktarini litre veya daha bagka birimlerle saymak

mUmkuin olacaktir.

Ornegin ; Sensérimiiz 1t sivi aktiginda 10 pulse
gonderiyor ise ve kullanici akan sivinin miktarini litre olarak

goérmek istiyorsa carpim katsayisi parametresini
= 1Lt / 10 pulse’dan = "00.1000" olarak

ayarlamamiz gerekir.
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ORNEK-4:
Elimizde sekildeki gibi kesici bir sistem olsun. Bu sisteme bagl 100 pulse’lik bir enkoder’in
baglantisi da Cihazin Ch-Ave Ch-B giriglerine yapilsin.

100 pulse’?‘

Enkoder ] %

Kesici Unite

>
w >

Ch-
Ch-

P-o-0 =000005); P-ro-04=08008000); Pro- I191=00800080 ;
Pro-22=[00000 ive Pro-30)=[0 10000 iken;

Bu uygulamadaki degerinin olmasi SET1 galisma sekli segiminin Ofset’li
oldugunu gosterir. SET1 degerine negatif bir deger girmemiz durumunda Cikis-1 surekli olarak
SET2 nin SET1 kadar altinda aktif olacaktir. Bu da hizli bir mekanik sistemde , kesim aninda
hedefe yavas yaklasarak hatali kesim sorununu en aza indirmemizi saglayacaktir.

(SET1=SET1 +SET2)

Ornegin ; SET1=-000100; SET2=000500ise ; SET1=-100+500 =400 olur.

Daha fazla hassasiyet gerektiren uygulamalarda,[P- o - 1] degeri veya
yapilabilir.

Ornegin ; Yukaridaki gibi bir kesici bir sistemde Cihaz x1 Faz Kaymali sayma yaparken Ch-A ve
Ch-B giriglerine 100’luk bir Enkoder baglansin. Cihaz Enkoder’dan 50 pulse aldiginda sistem
100 cmiilerlesin;

Bu durumda enkoder’in 1 pulse’ine karsilik sistem 2 cm ilerlemis olur.

Cihaz x2 Faz Kaymali sayma yaparken ; sistemin 100 cm ilerlemesinde Ch-A ve Ch-B
girislerine bagl olan 100’Itik Enkoder’dan bukez 100 pulse alacaktir.
Bu durumda enkoder’in 1 pulse’ine karsilik sistem 1 cm ilerlemis olur.

Cihaz x4 Faz Kaymali sayma yaparken ; sistemin 100 cm ilerlemesinde Ch-A ve Ch-B
girislerine bagli olan 100°Iuk Enkoder’dan bu kez 200 pulse alacaktir.
Bu durumda enkoder’in 1 pulse’ine karsilik sistem 0.5 cmilerlemis olur.

Goraldugu gibi sistemin hassasiyeti 2 cm’den 0.5 cm’ye kadar indirilmis olur.

ORNEK-5:

Sekildeki gibi ; cihazin Ch-A girisinde Kanal-1’den gegen , Ch-B girisinde de Kanal-2'den gegen
sivinin miktarini veren iki sensor olsun. Carpim katsayisi parametresi sivilarin
miktarini ve cinsini Aktlel deger ekraninda birebir gésterecek sekilde ayarlansin. (Ornegin litre)
Toplam sivi miktarini bulmak istersek [P-o -0 |=[000503] olmalidir.

Sistem Kanal-1’den gegen sividan 20 litre |
Kanal-2’den gecen sividan da 40 litre Tank’a
doldurulsun ; Cihazin Aktuel ekraninda toplam
akiskan miktari olan 60 litre degeri gozlenir.

Ayni sistemde Kanal-1'in kontrolu Cikis-1'de ,
Kanal-2’'nin kontroli Cikig-2’de olacak sekilde
elektriksel baglantilar yapilirsa; SET1=20;

SET2 = 40 olarak ayarlayarak sistemin
Kanal-1'deki sividan 20 litre ; Kanal-2'deki sividan
40 litre koyduktan sonra kapanmasi saglanabilir.
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7.6 BATCH SAYICI Parametreleri

SET1 Cihazin Cikis-1 icin SET degeridir. Cikis-1 kontroli bu
degere gore gercgeklestirir. ile 995598

arasinda bir deger alabilir.

SET2 Cihazin Cikis-2 icin SET dederidir. Cikis-2 kontrolU bu
degere gore gergeklestirir. ile (99959399

arasinda bir deger alabilir.

‘D'_ 0- B 'l Giris Tipleri ve Fonksiyonlari
Ch-Agiriginin yiikselen kenarinda Yukari dogru sayma yapilir. (INC)
Ch-Agirisinin yiikselen kenarinda Asagi dogru sayma yapilir. (DEC)
Ch-A girisinin ylkselen kenarinda Yukari dogru , Ch-B giriginin yiikselen
kenarinda ise Asagi dogru sayma yapilr. (INC/DEC)
Hem Ch-A hem de Ch-B girislerinin yiikselen kenarlarinda Yukari dogru
sayma yapilr. (INC/INC)
Ch-B =Lojik “0”iken Ch-Agirisinin yiikselen kenarinda Yukari dogru,
Ch-B = Lojik “1” iken Ch-A girisinin yukselen kenarinda Asag! dogru sayma
yapilir. (UP/DOWN)
x1 Faz Kaymali Sayma yapilir. (Incremental Enkoder igin)
x2 Faz Kaymali Sayma yapilir. (Incremental Enkoder igin)
x4 Faz Kaymali Sayma yapilir. (Incremental Enkoder icin)
o _ B l_'l Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriglerinin Pulse Siiresi

-—

o
[

©©

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause girislerinin kabul edilebilir pulse suresini belirler.
Elektriksel gurultuden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen surenin altinda
kalan pulslerin degerlendirme diginda tutulmast igin kullanilr. ile

msn arasinda deger alabilir. Parametre degeri olarak

girildiginde Ch-A ve Ch-B giriglerinde sure korumasi yapilmaz. Parametre
degeri yada olarak girildiginde Reset ve Pause igin
koruma suresi 2 ms. olarak kabul edilir.

SET1 deger gosterimi yapilirken MANUEL RESET uygulanirsa , Batch Sayma
degeri; SET2 deger gosterimi yapilirken MANUEL RESET uygulanirsa, normal
saymadegeri sifirlanir.

Manuel veya Otomatik Reset’li calismalarda Cihazin normal sayma degeri ;
Resetiglemi sonunda saymayonii parametresi (P-o- 53] =|000000/(0->P)
ise 00000 degerini, = (P->0)ise SET2 degerini alir.
Batch sayma degeri ise herikidurumdada (0->Pveya P->0)[0CC0000)
degerini alir.

Parametrelerin detayh agiklamalari icin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Cikis Fonksiyonlari

Manuel Reset. BATCH sayma iglemine Manuel Reset uygulanana kadar
devam edilir.

Otomatik Reset. BATCH sayma islemine Batch sayma degeri SET1 degerine
ulasana kadar sayma devam edilir. Bu degere ulastiginda Batch Sayma
degeri sifirlanir (0->Pigin) ve tekrar baglar.

Cikis -1 Calisma Sekli

Cikis - 1 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 1 Normalde Enerjili.

Cikis -2 Galisma Sekli
Cikis -2 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 2 Normalde Enerijili.

Cikis-1 Pulse Zamani

Cikis-1'in aktif kalacagi slreyi belirler. LU OO D] ile [LO55955] snarasinda
deger alabilir.[SOZ 50 0) girilmesi durumunda siiresiz galisma segilmis olur.

Cikis-2 Pulse Zamani

Cikis-2'nin aktif kalacagi sureyi belirler.[D0O000] ile [J09359) snarasinda
deger alabilir. [T 3558 D) girilmesi durumunda siiresiz galigsma segilmis olur.

Cihazin SaymaYonii

Cihaz yukari yonde sayma yapar. (0 --> Preset’e )
Cihaz asagi yonde saymayapar. (Preset'den-->0’a )
Gosterge icin Nokta Pozisyonu

Nokta pozisyonu aktif degil.

Nokta pozisyonu 2.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 3.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 4.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 5.basamakta aktif.

Veri Kayit

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilir. Cihaz tekrar
enerjilendiginde kaldigi degerden sayma islemine devam edilir.

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilmez.

Haberlesme Erigim Adresi

Cihazin haberlesme sirasinda kullandigi cihaz erigim adresidir.

00000 1) ile [§0024 ) arasinda de@er alabilir.

Parametrelerin detayh aciklamalan i¢in Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Modbus Protokol Tipi segimi

MODBUS ASCII haberlesme protokolu segilir.
MODBUS RTU haberlesme protokoll segilir.

Haberlesme Parity Se¢imi

Parity kontrolu yok.
Tek parity kontrolU yapihir.(Odd)
Cift parity kontrolt yapilir.(Even)

Haberlesme iletisim Hizi

Cihaz 1200 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 2400 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 4800 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 9600 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 19200 Baud Rate hizinda haberlesgir.

Haberlegsme Stop Biti Segimi

Cihaz haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanir.
Cihaz haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanir.

Reset ve Set korumasi (On Panelden Erigim igin)

Reset ve Set korumasi yoktur.

Reset Butonu korumasi aktif.

SET1 ve SET2 korumasi aktif.

Reset Butonu, SET1 ve SET2 korumasi aktif.(Tam Koruma)
SET1 korumasi aktif.

SET2 korumasi aktif.

Carpim Katsayisi
Cihazin sayma girislerinden okudugu deger , bu parametredeki deger ile

carpilir. CSC5T 1) ile (3895995] arasinda deder alabilir. [0 {355 T] olarak

girilirse etkisizdir.

Program Sifresi

Program parametrelerine erigsim sirasinda girilen Program sifresidir.
000000 ile [009899] arasinda deger alabilir.

NNy NNy
durumunda programlama boélimdune giriste sifre sorulmaz.

giriimesi

Parametrelerin detayh agiklamalari icin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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7.6.1 BATCH SAYICI Uygulamalari ile ilgili Ornekler :

ORNEK-1:
Elimizde sekildeki gibi Uretim bandi olsun. Cihazin Ch-A girisine Proximity Sensor ile sise

bilgileri gelsin.

Pro-0 =000000); Pro-30/=I0 (0000 iken;
_______ » Ch-A Yandaki sekilde cihaz bir paketleme sistemi
i T uzerinde kullanilmaktadir. Sistem 4’lu

seriler halinde Uurunleri kasaya
yerlestirmektedir. Buna gére SET2 degeri
"4" SET1 degeri "4" tanimlanmigtir. Cihaz

4’l4 seriler halinde, 4 adet paket
\ yapilmasina izin verecektir.

Pro-06|=00000 ! olmasidurumunda;
(Otomatik Reset-1) cihaz sekildeki gibi
kasaya siseleri yerlestirdikten sonra Cikis-1
aktif olacak ve sistemi durduracaktir. Daha
sonra Batch Sayma degeri sifirlanacak ve
yeni paketi saymaya hazir hale gelecektir.

ORNEK-2:
Elimizde sekildeki gibi bir kumas tezgahi olsun. Bu sisteme bagl 100 pulse’lik bir enkoder’in
baglantisi da Cihazin Ch-Ave Ch-B giriglerine yapilsin.

Pro-0 0]
00 iken;

/
Pro- 19

| Pro-04=[050
ve P-o-30)=0 !

nri
[Ny
nr
oo

Kesici Unite

\
Ch-A

Ch-B 100 pulse’lik
Enkoder
JL

Cihazin Carpim katsayisi , kumasin gergcek uzunluk degerini Aktlel deger ekraninda birebir
gosterecek sekilde ayarlanmis olsun.

Kumasin 5 m uzunlugunda esit parcalara ayrilmasi ve sistemin 5m’lik 40 parga yapinca
durmasiniistiyorsak SET1=40 ; SET2 =5 olarak tanimlanmasi gerekmektedir.
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7.7 ZAMAN ROLESI Parametreleri

SET1 Cihazin Cikis-1 icin SET degeridir. Cikis-1 kontroli bu
degere gore gergeklestirir. Zaman tipleri segimine gore

Degiskendir.

Cihazin Cikis-2 icin SET dederidir. Cikis-2 kontroli bu
degere gore gercgeklestirir. Zaman tipleri segimine gore

degiskendir.

SET2

Zaman Birim ve Skala Seg¢imi

Cihaz Saat/Dakika tabanindan sayma yapar.
o000 0lle [D05555) arasinda deger alabilir.

Cihaz Dakika / Saniye tabanindan sayma yapar.
IDOG000lle (035353 arasinda deger alabilir.

Cihaz Saniye/Salise tabanindan sayma yapar.

00000 0)ilelD0995Y] arasinda deger alabilir.
Cihaz Saat/Dakika tabanindan sayma yapar.

c2 C3 C2
C3 C3 C2
ca C3 c2
C3 C3 C2
c2 C3 c3
o7 L1 L

0

A
o

|
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om

c2 C2
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c2 ]
C3 (]
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— ]

C3
C3
C3
C3
C3
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L

C2
]
]
L

00000 0)ile [0023589) arasinda deger alabilir.

Cihaz Saattabanindan sayma yapar.
00000 0le [D85595] arasinda deger alabilir.

Cihaz Dakika tabanindan sayma yapar.

[DO00O000le[Z85539] arasinda deger alabilir.

Cihaz Saniye tabanindan sayma yapar.
U00000e (055555 arasinda deger alabilir.

Cikis Fonksiyonlari

Manuel Reset-1. Cihaz sayma islemine Manuel Reset uygulanana kadar
devam eder. Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-2. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulasana kadar
sayma islemine devam edilir. Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda
Manuel Reset bekler.Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-3. Manuel Reset-1 ile ayni sekilde galisir. Tek fark Cikig-2
pulse zamaninin dikkate alinmasidir.

Otomatik Reset-1. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiginda sayma
degeri sifirlanir (0->Pigin) sayma iglemine tekrar baslanir.

Otomatik Reset-2. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiginda sayma
degeri durdurulur . Cikis-2 pulse zamani sonunda sayma degeri
sifirlanarak (0->P i¢in) sayma islemine tekrar baglanir.

Manuel veya Otomatik Reset’li gcalismalarda Cihaz , Reset islemi sonunda
sayma yénii parametresi [P-o- (9 =[000000)(0->P)ise 002300 degerini,
Pro- 19=00000 | (P->0)ise SET2 degerinialir.

DO g

Parametrelerin detayh agiklamalari igin Bolum 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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sayma yonii parametresi [P-o- 19 =[000000](0->P)ise
Pro- 19/ =[00000 ) (P->0)ise SET2 degerinialrr.

0,

Otomatik Reset-3. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiyinda sayma
degeri sifirlanir (0->P igin) ve sayma islemine tekrar baslanir. Bu sirada
Aktlel deger ekraninda SET2 degeri gosterilir. Cikis-2 pulse zamani

sonunda gergek sayma degeri gézlenir.

Otomatik Reset-4. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulastiyinda sayma
islemine devam edilir. Cikis-2 pulse zaman doldugunda sayma
degeri sifirlanir (0->Pigin) ve sayma islemine tekrar baglanir.

Otomatik Reset-5. (Sirali Caligma) Sayillan deger SET2 degerine
ulastiinda SET1 konum degistirir. sayma degeri sifirlanir. (0->P i¢in) Sayma
degeri SET2 degerine tekrar ulasana kadar Cikis-1 ve Cikis-2 konum
degistirmez.

Manuel veya Otomatik Reset’li calismalarda Cihaz , Reset islemi sonunda
i

oco0uog degerini,

Cikis -1 Galigsma Sekli

Cikis - 1 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 1 Normalde Enerjili.

Cikis -2 Caligsma Sekli
Cikis -2 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 2 Normalde Enerijili.

Cikig-1 Pulse Zamani

Cikis-1’in aktif kalacagi slreyi belirler. [LOL 00 L] ile [DUOS5955] snarasinda
deger alabilir.[ZOZ 50 0) girilmesi durumunda siiresiz galisma segilmis olur.

Cikis-2 Pulse Zamani

Cikis-2'nin aktif kalacagi sureyi belirler.[D0O000) ile [J09359) snarasinda
deger alabilir. [T 3550 O] girilmesi durumunda siiresiz galigsma segilmis olur.

Cihazin SaymaYonii

Cihaz yukari yonde sayma yapar. (0 --> Preset’e )
Cihaz asagi yonde saymayapar. (Preset'den-->0’a )

Veri Kayit

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilir. Cihaz tekrar

enerjilendiginde kaldigi degerden sayma iglemine devam edilir.

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilmez.

Haberlesme Erigim Adresi

Cihazin haberlesme sirasinda kullandigi cihaz erigim adresidir.

00000 1) ile [§0024Y 1) arasinda de@er alabilir.

Parametrelerin detayl aciklamalan igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Modbus Protokol Tipi segimi

MODBUS ASCII haberlesme protokolu segilir.
MODBUS RTU haberlesme protokoll segilir.

Haberlesme Parity Segimi

Parity kontrolU yok.
Tek parity kontrolt yapilr.(Odd)
Cift parity kontrolt yapilir.(Even)

Haberlesme iletisim Hizi

Cihaz 1200 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 2400 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 4800 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 9600 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 19200 Baud Rate hizinda haberlesir.

Haberlesme Stop Biti Segimi

Cihaz haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanir.
Cihaz haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanir.

Reset ve Set korumasi (On Panelden Erisim igin)

Reset ve Set korumasi yoktur.

Reset Butonu korumasi aktif.

SET1 ve SET2 korumasi aktif.

Reset Butonu, SET1 ve SET2 korumasi aktif.(Tam Koruma)
SET1 korumasi aktif.

SET2 korumasi aktif.

Program Sifresi
Program parametrelerine erisim sirasinda girilen Program sifresidir.

ile [D03339] arasinda deger alabilir.

durumunda programlama bolumune giriste sifre sorulmaz.

girilmesi

Parametrelerin detayh aciklamalan igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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7.7.1 ZAMAN ROLESI Uygulamalari ile ilgili Ornekler :

ORNEK-1:
Cihazin PAUSE girisinde Start ve Stop sinyali vermek igin bir switch bulunsun.

Pro-05/=100000 1 iken;

Switch “On” yapildiginda cihaz sure saymaya (Dakika /
peemememroes >  Switch saniye) baslar. Switch “Off’ yapildiginda da slre sayma
: — o0 ~o0—— islemidurdurulur. Cihazin Aktiel deger ekraninda Switch’in
acilhp kapanmasi arasinda gegen sure gozlenir.
Manuel Reset uygulanip gegen sure sifirlanabilir.
Kullanici tekrarli g¢alismalarda sistemin toplam calisma
suresini cihaz ekraninda gormek isterse , Manuel Reset
uygulanmaz ve cihazin her Start/Stop isleminden sonra
kaldig! yerden calismasina devam ederek toplam gecen
sureyi gostermesi saglanir.

NOT: Cikis-1’iveya Cikis-2’yi Alarm c¢ikisi olarak kullanmak istersek ;

Ornegin; SET1=10.00 ; SET2= 30.00ve = olsun.
Switch “On” yapildiginda cihaz slre saymaya (Dakika / saniye) baglar. SET1 ve SET2 sureleri

doldugunda cihazin ikaz vermesi ayrica [P-o- 5] ve Cikis-1/2 Pulse zamani
parametrelerine sure bilgisi girilerek ikazlarin stre doldugunda durmasi da saglanabilir.
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7.8 FREKANSMETRE / DEVIR OLGER Parametreleri

SET1 Cihazin Cikis-1 icin SET degeridir. Cikis-1 kontroli bu
degere gore gercgeklestirir. ile 995598

arasinda bir deger alabilir.

Cihazin Cikis-2 icin SET dederidir. Cikis-2 kontroli bu
degere gore gergeklestirir. ile (399959

arasinda bir deger alabilir.

SET2

Olgme Metodu Segimi

Cihazin Ch-A girisine gelen isaretlerin Donus (Tur) zamanini dlgulerek
Frekans veya devir bilgisini hesaplar.

Cihazin Ch-A girisine gelen isaretlerin Olgme periyodu P-o-08
parametresinde belirlenen sure igerisindeki pulse’lerini sayarak , frekans
veya devir bilgisini hesaplar.

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriglerinin Pulse Siresi

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause giriglerinin kabul edilebilir pulse suresini belirler.
Elektriksel gurultuden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen surenin altinda
kalan pulslerin degerlendirme diginda tutulmast igin kullanilir. ile

msn arasinda deger alabilir. Parametre degeri olarak

girildiginde Ch-A ve Ch-B girislerinde slire korumasi yapilmaz. Parametre
degeri yada olarak girildiginde Reset ve Pause igin
koruma suresi 2 ms. olarak kabul edilir.

Giris Sinyali Sifirlama Zamani (Time Out)

Ch-A girisine bu parametrede girilen slUre kadar herhangi bir isaret
uygulanmazsa Aktlel deger ekranindaki sayma degeri sifirlanir.

ile sn arasinda deger alabilir.

Olgme Periyodu

Ch-A girisine uygulanan isaretin , tanimlanan sure icerisindeki Pulse adedi
sayilr.
[CCS00 1 ile 00555 snarasindadeger alabilir.

Cikis-1 Fonksiyonu
Kalici Cikis sekli segilmis olur. (Latching). Manuel Reset uygulanana kadar
Cikis-1 konum degistirmez.

Kalici olmayan (Non-Latching) ve Histerisiz tanimlanabilen ¢ikis sekli
secilmis olur.

Cikis-1  Alarm  Cikigi
Alarm fonksiyonlari [Prg- ! |

olarak secilmis olur. Detayli bilgi icin Cikis-1 igin
parametresine bakiniz.

Parametrelerin detayh agiklamalari icin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Cikis-2 Fonksiyonu
Kalici Cikis sekli secgilmis olur. (Latching). Manuel Reset uygulanana kadar
Cikis-2 konum degistirmez.

Kalici olmayan (Non-Latching) ve Histerisiz tanimlanabilen c¢ikis sekili
secilmig olur.

Cikig-1icin Alarm Fonksiyonlari
Cikis-1 fonksiyonu parametresi , Alarm Cikisi

olarak se¢ilmis ise Cikig-1 bu parametreye gore aktif olur.
Yuksek Alarm.

Dusuk Alarm.

SapmaYuksek Alarm.

Sapma Dusuk Alarm.

SapmaBand Alarm.

Cikisg-1icin Histerisiz

Cikis-1 icin Histerisiz degerinin tanimlandigi parametredir. Cikis-1 Kalici
olmayan ¢ikis (Non-Latching) olarak secilmis ise kullanilir.
[COSSCD) ile [D50500) arasinda deger alabilir.

Cikis-2icin Histerisiz

Cikis-2 icin Histerisiz degerinin tanimlandigdi parametredir. Cikis-2 Kalicl
olmayan ¢ikis (Non-Latching) olarak secilmis ise kullanilir.

ile arasinda deger alabilir.
Cikis -1 Calisma Sekli

Cikis - 1 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 1 Normalde Enerjili.

Cikis -2 Calisma Sekli

Cikis -2 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 2 Normalde Enerijili.

Cikig-1 Pulse Zamani

Cikis-1'in aktif kalaca@i streyi belirler. [COO00 0] ile [3053555] snarasinda
deger alabilir. girilmesi durumunda siiresiz galisma segilmis olur.

Cikis-2 Pulse Zamani

Cikis-2'nin aktif kalacagi streyi belirler. [LOU 00 L] ile (U555 5) snarasinda
deger alabilir. girilmesi durumunda siiresiz galisma segilmis olur.

Parametrelerin detayh aciklamalan igin Bolum 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Kontrol Baslangici

Cihaza Enerji verildiginde kontrol islemi baglatilir.
Sayma degeri SET1 degerine ulastiginda kontrol islemi baslatilir.
Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda kontrol islemi baglatilir.

Gosterge icin Nokta Pozisyonu

Nokta pozisyonu aktif degil.

Nokta pozisyonu 2.basamakta aktif.
Nokta pozisyonu 3.basamakta aktif.
Nokta pozisyonu 4.basamakta aktif.

Nokta pozisyonu 5.basamakta aktif.

Haberlesme Erigsim Adresi

Cihazin haberlesme sirasinda kullandigi cihaz erigim adresidir.

D000 1) ile §OT24 ) arasinda deger alabilir.

Modbus Protokol Tipi segimi

MODBUS ASCII haberlesme protokolu segilir.
MODBUS RTU haberlesme protokoll segilir.

Haberlegsme Parity Se¢imi

Parity kontroll yok.
Tek parity kontrolt yapihr.(Odd)
Cift parity kontrolU yapilir.(Even)

Haberlesme iletisim Hizi

Cihaz 1200 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 2400 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 4800 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 9600 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 19200 Baud Rate hizinda haberlesir.

Haberlesme Stop Biti Segimi

Cihaz haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanir.
Cihaz haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanir.

Parametrelerin detayl aciklamalar igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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'D -0o- EIB Reset ve Set korumasi (On Panelden Erigim igin)
Reset ve Setkorumasi yoktur
Reset Butonu korumasi aktif
SET1 ve SET2 korumasi aktif
Reset Butonu, SET1 ve SET2 korumas aktif.(Tam Koruma)
SET1 korumasi akiif.
SET2 korumasi akiif.
‘D,_ 0- L:' 5' Frekans / Devir Olger Carpim Katsayisi
Cihazin sayma girislerinden okudugu deger , bu parametredeki deger ile
carpthr. [G0000 1 ile [G05555] arasinda deger alabilir.
P-o- 3'5' Carpim Katsayisi
Cihazin sayma girislerinden okudugu deger , bu parametredeki deger ile
carpihr. BOCO0TD 1) ile (335939 arasinda deder alabilir. [J {300 5) olarak
girilirse etkisizdir.
‘D,_ 0 - Fl 5 Program Sifresi

Program parametrelerine erisim sirasinda girilen Program sifresidir.
000000 ile [D035899) arasinda deger alabilir. girilmesi

durumunda programlama boélimdine giriste sifre sorulmaz.

@ Parametrelerin detayh agiklamalari icin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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7.8.1 FREKANSMETRE / DEVIR OLGER Uygulamalari ile ilgili Ornekler :

Frekansmetre / Devir (")Igerfonksiyonunda iki farkli metot kullaniimaktadir ;

Metot -1 : Donus ( Tur ) zamaninin Olgulerek frekans veya devir bilgisinin elde edilmesi.
(Herdonus ( Tur)igin 1 pulse alinan sistemlerde kullanilir)

Metot -2 parametresinde belirlenen sire igerisindeki pulse’leri sayarak frekans veya
devir bilgisinin elde edilmesi.

Metot -1:
[Pro- 03 Parametresinin olmasi durumu ;

Cihaz Ch-A girisinden uygulanan isaretin ylkselen kenarinda 6lgme islemi baslatilir. Bir sonraki
yukselen kenarina kadar ki sure (T) bulunur.

Ch-A 1 L1 |
= » Ekran degeri=f=1/T ‘dir

Parametresi |[U0000 || ve |Pro - 30)parametresi olarak girilmis ise cihaz

Hiz 6lgimund Devir/sn cinsinden yapar.

Hiz 6lcimind Devir/dk cinsinden izlemek istersek ; parametresini olarak;
Hiz 8lcimini Devir/saat cinsindenizlemek istersek; [P-ro-29] parametresini
olarak ayarlamak yeterli olacaktir.

ORNEK-1:

Elimizde sekildeki gibi bir kumas tezgahi olsun.

Cihazdaki[Pr o - 23] parametresi G000 !] ve [Pro- 30) parametresi iken;
Silindir'in 1 tam turunda , kumas 80 cm ilerlesin ve bu sirada kullanici cihazin ekraninda 20
devir/sn degerini gdzlesin.

Kullanici Pro-29] ve [Pro-30] parametrelerini asagidaki ayarlamak suretiyle 80cm’lik

kumasg uzunlugu bilgisini cihazin ekranindan gozleyebilir.
*Ekran degeri(f)

Q' Bu durumda =1icin
%\ carpim katsayisi degeri = 80/20 =4 olmalidir.
Ch-A

Pro-3d0 =Birtamturdaki Kumas uzunlugu

Parametreler ayarlandiktan sonra elde edilen deger
Kumasin ilerleme hizi olarak kabul edilir ve Ekran degeri 80
cm/snolur.

Kumasin ilerleme hizint dm/sn cinsinden izlemek istersek Gosterge igin nokta pozisyonu
parametresini [Pro-20) , [J0000 { olarak degistirmek, m/snolarakizlemekistersek de
000002 olarak degistirmek  yeterli olacaktir.

Kumasinilerleme hizini cm /dk cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak;

Kumasin ilerleme hizini cm/ saat cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ayarlamak yeterli olacaktir.

@ Bu metod Hizdegerinin 100 devir/sn’yi gegmedigi durumlarda kullaniimalidir.
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Metot-2:
Parametresinin olmasi durumunda;

Cihaz Olgcme periyodu parametresindeki siire boyunca, Ch-Agirisinden uygulanan
isaretleri sayar ve 1 pulse’a ait ortalama sUreyi hesaplar.

ORNEK-2:

Yandaki gibi bir sistemde ; |P-ro-08] =[000020) slresi
boyunca , Silindir bir tam tur attiginda 10 pulse’lik bir isaret
cihazin Ch-Agirisine uygulansin.

oo

Siresi ba§lat|I|r—\A

1o Cihaz Bir tam turda 10 pulse alsin  Ekran degeri = 5 olur.

Ll
>»>

A

Cihaz 2snigerisinde 10 pulse okumussa; 1 pulse’un uzunlugu

2sn 10 pulse

T 1 pulse esitliginden;
T=2/10=0.2sn f=1/T'den f=Ekrandegeri= 5 devir/sn elde edilir.

Parametresi 30000 1| ve [Pro- 30| parametresi [J 13300] olarak girilmis ise cihaz
Hiz 6lgcimUnd Devir/sn cinsinden yapar.

Hiz élctimiin{i Devir/dk cinsinden izlemek istersek ; parametresini olarak ;
Hiz 6lcimund Devir/saat cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ayarlamak yeterli olacaktir.

ORNEK-3:
Ch-A Yandaki gibi bir sisteme baglantilari yapilmig olan cihazin;;
4 Ch-Agirisine [Pro-08]= (000005 suresiboyunca 8
' pulse’lik bir isaret (Dislinin bir tam turundaki pulse sayisi)
uygulansm.
- .—g 23] Parametresi (33500 1] ve
Pro-J0 Parametresi |J 10000 olarak girilmig ise bu

durumda Dislinin hizini Devir/sn cinsinden hesaplayalim.

Cihaz 0.5snigerisinde 8 pulse okumussa ; 1 pulse’un uzunlugu

0.5sn 8 pulse

T 1pulse esitliginden;
T=0.5/8=0.0625sn f=1/T'den f=Ekrandegeri= 16 devir/sn elde edilir.

Dislinin ilerleme hizini devir/dk cinsinden izlemek istersek ; parametresini

olarak;

Dislinin ilerleme hizini devir/ saat cinsinden izlemek istersek ; parametresini
olarak ayarlamak yeterli olacaktir.
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7.9 KRONOMETRE Parametreleri

SET1 Cihazin Cikis-1 icin SET degeridir. Cikis-1 kontroli bu
degere gore gergeklestirir. Zaman tipleri segimine gore

degiskendir.

Cihazin Cikis-2 icin SET dederidir. Cikis-2 kontroli bu
degere gore gercgeklestirir. Zaman tipleri segimine gore

degiskendir.

SET2

Kronometre igin Girig Tipi ve Fonksiyon Segimi

Ch-Agirisine uygulananisaretlerin, periyotlarinin élgimu yapilir.
Ch-Agirisine uygulananigaretlerin pulse surelerinin dlgumu yapilir.

Ch-A ve Ch-B giriglerindeki yukselen kenarlar arasindaki zaman farki 6lgim
degerlerinin toplami hesaplanir.

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause Giriglerinin Pulse Suresi

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause giriglerinin kabul edilebilir pulse suresini belirler.
Elektriksel gurultuden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen surenin altinda
kalan pulslerin degerlendirme diginda tutulmast igin kullanilir. ile

msn arasinda deger alabilir. Parametre degeri olarak

girildiginde Ch-A ve Ch-B girislerinde slire korumasi yapilmaz. Parametre
degeri yada olarak girildiginde Reset ve Pause igin
koruma suresi 2 ms. olarak kabul edilir.

Zaman Birim ve Skala Sec¢imi

Cihaz Saat/Dakika tabanindan sayma yapar.
U000 0lle [DO5555) arasinda deger alabilir.

Cihaz Dakika / Saniye tabanindan sayma yapar.
000000)ile [D05559) arasinda deger alabilir.

Cihaz Saniye/Salise tabanindan sayma yapar.
00000 0)ilelD0995Y] arasinda deger alabilir.

Cihaz Saat/Dakika tabanindan sayma yapar.
00000 0)le [D0Z2459) arasinda deg@er alabilir.

Cihaz Saattabanindan sayma yapar.
o00000)le [D85595] arasinda deger alabilir.

Cihaz Dakika tabanindan sayma yapar.

[DO000000e[Z85539] arasinda deger alabilir.

Cihaz Saniye tabanindan sayma yapar.
U00a00lle (055555 arasindadeger alabilir.

Manuel veya Otomatik Reset’li galismalarda Cihaz , Reset igslemi sonunda

sayma yénii parametresi [P-o- (9 =[000000)(0->P)ise degerini,

Pro- 19)=00000 || (P->0)ise SET2 degerinialir.

®
0,

Parametrelerin detayl agiklamalar igin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Cikis Fonksiyonlari

Manuel Reset-1. Cihaz sayma islemine Manuel Reset uygulanana kadar
devam eder. Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-2. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulasana kadar
sayma islemine devam edilir. Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda
Manuel Reset bekler.Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

Manuel Reset-3. Manuel Reset-1 ile ayni sekilde galigir. Tek fark Cikig-2
pulse zamaninin dikkate alinmasidir.

Otomatik Reset-1. Cihazin sayma degeri SET2 deg@erine ulastiginda sayma
degeri sifirlanir (0->Pigin) sayma islemine tekrar baslanir.

Otomatik Reset-2. Cihazin sayma degeri SET2 deg@erine ulastiginda sayma
degeri durdurulur . Cikis-2 pulse zamani sonunda sayma degeri
sifirlanarak (0->P icin) sayma islemine tekrar baglanir.

Otomatik Reset-3. Cihazin sayma degeri SET2 degerine ulagtiginda sayma
degeri sifirlanir (0->P igin) ve sayma islemine tekrar baglanir. Bu sirada
Aktlel deger ekraninda SET2 degeri gosterilir. Cikis-2 pulse zamani
sonunda gergek sayma degeri gozlenir.

Otomatik Reset-4. Cihazin sayma degeri SET2 dederine ulagtiginda sayma
islemine devam edilir. Cikis-2 pulse zamani doldugunda sayma
degeri sifirlanir (0->Pigin) ve sayma islemine tekrar baglanir.

Otomatik Reset-5. (Sirali Calisma) Sayillan deger SET2 degerine
ulastiginda SET1 konum degistirir. sayma degeri sifirlanir. (0->P igin) Sayma
degeri SET2 degerine tekrar ulasana kadar Cikis-1 ve Cikis-2 konum
degistirmez.

Manuel veya Otomatik Reset’li caligmalarda Cihaz , Reset islemi sonunda
sayma yonii parametresi [P-o- (3] =[J00000](0->P) ise
Pro- (9 =[00000 1 (P->0)ise SET2 degerinialrr.

degerini,

Cikisg -1 Calisma Sekli

Cikis - 1 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 1 Normalde Enerjili.

Cikis -2 Calisma Sekli

Cikis - 2 Normalde Enerjisiz.
Cikis - 2 Normalde Enerjili.

Cikig-1 Pulse Zamani

Cikis-1’in aktif kalacagi slreyi belirler. [ZLOU OO0 L] ile [HOS955] snarasinda
deger alabilir. girilmesi durumunda sliresiz galisma segilmis olur.
Cikig-2 Pulse Zamani

Cikis-2'nin aktif kalacagi sureyibelirler. (D00 000 ile [C239595] snarasinda
deger alabilir. girilmesi durumunda sliresiz galisma segilmis olur.

Parametrelerin detayh agiklamalari icin Bolim 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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Cihazin SaymaYonii

Cihaz yukari yonde sayma yapar. (0 --> Preset’e )
Cihaz asagi yonde saymayapar. (Preset'den-->0’a )
Veri Kayit

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilir. Cihaz tekrar
enerjilendiginde kaldigi degerden sayma islemine devam edilir.

Enerji kesintisinde cihazin sayma degeri kaydedilmez.
Haberlesme Erigim Adresi

Cihazin haberlesme sirasinda kullandidi cihaz erisim adresidir.
ile arasinda deger alabilir.

Modbus Protokol Tipi segimi

MODBUS ASCII haberlesme protokolu segilir.
MODBUS RTU haberlesme protokoll segilir.
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Haberlegsme Parity Segimi

Parity kontrolu yok.
Tek parity kontrolt yapilr.(Odd)
Cift parity kontrolt yapilir.(Even)

Haberlesme iletisim Hiz

Cihaz 1200 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 2400 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 4800 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 9600 Baud Rate hizinda haberlesir.
Cihaz 19200 Baud Rate hizinda haberlesir.

Haberlesme Stop Biti Se¢imi

Cihaz haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanir.
Cihaz haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanir.

Reset ve Set korumasi (On Panelden Erigim igin)

Reset ve Set korumasi yoktur.
Reset Butonu korumasi aktif.
SET1 ve SET2 korumasi aktif.

Reset Butonu, SET1 ve SET2 korumasi aktif.(Tam Koruma)

SET1 korumasi aktif.
SET2 korumasi aktif.

-
o

-

-

]
y

D

-

Program Sifresi

Program parametrelerine erigsim sirasinda girilen Program sifresidir.
h ile {83559 arasinda deger alabilir. girilmesi
durumunda programlama boélimdune giriste sifre sorulmaz.

Parametrelerin detayli agiklamalari i¢in Bolum 8’e (Program Parametreleri)
bakiniz
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7.9.1 KRONOMETRE Uygulamalari ile ilgili Ornekler :

ORNEK-1:
Cihazin Ch-Agirisinde Start ve Stop sinyali vermek icin bir switch bulunsun.

|PFD‘DE|=|D

nomnn l| .
ougg 1

Pro-09=[000050); Pro-09=0000070 iken;

ORNEK-2:

Elimizde sekildeki gibi

Switch “On” yapildiginda cihaz sure saymaya (Dakika /
saniye) baslar. Switch “Off’ yapildiginda da slre sayma
islemi durdurulur. Cihazin Aktlel deger ekraninda Switch’in
acilhp kapanmasi arasinda gegen sure gozlenir.

Manuel Reset uygulanip gegen sure sifirlanabilir.

Kullanici tekrarli g¢alismalarda sistemin toplam calisma
suresini cihaz ekraninda gormek isterse , Manuel Reset
uygulanmaz ve cihazin her Start/Stop isleminden sonra
kaldig! yerden calismasina devam ederek toplam gecen
sureyi gostermesi saglanir.

dretim bandi olsun. Ch-A girisinde Start vermek igin bir sensér Ch-B

girisinde de Stop vermek i¢in baska bir sensoér bulunsun.

Pro-02/=[00000d);

Pro-04=[000050); Pro-051=

alslalalniile| .
00000 1 iken;

Malzeme Ch-A girisine bagli olan sensoér’dn 6nlnden
gecgerken cihaz sure saymaya (Dakika / saniye) baslar.
Malzeme Ch-B girisine bagl olan sensér’in onunden
gectigi anda da sure sayma iglemi durdurulur. Boylece iki
malzeme arasinda gegen sure tespit edilir.
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7.10 Program Parametrelerine Erigsim

Cihaz Uzerindeki parametreler Program parametreleri olarak gruplandiriimigtir. Program
parametrelerine erisim islemi tum fonksiyonlarda ayni sekilde oldugu icin asagida SAYICI /
TOPLAM SAYICI fonksiyonu i¢in Program parametrelerine erisim islemi anlatiimaktadir. TUm
parametrelerin detayl aciklamasi PROGRAM PARAMETRELERI boliimiinde anlatilmistir.,

OO OO sasma (O C — o Sifre Ekran
U '-l '_-'.'-_' .'-l Ekrani I o '-,_ _ .’-l Parametrenin
N N e N ] Ey I NNy o
L0 20 > 24500 0 0 alabilecegi,en
yuksek deger
basamagi ;

e (2) (@) [ (=] g 4 pasama
J yanip soner.

Kaydirma ve Arttirma Butonu ile
sifrenizi giriniz.

PROG butonuna bastiginizda Program
bolumune giris igin sifre sorulacaktir.

0 C _ _I sifre 0 _ _ _ 11 1 GirigTiplerive
I 00000 L) Ekram [ | Il | Fonksiyonlar
A Eeeu aRaNaRaby’

(] ‘_:I_l/ —> L 00 0 .l:/

Parametrenin
alabilecegi,en
yuksek deger

basamagl;

(Bu parametre

| icin 1. basamak)

yanip soner.

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz

Sifrenizi yazdiktan sonra
ONAY butonuna basiniz.

ONAY butonuna basiniz. parametreyi kayded|p ,
bir sonraki parametreye
l gegcis yapabilirsiniz.
Parametrenin alabilecegi , (] /71 14 Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause
en yliksek deger basamagi; |1~ 1~ 1 Ly =1 Giriglerinin Pulse siiresi
(Bu parametre igin 3. s EsRadnlsl
basamak) yanip soner. LELNLIERLN LY ARTTIRMA Butonu  ile

parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY

v | irebilir, ONA
Degisiklik yapmadan butonu ile degistirdiginiz

parametreyi kaydedip |,

Programlama bolimunden bir sonraki parametreve
¢ikmak igin PROG P Y

Butonuna basiniz. gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.
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Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;

(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip soner.

l

Degisiklik yapmadan

Programlama boliumunden

cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;

(Bu parametre icin 1.
basamak) yanip séner.

l

Degisiklik yapmadan

Programlama boluminden

cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;

(Bu parametre icin 1.
basamak) yanip soner.

|
=EE e

=) F_J@

.
- o o o Sewt

l

Degisiklik yapmadan

Programlama boliumunden

cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;

(Bu parametre icin 4.
basamak) yanip séner.

|
SIOICISICIS

S F_J@

l

Degisiklik yapmadan

Programlama bolumuanden

cikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

|
SIOICICICIS
=) =)

Cikis Fonksiyonlari

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Cikis-1 Calisma Sekli

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.
Cikig-2 Caligsma Sekli

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Cikis-1 Pulse Zamani

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip |,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.
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Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre icin 4.
basamak) yanip séner.

Cikig-2 Pulse Zamani

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini

l

Degisiklik yapmadan
Programlama boliuminden
¢cikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip séner.

degistirebilir, ONAY

bton o dedletragi
| secio yapabitreinz.
ONAY butonuna basiniz.

7 Cihazin Sayma Yoni

- o Sawt

)
L L LAE ARTTIRMA Butonu  ile
parametrenin igerigini

l

Degisiklik yapmadan
Programlama bolimunden
cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip séner.

| degigt_irebilui.r,.O!\le_Y
paramelrcyi Koydedp
gocisyapabianz.

ONAY butonuna basiniz.

(N} =7 ™1 Gosterge igin Nokta
I~ I~ O T C 1 Pozisyonu

.
- ¢

}
L0y ARTTIRMA Butonu  ile
parametrenin icerigini

!

Degisiklik yapmadan
Programlama boluminden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre icin 1.
basamak) yanip séner.

| degistirebilir, ONAY

but ile degistirdigini

& parametroyi kaydedip. |

bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

O _ _ _ 3 1 VeriKayit
U B I |

- e o o o leor

107072
oo eyl ARTTIRMA Butonu  le
parametrenin icerigini

l

Degisiklik yapmadan
Programlama boluminden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

| degistirebilir, ONAY

peremctreyi Kaydedip

. bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.
ONAY butonuna basiniz.
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Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip séner.

| L L Segimi
00T 1
LV L0 L L ARTTIRMA Butonu  ile

parametrenin igerigini

l

Degisiklik yapmadan
Programlama boluminden
¢cikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 3.
basamak) yanip séner.

| degistirebilir, ONAY
paramelreyi Kydedip

bir sonraki parametreye

. gegcis yapabilirsiniz.
ONAY butonuna basiniz.

') ] -,\ Haberlesme Erigsim Adresi
reu L

I

L ey 1) ARTTIRMA Butonu  ile

parametrenin icerigini

l

Degisiklik yapmadan
Programlama bolimunden
cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip séner.

| degdistirebilir, ONAY
paramelroyi kaydedip.
decis yapabinsmiz.

ONAY butonuna basiniz.

=7 1§ Modbus Protokol Tipi
= 1 Segimi

"
- |

}
L0 s ARTTIRMA Butonu  ile
parametrenin icerigini

l

Degisiklik yapmadan
Programlama boluminden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,
en yuksek deger basamagi;
(Bu parametre icin 1.
basamak) yanip séner.

| degistirebilir, ONAY

perermcireyi Keydedi

bir sonraki parametreye
. gecis yapabilirsiniz.
ONAY butonuna basiniz.

[} =) |— Haberlesme Parity Secimi
gl v el ngr

- e o o o leo

7
oo ey ARTTIRMA Butonu  ile
parametrenin icerigini

l

Degisiklik yapmadan
Programlama boluminden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

| degistirebilir, ONAY

ouon o degsirdg
secio yapabitrsiz.
ONAY butonuna basiniz.
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Parametrenin alabilecegi ,

en yuksek deger basamagi;

(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip séner.

!

Degisiklik yapmadan
Programlama boluminden
¢cikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,

en yuksek deger basamagi;

(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip séner.

0 - -
i B

l

Degisiklik yapmadan
Programlama bolimunden
cikmak icin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,

en yuksek deger basamagi;

(Bu parametre igin 1.
basamak) yanip séner.

l

Degisiklik yapmadan
Programlama boluminden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Parametrenin alabilecegi ,

en yuksek deger basamagi;

(Bu parametre icin 6.
basamak) yanip séner.

|
SIOIGISIOIS

R Y N |
' 0

v

Degisiklik yapmadan
Programlama boluminden
¢ikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

Haberlesme iletigsim Hizi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin igerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip |,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Haberlesme Stop Biti
Segimi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Reset ve Set Korumasi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip |,
bir sonraki parametreye
gegcis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.

Carpim Katsayisi

ARTTIRMA Butonu ile
parametrenin icerigini
degistirebilir, ONAY
butonu ile degistirdiginiz
parametreyi kaydedip ,
bir sonraki parametreye
gecis yapabilirsiniz.

ONAY butonuna basiniz.
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Programlama bolumune -

girigteki sifre ekrani ,’-’ 'l Bt :—' '—, Program Sifresi

PSyuurd), Onay butonuile - sz = = ARTTIRMA Butonu ile
gegildiginde bu parametre :'_v' n'_:n_:fn'_:' n'_n' :_o' parametrenin icerigini
gozlenmez. ' degistirebilir, ONAY

Parametrenin alabilecegi , butonu ile degistirdiginiz

en yilksek deger basamag B sonrak parameireye

(Bu parametre igin 4.

basamak) yanip séner. gecis yapabilirsiniz.

Degisiklik yapmadan
Programlama boliuminden

¢cikmak icin PROG
Butonuna basiniz. Parametreler arasinda
dolagsmaya devam etmek

icin ONAY butonuna
basmaya devam ediniz.

Calisma Ekrani Giris Tipleri ve
Fonksiyonlari



o

8. Program Parametreleri

O _ _ _ 1 1| GirigTipleriveFonksiyonlari. ]
e [ (SAYICI/ TOPLAM SAYICI ve BATCH SAYICI FONKSIYONLARINDA
GOZLENIR.)
AMrMArr; Cihaz Ch-A girisinin Yikselen Kenarinda Yukari dogru
Juuuuyd sayma yapar.
cha L L L s
Pause
Baslangi¢
Ekran Degeri=0 [ 1] [ 2] BEn
Degeri

——

Cihaz Ch-A girisinin YUkselen Kenarinda Asagi dogru

C3
C3
C3
C3
C3

sayma yapar.
ChA FLFPF L L L f]
Pause
Baslangi¢
Ekran Degeri=8 7| [ 6] 5] [4]
Degeri
AMrMr 30 Cihaz Ch-A girisinin Yikselen Kenarinda Yukari dogru
vuuuuL sayma yapar.
Ch-B giriginin YUkselen Kenarinda Asagi dogru sayma
yapar.
o —F LATLEFL F1LAF1
ch-8 . I Y I
Baslangi¢
Ek Dvri=0|1| |2| |3| 2| 1||2| |3| Sayma yoni
De%aer:i == YUKARI
Baslangi¢
Ekran Degeri=8|7| |6| |5| |6| |7||5| |5| Sayma y6nii
Degeri ASAGI
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‘mimImIninE] ; _ L .. .
LU 3 Cihaz Ch-A giriginin Yikselen Kenarinda Yukari dogru

sayma yapar.
Ch-B giriginin Yukselen Kenarinda Yukari dogru sayma
yapar.
cha —F LATLEL £ F1
ch-8 . S I N I
Baslangi¢
Ekran De§eri=0|1| |2| |3| 4| 5||6| |7| Sayma yoni
Degeri YUKARI
Baslangi¢ -
EkranDegeri=8|7| Isl |5||4| |3||2| |1| Sayma yonii
Degeri ASAGI

mammnnn Cihaz Ch-B = 0 iken Ch-A giriginin YUkselen Kenarinda
vuuuy L’ Yukari dogru sayma yapar.

Ch-B = 1 iken Ch-A giriginin YUkselen Kenarinda Asagi
dogru sayma yapar.

cha — + LELSATLFLE T

Ch-B YUKARI | ASAGI | YUKARI
Baslangi¢
Ekran Degeri=0 | 1 | | 2| | 1 | Io | | 1 | Sayma yonii
Degeri YUKARI
Baslangic Lo
Ekran Degeri=8 | 7 | | 6| | 7 | | 8 | | 7 | Sayma yonii
Degeri ASAGI
AN C| Cihaz;x1FazKaymali Saymayapar.
UuUUU 3 ; 4 ymayap

(Incremental Enkoder igin)

Ch-B=0 iken Cihaz Ch-A Giriginin Cikan kenarinda Yukari
dogru sayma yapar.

Ch-B=0 iken Cihaz Ch-A Girisinin Dusen kenarinda Asagi
dogru sayma yapar.

cha —F LAELFYT YT
e — LT T1L T 1L

Baslangic
Ekran Degeri=5 | 6 | | 7 | | 6 | | 5 | | 4 | Sayma yonii
Degeri YUKARI
Baslangi¢
Ekran Degeri=8 | 7 | | 6 | | 7 | | 8 | | 9 | Sayma yonii
Degeri ASAGI

@ Pro-0 1) ,[B000305] olarak secildiginde [P~ o - 4] parametresi olarak

secilmelidir aksi halde cihaz sayma yapmaz.

-



(my

Cihaz ; x2 Faz Kaymali Sayma yapar.

( Incremental Enkoder igin)

Ch-B=0 iken Cihaz Ch-A Girisinin Cikan kenarinda Yukari
dogru sayma yapar.

Ch-B=0 iken Cihaz Ch-A Girisinin Dusen kenarinda Asagi
dogru sayma yapar.

Ch-B=1 iken Cihaz Ch-A Giriginin Cikan kenarinda Asagi
dogru sayma yapar.
Ch-B=1 iken Cihaz Ch-A Girisinin Dusen kenarinda Yukari
dogru sayma yapar.

cha — F AT EY Y EY
e — LT LI

Baslangic

Ekran Degeri=5|6 | 7| 8] 9100 9| 8|7 ]| 6 Sayma yonii

Degeri YUKARI

Baslangig

EkranDegeri=8|7|5|5|4|3|4|5|6|7| Sayma yonii

Degeri ASAGI

05] olarak secildiginde [P~ o - 04] parametresi olarak

secilmelidir aksi halde cihaz sayma yapmaz.

@ Pro-01 ,[00000

Uuoug

amrrr .

Cihaz x4 Faz Kaymali Sayma yapar.

( Incremental Enkoder igin)

Ch-B=0 iken Ch-A Girisinin Cikan kenarinda Yukari dogru
sayma yapar.

Ch-B=0 iken Ch-A Girisinin Dusen kenarinda Asagi dogru
sayma yapar.

Ch-B=1 iken Ch-A Girisinin Cikan kenarinda Asagi dogru
sayma yapar.

Ch-B=1 iken Ch-A Girisinin Disen kenarinda Yukari dogru
sayma yapar.

Ch-A=0 iken Ch-B Giriginin Cikan kenarinda Asagi dogru
sayma yapar.

Ch-A=0 iken Ch-B Giriginin Dusen kenarinda Yukari dogru
sayma yapar.

Ch-A=1 iken Ch-B Girisinin Cikan kenarinda Yukari dogru
sayma yapar.

Ch-A=1 iken Ch-B Giriginin Dlsen kenarinda Asagi dogru
sayma yapar.

cha —  F AT FY AT FY
che —  +YEFT AT FE AL

Baslangi¢ .
ekran Degen 2 [6] 78 o [0l n[vzlaa[7al ____ Saymayoni
Degeri YUKARI

Baslangic L
Degeri ASAGI

| olarak secildiginde [P~ o - 4] parametresi olarak

@ Pro-0 1) ,[00000%

secilmelidir aksi halde cihaz sayma yapmaz.

-
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"1 1| Kronometre icin Girig Tipi Fonksiyon Seg¢imi. ]
L | (SADECE KROMETRE FONKSIYONUNDA GOZLENIR.)

BDBBBU )C/):F;ﬁ\lrgirigine uygulanan isaretlerin , periyotlarinin élgimu

Ch-A
™ T2 T3
< < <+—> +—>
Ekran Degeri 4
T1+T2+T3
T1+T2
T
0 >

Aannmr 1 Ch-Agirisine uygulanan isaretlerin pulse surelerinin dlgimu
voood yapilir.

chA — 1 1 4 -

T T2 T3
< > 4+—> “—>
Ekran Degeri 4
T1+T2+T3
T1+T2
T
0 >

AMrMr 30 Ch-A ve Ch-B giriglerindeki yikselen kenarlar arasindaki
vuuuuL zaman farki dlgim degerlerinin toplami.

chA — 1 L 1 L1 L
T T2 T3
4+ —r S H—>r 4t—r

Ch-B

»

Ekran Degeri 4

T1+T2+T3
T1+T2

T1
0 >

Kronometre igin Girig Tipi Fonksiyon se¢imi parametresinde segilen
olglimler, Zaman Birim ve Skala se¢cimi parametresinde [P-o-05| belirlenen
zaman tabanina gore yapilir.



[
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D

1 73| Olgme Metodu Secimi. o _
_ (SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)
AR arr Cihazin Ch-Agirisine gelen isaretlerin Donds (Tur) zamanini
vuJuuy Olculerek Frekans veya devir bilgisi hesaplanir.
MAnnn 1| Cihazin Ch-A  girisine  gelen isaretlerin ~ Olgme
ouog

o _ -
o

—-—

1|
LJ

—

D

periyodu |Pro-08 parametresinde belirlenen slire
icerisindeki pulse’lerini sayarak , frekans veya devir bilgisi
hesaplanir.

“Frekansmetre/Devir Olger ile ilgili uygulama ornekleri” Béliim 7.8.1’de bu
metotlar detayli olarak aciklanmistir.
Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi ¢galisir.

Ch-A, Ch-B,__Rese_tve Paus_e Giriglerinin Puls_e Siresi. ]
| (ZAMAN ROLESI FONKSIYONU DISINDAKI FONKSIYONLARDA

GOZLENIR.)

Ch-A, Ch-B, Reset ve Pause giriglerinin kabul edilebilir pulse suresini
belirler. Elektriksel gurultuden kaynaklanan pulslerin veya belirlenen

slrenin altinda kalan
kullanilir. [

ulslerin degerlendirme disinda tutulmasi igin

00000 ile [DOO250) msnarasinda deger alabilir.

Parametre degeri[J00 00 0)olarak girildiginde Ch-Ave Ch-B girislerinde
stire korumasi yapilmaz. Parametre degeri yada

olarak girildiginde Reset ve Pause i¢in koruma suresi 2 ms. olarak kabul

edilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI ve BATCH SAYICI fonksiyonlarinda ; Girig tipleri ve
fonksiyonlari parametresi [Pro-0 ! ;[000005
segildiginde Ch-A ve Ch-B girislerinin pulse siiresi |P-o-04| ; 800000

, GOUUUG| veya

olarak girilmelidir. Aksi halde Cihaz sayma yapmaz.

|
O

1 Z | Zaman Birim ve Skala Seg¢imi. ]
_ (ZAMAN ROLESI ve KRONOMETRE FONKSIYONLARINDA
GOZLENIR.)
nmn l"l ‘l'l M| Cihaz Saat/Dakika tabanindan sayma yapar.
vuoouud ‘dan [009955] Saat/dakika’ya kadar sayma
yapabilir.
mmmmr 1 Cihaz Dakika/ Saniye tabanindan sayma yapar.
vuuuy ‘dan [009959] Dakika/saniye’ye kadar sayma
yapabilir.
Ammmn 3l Cihaz Saniye/ Salise tabanindan sayma yapar.
UuuuuL ‘dan [009359) Saniye/salise’ye kadar sayma
yapabilir.
ammmrn gl Cihaz Saat/ Dakika tabanindan sayma yapar.
UuouyJd ‘dan (002359

Saat/ dakika'ya kadar sayma
yapabilir.
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Cihaz Saat tabanindan sayma yapar.

Saatten |[J55559 saate kadar sayma

C3
C3
C3
C3
C3
L=

yapabilir.

mammnmnmnc| CihazDakika tabanindan sayma yapar.

ououo Dakika’dan [JS5355] dakika'yakadar sayma
yapabilir.

B BBB B 5 Cihaz Saniye tabanindan sayma yapar.

Saniyeden [J859599] saniye'ye kadar sayma
yapabilir.

Zaman Birim ve skala segimi yapildiktan sonra SET1 ve SET2
@ degerleri secgilen zaman tabaninin alabilecegi maksimum degere uygun
degilse, Cihaz SET degerlerini otomatik olarak segilen zaman tabanina uyarlar.

O _ _ _ INZ| GiksFonksiyonlan. _ _
I [ (FREKANSMETRE/DEVIR OLCER FONKSIYONU DISINDAKI

FONKSiYONLARDA GOZLENIR.)
Bu parametre BATCH SAYICI fonksiyonununda ile
arasinda deger alabilir ve ¢alisma sekli farkhidir.

O_ __nfcCc|i_inomnnrnrr| Manuel Reset-1.
o uuoFuuuuag

Cihaz sayma islemine Manuel Reset aktif olana kadar
devam eder.

(Cikig-2’nin Pulse Zamani dikkate alinmaz)

SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galisir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukar dogru sayma) [P-o- !9/ =([0C050C00)

Reset I_l I_l I_l

CJ
(]
CJ
(]
(]
[

[w]
]
CJ
CJ |E3

Veya

(i

CJ((CD
CJ([CD

CJ

CJ||C3 [E2
CJ)|C3 [E3

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikig-1
pulse zamani |P-o- {&] 00000 ise Cikis-1 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikis-1 pulse zamani
sifirdan farkliise Cikis-1, girilen pulse zamani sonunda pasif olur.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi SET2'nin Uzerinde de devam eder. Cikis-2 pulse zamani

dikkate alinmaz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset islemi aktif
oldugunda , Sayma deg@eri Toplam degere eklenir.
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SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde ¢alisir.

Sayma yonii : P --> 0 (Asag1 dogru sayma) Pro- (9= [00500 ]

LI 1 [

Reset

Set2

Cikis-1

Cikis-1

Cikisg-2

CJ
J |G

s
<
Y

s

CJ

I+

=

C

c3 [0
cocy |59
[
[

CJ

Sayllan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamani P-o- 15 (000000 ise Cikis-1 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikis-1 pulse zamani Pr-o- {5
sifirdan farkli ise Cikig-1 girilen pulse zamani sonunda pasif olur.
Sayilan deger G000 D 0] degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi[D005000) in altinda da devam eder. Cikis-2 pulse zamani
dikkate alinmaz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset iglemi aktif
oldugunda , Sayma deg@eri Toplam degere eklenir.

(]

ro~u

11 1| Manuel Reset-2.

(Cikis-2’nin Pulse Zamani dikkate alinmaz)

SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde calisir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) |[P-o- !5/= 0000

Reset

B
[
C3)
-
C3)
C3)
£

Il
=
CJ

[
C3[E3
£3|c3
c
e
cJcy 3
c3icy 3

C3| |C3

Veya




Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamani |Pro- 16| [CO0000 ise Cikis-1 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikis-1 pulse zamani
sifirdan farkli ise Cikis-1 girilen pulse zamani sonunda pasif olur.
Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi SET2' nin Uzerinde devam ETMEZ. Cihaz Manuel Reset
bekler. Cikis-2 pulse zamani dikkate alinmaz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset islemi aktif
oldugunda, Sayma degeri Toplam degere eklenir.

SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galisir.

Sayma yonii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) =

L1 [

Reset

Set2

Set1

0

Cikis-1

o
L)
0
c3
c
c
c3
c3

w1
03 [
o
|
|
c3icy 53

Cikis-1
Cikis-2

C3 |CJ)

Veya

[
[
CJ

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamani |Pro- 1G] [CO0000 ise Cikis-1 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikis-1 pulse zamani
sifirdan farkli ise Cikis-1 girilen pulse zamani sonunda pasif olur.
Sayilan deger (000000 de@erine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi [J008000) ‘in altinda devam ETMEZ. Cihaz Manuel Reset
bekler. Cikis-2 pulse zamani [P-go- | 1] dikkate alinmaz.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset islemi aktif
oldugunda , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

o



arrnmJ -3.
- Manuel Reset-3

Cihaz sayma iglemine Manuel Reset aktif olana kadar
devam eder.

(Cikig-2’nin Pulse Zamani dikkate alinir.)

SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde calisir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukan dogru sayma) [P-o- !9/ =([0C050C00)

Reset

Cikis-1

Cikis-1 —,_

Cikis-2

Cikis-1 —I —l Pro-Ib =
Cikig-2 Pro- "-"=

Sayllan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkl bir deger giriimisse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani

ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi Manuel Reset aktif olana kadar devam eder. Cikis-2’'nin pulse
zamani sifirdan farkli ise siire sonunda Cikis-2 konum
degistirir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile beraber pasif duruma
getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset islemi aktif
oldugunda, Sayma degeri Toplam degere eklenir.

o



SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galisir.

Sayma yonii : P --> 0 (Asag1 dogru sayma) [P-o- (9= (00500 ]

Reset I_l l l I_l
Set2
Set1
0
Cikis-1
Cikis-1 aooo
Cikis-2 Pro-11#000000
st —| Pro- 16)=[000000
Cikis-2 Pro- 11=[00000

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger giriimisse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani  |Pro- b
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayilan deger degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi Manuel Reset aktif olana kadar devam eder. Cikig-2’nin pulse
zamani P-g- 171 sifirdan farkl ise sure sonunda Cikis-2 konum
degistirir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile beraber pasif duruma
getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Manuel Reset iglemi aktif
oldugunda, Sayma degeri Toplam degere eklenir.
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SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galisir.

Sayma yoni : 0 --> P (Yukari dogru sayma) |P-o- (5)= 000000

Reset | l

Cikig-1 I Pro- I6]=[000000
Cikig-2 [ | [ Pro- (3=[000000

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger girilmisse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulsezamani  [P-o- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degigtirir.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayilan
deger sifirlanir. Cikis-2'nin pulse zamani sifirdan farkli ise
sure sonunda Cikis-2 konum degistirir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise
Cikig-2ile beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

Cikis fonksiyonlari Pro-0b parametresi Otomatik Reset olarak
segilmisse ([JO0CD3), [D0CO0H), [D0000Y] veya )

Pro- {1 : sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.

o
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SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galisir.

Sayma yoni : P --> 0 (Asagi dogru sayma) Pr-o- !5/= 00000

Reset I_l
Cikis-1 7l Pro- 16)#[000000
Cikis-1 ' Pro- 16)=[000000)
Cikis-2 Pro- 10800000
Cikis-1 L | Pro- 16|=[000000)
Cikis-2 | I Pro- 11 =

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger giriimisse siire
sonunda Cikig-1 konum degigtirir. Cikis-1 pulse zamani m
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayilandeger degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayilan
deger SET2 degerine esitlenir ve sayma islemitekrar baslatilir.
Cikig-2'nin pulse zamani sifirdan farkli ise siire sonunda
Cikis-2 konum degistirir. Bu durumda Cikis-1 aktifise Cikig-2 ile beraber
pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

Cikis fonksiyonlari

segilmisse ([J00003], 000004, (000005 veya [J0000E])

Pro-06

parametresi

Otomatik

Reset

olarak

Pro- {1 sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset

gerceklesmez.
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SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde calisir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) |P-o- (5= 000000

Reset | l

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger giriimisse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani  |Pro- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayilan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma

islemi durdurulur. Cikis-2'nin pulse zamani sifirdan farkli ise
sure sonunda sayma degeri sifirlanir ve Cikis-2 pasif hale getirilir. Bu
durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

Cikis fonksiyonlari Pro-06 parametresi Otomatik Reset olarak
segilmisse ([J0C003), [0O00CH), veya [JOO0DE])

Pro- {1 sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.

-



SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galisir.

Sayma yonii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) =

Reset | l

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkl bir deger giriimigse sire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani  |Pro- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayilan deger[C0C 000 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur. Sayma
islemi durdurulur. Cikis-2'nin pulse zamani sifirdan farkli ise
sure sonunda sayma degeri SET2 degerine esitlenir ve sayma iglemi
tekrar baglatilarak Cikig-2 pasif hale getirilir. Bu durumda Cikis-1 aktif
ise Cikis-2 ile beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

Cikis fonksiyonlari Pro-06 parametresi Otomatik Reset olarak
secilmigse ([000003), (000004, [O000S] veya [DO0O0E])

Pro- {1 sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.
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SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galisir.
Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) |P-o- (5= 000000
Reset | l
Cikis-1 F
Cikig-1 I ‘ I Pro- {B]=I000000)
Cikis-2 [ 1 | Pro- 1#[0000C0
Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkl bir deger giriimigse sire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani  |Pro- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.
Sayllan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur ve Sayma
degeri sifirlanarak devam eder. Ancak Aktlel deger goOstergesinde
SET2 degeri gozlenir. Cikis-2'nin pulse zamani sifirdan farkli
ise sure sonunda Aktuel deger ekraninda gergek sayma degeri gozlenir
ve Cikis-2 pasif hale getirili. Bu durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile
beraber pasif duruma getirilir.
SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

Cikis fonksiyonlari Pro-06 parametresi Otomatik Reset olarak

secilmisse (([J0C0003), [00C00Y), [000005) veya [D0000E)
Pro- {1 sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.

-



SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galisir.

Sayma yonii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) =

Reset | l

Set2 .

Cikig-2

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger giriimisse siire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulsezamani  [P-o- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayilan deger degerine ulastiinda Cikis-2 aktif olur ve
Sayma degeri SET2 degerine esitlenerek sayma islemine devam edilir.
Ancak Aktuel deger gostergesinde degeri gozlenir. Cikis-
2’nin pulse zamani sifirdan farkl ise siire sonunda Aktuel
deger ekraninda gergcek sayma degeri gozlenir ve Cikis-2 pasif hale
getirilir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile beraber pasif duruma
getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

Cikis fonksiyonlari Pro-06 parametresi Otomatik Reset olarak
secilmigse ([000003), (000004, [O000S] veya [DO0O0E])

Pro- {1 sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.

- o
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SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde calisir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukar dogru sayma) [P-o- !9/ =([0C050C00)

Cikis-2

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkl bir deger giriimigse sire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani  |Pro- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayllan deger SET2 degerine ulastiginda Cikis-2 aktif olur ve Sayma
degeri SET2’nin Uzerinde de devam eder, Cikis-2’'nin pulse zamani
Pro- 11l sifirdan farkl ise sire sonunda sayma degeri sifirlanir ve
Cikis-2 pasif hale getirilir. Bu durumda Cikis-1 aktif ise Cikis-2 ile
beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

Cikis fonksiyonlari Pro-06 parametresi Otomatik Reset olarak
secilmigse ([000003), (000004, [O000S] veya [DO0O0E])

Pro- {1 sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.

-
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SAYICI/ TOPLAM SAYICI , ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin
asagidaki sekilde galisir.

Sayma yonii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) =

Reset

! !

Set2 -

Cikig1 — 1 [ Pro- 15)=[000000
M M Pro- {#([000000

Cikig —— 1 L | Pro- '6]=[C000300
Cikis-2 [ Pro- 1#[000000

Sayilan deger SET1 degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1
pulse zamanina sifirdan farkli bir deger giriimisse sire
sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani  |Pro- {5
ise Manuel Reset aktif olana kadar veya Cikis-2'nin
durumuna gore konum degistirir.

Sayilan deger degerine ulastiinda Cikis-2 aktif olur ve
Sayma degeri sifirin altinda da devam eder, Cikis-2’nin pulse zamani
sifirdan farkli ise stire sonunda sayma degeri SET2 degerine
esitlenir ve Cikis-2 pasif hale getirili. Bu durumda Cikis-1 aktif ise
Cikig-2ile beraber pasif duruma getirilir.

SAYICI / TOPLAM SAYICI fonksiyonunda ; Otomatik Reset islemi
gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere eklenir.

Cikis fonksiyonlari Pro-06 parametresi Otomatik Reset olarak
segilmisse ([J0C003), [0O00CH), veya [JOO0DE])

Pro- {1 sifirdan farkh bir deger girilmelidir. Aksi halde Otomatik Reset
gerceklesmez.

-
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SAYICI/ TOPLAM SAYICI icin asagidaki sekilde ¢aligir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukan dogru sayma) [P-o- !5 =[C3005C0

Reset

Sayilan deger SET1 degerine esit veya buyuk ise Cikis-1 aktif olur.
SET1 degerinden kulguk ise Cikis-1 pasifolur. Cikis-1 pulse zamani
dikkate alinmaz.

Sayllan deger SET2 degerine esit veya blyuk ise Cikis-2 aktif olur.
SET2 degerinden klguk ise Cikis-2 pasifolur. Cikis-2 pulse zamani

dikkate alinmaz.

Manuel Reset islemi gergeklestiginde , Sayma degeri Toplam degere
eklenir.

Sayma yonii : P --> 0 (Asag1 dogru sayma) Pro- (9= [00C000 ]

Reset |_|
Set2
Set1
- [Pro- {E]#[CCCC00)veya
Cikis-1 [ LPro- 16 =[000000)
Gikis-2 [ ] Pro- {7)#[C00000) veya
Pro- {=[000000

Sayilan deger SET1 degerine esit veya kuguk ise Cikis-1 aktif olur.
SET1 degerinden buylk ise Cikis-1 pasifolur. Cikis-1 pulse zamani
dikkate alinmaz.

Sayilandeger degerine esit veya kiigik ise Cikis-2 aktif olur
[C00000)degerinden blyik ise Cikig-2 pasif olur.Cikis -2 pulse zamani
[P-o - !Tdikkate alinmaz.

Manuel Reset islemi gerceklestiginde , Sayma degeri Toplam degere
eklenir.

@ Aynianda azalan veya artan yonde sayma yapan sistemlerde tercih edilir.

- o




"l Otomatik Reset-5

Cikis-2’nin Pulse Zamani dikkate alinmaz.
ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE igin agagidaki sekilde galisir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukan dogru sayma) [P-o- !9 = (005000

Reset I_I

Set2

Set1
0
Cikig-1

Cikig-1

H
=
3

Cikig-2

I

0

-
e
[ I
1w o

CJ)|C3 [C3 |E3

[
(]
CJ
(]

l
3
3
3
s
<
Q

Sayilan deger SET1 degerine esit veya blyuk ise Cikis-1 aktif olur.
Cikig-1 pulse zamanina sifirdan farkl bir deger girilmisse
slire sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani
ise Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda pasif olur.
Sayma dederi SET2 degerine ulastiginda Sayma degeri sifirlanir ve
Cikis-2 aktif olur. Cikis-2 , Sayma degeri SET2 degerine yeniden
ulasana kadar konumunu degistirmez. Cikis -2 pulse zamani [Prg- |}
dikkate alinmaz.

Not: Cikis-1 ve Cikis-2 doniistiimlu olarak aktif olur.

Sayma yénii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) [Pro- !9/ =[053500 !

Reset I—I

Set2

Set1

0
Cikig-1

H
(o)
3

Il

0

cJ [
e
o T
o
)

Cikis-1
s R — Pro- (1#000000veya
Pro- 11)=[000C000

Sayilan deger SET1 degerine esit veya kuguk ise Cikis-1 aktif olur.
Cikis-1 pulse zamanina sifirdan farkl bir deger girilmisse
sure sonunda Cikis-1 konum degistirir. Cikis-1 pulse zamani
ise Sayma degeri degerine ulastiginda pasif olur.
Sayma degeri degerine ulastiginda Sayma degeri SET2
degerine esitlenir ve Cikis-2 aktif olur. Cikis-2 ,Sayma degeri
degerine yeniden ulasana kadar konumunu degistirmez. Cikis -2 pulse

zamani dikkate alinmaz.
Not: Cikis-1 ve Cikig-2 donusumli olarak aktif olur.
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BATCH SAYICI i¢in Cikis Fonksiyonlari.

annnmn
oonong Manuel Reset

BATCH SAYICI icin agsagidaki sekilde ¢alisir.

Sayma yénii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) =

Batch

Sayilan deder SET2 degerine ulastiginda Sayma degeri sifirlanir ve
Cikis-2 aktifolur.Pro- {7 ise Cikis-2 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikis-2 pulse zamani |Pro- {1
sifirdan farkliise Cikis-2, girilen pulse zamani sonunda pasif olur.

Cikis-2’nin aktif olmasi Set1 butonuna basildiginda ¢ikan Batch Sayma
degerinin “1” arttirmasi demektir. Cikis-2’nin aktif olma sayisi SET1
degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1 pulse zamani [P-5- |5

ise Cikis-1 Manuel Reset aktif olana kadar konum

degistirmez. Cikis-1 pulse zamani sifirdan farkli ise Cikis-1
girilen pulse zamani sonunda pasif olur.



BATCH SAYICI icin agsagidaki sekilde ¢alisir.

Sayma yonii : P --> 0 (Asag1 dogru sayma) [P-o- (9= (00500

a s nnnn " -------- 'I --------- i --------- i --------- "----? --------- m#

Sayilan deger degerine ulastiginda Sayma degeri SET2
degerine esitlenir ve Cikis-2 aktif olur. [P-o- {7 [000000) ise Cikig-2
Manuel Reset aktif olana kadar konum degistirmez. Cikis-2 pulse
zamani |P-o- {1 sifirdan farkli ise Cikis-2 , girilen pulse zamani
sonunda pasifolur.

Cikis-2’nin aktif olmasi Set1 butonuna basildiginda ¢ikan Batch Sayma
degerinin “1” arttirmasi demektir. Cikis-2’'nin aktif olma sayisi SET1
degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur. Cikis-1 pulse zamani
ise Cikis-1 Manuel Reset aktif olana kadar konum
degistirmez. Cikis-1 pulse zamani sifirdan farkli ise Cikis-1
girilen pulse zamani sonunda pasif olur.
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BATCH SAYICI icin agagidaki sekilde ¢alisir.

Sayma yonii : 0 --> P (Yukari dogru sayma) |P-o- (5)= 000000

Sayma

Clig2 .l ......... l. ........ l ......... l ......... .l ......... l ............... I—lF,'-D' M «£[000000

Batch

Sayilan deder SET2 degerine ulastiginda Sayma degeri sifirlanir ve
Cikig-2 aktifolur.P-o- 17 [CO0O0D ise Cikis-2 Manuel Reset aktif
olana kadar konum degistirmez. Cikis-2 pulse zamani
sifirdan farkliise Cikis-2 , girilen pulse zamani sonunda pasif olur.

Cikis-2’nin aktif olmasi Set1 butonuna basildiginda ¢ikan Batch Sayma
degerinin “1” arttirmasi demektir. Cikis-2’nin aktif olma sayisi SET1
degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur ve Batch Sayma degeri otomatik
olarak sifirlanir . Cikis-1 pulse zamani ise Cikis-1
Manuel Reset aktif olana kadar konum degistirmez. Cikis-1 pulse
zamani |Pro- ib sifirdan farkl ise Cikig-1 girilen pulse zamani
sonunda pasifolur.



Sayma yonii : P --> 0 (Asagi dogru sayma) Pr-o- !S/=[00000 !

SET2

Sayma
degeri

Clig2 i ......... i ........ i ......... i ......... i ......... i ..... frrreeee: Fj;:;t—7=n;ﬁﬁmﬂnuﬁnﬂﬁm

Sayilan deger degerine ulastiginda Sayma degeri SET2
degerine esitlenir ve Cikis-2 aktifolur. [P~ o - {7 [B05000) ise Cikig-2
Manuel Reset aktif olana kadar konum degistirmez. Cikis-2 pulse
zamani |Pro- 11 sifirdan farkli ise Cikis-2 , girilen pulse zamani
sonunda pasif olur.

Cikis-2’nin aktif olmasi Set1 butonuna basildiginda ¢ikan Batch Sayma
degerinin “17 arttirmasi demektir. Cikis-2’nin aktif olma sayisi SET1
degerine ulastiginda Cikis-1 aktif olur ve Batch Sayma degeri otomatik
olarak sifirlanir . Cikis-1 pulse zamani [P o - {5][00050350) ise Cikis-1
Manuel Reset aktif olana kadar konum degistirmez. Cikis-1 pulse
zamani |Pro- 16 sifirdan farkl ise Cikig-1 girilen pulse zamani
sonunda pasif olur.

o



Girig Sinyali Sifirlama Zamani (Time Out) ]
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Ch-A girisine bu parametrede girilen slre kadar herhangi bir isaret
uygulanmazsa Aktlel deger ekranindaki sayma degeri sifirlanir.
00000 1 ile [J50099] snarasinda deger alabilir.

Olgme Metodu Secimi parametresi olarak segilmis ise bu

parametre gozlenir.
Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi ¢calisir.

O _ _ _rMn"
I~ I [
@
0_ _ _nng
O g

Olgme Periyodu o _
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGCER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Ch-A girisinden uygulanan isaretin , tanimlanan sure igerisindeki Pulse
adedisayilir.
00000 1 ile 8800355 snarasindadeger alabilir.

Olgme Metodu Secimi parametresi olarak secilmis ise bu
parametre gozlenir.
Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi ¢calisir.

0 _ _ _ Mg
o3

Cikis-1 Fonksiyonu o ]
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLCER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

M
[

(Mg

MAMMn| Kahcr Cikis sekli secilmis olur. (Latching). Manuel Reset
uygulanana kadar Cikis-1 konum degistirmez.

Cikis-1 fonksiyonu kalici ( Latching ) segili

A

SET1 /—\ /

N/

v

Cikis-1 Q I—I
1

Reset
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mammmr 1 Kahlici olmayan (Non-Latching) ve Histerisiz tanimlanabilen
ooy cikis sekli secilmis olur.
Cikis-1 fonksiyonu kalici olmayan (Non- Latching) segili
SET1
SET1 - HYS1
chst — 1 L L
ammmm gl Cikis-1 Alarm Cikist olarak segilmis olur. Detayh bilgi igin
vuuuuge Cikis-1 igin Alarm fonksiyonlari |[P-o- | i| parametresine
bakiniz.

@ Frekansmetre/Devir 6lcer Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi ¢calisir.

J_ _ _ 1M Cikig-2Fonksiyonu o ]
1 I )] (SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)
BBBEBB Kalici Cikis sekli secgilmis olur. (Latching). Manuel Reset

uygulanana kadar Cikis-2 konum degistirmez.

Cikis-2 fonksiyonu kalici ( Latching ) secili

A

SET2 /—\ /

N/

v

Cikis-2 Q I—I
1

Reset

@ Frekansmetre /Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girigi ¢calisir.
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Kalici olmayan (Non-Latching) ve Histerisiz tanimlanabilen
cikis sekli secilmis olur.

amnrn
ooy

Cikis-2 fonksiyonu kalici olmayan (Non- Latching) segili

4
SET2
SET2 - HYS2

v

S B I

@ Frekansmetre /Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi ¢calisir.

_ _ _ I 1| Cikig-1icinAlarmFonksiyonlari o _
I [ (SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLGCER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Cikis-1 fonksiyonu parametresi, Alarm Cikisi [C30002
olarak se¢ilmis ise Cikig-1 bu parametreye gore aktif olur.

BB 1 Yiaksek Alarm.

ooy
Cikis-1
ON < O
OFF g b
Set1-Hys1 Set1

Sayma Dégeri

Aanrr 1 Dusuk Alarm.
oo
Cikis-1
ON © q
OFF . o
Set1 Set1+Hys1

Sayma Dégeri
@ Frekansmetre / Devir 6lcer Fonksiyonunda sadece Ch-A Girigi galisir.
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ammmr . SapmaYiksek Alarm.
[y -
Cikis-1
ON < o
OFF © »
T - Hys1 Set1+Set2
Set2
Sayma Dégeri
Ammrr )l SapmaDisuk Alarm.
(M NNy ]
Cikis-1
ON o >
OFF ¢ IS
Set2-Set1 + Hys1 T
Set2
Sayma Dégeri
ACOrr l_: SapmaBand Alarm.
(NN
Cikis-1
A
ON >
OFF

)

i Hys1

" Set2-Set! | Seti+Set2  +Hys1

Set2

O
4

>

Sayma Dégeri

@ Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi ¢calisir.

Hro-

|
=

—

Cikig-1icin Histerisiz o ]
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLCER FONKSIYONUNDA

GOZLENIR.)

Cikis-1 icin Histerisiz degerinin tanimlandigi parametredir. Cikis-1
Kalici olmayan ¢ikis (Non-Latching) olarak segilmis ise kullanilir.

(000000 ile D50000)arasinda deger alabilir.

@ Frekansmetre / Devir 6lger Fonksiyonunda sadece Ch-A Girigi ¢alisir.

o



Cikis-2 igin Histerisiz L ]
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLCER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Cikis-2 icin Histerisiz degerinin tanimlandigr parametredir. Cikig-2
Kalici olmayan ¢ikis (Non-Latching) olarak segilmis ise kullanilir.
o000040) ile [D50000arasinda deger alabilir.

@ Frekansmetre/Devir o6lcer Fonksiyonunda sadece Ch-A Girisi ¢galigir.

O
7

]

-— e
S
-—

Cikis -1 Calisma Sekli

Cikis - 1 Normalde Enerjisiz.

| —

g |
C3

C3
g |

Cikis - 1 Normalde Enerijili.

——

mr
()
!
o

I

-_— e
)
-'

Cikis -2 Galisma Sekli

C3
C3

C3

B Cikis - 2 Normalde Enerijisiz.

| I
C3

C3

| I

Cikis - 2 Normalde Enerijili.

C3

[

o "

oy

-

[

-

=

Cikig-1 Pulse Zamani

Cikis-1’in aktif kalacagi sureyi belirler.
0000.00 ile 0099.99 saniye arasinda deger alabilir.
0000.00 saniye girilmesi durumunda suresiz ¢alisma segilmis olur.

Detayl bilgi igin Cikis fonksiyonlarinin agiklandigi bélime
bakiniz.

Cikis-2 Pulse Zamani

Cikis-2’nin aktif kalacagi sureyi belirler.

0000.00ile 0099.99 saniye arasinda deger alabilir.

0000.00 saniye girilmesi durumunda suresiz ¢alisma segilmis olur.
Detayl bilgi igin Cikis fonksiyonlarinin agiklandigi bélime
bakiniz.

Kontrol Baglangici o ]
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLCER FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)

Cikislarin Kontrol edilmesi bu parametreye gore yapilir.

C3

—
—

Cihaza Enerji verildiginde kontrol islemi baslatilir.

C3
cC

=
<

Sayma degeri SET1 degerine ulastiginda kontrol islemi
baglatilir.

C3

I O o [

| |

I | | o |

Sayma degeri SET2 degerine ulastiginda kontrol islemi

I | | |

C3

My

baslatilir.
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Cihazin SaymaYonii o . )
(FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIYONU DISINDAKI
FONKSIYONLARDA GOZLENIR.)

Artan yonde Sayma. (0 -->Preset’e )

Azalan yonde Sayma. (Preset'den-->0 )

SAYICI / TOPLAM SAYICI ve BATCH SAYICI fonksiyonlarinda , Girig Tipleri ve

fonksiyonlari parametresi : veya secilmis
ise Cihazin sayma yonu Pro- 14 parametresi kullanici tarafindan
gozlenmez.
I _ _ _ Z1I1| Gostergeicin Nokta Pozisyonu ] ]
e a _ (ZAMAN ROLESI ve KRONOMETRE FONKSIYONLARI DISINDAKI
FONKSIYONLARDA GOZLENIR.)
— , et T e
B BBB B M| Nokta pozisyonu Akiif degildir. Ekran gérinimi 000500
pr— . . e ) . ) '—'n'—'nnn
UBBGB ‘l Nokta pozisyonu Aktif. Ekran gorinimu [U 00000
: . . e AFAAEA
BBBBBE Nokta pozisyonu Aktif. Ekran gérinimi [Uo U U U
: : e e (FATAFAAEE
BDBBBH Nokta pozisyonu Aktif. Ekran géranimi [J 00000
: : P YR T R als]
BDBGDL’ Nokta pozisyonu Aktif. Ekran gérinuima |00 000
0 _ _ _ 2 || VeriKayit L ] .
e _ 1 (FREKANSMETRE / DEVIR OLGER FONKSIYONU DISINDAKI
FONKSIYONLARDA GOZLENIR.)
AMMANCr  Enerji kesintisi durumunda Aktlel deder ekranindaki sayma
vuuuuuy degeri Kalici hafizaya kaydedilir. Cihaz Enerjilendiginde
kaldigi yerden calismasina devam eder.
mININININ ] i intisi i bi :
I Enerji kesintisi durumunda herhangi bir kayit yapiimaz

Cihaz enerjilendiginde Ekran degeri olur.
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O _ _ _ 7| SET1Cahgma SekliSecimi ]
U | . (SADECE SAYICI / TOPLAM SAYICI FONKSIYONUNDA
GOZLENIR.)
BBBBU B Mutlak Calisma segilmig olur. SET1 degeribagimsiz olarak
000000 ile [388588]  arasinda herhangi bir degere
ayarlanabilir.
l'l'ﬁl'l!'lﬁ ‘l Ofsetli calisma secilmis olur. SET1 degeri SET2 degerine
HUUUU U a4 £ Ofset olarak tanimlanabilir (SET1=SET1+SET2)
Ornegin ; Ofset SET secilmis iken ;
Setekranlarinda SET1=5000; SET2=10000 olsun.
Bu durumda Cihaz Cikis-1'i ;
SET1 = 5000 + 10000 = 15000 degerine gore aktif veya
pasif eder.
Ornegin ; Ofset SET secilmis iken ;
SET1 degerinin ayarlandigi boélumde (Bkz. Bolim 7.3)
6.Basamak degeri , Arttirma butonu ile “-” karakteri gelecek
sekilde ayarladiktan sonra SET1 deg@eri kaydedilirse ;
Setekranlarinda SET1=-05000; SET2=10000 olur.
Bu durumda Cihaz Cikis-1’i;
SET1 = SET1+SET2 hesabinauyarak;
SET1 = -5000 +10000 = 5000 degerine gore aktif veya
pasif eder.
0 _ _ _ 1 7| Haberlesme Erigsim Adresi
U R e | . . - -
Cihazin haberlesmede sirasinda kullandigi Cihaz erigsim adresidir.
ile arasinda deger alabilir.
0 _ _ _ 01| Modbus Protokol Tipi secimi
U _
AMMAMrr|  Cihazhaberlesme sirasinda ASCII haberlesme protokoliin(
vuuuuy kullanir.
UBBE‘IB ‘l EJ“:;Eaberl%me sirasinda RTU haberlesme protokollini
J _ _ _ | Haberlesme Parity Secimi
U _
aannrn i y .
R Haberlesme sirasinda Parity Kontroli YOK
aonrr i : i
RN Haberlesme sirasinda Tek Parity kullanilir. (Odd Parity)
minininln i i : [
ool El Haberlegsme sirasinda Cift Parity kullanilir. (Even Parity)

98



Oo_
[

ol

y

C3
C3
]

3
C3 €3
3 €3

M

C3 .3 .3 |E3

(N

j—
—

I | O | | |
I I |

C3 €3] .3 C3
I | |

C3
~

I

m
L

c3| 53

o -
O

[

I = =

Haberlesme iletisim Hizi

Cihaz haberlesmeyi 1200 Baud Rate hizinda yapar.
Cihaz haberlesmeyi 2400 Baud Rate hizinda yapar.

Cihaz haberlesmeyi 4800 Baud Rate hizinda yapar.

Cihaz haberlegsmeyi 9600 Baud Rate hizinda yapar.

Cihaz haberlesmeyi 19200 Baud Rate hizinda yapar.

Haberlesme Stop Biti Se¢imi

Haberlesme sirasinda 1 Stop Biti kullanilir.

Haberlesme sirasinda 2 Stop Biti kullanilir.

Cihaz Uzerinde Reset ve Set korumasi uygulanmaz.

Sadece RESET Butonu korumasi aktiftir. Cihaz Gzerinden
Reset Butonu kullanilarak Aktliel Sayma degeri silinemez.
Cihazin Aktlel sayma degeri RESET Girisine pulse
uygulayarak silinebilir.

SET1 ve SET2 degerleri degistirilemez.

Tam Koruma ; Reset korumasi aktiftir ayrica SET1 ve SET2
degerleri degistirilemez.

SET1 degeri degistirilemez.

SET2 degeri degistirilemez.

Frekans/Devir Olger Garpim Katsayisi ]
(SADECE FREKANSMETRE / DEVIR OLCER FONKSIYONUNDA

GOZLENIR.)

Parametre degeri [D0000 1 ile [3039959] arasinda deger alabilir.

Saymade

nonnn o
[Ny Ny Ny

deri bu parametrede girilmig olan deger ile garpilir.
ise carpma islemi gerceklesmez. Sayilan darbe sayisi ayni

sekilde gostergeye yansitilir.
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_____ Carpim Katsayisi _ _
U I LI (ZAMAN ROLESi ve KRONOMETRE FONKSIYONLARI DISINDAKI

FONKSIYONLARDA GOZLENIR.)

Parametre degeri [00000 1 ile (399339 arasinda deger alabilir. Bu
parametrede yapilan her degisiklik cihazin saymaya baglamasiyla
birlikte degerlendirilir.

Carpma islemi gerceklesmez. Sayilan darbe sayisi ayni
sekilde gostergeye yansitilir.

'l:i e 'lj I— | Program Sifresi

Program parametrelerine erigsim sirasinda girilen Program sifresidir.

00000 ile [CD99595) arasinda deger alabilir.

Budeger ise Program parametrelerine giriste sifre soruimaz.
Programlama Butonuna basildigindailk 6nce ekrani gelir.

Bu deger “ 0”dan farkh iken Program parametrelerine erigsim
sirasindaki sifre ekraninda ;

1-Kullanici degerini yanlis girerse :

Parametre degerlerini gdremeden Ana ¢alisma ekranina doner.

2-Kullanici sifresini yazmadan Enter butonu ile Programlama
bélimune girerse (Parametreleri gézlemek amaciyla):

Program sifresi parametresi disindaki tim parametre dederlerini
gorebilirancak parametrelerde herhangi bir degisiklik yapamaz.

(Bkz. Bolum 9. EZM-9950 Programlanabilir Timer & Counter
Cihazindaki Hata Mesaijlari (2))
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9. EZM-9950 Programlanabilir Timer & Counter Cihazindaki Hata Mesajlari

,\ 1- Cihazin Calisma Fonksiyonu belirten ve Cihazin Ust
[] kapaginin altinda bulunan DIP Switch’in konumu hatali.
0 07057 1Y Detayli bilgi igin Bélim 2.8’e “DIP Switch’le ¢alisma
_) Fonksiyonunun segimi” bolumine bakiniz.

2- Programlama bolimune giriste bir sifre degeri varken ;

Kullanici , sifre bolimune herhangi bir deger girmeden , sadece ONAY butonunu kullanarak ,
Programlama bolimune gegis yapabilir.

Kullanici Programlama bélimiinde Programlama Sifresi Parametresi harig tiim
parametreleri gorebilir ancak ilgili program parametrelerinde degisiklik yapamaz. Programlama
bolimune giriste , Sifrenin dogru olarak girildigi durumlarda parametrelerin en ytksek degerlikli
basamagi yanip sénerken, sifrenin girilmedigi durumlarda bu yanip sénme iglemi gergeklesmez.

170070 0700070 17 11 Gahsma ,_-, ,: S | Sifre Ekrani
Lo L L L L Ekran I o ’-’-’ L Parametrenin
=Ny NNyl S0 07707 P
T D0 —_— 24500 L9 e alabilecegi,en
yuksek deger
basamagi ;

== (7] (] (] =) o ign & basama
anip soner.
=™

Sifre bolumune

PROG butonuna bastiginizda herhangi bir sifre
Program bolumune girig igin sifre yazmadan
sorulacaktir. ONAY butonuna
basiniz.
SAYICI/ TOPLAM SAYICI =} 1" | Girig Tipleri ve

FONKSIYONU igin i B 1' p' Fonksiyonlari

!} Herhangi bir yanip sonme

islemi gerceklesmez.
=)
Program Siftes: harg tam
ereeeerenaens Program parametrelerini
: gorebilirsiniz.
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SAYICI / TOPLAM SAYICI
FONKSIYONU igin

Programlama boliuminden
¢cikmak igin PROG
Butonuna basiniz.

I
]

Carpim Katsayisi
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Parametreler arasinda
dolagmaya devam etmek
icin ONAY butonuna
basmaya devam ediniz.

Olo

SICICICICIS
=) =

Calisma Ekrani

L WL I A I U U T U U A A I I O B Y )
~ .

SIONCISIOIS
=) =

‘ i Eu Bl
[}

|-
°

Sy
_
|-

SIONCISIOIS
=) =

SIOICISICIS
=) =

Giris Tipleri ve
Fonksiyonlari

3- Aktuel Ekran degerinin yanip sonmesi ve cihazin
saymayapmamasi durumu;

Cihazin Sayma degerlerinden herhangi birisinin
Maksimum Sayma sinirini agmasi durumunda ortaya
cikar.

(Sayici/Toplam Sayici Fonksiyonunda ,Toplam Sayma
dederi - Batch Sayici Fonksiyonunda Batch Sayma
Degeri)

RESET Butonu kullanilarak , Sayma degerleri ile birlikte
bu uyari ekrani da silinebilir.

4- Aktuel Ekran degerinin yanip sonmesi ve cihazin
sayma yapmamasi durumu;

Cihazin Sayma degerlerinden herhangi Dbirisinin
Minimum Sayma sinirini agmasi durumunda ortaya
cikar.

(Sayici/Toplam Sayici Fonksiyonunda ,Toplam Sayma
degeri - Batch Sayici Fonksiyonunda Batch Sayma
Degeri)

RESET Butonu kullanilarak , Sayma degerleri ile birlikte
bu uyari ekrani da silinebilir.
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10. Spesifikasyonlar

Cihaz Tura
Fiziksel Ozellikler

Koruma Sinifi
Agirhik
Ortam Sartlari

Stoklama / Ortam sicakhgi
Stoklama / Ortam nem orani
Montaj Tipi

Asiri Gerilim Kategorisi
Elektriksel Kirlilik

Calisma Periyodu

Besleme Voltaji Ve Giicu

Dijital Giriglerin
Elektriksel Ozellikleri

Maksimum Girig Frekansi

Opsiyonel Cikis Modulleri

Standart Haberlesme Modulu

Opsiyonel Haberlesme Modulu

Haberlesme Protokoli
Aktuel Deger Gostergesi
Set Gostergesi

LED Gostergeler

Uyumlu Standartlar

: Programlanabilir Timer & Counter Cihazi
: 96mm x 96mm x 87.5mm 1/4 DIN 43700 Panel montaiji

igin Plastik koruma. Panel kesiti 92x92mm.

: NEMA 4X (6nden IP65, arkadan I1P20).
: Yaklagik olarak 0.34 Kg.
: Deniz seviyesinden 2000 metre yukseklige kadar, yogun

nem olmayan ortamlarda.

:-40°C ile +85°C /0 °Cile +50 °C arasinda.

: 90 % max. (Yogunlagsma olmayan ortamda)

: Sabit montaj kategorisi.

2l

. . Ofis veya is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde.
: Surekli.

:100-240 V ~ (-%15/+%10) 50/60 Hz. 6VA

24\ ~_ (-%15 / +%10) 50/60 Hz. 6VA
24V = (-%15 / +%10) 6W

: Nominal Girig gerilimi : 16 VDC @ 5mA

Maksimum uygulanabilecek gerilim : 20 VDC
Lojik 1 minimum seviye : 3 VDC
Lojik 0 maksimum seviye : 2 VDC

: Sayici / Toplam Sayici ve Batch Sayicli igin ;

i

ro-01 =0,1,2ise 6000Hz
Pro-01 =3,4ise 4000Hz
=5,6 ise 3500Hz
Pro-0 1 =7ise 2000Hz
Frekansmetre / Devir Olger icin ; 10kHz
P-o-0452000000) ise 30Hz

:-EMO-900 Rodle ¢ikis modulu :Rezistif YUkte SA@250VA~~

100.000 anahtarlama (Tam YUkte)
-EMO-910 SSR surlcu ¢ikis modula

Max 20mA@18V —=
-EMO-920 Dijital (Transistor) ¢ikis moduli

(Max 40mA@18V =—

—

: EMC-900 RS-232 Haberlesme Modulu

: EMC-910 RS-485 Haberlesme Modulu

: MODBUS-ASCII veya RTU

: 13.2 mm Kirmizi 6 dijit LED Gdésterge

: 8 mm Yesil 6 dijit LED Gosterge

: S1 (Set1 degeri), S2 (Set2 degeri) , O1 , O2 (Kontrol

veya Alarm Cikis ) LED leri,

: UL (Dosya Numarasi: E 254103), GOST-R, C€
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